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WYBRANE URZADZENIA POMIAROWE Z DZIEDZINY PARAMETROW RUCHU, DLA POTRZEB
PRZEMYSt.U MOTORYZACYJNEGO

1. Wstep

Urzadzenia pomiarowe, nalezace do Krajowego Systemu Automatyki i Pomiaréw POLMATIK sg pro-
dukowane dla potrzeb réznych dziedzin przemystu, zapewniajgc w ramach czesci pomiarowej METRO
dostarczania wyrob6w nowoczesnych, odpowiadajacych poziomowi $wiatowemu zaréwno pod wzgle-
dem parametréw metrologicznych, jak i estetyki wykonania. Grupa przyrzaddw i urzadzeri dia prze-
mystu motoryzacyjnego, rozwijana réwnolegle do wzrastajacych potrzeb tego przemysku, stanowi juz
obecnie zasadniczg czg$é podsystemu METROKIN. Wzrastajaca ha catym $wiecie tendencja do rozwo-
ju motoryzacji pozwala przypuszczad, ze udziat tej grupy w podsystemie bedzie coraz wigkszy. Do-
tyczy to zaréwno przyrzgdéw pomiarowych dla poszczegdinych parametrow jak réwniez urzadzen,
czy cakych systeméw kontrolnych i regulacyjnych. Sg to przede wszystkim czujniki i przetworniki
przemieszczen, prédkoéci i przyspieszenri, mierniki przemieszczed i potozeni, mierniki predkosci linio-
wej i katowej, mierniki przyspieszen, a takze urzadzenia do diagnostyki pojazdéw i urzadzenia do kon-
troli i regulacji poszczegolnych zespotow pojazdow.

W Przemystowym Instytucie Automatyki i Pomiaréw opracowano caly. szereg tego rodzaju przyrzadow
i urzadzen, ktére weszty do produkcji. Dalsze opracowania sg w trakcie realizacji. Niektére z juz pro-
dukowanych przedstawione sg ponize;. '

2. Obrotomierze samochodowe

Produkcja nowoczesnych typéw samochod6w oraz coraz powszechniejsza tendencja do racjonalnej
eksploatacji silnikdw spowodowaty zapotrzebowanie rynku na obrotomierze samochodowe. Obroto-
mierze takie dotychczas nie byty wytwarzane w kraju, ale istniejacy potencjat naukowy i produkeyj-

ny pozwolit na uruchomienie w krétkim czasie produkcji nowoczesnych obrotomierzy elektronicznych.

Sa one produkowane w dwoch wersjach: obrotomierz MS — 1 — przeznaczony do silnikéw czterosuwo-
wych, czterocylindrowych i obrotomierz MS — 2 — uniwersalny, przeznaczony do silnikéw dwusuwo-
wych i czterosuwowych, o maksymalnej liczbie cylindréw réwnej 4. Oorotomierz MS — 1 (Fot.1) ma
obudowe przystosowang do wbudowania w deske rozdzielczg samochodu,natomiast obrotomierz

MS — 2,bardziej uniwersalny {Fot.2) jest montowany na desce rozdzielczej przy pomocy uchwytu
umozliwiajgcego przestrzenng regulacje potozenia.

Obrotomierze te sg przeznaczone do pojazdéw z silnikami z zaptonem iskrowym. Uktad elektroniczny
obrotomierza stanowi oryginalne,opatentowane rozwigzanie. Jest on podtgczany przewodami do prze-
rywacza oraz do akumulatora poprzez wy+gcznik zaptonu. Impulsy elektryczne z ukfadu zaptonowe-
go silnika s ksztattowane w uktadzie wejsciowym miernika i wprowadzone do monostabilnego prze-
rzutnika generujacego impulsy o statej szerokosci i amplitudzie. Impulsy te, zasilajgc ustréj magneto-
elektryczny miernika, powoduja wychylenie wskazéwki wprostproporcjonalne do obrotéw silnika
{czestotliwosci sygnatu wejsciowego).
















* oraz wzbudzeri zwigzanych z ukfadami drgajacymi. Produkcja seryjna wywazarek elektronicznych wy-
maga tez bazy produkcyjnej na odpowiednio wysokim poziomie. Dlatego tez tylko niewiele krajéw
produkuje takie wywazarki, mimo powszechnego na nie zapotrzebowania.

Opracowanie ostatecznej wersji wywazarki EWKA—18 zostato poprzedzone licznymi badaniami i ana-
lizami. Zbadano migdzy innymi system tozyskowania watu gtéwnego z uktadem drgajacym i napedem,
przetworniki drgart mechanicznych lub sit na sygnat elektryczny, uktady elektroniczne pomiaru wiel-
kosci niewywazenia i fazy niewywazenia. W efekcie powstata konstrukcja odpowiadajaca poziomowi
$wiatowemu i zawierajgca szereg or’yginalnych rozwigzan.Pomiar niewywazenia kota odbywa si¢ w niej
dla obydwu ptaszczyzn korekcji w jednym przebiegu pomiarowym, a parametry niewywazenia {wiel-
ko$¢ i pofozenie katowe) s3 zapamietywane w uktadzie elektronicznym i wskazywane przez dwa wska-
Zniki, réwniez po wytaczeniu napedu wywazarki. Parametry wywaiahego kota ($rednica obreczy, sze-
roko$¢ obreczy i odlegtosc obreczy od ukradu pomiarowego) sa zadawane do uktadu pomiarowego
trzema nastawnikami. Sita bezwadnosci, pochodzaca od niewywazenia wirujacego kota, wywotuje na
wale wywazarki reakcje, ktérej skfadowa pozioma, prostopadta do watu wywazarki i zmienna sinuso-
idalnie, jest przetworzona na sygnat elektryczny do niej proporcjonalny. Sygnat ten jest wzmacniany,
korygowany, filtrowany i podawany na wskaznik wyskalowany w wartosciach niewywazania (G).
Potozenia niewywazenia jest okreslane przez pomiar przesuniecia fazowego pomiedzy wektorami Q

i Qp { rys.1), ktdre sq miarami niewywazenia kot w ptaszczyznach korekeji obreczy 1 i obreczy 2.

Raz

Rys. 1. Wektorowe okreslenie wielkosci i potoZenia niewywazenia

Wartosci niewywazenia w plaszezyznach korekcji obrgczy 1 i obreczy 2 — qq i qp, czyli masy cigzar-
kéw korekceyjnych odczytuje sie na wskaZniku kolejno przy pomiarach w tych ptaszczyznach.
Podstawowe dane techniczne wywazarki: -

N

Zakres wskazan wskaznika niewywazenia 0..200G - -

Btad dokfadnosci pomiaru 5 G ' . L,
Predko$¢ obrotowa watu 650 obr/min .

Zasilanie 220/380 V -

Srednica obreczy wywazanego kota 10"...18"

Szeroko$¢ obreczy wywazanego kota 3”...10"

Szczegbtowe dane techniczne i informacje dotyczace oméwionych wyrobéw, jak réwniez innych, nie
wymienionych tu, a nalezacych do tego podsystemu aparatury, sg podane w informatorach systemu
POLMATIK i w ulotkach informacyjnych, dostepnych w QOsrodku Badari Ekonometrycznych i Progno-
zowania MERA—PIAP.
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