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KRONIKA INSTYTUTU

Nagrody, wyrdznienia

Opracowany z udziatem Instytutu i zastosowany na stacji Lublin—Tatary ,,Mikroprocesorowy system

automatycznego rozrzadzania wagonéw’” uzyskal nastepujace wyréznienia:

— SREBRNY MEDAL na Miedzynarodowej Wystawie innowacji i Wynalazkéw Przemystowych
,.Eureka 86" w Brukseli, ‘

T - NAGRODA w konkursie na pomyst wynalazczy najbardziej wartosciowy dla gospodarkn narodowej

p.n. ,Gra o milion”,
—~ NAGRODA Ministra Komunikacji PRL.

Wspdipraca z zagramcq

W dniach od 23 do 27 marca 1987 r. odby}o sie w miejscowosci Geren—Lebbin (NRD) 48 pos:edzeme
Tymczasowej Grupy Roboczej Specjalistow d/s Normahzacn Biura Branzowego Nr 8. Ze strony
MERA—PIAP w posiedzeniu uczestniczyli: zastgpca dyrektora d/s technicznych mgr inz. J. Sadownik,
mgr inz. A. Kaczanowska, dr inz. S. Osipow, mgr inz. M. Wéjcik iinz. W. .guzwa

*  * %

"Doc. dr inz. St. Kaczanowski i dr inz. P. Jabtoniski uczestniczyli w 1! posiedzeniu Rady Gtéwnych

Konstruktoréw Miedzynarodowego Naukowo—Produkcyjnego Zjednoczenia INTERROBOT. Posie-
dzenie odbylo sie w dniach 29 marca do 1 kwietnia 1987 r. w Budapeszcie.

0d 2 do 4 kwietnia 1987 r. odbylo si¢ w Budapeszcie 3. posiedzenie Rady Miedzynarodowego
Naukowo—Produkcyjnego Zjednoczenia INTERROBOT. W posiedzeniu uczestniczyli: prof. dr
inz. St. Dwojak (przedstawmlel PRL w Radzie Zjednoczenia INTERROBOT) idoc. dr inz, St. Ka-
czanowski.
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W dniach 13—17 kwietnia 1987 r. odbyto sie w Bukareszcie 14. posiedzenie Porozumienia o wspbit-
pracy naukowo—technicznej w zakresie uktadéw sterowania numerycznego obrabiarek irobotéw.
W posiedzeniu uczestniczyt mgr in2. T. Wariski. '

*  ® *

W dniach 12—15 maja 1987 r. odby}a si¢ w Warszawie Migdzynarodowa konferencja , INFORMA-
CJA 87" prowadzona pod egidg Federacii Stowarzyszert Naukowo—Technicznych Krajéw Socjalis-
tycznych {(FeNTO}. W konferencji uczestniczyt doc. mgr inz.B.Szymarski (wiceprzewodniczacy
komitetu organizacyjnego), ktéry wygtosit na posiedzeniu plenarn{/m referat p.t. ,,Rola i miejsce
Naczelnej Organizacji Technicznej w paristwowym systemie informacii naukowej, technicznej
i ekonomicznej”’.

’

Konferencje, seminaria

Podczas organizowanego przez MERA—PIAP seminarium z cyklu ,,Roboty przemystowe” specjalisci
Instytutu wyghosili nastepujace referaty:

\/ W dniu 13 stycznia 1987 r.

e Uktad bazowy rodziny zunifikowanych uktadéw sterowania dla réznych robotéw przemystowych
oraz uktady sterowania dia robotéw IRp — wyniki badani prototypéw, zweryfikowana dokumen-
Lt_acja techniczna. (Autor: dr inz. P. Jabloriski).

. ® Rozwoj programu sterujacego ukkadéw sterowania robotéw {Rp rozszerzajgcy jego mozliwosci
funkcjonalne — zatoZenia techniczne. (Autorzy: mgr inz. A. Ustaszewski, mgr inz. W. Hernik}.

e Uktad sterowania dla robota zgrzewalniczego 1Rp—60Z — zatozenia techniczne. (Autor: mgr
inz. Z. Pilat). ' : '

o Uktad sterowania nadrzednego grupg robotow w gniezdzie zgrzewalniczym - zatozenia techni-
czne. {Autor: dr inz. M. Strulak).’

® Zatozenia techniczno—ekonomiczne nowoczesnych stanowisk do badan robotéw przemyskowych.
" (Autorzy: mgr inz. J. Skrzeczkowski, mgr inz. M. Nawrot).

W dniu 20 stycznia 1987 r.

. Zr(;botyzowane stanowisko do walcowania watkéw na walcarkach WPM — budowa stanpwiska
i wyniki wstepnych préb. (Autor: mgr inz. E. Krysiak). o

® Robotyzacja regeneracji korpuséw pomp hydraulicznych metoda napawania z wykorzystaniem
robota IRb-6 — koncepcja i projekt stanowiska. (Autor: mgr inz. A. Socha).

W dniu 27 stycznia 1987 r.

e Giéwne kierunki prac modernizacyjnych modutowych robotéw przemystowych PR—02. {Autor:
mgr inz. Z. Jasiriska). -

e Modutowe roboty przemystowe PR—02 z napedami elektrycznymi — zatozenia techniczne.
{Autor: mgr inz. W. Klimasara}. .

® Czujnik optyczny do korekeji trajektorii painika w zrobotyzowanym procesie spawania tukowego
— budowa i uruchomienie prototypu. (Autor: mgr inz. M. Fabrycy). v )

e Czujnik fotoelektryczny absolutnych przemieszczer katowych — zatozenia techniczne i projekt
wstepny. (Autor: mgr inz. A. Jakubowski).- ’
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W dniu 24 lutego 1987 r. '

. ® Analiza mozliwosci i opracowanie koncepcji wykorzystania efektu magnetostrykcji oraz efektéw
Wieganda i Matteucciego do budowy czujmkéw dla robotéw przemystowych (Autorzy mgr
in2. J. Justat, dr inz. P. Karkoszka).

W dniach 1315 kwietnia 1987 r. odbyta sie w Jadwisinie k/Warszawy ogélnokrajowa konferencja
producentéw czujnikéw na temat ,,Perspektywy rozwoju krajowych czujnikéw wielkosci nieelektrycz-
nych dla potrzeb automatyzacji proceséw ciagtych i dyskretnych”. Podczas konferencji specjalisci
Instytutu wyglosili nastepujace referaty:

o Kierunki rozwoju czujnikéw ciénienia. {Autor: inz. W. Juzwa).
o Kierunki rozwoju czujnikéw temperatury. (Autor: mgr inZ. G. tuszczyk).

& Przewidywane- kierunki rozwoju czujnikéw potoZenia i niezbgdne przedsigwzigcia techniczno—
organizacyjne. (Autor: dr inz. P. Karkoszka).

e Kierunki rozwoju czujnikéw sity i niezbgdne przedsiewziecia techniczno—organizacyjne. (Autor:
mgr inz. M. Muter).

® Kierunki rozwoju czujnikéw przemieszczeri i niezbedne przedsigwziecia techniczno—
organizacyjne. (Autor: mgr inz. M. Muter}).

- ® Przewidywane kierunki rozwoju czujnikéw drogi i predkodci oraz niezbedne przedsiewzigcia

h{ . techniczno—organizacyjne. (Autor: mgr inz. K. Niczyporuk).

l‘ ® Istnigjgcy stan w dziedzinie czujnikéw w Polsce i wnioski co do dalszego rozwoju tej d2|edzmy
{Autor: dr inz. A, Zakrzewskl)

® Liczniki objetosciowe i érzeplywomierze turbinowe do cieczy. (Autor: mgr inz. J. Chréstny).
® Mikroprzeptywomierze do paliw. (Autor: mgr inz. T. Moliriski).

® Przeplywomierze zwezkowe, elektromagnetyczne, wirnikowe do gazéw i par, gazomierze. {Autor:”
dr in. S. Osipow).

® Pomiary poziomu cieczy. {Autor: mgr inz. J. Szczygielski).

Przeptywomierze ultradswigkowe. (Autor: mgr inz. M. Wanowski).

® Przeplywomierze klapowe i wodomierze. (Autor: mgr inz. W. Winiarski). -

: Opracowat
in. L. Szadkowski




