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1. PODSYSTEM INTELMONITOR ESIW

INTELMONITOR ESIW jest wyodrebniong w systemie POLMATIK grupg urzs-
dzen, ktére stuzg do prezentowania na monitorze kolorowym parametréw pro-
ceséw technologicznych lacznie ze schematami technologicznymi. Podsystem
spelnia wymagania normy PN-74/M-42020. Z urzadzef INTELMONITOR ESIW
mozna tworzyé zestawy, ktére pozwalajg na budowe uktadéw prezentowania da-
nych bez i z zastosowaniem komputeréw, INTELMONITOR ESIW zawiera blo-
kiikanaty umozliwiajace autonomiczne przetwarzanie i prezentowanie informaciji.
Urzgdzenia INTELMONITOR ESIW stosuje sig przede wszystkim do prezen-
towanias

opomiaréw cyfrowych na kolorowych monitorach ekranowych,

opracy urzgdzenh technologicznych,

Otendencji zmian parametréw technologicznych w procesach energetycznych,
chemicznych, gérniczych 1 innych ,wystgpujqcychwlaboratoriach'pomiarowo-
-badawczych,

Urzgdzenia INTELMONITOR ESIW maja strukture modutows, umozliwiajacg

budowe zestawéw uzytkowych o réznych sygnatach wejéciowych, réinej liczbie

monitoréw oraz o réznej wielkodci komputeré\n;, wielkoéci zaleznej od potrzeb
uzytkownika, W przypadku prostych ukladéw, gdzie nie wystepuje koniecznodé
stosowania komputera do celéw rejestracji i przetwarzania danych, mozna za-
stosowac procesor autonomiczny do sterowania monitorem kolorowym ido
przetwarzania wielko$ci analogowej na wartoéci cyfrowe rzeczywiste Réwniez
dla ztozonych uktadéw instalacji, w ktérych istnieje potrzeba pracy autonomi-
cznej, mozna stosowad: urzgdzenia INTELMONITOR ESIW z procesorem au-
tonomicznym oraz zestaw minikompu;erowy INTELDIGIT Pl1, stuzacy do rapor-
towania i przekroczei,

W zaleznoéci od pelnionej funkeji, urzgdzenia INTELMONITOR ESIW dzielg

sie na nastepujace grupy funkcjonalne: moduty wejéciowe, sterownik kasety,

procesor, moduly spri¢gajgce,drzadzenia imoduly taktujgce, moduty iurzgdze-
nia zasilajgce, urzadzenia pomocnicze , kable ,‘ obwody, konstruke je mechaniczne.

W sktad podsystemu INTELMONITOR ESIW wchodzi takie oprogramowanie,

Ogélna struktura prezentowania pomiardéw jest zalein_a. od tego,‘ czy podsystem.

wspélpracuje zminikomputerem iz podsystememINT ELDIGIT P1,czyINTELMO-
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NITOR ESIW pracuje autonomicznie, Dla wariantu pracy autonomicznej podsy-
stem INTELMONITOR ESIW jest sprzezony. z obiektem{rys.1].
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Rys. 1. Struktura kprzez'enla podsystemu INTELMONITOR ESIW z obiektem

Zbieranie oraz przetwarzanie sygnaléw przeprowadza siq zestawem moduiéw

) systemu CAMAC, Napieciowe sygnaly analogowe sg wybierane uktadem multi-
| plekseréw péiprzewodnikowych EME-12 i sq doprowadzone do przetwornika _
‘. analogowo-cyfrowego typu CAMAC, ktéry dokonuje konwersji wielkoci napie-
ciowej na cyfrowg, a dalej cyfra w kodzie binarnym jest zamieniona na cyfre
“ podana w kodzie BCD, w bloku konwentera 610A.,
H Dwustanowe sygnaly cyfrowe sg wybierane blokami multipleksera cyfrowego,
j\ < a iclh stan zapamigtuje jednostka mrzadzajaca praca kasety.
Jako jednostke zarzadzajgcg wykorzystano procegor autonomiczny EME-10,

ktéry umozliwia organizacj¢ pracy w ramach jednej kasety CAMAC, W syste-
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mie, procesor autonomiczny EME-10 jest stosowany do: sterowania modutéw
CAMAC i modutéw pamieci buforowej oraz ukladu wyboru obrazu na monitor
EME-10, umozliwia komunikacjg miedZzy obsiuga a systemem przez stacyjke
wykonywang wedlug wymaganh odbiorcéw,ktéra pozwala na reczny wybdr obrazu
lub na automatyczng prace systemu i wybér obrazu, w miare zglaszajacych sig
przekroczen.

Procesor autonomiczny EME kontroluje prawidtowo$¢ pracy modutéw CAMAC
i w przypadku wykrycia awarii sygnalizuje jej wystapienie oraz wskazuje nu-
mer uszkodzonego modutu. Informacje pobrane z obiektu sa wpisywane do pa-
mieci buforowej podsystemu ESIW, zbudowanej z modutéw EME-05, EME-06.
INTELMONITOR ESIW organizuje wy$wietlenie wszystkich wpisanych pomia-
réw na ekranie monitora, w odpowiednich n'liejscach schematu technologiczne-

go procesu.
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Rys. 2. Konfiguracja podsystemu INTELMONITOR ESIW
*) Struktura sprzeenia z obiektem jak na rys. 1.




Zasadniczymi elementami podsystemu INTELMONITOR ESIW sa:
O generator znakéw,

O separator,

o pamiedé buforowa,

0 uktad bramkujacy,

0 pamieé obrazéw,

O zegar napedzajacy podsystem,

INTELMONITOR ESIW umozliwia wy$wietlenie na ekranie monitora do 32 po-
miarowych wielkosci trzycyfrowych. W przypadku wykorzystania w podsyste-
mie monitora wykresowego, zmiana w stosunku do monitora synoptycznego po-
lega na wykorzystaniu modutu limitera EME-04, ktéry zajmuje miejsce sepa-~
ratora EME-02. Na ekranie monitora wykresowego nie mozna wyéwietlaé

obrazéw synoptycznych' (rys 2).

B4 Objekt
Sprzeienia przez uktady
sprzegajace komputera

Komputer
N |

tnterfejs
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wysietiajacy wyswisttajacy dia

eme | | eme | -
EME071+1 59/03 | | os/06

EME-O1

[N

| ISR SR U DENDURE PN R S,

Magistrala ESIW

EME-08 F————- AIEME«OB

Rys. 3. Konfiguracja podsystemu INTELMONITOR ESIW
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Jezeli ze wzgledéw techniczno-ekonomicznych jest uzasadnione zastosowanie
minikomputera wraz z modulami sprzegajgcymi z obiektem, to.struktura podsy-
stemu INTELMONITOR ESIW bedzie taka,jak na rysunku 3. Wymagane jest

w takim przypadku posiadanie interfejsu laczacego minikomputer z modutami

INTELMONITOR ESIW.

2. OPIS | PRZEZNACZENIE URZADZEN INTELMONITOR ESIW -

Ze wzgledu na duzg zlozonosé i réznorodnodé poszczegdlnych modutéw i urza-
dzefi ,- nie jest mozliwe przedstawienie ich dokladnych danych., Na.tomiast, aby
ulatwié¢ wybdr odpowiedniego sprzetu dla konkretnych zastosowan, przedsta-
wiond dokladny opis sposobu projektowania, z wykorzystaniem moduldw i urza-

dzeh podsystemu INTELMONITOR ESIW,

2.1. Nodut generatora z!\akéw EME-01-02

Modut generatora znakéw EME-01-02 umozliwia generacj¢ znakéw alfanumery-
cznych i graficznych, malych i duzychitabl,1). Bity niosqc’e adres generowane-
go znaku sg przyjmowane z magistrali na dekoder adresu, Zdekodowany syg-
nat wybiera elementy znaku wchodzace w jego sklad i zmienia informacjg sze-
regowa na postaé impulséw zero jedynkowych, ktére sa podawane na uklad roz-

jad$niajgcy monitor.

2.2. Modut separatora EME-02-01

Modut EME-02-01 jest stosowany jako element taczacy pamigé stalg obrazdéw
synoptycznych z pamiecig buforows.

Modut przyjmuje informacje o obrazie w postaci 8 bitowych stéw, wprowadzo-
nych z laczéwki czotowej numer 1, W stowie 8 bitowym,ostatni 8 bit méwi

o przeznaczeniu pozostatych bitéw. Jesli 8 bit jest 1, informacje¢ nalezy prze-
staé do generatora znakéw, jesli 8 bit jest O, informacje nalezy przestaé do
pamieci buforowej. Na modul separatora EME-02-01 jest doprowadzone 13 bi-
towe slowo, ktére jest przyjgte na uktad wired-or i dalej uklad bramek wybie-
ra je w trzech grupach po 4 bity do generatora znakéw; bit 13 w postaci pro-
stej i zanegowanej, po przejéciu przez uktad bramkujgcy, jest podany oddziel-

nie na lgczdédwke magistrali.




Zestaw znakéw alfanumerycznych i graficznych

Tablica 1
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Modut EME-02-01 ma uktad bramek, ktéry wprowadza sygnaly z lgczdéwki czo-
lowej na magistrale kasety. Umozliwia zmiang symboli graficznych, w zaleZmo-

$ci od wej§é obiektowych.,

2.3. Modul separatora EME-03-00
Modut separatora EME-03-00 jest elektronicznym systemem informacji wizual-

nej. Jego dzialanie jest takie sm’no,- jak modulu EME-02-01,

2.4. Modu! limitera EME-04-00

Modut EME-04-00 jest przeznaczony do zmiany wielkodci cyfrowej na dlugosé
stupka. Modut EME-04-00 ma trzy niezalezne limitery, z ktérych kazdy zamie-
nia wielkosé cyfrowg na stupek.

Limiter pierwszy ma wejécia cyfrowe polgczone z pamigcia buforowa, jest prze-
znaczony do wy$wietlania wielkodci zmieniajgcych sig¢ w czasie, Limitery, dru-
gi i trzeci,swoje wejécia cyfrowe majg potaczone ze stala pamigcig obrazéw PO,
sg przeznaczone do wy$wietlania wartoéci nie zmieniajqcy.ch sig w czasie. ‘Mo-
dut EM E -04-00 ma uktad klucza kierujac informacje z POdo pamigci buforowej,

jesli bit 8 jest w stanie 1 lub do generatora znakéw, jesli bit 8 jest w stanie O.

2.5. Modu} pamieci buforowej EME-05-00

Modut pamigci buforowej EME-05-00 jest przeznaczony do przechowywania in-
formacji o aktualnym stanie parametréw obiektu i umozliwia wejécie z zewnatrz
na szyny wpisu oraz na szyny adresowania wpisu. Modul pamigci buforowej
.EME-OS-OO przyjmuje ze zlacza czolowego informacje wejéciowe odpowiednio
zaadresowane i zapamietuje je w rejestrze buforowym. Wpis do pamigci odbywa
sie synchronicznie, sygnatem SYNCHRO-X. Informacja jest przechowywana

w elementach pamieciowych typu RAM 7489, Sygnaly wyjéciowe z modulu sg

podawane w ukladzie open collector,

2.6. Modut pamigci buforowej EME-06-00

Modut pamieci buforowej EME-06-00 jest przeznaczony do przechowywania
informaciji o aktualnym stanie parametréw obiektu.

Na modul pamieci buforowej EME-06-00 informacja wejéciowa jest doprowa-

dzona z magistrali kasety i jest podawana na elementy pamigtajgce 7489. Wpis




informacji wejéciowej odbywa sie synchronicznie, sygnatem SYNCHRO-X,

Sygnaly wyjéciowe z modulu sq podawane w ukladzie open collector.

2.7. Modut uktadu bramkujgcego EME-07-00

Modut EME-07-00 jest przeznaczony do wybierania informacji z pamigci sta-
tej monitoréw, pozwala na wybranie dziesieciu réznych obrazdw.

Modul EME-07-00 wybiera spo$réd 10x 8 bitowych stéw jedno 8 bitowe stowo
niosace informacje¢ o wybranym obrazie. Wszystkie 10x 8 bitowe stowa wchodza
z magistrali na uklady bramkujgce. Obraz jest wybierany 5 bitowyrn slowem
podawanym na taczdéwke, zat_iawany w kodzie binarnym numer wybranego obra-
zu jest dalej dekodowany z kodu binarnego na dziesietny. Przewidziano mozli-
wod¢ bramkowania calej plytki 5 bitem (slowo adresowe jest przyjete przez
blok, jeéli na 5 bicie jest 0).

Wybranie dowolnego ze stéw jest sygnalizowane rozjaé$nieniem sie lampki kon-
trolnej, znajdujgcej sie na plycie czotowej modulu, Uklady bramkujgce maja
swoje wyjécie na uktad sumujgacy, zbudowany na bramkach 7400, 7430, 7404,
7410, Przewidziano réwniez wejscie z zewngtrz na uklad sumujacy. Dzieki te-
mu jest mozliwe rozszerzenie bramkowanych wejsé do 20x 8. Wybrane stowo

8 bitowe jest wyprowadzone na jedng z laczéwek czotowych.

2.8. Modult pamigci obrazu EME-08-00 i
Modut umozliwia zapis i przechowywanie, w sposéb trwaly, informacji synop-
tycznych obrazéw technologicznych. Poniewaz zastosowano pamieci pSlprzewo-
dnikowe typu REPROM‘, zapis tres$ci obrazu jest trwaly, a jednoczeénie jest

mozliwe dokonywanie wielokrotnych zmian obrazéw lub ich fragmentéw.

2.9. Modul zegara EME-09-00

Modul zegara EME-09-00 jest przeznaczony do synchronizacji pracy ukladu
generowania znakéw, ukladu budowy obrazu oraz monitoréw wydwietlajgcych.
Modut zegara EME-09-00 ma generator kwarcowy oczestotliwoéci f=6,04MHz,
ktéry napedza uklad taktujgcy. Sygnaly dzielone przez liczniki sa wzmocnione

i wyprowadzone na taczéwki czolowe,

2.10. Modu} procesora autonomicznego EME-10-00
Modut procesora EME-10-00 jest wykonany w obudowie CAMAC 2M,moze by¢

3
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umieszczony tylko na pozycjach 24 i 25 kasety CAMAC, Przeznaczony jest do
organizacji pracy calego podsystemu, w przypadku,gdy nie stosuje sig¢ kompu-
tera i podsystem pracuje autonomicznie. Umozliwia wysterowanie jednej kasety

CAMAC, a w przypadku uzycia sterownikéw kaset EMP-34-00 dodatkowo trzech.

Modut ma program konfiguracji podsystemu(okreélenie rodzaju wejéé, przypo-
rzgdkowanie ich poszczegdlnym obrazom, okreélenie ich priorytetu oraz pro-
gram pracy ). Procesor jest programowalny (pamigci REPROM)i umozliwia
wspdlprace operatora z systemem czg$ci przetwarzajacej z monitoran’xi oraz
sygnalizacje przekroczend parametréw nieprawidiowosci w dzialaniu podsystemu.
Uklad priorytetu procesora umozliwia, w przypadku pracy automatycznej, wska-

zywanie przekroczefi parametréw zgodnie z zaprogramowanym priorytetem. .

‘2.11. Modui multipleksera cyfrowego EME-11-00

Modul multipleksera EME-11-00 jest stosowany do sprawdzania dowolnego z
96 wejéé dwustanowych, wprowadzonych na piytg czotowg. Modut jest zbudo-
wany w standardzie CAMAC, sklada sig z bloku multiplekseréw 3x 36, bloku
pamietajacego adres oraz dekodera funkcji CAMAC. Wejsécia dwustanowe (w
liczbie 96) sgq wprowadzone od czola modutu. Rozkazy wypisu i ustawiania ad-

resu oraz zerowania sg wprowadzone z magistrali CAMAC,

2.12. Modut multipleksera p6tprzewodnikowego EME-12-00

Modut multipleksera pétprzewodnikowego EME-12-00 jest przeznaczony do

przelaczania wej$é przed przetwornikiem analogowo-cyfrowym lub przed giéw-

nym multiplekserem. Ma on wzmacniacz odtwarzajacy wartoéé sygnalu wejécio- )
wego z zakresu X 10V, Multiplekser pétprzewodnikowy ma 32 klucze, zbudowa-

ne na tranzystorach Tl Przez zalozenie /2/ mostkéw na plytce drukowanej, {
mozliwe jest wykonanie w dwéch wersjach:

0 16 kanatdéw dla wejéé réznicowych,

0 32 kanaty dla sygnatéw o wspdlnej masie,

Na wyjSciu kluczy.znajduje sie wzmacniacz operacyjny o wzmocnieniu réwnym

jedno$ci. Wyjécie sygnalem o' wspdlnej masie. !

2.13. Modu} skalowania i przekroczefi EME-13-00 |

Modut skalowania i przekroczeh jest przeznaczony do przetwarzania 8 standar-
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dowych sygnatéw pradowych 0-5 mA lub 0-20 mA na 8 sygnaléw napigciowych
0-5V, z mozliwoScig regulacji i ustawienia warto$ci poczatkowej oraz poréw-
,aywania kazdego sygnalu napigciowego z dwoma wartodciami ustawionymi za po-
;mocq potencjometrédw P3 i P4, traktowanymi jako granic: gérna i dolna, i do
generowania informacji o przekroczeniu pojedynczych na'pie;é i zbiorczo z pty-
tki. Modul skalowania ma 8 wzmacniaczy przetwarzajgcych standardowy sygnat
pradowy na wewnetrzny sygnal napieciowy systemu, Uzyskane napiecie jest po-
réwnywalne za pomocg komparatora z dwoma wielko$ciami, traktowanymi jako
dolna i gérna granica. Jezeli sygnal napieciowy mieéci sie¢ miedzy nimi, na wyj-
§ciu bramki obcigzajgcej komparator jest sygnal logiczny O. Je$li napiecie jest
mniejsze lub wigksze, na wyjSciu uktadu logicznego pojawia sie¢ 1. Sygnaly te
sq wprowadzone indywidualnie dla poszczegdlnych napigé {praddw) oraz ich

suma jako przekroczenie caltej plytki,

2.14. Przetwornik BIN/BCD CAMAC 610A

Modut jest wykonany w standardzie CAMAC, umozliwiajgcym przetworzenie
stowa 10 bitowego w kodzie binarnym naturalnym z rejestru przetwornika
AC1-120 na stowo 12 bitowe w kodzie BCD [trzy cyfry) , celem umozliwienia
bezposredniego przedstawienia wartosci na ekranie w sposéb najdogodniejszy '
dla operatora, W czasie przetwarzania modul wykorzystuje zasadg rejestru

]
przesuwnego.

2.15. Przetwornik ACI-120 CAMAC 700

Modut, wykonany w standardzie CAMAC, sluzy do przetwarzania sygnalu sta-
tonapigciowego lub 'wolnozmiennego na sygnal cyfrowy, przy wykorzystaniu me-
tody podwéjnego catkowania. Ma on na plycie czolowej gniazdo wejéciowe syg-
nalu analogowego, natomiast wynik przetwarzania podawany jest na szyny R

magistrali kasety.

2.16. Stacyjka EME-29-00

Stacyjka umozliwia dostep operatora do podsystemu, w szczegdlnodci: wybdr
obrazu i monitora, okre§lanie rodzaju pracy (automatyka/reczny) , ustawia-
nie granicznych wartodci cyfrowych parametréw oraz sygnalizacije zbiorcze{

przekroczen na obrazach,
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2.17. Modut interfejsu EME-31-00

Modut jest przeznaczony do standaryzacji sygnaléw stacyjka-podsystem oraz

procesora autonomicznego z czeg$cig monitorowg.

2.18. Sterownik kasety EME-34-00
Sterownik jest przeznaczony do przyjmowania, wysylania'i przeksztatcania
sygnaléw z/do magistrali gatezi, we wspdlpracy z procesorem autonomicznym.

W systemie mozna stosowal do trzech sterownikéw kaset sterowanych z jed-

nego procesora.

2.19. Terminator gatgzi EME-35-00

Terminator jest przeznaczony do zasilania galezi w systemie wielokasetowym

i dopa‘sowania linii do opornoédci charakterystycznych, dla unikniecia ?bié.

2.20. Pulpit operatora procesu tachnologicznego POPT-04 .\

Pulpit stuzy do zdalnej wymiany informacji miedzy operatorem procesu a Gy-
frowym systemem sterowania. Klawiatura pulpitu umozliwia operatorowi wy-
sylanie do systemu sterowania: rozkazdéw, potwierdzenia zgloszen i alarméw
oraz aktualnych danych, Pulpit zapewnia mozliwoéé wy$wietlania zadanej war-
toéci, daje mozliwoéé wprowadzenia do komputera nowych wartodci zmiennych,
wywolywania programéw specjalnych (przez nacifnigcie odpowiedniego przy-
cisku} i sygnalizuje sytuacje alarmowe, Pulpit jest prosty w obstudze,co*
umozliwia bezbledng prace operatora, ktéry nie zna jezyka konwersacyjnego

lub jest Mniej wprawny.

2.21. Nadajnik kl;!wiaturowy NIC-03

Nadajnik NIC-03 jest przeznaczony do zdalnego przekazywania informacji al-
fanumerycznych o ustalonym formacie, ze stanowisk rozrzuconych na terenie
zautomatyzowanego obiektu do cyfrowego systemu sterowania (komputera}.
Przekazywanymi informacjami mogg by¢, na przyktad, wyniki analiz labora-
toryjnych,wykonywanych sposobem tradycyjnym,lub wyniki dowolnych pomia-
réw nie objetych automatyzacjq w ramach zainstalowanego w obiekcie uktadu
zbierania danych. Nadawanie informacji jest realizowane recznie, znak po
znaku. Mozliwe jest zwrotne przekazywanie informacji z komputera do nadaj-

nika NIC-03. Klawiatura nadajnika umozliwia operatorowi wysylanie,do syste-
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mu sterowania, informacji sklaajaeyeh sie z dwéch cztondw, w podanej kolej-
noéci: czlon NAZWA (do czterech eyfr) , czton WARTOSC (do czterech

cyfr z kropkg dziesietng i znakiem) . Wyéwietlacze nadajnika stuzg do wizu-
alnej kontroli wysyltanych informacji. W przypadku pomylki, operator moze
uniewazni¢ wysylang blednie informacje. Transmisja miedzy nadajnikiem a
systemem odbywa sie za pomoca znakéw, szeregowo po linii dwuprzewodowej,
metodg start-stop, na odlegto$é do 1500 m. Wyposazenie funkcjonalne opera-
tora sklada sig z: klawiatury numerycznej, przyciskédw operacyjnych (START,
KASOWANIE, AKCEPTACJA) wyéwietlaczy (dwa panele wy§wietlanych cyfr},

lampki stanu linii transmisyjnej (zielona i czerwona) .

2.22. Serwisowy nadajnik-odbiornik kodéw SNOK )
Nadajnik-odbiornik SNOK jest przeznaczony do kontroli sprawno$ci takich
urzgdzen operatorskich, jak: nadajnik klawiaturowy typu NIC, pulpity typu
POPT i odbiorniki typu OIC - bez potrzeby podlgczenia ich do eyfrowego sy-
stemu sterowania. Po polgczeniu z badanym urzadzeniem, aparat moze peinié
dwie podstawowe funkcje: odbiera i wy$wietla kody pojedynczych znakdéw wy-
sylanych przez testowane urzadzenia oraz wysyla do testowanego urzadzenia
kody pojedynczych znakéw. Nadajnik-odbiornik SNOK moze by¢ wykorzysty-

| wany dddatkowo jakourzadzenie po§redniczgce pomigdzy 8-bitowymi réwnoleglty -
! mi szynami informacyjnymi oraz torami szeit'egowych transmisji asynchronicznych,
w charakterze réwnolegto-szeregowegolub szeregowo-réwnolegtego prze-
twornika kodéw. Nadajnik-odbiornik SNOK wchodzi w sklad zestawu serwiso-
wego nadajnikéw klawiaturowych typu NIC, pulpitéw typu POPT i odbiornikdéw
typu OIC. Klawiatura aparatu umozliwia reczne ustawienie i wysylanie kodéw
znakdéw sterujgcych pracag wyswietlaczy i lampek badanego urzgdzenia. Diody
elektroluminescencyjne nadajnika-odbiornika stuzg do wy$wietlania kodéw po-
jedynczych znakéw odebranych z badanego urzadzenia. Transmisje miedzy na-
dajnikiem-odbiornikiem ‘a badanym urzadzeniem odbywaja sie znakowo, szere-

gowo po linii dwuprzewodowej, metoda start-stop, na odlegtoéc do 1500m.

Wyposazenie funkcjonalne uzytkownika nadajnika-odbiornika SNOX sktada sie¢ z:
0 klawiatury idwustabilnych przyciskéw bitu znaku START, 8 bitéw KOD, 2 bi-
téw STOP, przycisku inicjujgcego nadawanie NAD, przycisku rodzaju pracy
PRACA, przyciskéw zasilania SIEC, ZASIL),

3
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awskaznikéw $wietlnych (wskaZnikéw bitu znaku START, 8 bitéw KOD, 2 bi-
téw STOP, wskaznikéw pradu linii nadawczej N i odbiorczej O, napiecia + 5V,
zasilania linii transmisyjnej 24V},

Oztacz réwnolegtego odczytu zapisu kodu{ptyta tylna SNOKX},
Oczterozylowego kabla wyprowadzenia szeregowych linii transmisyjnych,
opokretta potencjometréw ustalajgcych wartoéé pradu w szeregowych liniach

transmisyjnych oraz predko$¢ transmisji znakéw,

3. STRUKTURA FUNKCJONALNA PODSYSTEMU INTELMONITOR ESIW

Projektowanie odbywa si¢ w kolejnoéci przedstawionej na rysunku 4,

1. Podzieli¢ proces technologiczny ]
na wycinki i okresli¢ ich liczbe (m)

2
! Sprawdzit,
nie czy na obrazie Jest do
32 punktéw
pomiarowych

3.  Wrysowsdé projekt synoptyki w raster
obrazu, k jac z Slonych w
znakdw alf ycznych i

Y
h Y h
1

4.
Sprawdzi¢,
czy wietkodé synoptyki
nie przekracza motliwoici
ESIW

f& Wrysowaé w sch ynoptyczny punkty pomi l

¥

6. Opisa¢ doktadnie punkty pomisrowe
w umieszczonej obok schematu tablicy .

¥

7.  Okredli¢ liczbe monitoréw synoptycznych (S),
i owaé :

wykresowych (W) i wyspecvfike moduty:
EME-01-00,EME-02-00, EME-03-00,EME-04-00,EME-05-00
EME-06-00, EME-07-00, EME-08-00, EME-08-00

¥

8 Wyspecyfikowa¢ bloki wejéciowe systemu EME-10-00,
EME-11-00,EME-1 2-00,EME-13-0Q.CAMAC 700,CAMAC-510

Rys. 4. Algorytm doboru elementdw podsystemu INTELMONITOR ESIW

Podstawowa czynnodcig przy projektowaniu jest dokonanie podzialu procesu

w ten sposéb, aby wydzielone wycinki stanowily, w miare moiliwoéci,funkcjo-
1
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nalne pelne wezly technologiczne, gdyz tylko taki podzial procesxi umozliwi
wladciwe wykorzystanie zalet monitoréw. W czasie projektowania nalezy
szczegdlnie duzo czasu podwigeié¢ wtadciwemu rozplanowaniu obrazu, gdyz jego
rysowanie jest podporzadkowane pewnym zasadom opisanym nizej, wynikajgcym
z budowy podsystemu INTELMONITOR ESIW,

3.1. Zasady projektowania obrazéw
0 Obraz nie moze zawierad¢ wigcej niz 32 trzycyfrowe wielko$ci mierzone.
D Obraz nie moze zawieraé wiecej niz 64 wielkodci dwustanowe,

O Obraz powinien miedcié sie w rejestrze zbudowanym z 34 linii po 45 znakdw
w kazdej linii,
O Do rysowania obrazu mozna uzywaé znakéw podanych przez MERA-ZAP(tabl.1).

O Na specjalne zyczenie, MERA-ZAP dostarcza moduly generatora znakdéw
EME-01-01, ktére dajag mozliwo§é zapisania do 126 wytypowanych przez

projektanta znakéw o rastrze 6 x 8 kropek,
O Sposdb nanoszenia znakéw na raster:

Znaki typu litery, np.:{A,B,C.... kropki linio/pionowe i poziome (itd},
majace raster 5 x 7 lub 6 x 8, mozna ufiesczaé w dowolnym miejscu rastru

obrazu.

Znaki powiekszone 12 x 16 uwzgledniajac, ze obejmuja 4 znaki podstawowe
6 x 8, nalezy umieszczaé co dwa znaki podstawowe w pionie i poziomie, roz-

poczynajac od lewego gérnego rogu rastra znak 1 (rys.5).

Znaki powiekszone 6 x 32, 12 x 32. 24 x 32 uwzgledniajgc, ze obejmuja
4(1x 4), 812 x 4), 16{4 x 4)znakéw podstawowych, nalezy umieszczaé w ras-
trze odpowiednio skokami co 2 lub 4 w pionie i poziomie,rozpoczynajac od

lewego gérnego rogu rastra (rys.5).

O W pozostawionych na obrazie miejscach dla punktéw pomiarowych nalezy
wpisaé (na projekcie obrazu) numer lub inne stosowane oznaczenie punktu
pomiarowego, w celu przyporzadkowania danemu punktowi odpowiedniego

zacisku na listwie obiektowej. .
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Rys. 5. Sposéb nanoszenia w }aster obrazu znakéw (12x 16)(12x24)(24 x 12}(24 x 24)

0 Podsystem INTELMONITOR E SIW umozliwia rysowanie schematéw i opiséw
tylko w kolorze zielonym, natomiast kolorniebieskiiczerwony stuzydo sygna-~

lizacji stanéw alarmowych przed pod§wietleniem punktu pomiarowego z warto-

-

$cig pomiarulub w przypadku sygnalizacjipracy urzadzef stanuich pracy.

W przypadku zastosowania w systemie monitora wykresowego nalezy pamig-

taé¢, ze na ekranie tego monitora nie mozna wy$wietlaé schematéw synopty-

'!!
0

cznych {i na odwrét}, ponadto na ekranie monitora wykresowego w aktualnej
wersji nie mozna wy$wietla¢ réwnolegle wartosci analogowej w formie dtu-

goéci stupka i w postaci cyfrowej.

T T e CC———

3.2. Zasady doboru i specyfikacji modutéw przeznaczonych do generacji obrazéw synoptycznych
i wykresowych na ekranie monitora

Po wykonaniu pierwszego etapu pracy iarzy projektowaniu podsystemu, czyli po
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narysowaniu obrazéw na rastrze, nalezy przystapié¢ do wyspecyfikowania modu-
16w przetwarzajacych obraz elektroniczny, pamigtany w modutach EME-08,na
obraz wizualny. Do tej grupy sg zaliczane nastepujace moduly:

EME-01-00, EME-01-01 - generator znakéw

EME-02-00 - separator 1
EME-03-00 - separator 2
EME-04-00 - limiter
EME-05-00 - pamieé buforowa 1
EME-06-00 - pamigé buforowa 2
EME-07-00 - modul bramkujacy

EME-08-00, EME-08-01
EME-08-02 - pamieé obrazdéw
EME-09-00 - zegar

W stosunku do pozostalych moduléw systemu, wyzej wymienione posiadaja
inng organizacje zlacza magistrali, stad tez mozna je umieszczaé jedynie

w kasecie o mechanice CAMAC, ktdérej oplot wykonuje MERA-ZAP. Aby
wlasciwie wyspecyfikowaé kasety, nalezy pamietaé o zmienionej organizaciji
magistrali dla tej grupy modutéw.

Przystepujac do specyfikowania licZby moduléw, trzeba okreslié, na ilu mo-
nitorach synoptycznych i wykresowych mo;ina wyéwietlaé caly proces, Prak-
tycznie nalezy przyjaé wyswietlanie od 5 do 7 obrazéw na jednym monitorze
synoptycznym. Po okre$leniu liczby monitoréw synoptycznych (S)i wykreso-
wych (W) oraz liczby obrazéwim), nalezy wyliczy¢ pewne wspélezynniki pomo-
cniczes

{S) - liczba monitoréw synoptycznych

{W) '-liczba monitoréw wykresowych

{(m) - liczbacobrazdw

E(x) - cze$l catkowita liczby x[entrie)

a -E(S—%—W—) 11/
b=E(%~ 12/
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1<S+Wg6 13/

1 £ m<20 /4]

Majac okreslone wielkodci a i b, mozna przystapi¢ do specyfikacji liczby

niezbednych moduléw.

EME-01-00 - 1(S + Wl=...... szt.
EME-02-00 - l(a - W=...... 82t, .
EME-03-00 - 115 - al=...... szt,
EME-04-00 -1 1 W =......szt,
EME-05-00 - 1 a = ...... szt
EME-06-00 - 4 [S+W)-a= ...... szt.
EME-07-00 - b (S +W)=...... szt
EME-08-00 - m = ...... 5zt,
EME-09-00 - 1 = 1 szt,

Aby zabezpieczyé prace tych moduléw, nalezy zamdéwics

Kasety typ 002 atb=,,.,,, szt.

Zasilacz typ CZC 041 at+b=..... szt,

Panel wentylacji swobodnej typ 076 a+b = ..... szt.

Panel wentylacji wymuszonej typ 077 a+b = ..... szt.

Szafe EME-29-00 E (Fh)-..... szt.

Przeprowadzona specyfikacja jest prawidlowa,jezeli speinione sa warunki
1S + W<6 oraz 1<$m<20.

Jezeli wtadciwe sterowanie procesu wymaga wy$wietlania wiekszej liczby
obrazéw lub uzycia wiekszej liczby monitordw, nalezy cato$é podzielié na
dwie, trzy lub wigcej grup, ktére spelnig wyzej wymienione warunki na ma-

ksymalng liczbe obrazdéw i monitoréw.

3.3. Zasady doboru i specyfikacji modut6w sprzezenia podsystemu z obiektem

Zadaniem modulélw sprzegajacych .podsystem z obiektem jest skalowanie
oraz kontrola wartoéci granicznych parametréw, nastgpnie przetworzenie
wielko$ci analogowej ‘na”cyfrowa. Przetworzony pomiar na postaé cyfrowa

zostaje odpowiednio zaadresowany i wpisany do pamigcibuforowejpodsystemu.

- %
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Skalowanie oraz kontrole przekroczern przeprowadza si¢ w modutach EME-
-13-00, ktére umieszcza sie w kasecie majgcej magistrale CAMAC, Moduly

te korzystaja jedynie z magistrali + 6V, * 24V, Pozostale moduty,czyli:

EME-10-00 - procesor autonomiczny,

EME-11-00 - multiplekser cyfrowy, -

EME-12-00 - multiplekser pélprzewodnikowy,

CAMAC 610 - konwerter BIN/BCD,

CAMAC 700 - przetwornik analogowo/cyfrowy,

EME-31-00 - interfejs,

EME-34-00 - sterownik kasety,

EME-35-00 - terminator galezi

sa typowymi blokami pracujgcymi w standardzie CAMAC i mozna je umiesz-
czad tylko w kasecie majacej magistrale typu CAMAC, Przystgpujge do spe-
cyfikowania liczby moduléw, nalezy obliczy¢é liczbe pomiaréw analogowych
i dwustanowych dla kazdego obrazu oddzielnie.

Liczbe niezbednych moduléw EME-13-00 mozna okre$li¢ zaleznodcig:

n, - liczba pomiardéw analogowych na i-tym obrazie,
m - liczba obrazéw,

¢ - liczba modutéw EME-13-00,

e - liczba kaset, ‘

Wyznaczono liczbe modutéw EME-13-00 na jeden obraz:
m n,

c -12;:1 —8L e= %
W przyjetych obliczeniach wydzielono dla poszczegdlnych obrazdw grupy mo- .
dutéw skalujacych EME-13-00, dzieki czemu uzyskuje sie pewne usystematy -
zowanie modutéw wejdciowych przy jednoczesnym otrzymywaniu przekroczenia
zbiorczego, pojawiajacego sie w chwili wystapienia ktéregokolwiek przekro-
czenia z danej grupy pomiardw,
Nastepnie nalezy przystapié do specyfikowania modutéw pracujacych w stan-
dagdzie CAMAC. Aby wykonaé te obliczenia, nalezy zapozna¢ sie z maksy-
malnymi mozliwodciami procesora autonomicznego EME-10-00 i maksymalnym
wypelnieniem jednej kasety,

Procesor autonomiczny EME-10-00 jest w stanie wysterowaé maksymalnie
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wypelniong kasete CAMAC, czyli 16 multiplekseréw pélprzewodnikowych, 5
multiplekseréw cyfrowych, przetwornik . ACI-120 ikonwerter BIN/BCD,

a korzystajgc ze sterownikéw kaset - do 4 kaset CAMAC 1acznie. Liczbe nie-
zbednych moduléw mozna okre$lié nastgpujgcymi zaleznodciamis

m - liczba obrazdéw

S I T

d - E(F)

p = E(fz] -

Majac okreélone wielkodci d i p, mozna przystapic¢ do specyfikowania liczby

niezbednych modutéw,

EME-10-00 1 szt, na system
' EME-11-00 1d= ......szt.
EME-12-00 lim+l}j= ..., szt.
CAMAC 610 1p=.......szt.
CAMAC 700 1p=.......5zt.

Aby zabezpieczy¢ praceg tych moduléw, nalezy dodatkowo zamdwiés

Kasety typ 002 ~-p+e=,,.,.,.82t.
. Zasilacz typ CZS 041 -p+e = ,...,.52t.

3 Panel wentylacji swobodnej typ071 -p+e = .,....52t.

Panel wentylacji wymuszonejtyp 077 - p+e = ......5zt.
, Szafe EME-29 L -ERS LLet

Je$li wielko$é.p>1, wéwczas nalezy dodatkowo zaméwié p-1 modutéw

ﬁ EME-34-00 i jeden modut EME-35-00,
3.4. Sygnaly wejéciowe | wymagania wobec kabli doprowadzajacych
Przyjete rozwigzanie ukladu wejéciowego modutu EME-13-00 pozwala na

wspdlprace, w ramach jednego sygnalu pradowego,podsystemu INTELMONI-
TOR ESIW z innymi aparatami, np.rejestratorami, regulatorami,a kolejxioéé

wlaczenia w tor pomiarowy jest dowolna., Na sygnaly pomiarowe nie wymaga

sie, przy odpowiednim zaprojektowaniu obwodéw pomiarowych, separacji
galwanicznej poszczegdlnych pomiardw.

Na specjalne Zyczenie odbiorcy, mozna stosowaé separacjg galwaniczng sygna-

i - e
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16w analogowych, wyko;zystujqc moduly ASS-21, ASS-2IM 1lub ABS-21,

Pomiarowe sygnaly pradowe, ze wzgledu na przyjete rozwiazanie obwodu wej-

4ciowego oraz zastosowany przetwornik analogowo-cyfrowy integracyjny, cha-
rakteryzujq sig¢ duzym tlumieniem sktadowej zmiennej; mogg by¢ doprowadzone .
do podsystemu za pomocg standardowych kabli, zgodnie z zasadami ,’ jak przy

system;a.ch analogowych.

3.5, Konstrukcja mechaniczna
INTELMONITOR ESIW sktada sie z moduléw i kaset systemu CAMAC,umiesz-

czonych w szafie wolnostojacej (rys. 6L

500 Przednig i tylng $ciane szafy stanowig drzwi

1 - zawieszone na zawiasach(mozliwo$é zamy- .
.
kania kazdych drzwi). W jednej szafie moz-

. na umiedcié do czterech kaset elektroniki, z

zamontowanymi pod kaseta panelami wentyla-

cji wymuszonej i swobodnej. Polgczenia mie-

1800

dzy modulami i kasetami sg zrealizowane od
= strony plyt czotowych moduiéw, za pomocy
zlgczy \yielostykowych ELTRA-ITT-CANON
- i zlaczy LEMO. Przewody pomiarowe sg dop-

G of rowadzone przez otwér w podtodze szafy do

listew zaciskowych =znajdujgcych sie w $cia-

Ays. &, Scafo walnostojece podkystams nach bocznych szafy, umieszczonych pionowo
INTELMONITOR ESIW na ptytach tekstolitowych; bezposrednio przy
listwach zaciskowych sg umieszcz.o,ne diody
zabezpieczajace kazdy kanal pomiarowy przed galwanicznym rozwarciem. Sza-
fy systemu sg wypelnione w zalezno$ci od potrzeb, czyli od wielkodci obiektu,
z ktérego sg zbierane informacje na monitory.
Na rysunku 7 ‘poka'zano przyidadowe wypelnienia szaf dla 200 sygnatéw pomia-
rowych; wy$éwietlanych na siedmiu obrazach jednego monitora.
Przykladowe wypelnienie szaf dla 300 sygnatéw pomiarowych wy$wietlanych na
6 monitorach i 20 obrazach pokazano na rysunku 8.

B
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Rys. 7. Przyktad wypetnienia szafy dis 200 sygnatdéw wyjéciowych
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Rys. 8. Przyktad wypetnienia szaf dla 300 sygnatdw

3.6. Wiazki przewodéw wykorzxstane w podsystemie

Przeznaczenie wigzek pokazano w tabl.2 oraz na schematach blokowych podsys:

temu (rys.9 i 10); Wigzki na rysunkach i w tablicy oznaczono cyframi rzymski-

mi, Dlugodé wigzek nalezy dobieraé kazdorazowo,w zaleznodci od konfiguracji

podsystemu, Kazda wigzka przewodéw powinna by¢ opisana kodem cyfrowym §
oznaczajgcym kasete, natomiast panel-przez numer zlgcza w panelu, do ktérego

nalezy dolqczy¢ wigzke.




Na przyktad:

8

Numer kasety

13

Numer panelu

- 2

Numer zlgcza na panelu

Tablica 2.,
Oznaczenie rodzajéw wigzek
Typ wigzki 1. 3czy modul z modutem Uwagi
1 EME-12-00 ACI-120 oraz przekroczenie zbior-
cze EME-13
11 EME-12-00 ACI-120 dla ACI-120 ze zigczem
BMC
111 EME-07-00 EME-02-00
EME-03-00
v stacyjka EME-10-00
EME-09-00 przediluzacz
\ listwa EME-13-00
obiektowa
V1 EME-13-00 EME-12-00
Vil EME-12-00 EME-12-00
nadrzédny
VIt EME-13-00 EME-11-00
IX EME-01-00 monitory
X sieé monitora gniazda szafy
X1 EME-13-00 EME-10-00
X1 EME-10-00 EME-07-00 dla uktadu do 10 obrazéw
X1 EME-10-00 EME-07-00 dla uktadu do 15 obrazéw
X1v EME-10-00 EME-05-00 dla ukladu do 3 monitoréw
Xv EME-10-00 EME-05-00 dla uktadu do 6 monitordw
XV1 - EME-09-00 EME-02-00
1ub
EME-04-00

Polaczenie szaf i pulpitu oraz monitoréw przedstawiono na rys.1l. Przyklad

sposobu polgczenia podsystemu INTELMONITOR ESIW w nastawni pokazano

na rys.12,
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Rys, 12. Przyktadowy sposéb potaczenia podsystemu INTELMONITOR ESIW w nastawni

m

L/ “Pulpit operitorski

i

Rys. 11. Schemat potgczenia szaf, pulpitu i monitoréw
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4. KONSTRUKCJA URZADZER INTELMONITOR ESIW

Konstrukcja urzgdzed INTELMONITOR ESIW obejmujes konstrukcje modutéw,
kaset, szaf{oraz ich wnetrza), konstrukcje specjalizowane. Konstrukcje mecha-
niczne modutéw, kaset, zasilaczy paneli wentylacyjnych sq oparte o przyjcte
w $wiecie i kraju standardy konstrukcyjne systemu CAMAC, wediug normy
PN-72/T -06530. '

Wiekszo§é modutéw sktada sig z jednej ptytki drukowanej i jest jednomodulov;.
Stosowane sg réwniez moduly dwuptytkowe. Elementy elektroniczne sq monto-
wane na plytkach dwustronnie drukowanych z metalizacjg otworéw o wymiarach
1,6 x 200 x 305. Modut jest laczony z magistrala za pomocg gniazda magistra-
li posiadajgcego dwa rzedy po 43 styki,o rozstawie 2,54me. Piytka drukéwana
jest zakoriczona zloconymi écieikaini.. Wyjicia obiektowe lub wejicia i wyjécia
wewnatrz systemu sg dolaczone za podrednictwem zlgczy 9, 15, 25, 31, 5U
stykowych umieszczonych na plycie czotowej modutu. Moduly sg umieszczone
na stanowiskach adresowanych w kasetach.

. b

g

M

Rys. 13. Szafa do mocowenia kaset typu CAMAC

~60,,

.
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Szafy stanowia zewngtrzng obudowe zestawéw INTELMONITOR ESIW. Stosu-
je sie szafy produkcji MERA-ZAP, o wymiarach zewngtrznych podanych na
rys.13. Standardowa szafa o wysokoéci 2000 mm miedci maksymalnie 4 kasety.
Z boku szafy sq umieszczone listwy zaciskowe,umozliwiajgce doprowadzenie
kabli .obiektowych. ’

Szafa ma stopier ochrony 1P-43, drzwi zaréwno z przodu, jak i.z tytu,a boki
sq zdejmowane; jest przystosowana do mocowania do podlogi i wprowadzenia

od spodu kabli z obiektu.

5. PROGRAMOWI‘\NIE PODSYSTEMU INTELMONITOR ESIW

Podsystem obejmuje modulty umozliwiajace tworzenie konfiguracji stosownie do
potrzeb. Elastyczno$é podsystemu podnosi mozliwoéé jego programowanias

o konfiguracji podsystemu,

0 wyéwietlanie 'o'brazq‘w na ekranach,

o sporzgdzanie programu pracy podsystemu.

Programowanie moze odbywac sig wielokrotnie, mozliwe jest réwniez tatwe
dokonywanie poprawek i zmian. Umozliwiajg to pamieci typu REPROM, stoso-
wane w podsystemie, MERA- ZAPma programy: pracy podsystemu, konfiguracji
oraz obrazéw, dostosowane do specyfiki d,;imego przemystu. Jednak zawsze jest
mozliwe tworzenie programéw unikalnych, najbardziej odpowiadajaicych wymaga-
niom odbiorcy.

Programowanie moze sie odbywad za pomocq re¢cznego programatora elementéw
REPROM, korzystajac z jezyka wewnetrznego podsystemu, lub za pomocgurza -
dzefi programujacych zbudowanych na bazie monitora, klawiatury, procesora

autonomicznego, pamigeci RAM i programatora automatycznego,

6.1. Programowanie konfiguracji podsystemu

Podsystem mamaksymalnie 2048 wej$¢ sygnatéw analogowych lubdwustanowych,
wejécia dwustanowe mogg by¢ taczone w grupy. Programowanie konfiguracji

obejmuje przyporzadkowanie poszczegdlnym wejéciom:

O rodzaju{analogowe, dwustanowe itp],

O numeru obrazdéw ,- na ktérych majg one wystgpowaé (od 0 do 31),

O poziomu priorytetu {od 1 do 7).

Stosunek podziatu 2048 mmr wejéé analogowych okresdla sig w grupach po 256.

[ 4
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Wejéciom dwustanowym mozna przyporzadkowad znak i kolor oraz sposédb jego

wy$wietlania({ciagly, przerywany, migajacy) .

5.2, Programowanie obrazéw P

Przygotowanie do programowania obrazéw za pomocg rgcznego programatos
ra opisano w p.4. Stosujac sie do ogélnych zasad oraz ograniczen w nim za-
wartych, mozna przeprowadzié budowanie, a nastgpnie programowanie obra-
z6w w ukladzie automatycznym. Klawiatura, majgca przyciski ol;isar}e
symbolami znakéw stosowanych w podsystemie, stuzy dowprowadzania znakdéw
w odpowiednie miejsca obrazu monitora. Mozliwe jest pisanie i mazanie zna-
kéw po kolei, jak tez wybiorczo, okreélajac wspéirzedne X 1 Y, W pamigci
RAM zostaje zapisany obraz odpowiadajacy zgdanemu, a nast¢pnie jej zawar-
toé jest automatycznie przepisywana do elementéw REPROM, stanowigc od

tej chwili pamigé obrazéw podsystemu.

5.3. Programowanie pracy podsystemu

Program procesora, bedgcy zbiorem siéw 16 bitowych ,. umozliwia dokonywanie
operacji na modutach, CAMAC oraz INTELMONITOR ESIW.' ©Obejmuje on pod-
programy obslugi poszczegéinych rodzajéw wejéé; wywolywane w zalezno$ci
od potrzebg nad caltoécig operacji wykonywanych w podsystemie czuwa program
gléwny; wykonywany cyklicznie. Zasadniczo podprqgramy sg opracowane °

w MERA-ZAP, lecz mozliwe jest tworzenie programéw nietypowych ,. na pod-

stawie listy rozkazéw procesora.

6. TESTERY | TESTOWANIE PODSYSTEMU

'
Podsystem INTELMONITOR ESIW ma testery umozliwiajgce testowanie wszy-
stkich moduléw podsystemu, Testery sgurzadzeniami specjalizowanymi, stuzgcy-
mi do badania i okre§lania ewentualnych niesprawnosci, Istniejq testery spec-
jalizm;fane , przeznaczone do testowania modutéw sprzegajacych podsystem

z obiektem, wykonanych w standardzie CAMAC

Sg to:

EME-23-00;: tester multipleksera péiprzewodnikowego, .
EME-24-00: tester modutu skalowania oraz uniwersalne pomoce testujgce blo-

ki CAMAC: .




EME-25-00: przedluzacz magistrali,
EME-27-00: wy$wietlacz magistrali CAMAC,
EME-28-00: sterownik reczny kasety,
Testowanie i wyszukiwanie ewentualnych niesprawnoéci modutéw podsysteriu
INTELMONITOR ESIW; realizowanych w technice cyfrowej: moZna przepro-
wadzaé za pomocg testera moduléw cyfrowych DIGITEST.

DIGITEST jest jednostkg uniwersalng, umozliwiajaca testowanie dowolnych
modulédw cyfrowych. Jego praca polega na generowaniu duiej hézby sygnatéw .
wejéciowych, podawaniu ich na modut badar{y, a nastepnie sumowaniu sygnatéw
wyjéciowych, Mozliwy jest wybdr czestotliwodci, jak i zakresu podziatu syg-
naléw wejéciowych. Tester ma sonde o napieciach wejéciowych 5V i 15V, umo-
zliwiajacg dostep do dowolnego punktu w module, Wynik, w postaci liczby im-
pulsdw, jest wskazywany na wyéwietlaczu cyfrowym, a poziomy sygnaléw mo-
ga byé przedstawiane jako ton wysoki i niski. Sygnaly wej§ciowe testera sg
podawane na badany modul za pomocg oprogramowanego, pod kgtem tego modu-
tu, tacznika. Dla danego programu okre$la si¢ liczbe i.mpul}.éw wystepujacych
w‘kaidym punkcie plytki drukowanej modulu. Umozliwia to doktadne okreélenie
miejsca niesprawnodci. Testowanie modutu odbywa sie dwuetapowo - najpierw
stwierdzamy, czy suma sygnaléw wyjsciowych jest zgodna z ustalong. W przy-
padku stwierdzenia zgodnoéci, wynik testu jest pozytywny - modut dziala pra-
widlowo, W przypadku przeciwnym - otrz;'mujemy natychmiast stwierdzenie
nieprawidlowoéci pfacy modutu, DIGITEST umozliwia réwniez doktadne zloka-
lizowanie uszkodzenia oraz okreélenie jego rodzaju. Do tego celu nalezy ko-
rzystaé z sondy cyfx:owej oraz schematu ideowego, modulu i jego listy wyjscio-
wej,Podczas testu, bac'lana pPlytka znajduje sie stale w testerze, Dlatego jest
mozliwe wielokrotne dokonywanie testéw, a jednoczeénie jest zapewniony obu-

stronny do niej dostep.

Dzigki zastosowanému rozwigzaniu, zbedna jest znajomoé¢ funkcji modutu tes- -

towanego przez osobe testujgcqa. Wymagana jest tyiko umiejetno$é czytania
schematu ideowego modutu wyszukiwania potrzebnego w danej chwili.jpunktu
na plytceVna podstawie schematu ideowego i rysunku montazowego.

]ed‘en tester moze badad dowolng liczbe modutéw cyfrowych, pod warunkiem,

ze ma odpowiednig liczbe lgcznikéw oprogramowanych dla tych modutéw,

s




7.WSPOL.PRACA URZADZEN INTELMONITOR ESIW Z INNYMI SYSTEMAM!
I URZADZENIAMI

7.1. Zatady sprzeienia z obiektem

Realizacje sprzezenia z obiektem przedstawiono na rys.14.Rysunek przedsta-
wia ogélng kc-mfiguracjg typowych; obiektowych toréw przesylanych informaciji
z obiektu, Urzqdzenia INTELMONITOR ESIW charakteryzuja sig wysoka od-
pornoécia na zaklécenia. Wynika ono z rozwigzath konstrukeyjnych moduiéw.

Pl :D . .
" 2 m%i'sv"
3.

st
P32 Przekroczenie
dét
. x1
-’-
i o r3
K2 l! pojedynczey
v Ust
’ Przekroczenie I}
" i

Praskroczenie
Z poprzsdniage modutu

Rys. 14. Uproszczony schemat ideowy modktu skalowsnis i przekroczert

Dla sygnatéw dwustanowych oddzielenie galwaniczne jest realizowane na prze-
kafnikach kontaktowych ¥ o napigciu zasilania 60 V DC,co gwarantuje uzyskiwa-
nie prawidtowych informacji z obiektu. Urzadzenia INTELMONITOR ESIW .© -
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" dopuszczaja wystapienie napieé wspdlnych {zakléced o charakterze CMVido
wartodci 500 V. Dla wejéé analogowych ttumienno$é tych zakldcenl (wspdtezyn-
nik CMRR) jest nie mniejsza niz 60 dB w calym zakresie czestotliwodci, wy-

nika to z zastosowanego ukladu réznicowego na wejsciu,

Tlumienie zakldcer szeregowo nalozonych na sygnal czynny (wspétczynnik
SMRR ) dla wej$§¢ analogowych wynika z zasady dzialania przetwornikéw inte- !
gracyjnych. Zapewnia sig 60 dB tlumienia sktadowych zakidcajgcych, o czgsto-

tliwodci 50Hz T1Hz. Dla uzyskania wiekszych pozioméw ttumienia nalezy stoso- !
waé filtry w obwodach dopasowujgcych. Z praktyki wynika, ze dla uzyskania
duzej niezawodnodci sprzgtu automatyki jest wymagane: stosowanie metod zmniej-
szajatych zaklécalno$é obiektowych czgécitoréw pomiarowych.

W urzadzeniach INTELMONITOR ESIW nie stosowano do tej pory zadnych
specjalnych metod wyboru tras kablowych i wykorzystania kabli wielozylowych i
oraz skrecania par' ekranowania, uziemiania obwodéw, ekrandéw w jednym 1
punkcie. O formie rozwigzania tego typu zagadmen, dla konkretnego zastosowa- ‘

Zma powinien kazdorazowo decydowaé pro;ektant podsystemu.

7.2. Sygnaty wejsciowe stosowane w INTELMONITOR ESIW 1,

1
D:analogowe: O + 5mA, 0 : 20 mA, i
n dwustanowe: 60 V, SmA. '

i }
Sygnaly z czujnikéw rezystorowych i napigciowych, np,: termometréw oporo-
wych i termoelementéw, sq przetwarzane w przetwornikach standaryzujacych

i nastepnie wprowadzane do INTELMONITOR ESIW.

7.3. Wspdtpraca z podsystemem INTELDIGIT P !,

Dla rozszerzenia rodzaju s-ygn'alé\v wejéciowych oraz uzyskania wiqkszej_elas—

tycznoéci podsystemu INTELMONITOR ESLW, istnieje mozliwo§< wspdtpracy
podsystemdéw INTELMONITOﬁ ESIW i INTELDIGIT PI w ramach jednego obie-

ktu przemystowego. Dane sygnaléw wejéciowych i wyjéciowych dla takiego po-

. - e R

lgczenia sa takie, jak dla INTELDIGIT Pl; natomiast dane w zakresie obrazéw,
tak jak dla INTELMONITOR ESIW. Konfigura¢ja taka bedzie mozliwa do stoso-
wania po 1982 roku.

7.4. Wspétpraca z zespotem programowanego starowania PC-4k
Zespét PC-4k, produkeji MERA-ZAP, sthzy do programowanego sterowania
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procesami przemystowymidyskretnymi. Poniewaz dla wielu zastosowan istnieje
konieczno$é informowania na biezgco operatora o stanie procesu, celowe jest
wspdldziatanie zespolu PC-4k i INTELMONITOR ESIW. Poljczenie takie jest
realizowane poprzez interfejsl{dostawy od 1980 rokuﬁn.

SPOSOB ZAMAWIANIA | DOSTAWY URZADZEN INTELMONITOR ESIW

Urzadzenia INTELMONITOR ESIW &g produkowane i'destatgzane nopestaci

zestawdéw uzytkowych, kompletowanych przez producenta. Zestaw uzytkowy

obejmuje komplet urzadzei w obudowi'e F wraz z oprzyrzadowaniem v;ew-nqtrz-

nym‘ , uruchomiony i testowany, uzupehuony dokumentacjg techniczno-ruchows

arzgdzen. Dostawa obejmuje takze testery do testowania modulo\v’\vraz z inst-

rukcjamt, Odbl._orca powinien przeszkolié w MERA-ZAP osoby obstugujace urzar

dzenia podsystemu. ! ’

Ze wzgledu na potrzebe kazdorazowego projektowania konfiguracji podsystemu

dla konkretnych zamdéwien, nalezy w pierwszej kolejnodci okresliés

& liczbe i rodzaj sygnaléw wejdciowych,

0 liczbe obrazéw dla instalacji,

0 liczbe monitoréw,

0 rodzaj wspétpracy (INTELDIGIT PI lub INTELMONITOR ESIW) ,

O wymagania operacyjne, jak mozliwoé§¢ rezerwowania pracy w stanach awa-
ryjnych,

o warunki technoklimatyczne.

Na podstawie tak okreslonych danych, MERA-ZAP opracowuje ofertg, a po uz-

godnieniu i zatwierdzeniu oferty przez zamawiajgcego,opracowuje dokumentacje

zestawu. Mozliwa jest dostawa pojedynczych urzadzei INTELMONITOR ESIW

dla uzupelnienia i rozs'zerzenia zestawdw juz zainstalowanych u odbiorcy.

Obecnie sg realizowane tylko zamdéwienia dotyczace generalnych dostaw kom-

pletnych podsystemdw.

MERA-ZAP ma uprawnienia generalnego dostawcy i, przy odpowiedniej umow{e,

realizuje dostawy w pelnym cyklu, czyli od projektowania do uruchomienia.

MERA-ZAP $wiadczy ustugi serwisowe % roczna gwarancjaj .

Zamdéwienia na zestawy uzytkowe INTELMONITOR ESIW nalezy kierowadé do

producenta: Zaklady Automatyki Przemyslowej MERA-ZAP, 63-400 Ostréw

Wielkopolski, ul.Krotoszyfiska 35, Dziat Generalnych Dostaw.
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Producentem pulpitéw operatora procesu technologicznego POPT -04, nadajni-

kéw klawiaturowych NIC-03, odbiornikéw OIC oraz serwisowych nadajnikéw -
-odbiornikéw kodéw SNOK jest réwniez MERA-ZAP.
'

Producentem kaset, zasilaczy, paneli'—w'entylacyjnych i obwodéw modutdéw sg

Zjednoczone Zaklady Urzgdzen Jagdrowych POLON, Adres: Biuro Zbytu ZZUJ

POLON, ul.Bieladiska 1, 00-086 Warszawa, tel, 27-67-08, telex:812477 PL.




