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LUB POMIAROWY
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WSTEP

Informator systemu MOTELMASZ obejmuje tylko wybrane wyroby z
grupy elektrycznych maszynowych elementéw automatyki. Luki w sy-
stemie bedg uzupeiniane w miare opracowywania i uruchamiania pro-
dukcji nowych serii elektrycznych maszynowych elementdéw automatyki.

1. MIKROSYN

Mikrosyn jest przetwornikiem do zdalnego pomiaru malych przesu-
nig¢é katowych na drodze elektrycznej. Sktada sie z czterocbieguno-
‘wego uzwojonego stojana i dwubiegunowego wirnika reluktancyjnego.
Na stojanie sa umieszczone uzwojenia wzbudzenia, wyj$ciowe e-
wentualnie kompensacyjne. Mikrosyn dziata na zasadzie transforma-
tora réznicowego. Jego napigcie wyjsciowe zmienia swa amplitude i
faze zaleznie od zmian wartodci i znaku mierzonego przesunigciakg
towego. W zerowym (neutralnym) potozeniu wirnika, napiecie wyjécio
we jest teoretycznie rdwne zeru. Préktycznie wystepuje niewielkie
napiecie szczatkowe. Po obréceniu wirnika o pewien kat, na uzwoje-
niu wyjéciowym wystepuje napigcie, praktycznie zalezne liniowo od
potozenia katowego wirnika.

Mikrosyny sa stosowane w przyrzadach giroskopowych oraz jako e-
lementy sprzezenia zwrotnego od potozenia w serwomechanizmach.Moga
byé réwniez stosowane jako elementy pomiarowe przepiywomierzy ma-
sowych, pywakowych, w regulatorach kursu statkdéw oraz jako ele-
menty rézniczkujace i stabilizujace oraz silniki momentowe.

MOTELMASZ przewiduje stosowanie mikrosyna produkcji Wytwdérni

Sprzetu Komunikacyjnego Warszawa II-Praga.

Dane techniczne

Erednica zewnetrzna 42 mm

t

Napiecie zasilania 36 V

Czgstotliwo$dé zasilania 400 Hz

Sztywnoéé napieciowa 40 Vjrad
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Prad wzbudzenia 160 mA

Dopuszczalne napigcie szczatkowe 30 mV

Impedancja obciazenia 2 k&

Zakres pomiarowy 0,01...0,1 rad
Blad nieliniowoéci . Ouee 5 %

Zakres pracy 0,5 rad

Btad nieliniowoéci . 1%

Warunki pracy wg PN-74/M-42020

Sposéb zamawiania

Zaméwie nia na mikrosyny nalezy kierowaé do producenta na adres:

Wytwérnia Sprzetu Komunikacyjnego Warszawa II-Praga, 03-850

Warszawa, ul. Grochowska 306/308.

2. SILNIKI INDUKCYJNE JEDNOFAZOWE ZE ZWARTYM
UZWOJENIEM POMOCNICZYM ¢

Silniki indukcyjne jednofazowe 2€ zwartym uzwojeniem pomocni-
czym sSa maszynami elektrycznymi, zasilanymi z sieci jednofazowe]
(220 Vv, 50 Hz) ,zaopatrzonymi w zwarte uzwojenie pomocnicze W posta-
ci jednego lub kilku zwojéw grubego drutu miedzianego,obejmujacych
czqéé bieguna wydatnego stojana, na ktdrym s3a umieszczone cewki u-

zwojenia wzbudzenia.

Sa stosowane przede wszystkim w urzadzeniach powszechnego uzyt-
xu takich jak wentylatory, suszarki, gramofony itd. Stuza réwniez
do napedu urzadzen przemystowych oraz w urzadzeniach automatyki gdy
nie s wymagane szczegdlne wiagciwoéci rozruchowe i regulacyjne., Zwar-
te uzwojenie pomocnicze powoduje przesunigcie w fazie czeéci stru-
mienia wzbudzenia objgte] przez nie, co wraz 2 przesunigciem w
przestrzeni, wynikajgacym 2 konstrukcji obwodu magnetycznego powo-
duje powstanie eliptycznego wirujacego pola magnetycznego. Pod
wptywem tego pola, Ww wirniku o zwartym uzwojeniu klatkowym, s3a
indukowane prady, ktére we wspdldziataniu z polem magnetycznym,

wytwarzaja moment obrotowy podczas biegu asynchronicznego.
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MOTELMASZ przewiduje stosowanie silnikéw jednofazowych ze zwar
tym uzwojeniem pomocniczym produkcji Przedsiebiorstwa Dodwiadczal-
nego Specjalnych Maszyn Elektrycznych Malej Mocy MIKROMA we Wrzes-
ni i Zaktadu Silnikdéw Elektrycznych Matej Mocy SILMA w Zagdrzu.
Sposéb zomawiania

Silniki indukcyjne Jjednofazowe ze zwartym uzwojeniem pomocni-
czym nalezy zamawiaé bezpo$rednio u producenta:

silniki typu: SAZ-0,3B/C; SAZ-7-2-3; SAZ-075A/B; SAZ-1,7A;
SAZ-7,4; SAZ-16, w Przedsigbiorstwie Do$wiadczalnym Specjalnych
Maszyn Elektrycznych Matej Mocy MIKROMA, 62-300/Wrzeénia, ul,
Batorego 4,

silniki typu: 1074.6; 1074.9;1074.10;DF-llSOA;éAZ—Zl;SAZ—1,9tr;
SAZ-01;SAZ-06;S-311,w Kombinacie Maszyn Elektrycznych EMA-KOMEL,
Zaklad Silnikéw Elektrycznych Matej Mocy SILMA 42-560 Zagdrze,
ul.Armii Czerwonej 124, lub w Biurze Sprzedazy Maszyn i Apara-

téw Elektrycznych, 00-082 Warszawa, ul. Senatorska 10.

3. SILNIKI INDUKCYJINE JEDNOFAZOWE
Z KONDENSATOREM PRACY

ey

Silniki indukcyjne jednofazowe z kondensatorem pracy sg maszy-
nami elektrycznymi zasilanymi z sieci jednofazowej (220 V, 50 Hz).
Maja one dwa fazowe uzwojenia na stojanie 1 uzwojenie klatkowe
(zwarte) na wirniku. Uzwojenia fazowe stojana sg rozmieszczone W
taki sposdéb, ze ich osie magnetyczne tworza kat przestrzenny 90°,
W obwéd jednego z tych uzwojer jest wigczony na stale kondensator,
zapewniajacy przesunigcie fazowe praddéw uzwojed o kat 90° elektry-
cznych. W ten sposéb,w szczelinie silnika powstaje eliptyczne pole
magnetyczne zapewniajace wytwarzanie momentu obrotowego oraz roz-
ruch silnika.

Silniki jednofazowé z kondensatorem pracy sg stosowane w tych
urzadzeniach napedowych, w ktérych sa wymagane $rednie wladciwodci
rozruchowe. Przede wszystkim sg stosowane do napgdu sitownikéw e~
lektrycznych, urzadzer klimatyzacyjnych i wentylatordw. Sa wykony-
wane w obudowie zamknietej i do wbudowywania.
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MOTELMASZ przewiduje stosowanie silnikéw jednofazowych z konden-

satorem pracy produkcji Przedsigbiorstwa Doswiadczalnego Specjalnych

Maszyn Elektrycznych Matej Mocy MIKROMA we Wrze éni, Wytwdrni

Sprzetu Komunikacyjnego w Warszawie i Zakladu Silnikéw Elektrycznych

Matej Mocy SILMA w Zagbrzu.

Dane techniczne

Parametr Jedno- kidd
stka PL-155| UA-121A | UL-259A | UL-259B | DF-521A| DF-711A
Napiecie znamionowe v 220 220 220 220 220 220
Czestotliwodé Hz 50 50 50 S0 50 50
Moc znamionowa wydawana w 5 8,5 16 16 7,5 15,5
Prad znamionowy A 0,15 0,18 0,27 | /0,27 0,24 0,28
Predkafé obrotowa obr/min} 2500 1200 1300 1300 1300 1300
Kierunek wirowania - prawy lewy lewy prawy prawy prawy
Klasa izolacji - E E E E E E
Kondensator pracy ur 2 2 . 5 5 2,2 5
Masa kg 1,0 1,30 1,35 1,35 1,60 1,85
DIugofé be~ walu mm 86,0 86,0 86 86 175 175
DIugofé z walem o 110 111 125,5 125,5 219,5 219,5
Wymiary max ¢; sﬂze.—r': o g82 $82,5 $32,5 $82,5 #100 4100
Budowa zamkn. [do wbud. do wbud.
Stopier ochrony 1p-32 IP-32 IP-32 1P-32 Ip-10 IP-10
Producent SILMA
| 1 ] ! 1 1
Parametr Jedno- kidd
stka SA-5,5A( SA-12 |SA-16 [SA—ZS A-19Z | SA-102 MZ-05 MZ-04
Napiqcie znamionowe v 220 220 220 220 220 220 220 220
Czqstotliwodé He 50 50 50 50 S0 50 50 50
Moc znamionowa wyd.wanJ W 5,5 14 16 25 19 10 60 14
Prad znamionowy A 0,1 0,22 0,18 0,25 0,35 0,34 0,58 0,16
redkodé obrotowa obx/min| 2700 1350 2700 2700 2640 2700 2890 2900
ierunek wirowania - Howolny |dowolnyjdowolnyjdowolny] prawy | prawy lewy prawy
lasa izolacii - E E E B E E E E
ondsensator pracy up 0,5 2 1 1,5 2 4 4,0 2,0
Masa kg 0,9 1,9 1,5 1,8 1,4 1,1 3,35 2,4
Diugodé bez walu m 95 100 186 186 - 111 129 110
Diugo$é z walem o 111 120 140 150 202 143 154 143,5
ary max §; S m |62 55 [se0  |eeo % 33 |#r0s | #r08
udowa zamkn. | zamkn. | zamkn. | samkn.do wbud. { do wbud.] otwar.] zamkn.
topleft ochrony IP-44 IP-44 |IP-44 |IP-44 HP-10 IP-10 IP-10 IP-44
roducent MIKROMA qu
1 1 1 ] 1 1

11



Sposéb zamawianio

Silniki indukcyjne jednofazowe z kondensatorem pracy nalezy za-

mawiaé bezpoérednio u producenta:

silniki typu: SA-5,5A; SA~12; SA-16; SA-25; SA-19%Z; SA-10Z, \
Przedsiebiorstwie Dogwiadczalnym Specjalnych Maszyn Elektrycz-
nych Malej Mocy MIKROMA 62-300 Wrzedénia, ul. Batorego 4,

silniki typu: M2-05 i MZ-04 w Wytwérni Sprzetu Xomunikacyjnego
Warszawa II-Praga, 03-840 Warszawa, ul. Grochowska 306/308,

silniki typu: PL~155; UA-121A; UL-259A; UL-259B;DF-711A;DF-5214,
w Kombinacie Maszyn Elektrycznych EMA-KOMEL, Zaktad Silnikdéw
Elektrycznych Matej Mocy SILMA 42-560 Zagdrze, ul. Armii Czer-
wonej 124,lub w Biurze Sprzedazy Maszyn i Aparatéw Elektrycznych
00-082 Warszawa, ul. Senatorska 10.

4. SILNIKI PRADU STALEGO O MAGNESACH TRWALYCH

Silniki pradu staego o magnesach trwatych(nazywane réwniez sil-
nikami magnetoelektrycznymi) sa maszynami komutatorowymi, wzbudza-
nymi magnesem trwatym (unieszczonym na stojanie zewngtrznym lub we-
wnetrznym). W tym ostatnim przypadku uzwojenie wirnika jest umie-
szczone bezpodrednio w szczelinie powietrznej, a nie w rdzeniu wir
nika, co zmniejsza stale czasowe silnika.

Silniki pradu staiego o magnesach trwatych,w pordéwnaniu z silni-
kami o wzbudzeniu elektromagnetycznym wyrézniaja sieg nastepujacymi

cechami:
mniej skomplikowang budowg, N
duza pewnos$cia pracy,
wysokg sprawnoéciq,
bardzo dobrymi warunkami chtodzenia.

Strumiel magnetyczny magnesu trwatego, oddzialywujac na prad w u-
zwojeniu wirnika (doprowadzony przez uktad komutator-szczotki) wy-

twarza moment obrotowy umozliwiajac rozruch i prace silnika.

silniki pradu statego o magnesach trwaXych sa Yatwo sterowané

!
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przez zmiang wartoéci napiecia zasilajacego uwzojenia wirnika.Cha-
rakterystyki tak sterowanego silnika sa liniowe. Silnilki te maja
pudowe zamknieta. Sg stosowane do napeddw sitownikéw oraz jako e-

lementy wykonawcze réznych napeddw sterowanych malej mocy.

Dane techniczne

TyPp

Parametr Symbol|Jednostka ["ou7n/c]sM-1,2 - 3208N [HD-2200 |HD-2208 | SM-22 1SH-22A-
Napiecle znamionowe U v 12 6,0 4 15 12 4,5 3,0
Prad biegu jaltowego Io A 0,08 - 0,033 0,07 - - -
Prad znamionowy I A 0,20 0,4570,12 0,22 - 0,45 0,67
Moc wydawana P W 1,3 1,2 0,21 1,8 2,6 0,5 0,5
Moment uzyteczny M mNm 24,5 1,4710,98 2,9 3,2 0,7 0,79
Predkoéé obrotowa
znamionowa cbr/min 500 7800 2000 6000 8000 6000 6000
Kierunek wirowania dowol. |dowol. } prawy lewy lewy dowol. | dowol.
Rezystancja uzwojeh R 22 - 10 15 - - -
Masa kg 0,8 0,075 | 0,06 0,051 0,051 | 0,035 | 0,035
el o watu nm 7293 |40/585| 26/354] 38/45,3) 38/43,3 32,8/53] 32,&53
Wymiary mm $65 $27 $32 $27,8] ¢27,8 | #21,5 $21,5
Producent MIKROMA |MIKRO SILMA SILMA SILMA SILMA | SILMA

silniki spelniaja wymagania normy PN-74/E-06010

MOTELMASZ przewiduje stosowanie silnikéw pradu statego o magne-
sach trwatych produkcji Przedsiebiorstwa Doswiadczalnego Specjal-
nych Maszyn Elektrycznych Malej Mocy MIKROMA we Wrzedéni i1 Zakladu
Silnikéw Elektrycznych Matej Mocy SILMA w Zagdérzu.

Sposéb zamawionia

Silniki pradu staiego o magnesach trwatych nalezy zamawiaé bez-

poérednio u producenta:

silniki typu: SM-2B/C; SM-1,2 w Przedsiebiorstwie Doéwiadczalnym
Specjalnych Maszyn Elektrycznych Matej Mocy MIKROMA,62-300
Wrzesnia, ul. Batorego 4,

silniki typu: E-3208N; HD-2200: HD-2208; SM-22; SM-22A, w Kombi-
nacie Maszyn Elektrycznych, EMA-KOMEL, ZakXad Silnikéw Elektry-
cznych Matej Mocy SILMA 42-560 Zagdérze, ul. Armii Czerwonej 124
1ub w Biurze Sprzedazy Maszyn i Aparatéw Elektrycznych- 00-082

Warszawa, ul. Senatorska 10.
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5. SILNIKI INDUKCYJNE DWUFAZOWE

Silnik wykonawczy indukcyjny dwufazowy jest silnikiem asynchro-
nicznym o specjalnej budowie i wlasciwoédciach, predystynujgcych go
do pracy w uktadach regulacji ciagtej, zwtaszcza gdy obiekty regu-
lacji charakteryzuja sie nieduzymi stalymi czasowymi. Ze wzgledu
na budowe wewnetrzng silniki dwufazowe dzielimy na:

- silniki o wirniku klatkowym, \

- silniki o wirniku kubkowym.

Stojan silnika jest nawiniety dwufazowo, czyli osie magnetyczne '
uzwojen sa przesuniete o 90° w przestrzeni, a uzwojenia faz sa za- i
silane napigciami przesunietymi w fazie ¢ 90° elektrycznych. Pole
magnetyczne w szczelinie silnika jest polem eliptycznym (w szcze-
gélnych stanach pracy jest polem katowym), co zapewnia rozwijanie
momentu obrotowego i rozruch silnika. I

—

Przesuniecie faz napieé zasilajgcych o 90° moze Lyé uzyskane
przez:

- zasilanie w uktadzie Scotta lub réwnowaznym,

- wtaczenie w obwdéd jednego z uzwojed kondensatora pracy. { l

Silnik dwufazowy jest zasilany w sposdéb nastepujacy:

- jedno z uzwojed fazowych jest wiaczone na napigcie sieci o nie-
sterowanej amplitudzie i fazie, jest to uzwojenie wzbudzenia; w
przypadku stosowania przesunigcia fazowego napieé za pomoca kon- '
densatora, zostaje on wiaczony w obwdd tego uzwojenia,

- drugie uzwojenie, 2zwane uzwojeniem sterowania, zostaje wigczone
na napiecie o sterowanej amplitudzie lub fazie: zmiana parametréw !

tego napiecia powoduje pilynna zmiane predkogci obrotowej silnika

Zalety silnikéw wykonawczych dwufazowych:

- samohamowno$é przy zdjeciu sygnaiu sterowania,
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- zmienno$é predkogci obrotowej w szerokich granicach, przy zmia-
nie amplitudy lub fazy napigcia sterujacego,

- mala warto$é napiecia poczatkowego, czyli napiecia sterujacego,

przy ktérym wirnik wiruje,

- liniowo$é charakterystyk mechanicznych i regulacyjnych: biad a-
proksymacji liniowej tych charakterystyk nie powinien przekra-

czaé 20%,
- stabilnoéé pracy w catym zakresie zmian predkoéci obrotowej,
- duza warto$é momentu rozruchowego,
- mata moc sterowania przy znacznych mocach mechanicznych na wale,
- szybko$é dziatania,
- pewnos$é pracy.
Silniki indukcyjne dwufazowe sa stosowane W napedach sitownikéw,

obrabiarek i w serwomechanizmach pradu zmiennego O najrozmaitszym

przeznaczeniu.

MOTELMASZ przewiduje obecnie stosowanie silnika indukcyjnego
dwufazowego SID-145 o wirniku kubkowym produkcji Wytwérni Sprzetu
Kowmunikacyjnego Warszawa I-Praga. W przyszioéci beda stosowane
nowocze énie jsze silniki, prze widywane do produkcji przez Przedsig-
biorstwo Doéwiadczalne Specjalnych Maszyn Elektrycznych Malej Mocy
MIKROMA we Wrzesni.

Dane techniczne

Silnik indukcyjny dwufazowy SID-145

Napiecie wzbudzenia 36%10% Vv
Czgstotliwosé 400 Hz

Prad wzbudzenia 0,15 A
Napiecie sterowania 0..30 V
Prad sterowania 0..0,11 A
Predkos$é obrotowa maksymalna 12000 obr/min
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Moment znamionowy 3,2 mNm

Moment rozruchowy 7,0 mNm
Diugoéé z walem 38 mm
$rednica 24[/34 mm

Sposéb zomawiania

zaméwienia nalezy kierowaé bezpoérednio do producenta na adres:
Wytwdérnia Sprzetu Komunikacyinego Warszawa II-Praga, 03-840

Warszawa, ul, Grochowska 306/308.

6. SILNIKI SKOKOWE

Silniki skokowe sa maszynami elektrycznego napgedu zautomatyzo-
wanego o dyskretnym dziataniu. Sa stosowane przede wszystkim w u-
ktadach regulacyjnych do zdalnego nastawiania warto$ci zadanej,na-
pedu sitownikéw elektrycznych i sterowania obrabiarek programowa-=
nych i kopiujacych. Pracujg W uktadzie otwartym i zamknigtym, ze
sprzezeniem zwrotnym. Moga tez stuzyé do przetwarzania sygnatdéw im
pulsowych na sygnaly analogowe.

Silniki skokowe przetwarzaja impulsy elektryczne na okreélona
droge katowa o jaka obraca sie wal. Droga katowa wirnika jest taka
sama dla kazdego impulsu pradu. Kazdemu impulsowi pradu’od%owiada
jeden skok wirnika, a powtarzaja sie po%ozenia spoczynkowe.Silniki
maja rézne podziatki zebdw na stojanie i na wirniku, dzigki czemu
sa potozenia katowe o najmniejszej i najwigkszej reluktancji obwodu
magnetycznego, wzgledem osi uzwojed. Witaczenie pradu w uzwojenie,
ktérego o$ przechodzi przez wieksza reluktancje obwodu magnetycz-
nego, spowoduje skok wirnika w polozenie maksymalnego strumienia,
odpowiadajace poiozeniu ninimalnej reluktancji obwodu magnetyczne-
go w osi wzbudzonego uzwojenia. Kolejne zalaczenia uzwojen moga byé
realizowane przy pomocy komutatora elektronicznego lub mechanici—

nego.

Silniki skokowe o duzych momentach, przystosowane do bezpodred-
niego zasilania z sieci tréjfazowej pradu przemiennego, pracuja ze
staty predkoscia obrotowa wymuszang czestotliwo$ci sieci. Sterowa-
nie silnikéw odbywa sig za pomoca przyciskdw (stykdéw) jak klasycz-
nych silnikéw tréjfazowych asynchronicznych.

16



Dane techniczne

. Parametr Symbol |Jednostka Typ silnika
’ EDS=-10 |EDS-11 EDS-18 EDS-20 DS-22 EDS-21 EDS-23
Moc pobiérana przez
silnik P W 8,5 10,5 82 120 130 250 360
Napigcie zasilanla
. silnika Us v 10 13,4 12 14,5 14,5 |220/380 220/380
Liczba faz m - 4 4 4 4 4 4 4
Skok znamionowy - stopien 5 5 3 3 3 3
Max moment rozruchowy Mr Nm 2-10"2 3,610—2 5,45 7.1 10 15 25
Max czestotliwodé
d rozruchowa fgr 1/s 155 230 90 74 65 - -
' I Max czestotliwodé pracy
5 (graniczna) fq 1/s 340 320 105 75 65 - -
Max moment statyczny Ms Nm s.1002 lg8a072) 7,75 | 10 16 - -
Predkodé cbrotowa n obrx/min - - - - - 100 100
Srednica zewngtrzna ] mn 60 60 200 200 200 200 200
;_ Drugoéé bez walu A om 49 64 245 270 330 295 (355
; Diugoéé z walem B mn 59 73 295 320 380 345 405
Typ sterownika elektro- - n _ = AT - - - -
{niczneqo (komutatora) ADI-21M|ADI~-21M ADr-21¢| ADI-21C} ADI ZI‘C

Uwaga: 1) Podane parametry £DS-21, EDS-22, EDS-23 nalezy traktowaé jako tymczasowe.
2) & r.1976 przewidije sig uruchomienie silnika EDS-12 jako zastgpczego Za SK-80/50 pro-
dukcji ZD ASPAN.
3) S&ilniki EDS-21 i ED5-23 sa odmianami silnikéw EDS-20 i EDS-22 i 83 przystosowanedohe?
poéredniego zasilania z sieci.

!l‘ MOTELMASZ przewiduje obecnie stosowanie silnikéw skokowych re-
) l1uktancyjnych reduktorowych, produkcji zaktadéw MERA-ZAP-MONT w O-
; strowie Wlkp. W przysziodci beda stosowane inne typy silnikéw sko-
:' kowych, przede wszystkim z podmagnesowang cewka centralna.

0

! \ Sposéb zamawiania

i

i[‘i zaméwienie na silniki skokowe nalezy kierowaé pezposrednio do

producentdw:

{ na silniki EDS-10 i EDS-11 w Wielkopolskich zaktradach Automatyki

f! Kompleksowe] MERA-%AP-MONT, Zaktady Automatyki Przemysiowe] ul..

' Krotoszydska 35, 63-400 Ostréw Wlkp.,

l! na silniki EDS-18, 20, 22 oraz EDS-21, 23 W ‘Oérodku Badawczo-
Rozwojowym Automatyzacji Kompleksowe] ME RA-ZAP-MONT, Zaklad
Produkciji Doswiadczalne] Automatyki Elektrycznej i Hydraulicznej.

i ul. Krotoszyniska 25, 63-400 Ostréw WIkp.
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7. SILNIKI SYNCHRONICZNE NIEREWERSYJNE
JEDNOFAZOWE

Silniki synchroniczne jednofazowe s budowane jako reluktancyj-
ne, permasynowe i permasynowo-reluktancyjne. Jednofazowe uzwojenie
wzbudzajace, wytwarza strumied magentyczny pulsujacy, W wyhiku cze-
go silnik, w ktérym nie zastosowano dodatkowych urzadzed lub za-

biegéw konstrukcyjnych, nie posiada momentu rozruchowego.

Praktyczne zastosowanie znalazly te silniki synchroniczné jedno-
fazowe, ktérych konstrukcja zapewnia wystgpowanie momentu rozru-

chowego. Moment rozruchowy uzyskujemy przez zastosowanie:

- asymetrii magnetycznej stojana np. przez ekranowanie czesci zeba
-bieguna zwartym zwojem, podobnie jak to ma miejsce w silnikach
indukcyjnych jednorazowych ze zwartym uzwojeniem pomocniczym, lub

przez asymetryczne ustawienie biegundw,
- asymetrii magnetycznej wirnika.

Przez zastosowanie asymetrii magnetycznej stojana uzyskujemy
silnik o jednoznacznie okreslonym kierunku wirowania, podczas gdy
rozwigzanie z asymetria magnetyczng wirnika wymaga stosowania ha-
mowidet, zapadek itp., elementdw zapewniajacych jednoznagznos$é kie-

runku wirowania.

Nowoczesne rozwigzania silnikéw synchronicznych jednofazowych
nierewersyjnych wykorzystuja asymetrig magnetyczna stojana; wirnik
jest symetryczny,a w przypadku silnikéw‘relhktancyjno—permasynowych
jest on wykonany w postaci magnesu trwatego np. z twardego magnety-
cznie ferrytu. Wzbudzanie nastepuje od cewki centralnej. Omawiane
silniki sa stosowane m.in. do napedu mechanizméw rejestratordw,
przekaZnikéw czasowych i zadajnikdéw programowych.

MOTELMASZ obecnie przewiduje stosowanie silnika typu sSMU-1,6w
produkcji Zaktadu MERA-PAFAL w éwidnicy. W przysziodci ta grupa
wyrobéw bedzie uzupeiniona innymi silnikami, w miare uruchomienia

ich produkcii.

Dane techniczne

Silnik SMU-1,6w

Napigcie znamionowe 220 V
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Czestotliwosé 50 Hz

Pobér mocy pozornej 3,2 VA
synchroniczna predko$é obrotowa 375 obr/min
Moment synchroniczny znamionowy 2 mNm
Minimalny moment rozruchowy 1 mNm
Moment statyczny silnika niezasilanego 1 mNm

i
silnik spelnia wymagania normy PN-74/M-42020 oraz PN-74/E-06010.

Sposéb zamawiania

Silniki SMU-1,6w nalezy zamawiaé bezposrednio u producenta, w

zakradach Wytwdrczych Aparatury Precyzyjnej MERA-PAFAL, 58-100
Zwidnica, ul, bukasifiskiego 26/28.

8. LACZA TACHOMETRYCZNE

tacze tachometryczne jest sestawione z synchronicznej -pradnicy
tachometrycznej i wskaZnika (lub wskaZnikéw) polaczonych przewoda-
mi.
Synchroniczna pradnica tachometryczna jest maszyna tréjfazowa wzbw
dzang magnesem trwaiym umieszczonym na wirniku. Tréjfazowe napig-
cie indukowane w uzwojeniu stojana zasila wskafnik. Pradnica moze

by¢ umieszczona bezpoérednio na maszynie, lub urzadzeniu wirujacym

moze tez byé sprzgiona z nim przy pomocy walu gigtkiego.

WskaZnik tacza sklada sig z silnika synchronicznego tréjfazowe-
go oraz ustroju pomiarowego. Silnik jest permasynem o rozruchu hi-
sterezowym i jest zasilany napigciem trdéjfazowym z pradnicy tacho-
metrycznej. Wirnik silnika wiruje synchronicznie z wirnikiem prad-
nicy tachometrycznej, a iloraz ich predkoéci obrotowych jest pp/ps
(gdzie pp - liczba. par biegunéw pradnicy; pg ~ liczba par biegundw

silnika).

b
E Ustréj pomiarowy jest zXozony 2z zespotu magneséw osadzonych na
o wale silnika,tarczy wiropradowej, osi, sprezyny zwrotnej i wskazdéw
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ki. Wirujace magnesy indukuja w tarczy prady wirowe, w wyniku cze~

go powstaje moment napedowy indukcyjny, dziatajac& na tarcze. Mo-
ment ten jest réwnowazony momentem sprezyny zwrofnej. Kat wychyle-~
nia wskazéwki ustroju pomiarowego jest proporéjonalny do predkosci

obrotowej mierzonej.

tacza tachometryczne s3g stosowane do automomicznych zdalnych po
miaréw predkogci obrotowej silnikéw spalinowych stacjonarnych i w
pojazdach, oraz w innych dowolnych maszynach i urzgdzeniach, o ile
odlegto$é od miejsca pomiaru do miejsca odczytu wskazad nie prze-

kracza 25 m.

Dane techniczne

Oznaczenie typu OE-1630 OE-930 ' OE-530 OE-3630

Zakres pomiaru

obr/min ‘500...3000 | 500...3000 | 100...600 300...900

Napiecie miegdzy-
fazowe przy naj-

wiekszych wska- 18...22 24...29 25...29 18...22
zaniach V
Liczba w komplecie
nada’jnikéw 1 1 1 1
wskaZnikéw 1 1 1 2

PrzeYozenie/stosu-
nek predkos$ci obro-
towej walka napg-
dowego nadajnika 1:2 1:2 4:1 2:1
do warto$ci wskazy-
wanej przez wskaZ-
nik

Masa (kg) 2,40 1,75 2,40 3,195

20




e’

-

Bledy wskazaf

TYP Predkosgé Temperatura}Bad Temperatura| Blad
obroto- |obrotowa otoczenia wskazan jotoczenia wskazat
mierza obr/min obr/min ocC obr/min
OE-1630 |powyzej 500 +40 ° +75

do 1000 -509+5
powyzej 1000 20°+5° +30 500%5° +60
do 2500
powyzej 2500 +40 +75
do 3000
OE~930 powyzej 500 +40 +75
do 1000 6. .0 o
powyzej 1000 20°45 +30 | -60°45° +60
do 2500 500%59
powyzej 2500 +40 +60
do 3000
OE~-530 powyzej 100 +8 +15
do 200 °
powyzej 200 20°+5° +8 -509+5° +12
do 500 500F50
powyzej 500 +8 +15
do 600
- - 0 110 +16
OE-3630 powyzgg 280 200150 —50°i5° I
powyzej 600 *8 500%5° *12
' do 900
Warunki pracy
Oznaczenie OE-1630 0E-930 OE-530 OE-3630
typu
Temperatura oto-
czenia
dla nadajnika |-60°...70°C|-60%.470°C -602.+70°c|-60%. . +70°G
dta wskagnika |-50°...+50°C -60°.450°¢ | ~502.+50°¢|-50° ..+50°C
Dopuszczalne
przeciazenie
wibracyijne m/s
przy 20...80 Hz
dla nadajnika 100 40 100 100
w czasie w czasie w czasie w czasie
100 h 200 h 100 h 100 h
dla wskaZnika 15 15 15 15
w czasie w czasie w czasie w czasie
250 h 200 h 250 h 250 h
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MOTELMASZ przewiduje stosowanie Zigczy tachometrycznych produk-
cji Zakiaddéw Mechanizméw Precyzyjnych MERA-POLTIK zestawionych w

komplety.
bacza’ Typ pradnicy Typ wskaZnika szt.
OE-1630 GM-631-1 OE-632M 1
OE-930 TE-45 OE-932 1
OE-530 GM-631-1 OE-532 1
OE-3630 GM-631-2 : OE-1532 2

Sposéb zomawiania

%qcza tachometryczne kompletne oraz oddzielne wskaZniki nalezy
zamawiaé w Zakladach Mechanizméw Precyzyjnych MERA-POLTIK, 90-302
26d%4, ul. Wigury 21.

Pradnice tachometryczne, nieskompletowane ze wskaZnikami nalezy
zamawiaé w Przedsiebiorstwie Produkcji Doéwiadczalnej Specjalnych
Maszyn Elektrycznych MIKROMA, 62-300 Wrzed$nia, ul. Batorego 4.

9. ZESPOLY SILNIK - REDUKTOR

#

Zespoly silnik -reduktor sa ztozone z elektrycznégo silnika na-
pedowego i1 reduktora, ktdérego wai wyjéciowy moze wykonywaé ruch o-
brotowy 4dub liniowy. Istota konstrukcyjna takiego zespolu jest
zwarta, jednolita budowa.

Jako silniki napedowe stosuje sie silniki pradu statego,najczg-
éciej z dzielonym wzbudzeniem oraz silniki indukcyjne jedno- i tréj

fazowe. . by

Zespoly silnik-reduktor sg stosowane do budowy wyspecjalizowanych
siTownikdéw €lektrycznych oraz dla realizacji wolnoobrotowych napg-
aéw. -

Dane techniczne

Zespbi: silnik pradu statego - reduktor typu ERT-6
Rodzaj silnika szeregowy z roadzielonym wzbudzeniem

Napiecie znamionowe 27 V
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Prad znamionowy 0,75 A

Ruch elementu wyj$ciowego linlowy

Skok 21,6 ¥ 0,5 mm

Udfdwig 200 N

Masa 1000 g
-60°...4+50°C

Zakres temperatur pracy

Dane techniczne zespotdéw silnik indukcyjny-reduktor sa podane W
katalogu VEM-Getriebemotoren 0,12-7,5 W, 16-400 U/min firmy VEB
Elektromotorenwerke Thurm Nr W130.02 d4/65.

MOTELMASZ przewiduje stosowanie:

zespotu: silnik pradu statego-reduktor typu ERT-6 produkcji Wy-
twérni Sprzetu Komunikacyjnego Warszawa II-Praga,

zespoidw silnik indukcyjny-reduktor produkcji VEB Elektromotoren-

werke Thurm (NRD), 9527 Thurm (Sachs) .

Sposéb zamawiania

Zespoty typu ERT-6 nalezy zamawiaé bezpogrednio u producenta Ww
Wytwérni Sprzgtu Komunikacyjnego Warszawa II-Praga 03-840 Warszawa
ul. Grochowska 306/308. Zespoiy produkcji NRD nalezy zamawiaé W
PTHZ ELEKTRIM, 00-043 Warszawa, ul. Czackiego 15/17.
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