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1. PODSYSTEM MOTOPNEM

W informatorze podsystemu MOTOPNEM omdwiono wyroby z nastepujacych grup
urzgdzen wykonawczych pneumatycznych $redniocidnieniowych: sitowniki mem-
branowe, sitowniki pozycyjne, ustawniki pozycyjne, kompletne cziony wyko-
nawcze z sitownikami membranowymi, urzadzenia pomocnicze.

W informatorze omawia sig wyroby produkowane seryjnie w kraju przez przed-
sigbiorstwa paristwowe, Parametry techniczne wyrobéw oraz wielkodé produk-
cji podaje sig na podstawie danych zawartych w ogo’lnodoste;pr;ych kartach ka-
talogowych. N

W rozdziale 5, dotyczacym wspélpracy ze sprzetem komputerowym, omawia
sig schematy ukladéw budowanych przy zalozeniu maksymalnego wykorzystania
urzgdzen produkowanych w kraju i ograniczeniu do koniecznegominimum impor-
tu urzgdzend potrzebnych do realizacji tych ukladéw.

Luki w podsystemie beda uzupelniane w miarg opracowywania i uruchamiania
produkecji nowych urzadzend wykonawczych pneumatycznych éredniocis:nienio-

wych.,

2. URZADZENIA PODSYSTEMU MOTOPNEM

2.1. Sitowniki membranowe '

Sitowniki membranowe stanowia grupe urzgdzeri, w ktérych standardowy syg-
nal pneumatyczny (podawany zazwyczaj z czedci centralnej) z.os.taje przefwo-
rzony na odpowiadajgce mu przemieszczenie organu roboczego silownika. Si-
towniki sg stosowane giéwnie jako napedy pneulmatyczne, najczedciej urzadzed
hastawczych,takich jak zawory i klapy regulacyjne (podsystemu MOT OPOZ),
ale mogg stuzyd réwniez jako urzadzenia napedowe dla réznych innych elemen-
téw .,

*Silo’wnik membranowy sklada sie¢ z membrany wraz ze sztywnikiem (talerzem
membrany) i organu roboczego (trzpienia sitownika).oraz sprezyny umieszczo-
nej wewngtrz korpusu zlozonego z jarzma i pokrywy membrany. -
Membrana sitownika przemieszcza sie pod wplywem cisnienia czynnika robo-
czego (zazwyczaj powietrza) podanego do komory roboczej, przesuwajac zwig-
zany z nig organ roboczy sitownika. W sitlowniku membranowym sprezynowym
przesuwajgca si¢ membrana napina umieszczong w korpusie sitownika sprezy-

ng, sluzgca do uzyskania ruchu powrotnego organu roboczego silownika przy
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zmniejszaniu wartodci ci$nienia sygnall pneumatycznego. W sitowniku membra-
nowym bezsprezynowym ruch powrotny organu roboczego jest uzyskiwany d‘Zl'.Q-
ki ciénieniu podawanemu z osobnego Zrdédia do komory silownika, znajdujgcej
sie po przeciwnej stronie membrany niz komora robocza. W sitownikacho dzia-
taniu prostym, sygnal pneu}natyczny dostaje si¢ do komory roboczej nad mem-
brang i przy wzroscie sygnalu organ roboczy silownika przesuwa sie w dét.

W silownikach o dzialaniu cdwrdéconym sygnal pneumatyczny jest doprowadzony
do komory roboczej pod membrang i przy wzrodcie sygnatu organ roboczy si-
townika przesuwa si¢ w gére. Pelny znamionowy skok organuroboczego silow-
nika zostaje osiggnigty przy zmianie sygnalu pneumatycznego w granicach od-
powiadajacych zakresowi standardowemu 0,2.,.1,0 kG/cm2 (20...100 kPa),
wzglednie podwyzszonemu 0,4 ,..2,0 kG/cm2 (40...200 kPa).

Sitowniki membranowe sprezynowe sa urzgdzeniami, ktére mozna bez jakich-
kolwiek dodatkowych’ urzadzend montowad z elementami nastawczymi podsystemu
MOTOPOZ lub innymi urzgdzeniami napedzanymi przez silownik.Trzeba zasto-
séwaé specjalne ustawniki pozycyjne i nastawniki ci$nienl, aby silowniki mem-

branowe bezsprezynowe mogly dziatad.

Dane. techniczne si&oyvnikéw membranowych sprezynowych

Sygnat wejdciowy

standardowy 0,2t...1,0 kG/cm2 (20...100 kPa)
podwyzszony 0,4...2,0 kG/em2 (40. .. 200 kPa)
Dokladnoéé polozenia +5%
Histereza +2 % skoku znamionowego
Maksymalné dopuszczalne ci$nienie 2,45 kG/ cm? (245 xPa)
Temperatura otoczenia -30...+70°C g
Wilgotnodé wzgledna powietrza max 98 %

Warto$ci powierzchni efektywnej membrany i skoki nominalnego organu robo-

‘czego silownika sprezynowégo.

»

. . ! Powierzchnia .
Typ sitownika efektywna Skok nominalny
Dziatanie Dzialanie cm2 i ( 1
proste odwrdcone ( - ) mm ) cale
1 2 3 4 5
12,7 1/ 2"
37-9 .38-9 290 191 - 3/4"




1 2 3 4 5
19,1 3/4"
37-11 38-11 458 25,4 1"
25, 4 1"
37-13 38-13 678 31,8 11/4"
38,1 11/2"
. 25 ,4 1!'
37-15 38-15 935 38,1 1 1/2"
50,8 2"
38,1 11/2"
37-18 38-18 1290 50,8 2" -
63,5 2 1/2"
88,9 3 1/2"
_ 37-18L 38-18L 1290 101.6 i
37-24 - 2129 101,6 4"
39-9L 38-9L 290 50,8 2"
Dane techniczne sitownikéw membranowych bezsprezynowych typ 4018
\ Srednica zewnetrzna sitownika 527 mm
Wysokoéé catkowita sitownika 693 mm
Skok orfganu roboczego 11/2" ..: 4"(38,1...101,6 mm)
, Dokladnoéé potozenia organu roboczego*) +1 % wartoéci nominalnego skoku
\ organu roboczego
Histereza polozenia organu roboczego *1-% wartosci nominalnego skoku
I

organu roboczego
Powierzchnia efektywna mombrany

poczatkowa dla wszystkich zakresdw 1793 <:m2 ,(278 ca1e2)

przy Koficu skoku 1 1/2" 1328 cm2 ,(206 calez)
przy konicu skoku 2" 1309 em? ,(203 calez)
przy koficu skoku 2 1/2" 1284 cm? (199 cale?)
przy koficu skoku 3 1/2" 1187 cm? A184 calez):
przy koficu skoku 4" 1064 cm? ,(165 cale2)
$rednia dla przeliczen orientacyj- 2 9
N hych wartodci sity 1290 em” ,(200 cate®)

-

*) Dla sitownikéw z ustawnikiem pozycyjnym




Sposdéb zamawiania:

Zamdwienia na sitowniki membranowe sprezynowe i bezsprezynowe z ppdaniem
pelnej nazwf i typu wyrobu oraz wielkoéci skoku i sygnatu pneumatycznegofnor-
malny, podwyzszony) nalezy kierowaé'do producenta: Zaklady Automatyki -
MERA-POLNA ; ul. Obozowa 23, 37-700 Przemy$l.

2.2. Si‘owniki pozycyjne typ SPB

~

Silowniki pozycyjne sg uniwersalnymi analogowymi urzgdzeniami napedowymi.
Sg przeznaczone do przetwarzania standardowego analogowego sygnaluna prze-
mieszczenie liniowe oraganu roboczego 'sitownika. Dobre wladciwoéci metrolo-

giczne silownika zapewnia wbudowany wewnatrz ustawnik pozycyjny. .

Dane techniczne

\

Ciénienie zasilania 6kG/cm2 %2026 il,4 kG/crn2 +10% ~

Sygnal sterujacy 0,2...1kG/ cm2 {20-100kPa)

Nieczutoé 0,02 kG/cm®>  (2kPa)
Niedokladno$é¢ nastawy ttoka

max w temperaturze dodatniej 2,5%

max w temperaturze ujemnej 4,0%
Trwaltoéé minimum 1- 105 cykli
Temperatura otoczenia -10...+60°C
Wilgotnoéé wzgledna maksymalna 98% ¢
'Pozycja pracy’/ dowolna
Maksymalne zuzycie powietrza w
stanie ustalonym 2001/h

Skok roboczy '

Sila maksymalna
/

SposéSb zamawiania:

80, 100, 150, 300 mm
130, 350, 380, 850, 3000'kG

Zaméwienja na sitowniki pozycyjne nalezy kierowaé do producentaf Przemysto-
wy Instytut Automatyki i Pomiaréw MERA-PIAP Zaklad Dodwiadczalny
02-222 Warszawa, Al. Jerozolimskie 202,

2.3. Ustawniki pozycyjne
Ustawnik pozycyjny jest urzadzeniem, ktére spelnia'funkch regulatora poloze-

nia organu roboczego silownika pneumatycznego.
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]
Sygnat wejéciowy podawany do ustawnika jest poréwnywany z sygnatem odpo-

wiadajgcym aktuainemu poltozeniu organu roboczego sitownika, Uzyskany z po-
réwnania obu tych sygnaldédw sygnal uchybu steruje wzmacniaczem mocy, ktére-
go wyjécie jest potgczome z komorg silownika pneumatycznego.Dzigkitemu, po-
lozenie organu roboczego, niezaleznie od dziatajacych na' silownik zakldcenl
zewngtrznych (zmiana obcigzenia pochodzgcego od napgdzanego elementu, zmia-
ny sil tarcia, zmiana powierzchni efektywnej membrany itp.) , jest $cidle zalez-
ne od sygnalu wéjsciowego. Sygnafem wejéciowym do ustawnika jest sygnal
pneumatyczny lub elektryczny, podawany zazwyczaj z urzadzend czedci central-
nej systemu (np, INTEPNEAN, INTELEKTRAN). Polozenie organu roboczego
silownika, w ktérym zamontowano ustawnik, jest proporcjonalne do sygnalu
wejéciowego do ustawnika. W zaleznodci od rodzaju charakterystyki statycznej
ustawnika, wspdlczynnik ten moze mieé stalg wartosé (charakterystyka liniowa)
lub‘'moze zmieniaé si¢ odpowiednio do r:ealizowanej przez ustawnik charakterys-
tyki np. charakterystyki kwadratowej .

Ustawniki pozycyjne moga by¢ badane dla nastepujgcych rodzajéw sygnatéw
wejéciowycﬁ: pneumatyczny analogowy, elektryczny apalogowy oraz elektrycz-
ny dyskretny.

W zaleznodci od rodzaju wspdtpracujacego z ustawnikiem sitownika buduje sie:
ustawniki dla silownikéw sprgzynowych oraz ustawniki dla sitlownikéw bezspre-

zynowych, .

Ustawniki pozycyjne moga realizowal oprécz dzialania proporcjonalnego réw-
niez dziatanie proporcjonalne-catkujgce o nastawianych parametrach(czas zdwo-

jenia, zakres proporcjonalnoéci).

Ustawnik pozycyjny typ P—Up2

Ustawniki typu P-Up2 jest przeznaczony do wspdtpracy z pneumatycznymi sitow-
nikami membranowymi.

Ustawnik dziala na zasadzie réwnowagi sil. Sygnal wejSciowy pneumatyczny
jest doprowadzany do komory wejéciowej. Cidnienie oddzialywuje namembrane,
powodujgc powstanie sily dzialajgcej na zespél membran zwigzany z zaworkiem
sterujgcym wzmacniacza mocy. Sila ta jest réwnowazonasila sprezyny sprzeze-
nia zwrotnego, ktérej warto$é napiecia zalezy od potozenia organu roboczego

silownika.
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Réznica pomiedzy sila pochodzaca od sygnalu wejsciowego a sila pochodzacq od
napigcia sprezyny sprzezenia zwrotnego powoduje wysterowanie ‘poprzez zawo-
rek sterujacy wzmacniacza mocy, zmniejszajgc tym samym ciénienie podawane
do komory roboczej sitownika, tak aby drogg zmiany, polozenia organu robocze-
goawiec i napigcia,sprezyny sprzezenia zwrotne\go, sity te wrécily do stanu
réwnowagi. Stan ten odpowiada ustalonemu potozeniu organu roboczego sitow-
nika, ktére zalezy od wartosci sygnalu wejécio(wego podanego do ustawnika. W
ustawniku jest wbudowany przelgcznik posiadajgcy dwa potozenia. W jednym
polozeniu przelgcznika ustawnik jest wylgczony z dziatania i s_}—rgnal wejSciowy
jest podawany pr.osto do komory roboczej sitownika, w drugim polozeniu sygnat
wejéciowy jest podawany poprzez ustawnik.

Ustawnik moze by¢ stosowany zaréwno do silownikdéw o dziataniu wprost

jak i odwrotnie.

Dane techniczne

Nominalny zakres sygnalu wejdciowego 0,2...1 kG/cm2 (20...100 kPa)
Skok organu roboczego sitownika 10...50 mm (3/8"...2")
Zasilanie 1,4 kG/cm® $10% (140 kPa)
Charakterystyka statyczna * liniowa

Zakre’s proporcjonalnos$ci 50...200 %

Dokladnoéé ustawienia { *1 % skoku organu roboczego
Histereza . *1 % skoku organu robocze'go
Czas przestawienia organu ro_boczego

silownika o skoku 50 mm z jednego

skrajnego polozenia w drugie max 20 s

Blad dodatkowy ustawienia od zmiany 2

ci$nienia zasilania 1 %(0,14 kG /cm®)

Biad dodatkowy ustawienia od zmiany ° (

temperatury 0,25 %/10

Temperatura otoczenia -50...+50°C

Wilgotnoé¢ wzgledna otoczenia do 90 %

Sposdb zamawiania :
Zaméwienia na ustawniki pozycyjne nalezy kierowad do producenta:Krakowska
Fabryka Aparatéw Pomiarowych MERA-KFAP, ul, G, Zapolskiej 38, 30-126 "

Krakéw.
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Ustawnik pozycyjny typ A—~701 ’

Ustawnik jest przeznaczony do wspdlpracy z silownikami pneumatycznymi o
dzialaniu wprost i odwrotnie . Zastosowanie odpowiednich krzy-
wek pozwala uzyskaé zgdang charakterystyke statyczng ustawnika.

Dzialanie ustawnika opiera si¢ na zasadzie réwnowagi momentéw sit, Na me-
chaniZmie dswigowym wyposazonym w trzy mieszki sprezyste oraz skretng spre-
Zyne sprzezenia zwrotnego jest poréwnywany moment sity proporcjonalnej do
sygnalu wejdciowego i moment wywolany skreceniem sprezyny sprz¢zenia zwrot-
nego, napinanej przez organ roboczy wspdlpracujgcego silownika za “pomocg
mechanizmu jarzmowego i krzywkowego.

Sygnat wyjéciowy ustawnika podawany do komory roboczej ustawnika jest funk-
cja odchylki polozenia organu roboczego sitownika. Ustawnik ma dzialanie pro-
porcjonalno-catkujace.

Ustawnik sklada si¢ z mechanizmu mieszkowo-dZwigniowego, sprezyny sprzg-
zenia zwrotnego, mechanizmu krzywkowego, podstawy,pneumatycznegowzmac-
niacza mocy, pokrywy oraz elementéw przenoszgcych na krzywke ruch organu
roboczego sitownika., Podstawa jest umocowana na ptycie manometrdéw, stuzq-
cej do przymocowania ustawnika do sitownika. Na plycie manometréw jest za-
budowany przelgcznik bocznikujacy, odigczajacy oraz trzy manometry wskazu-

jace: sygnal wejsciowy, sygnal wyjSciowy, ciénienie zasilania.’ |

Dane techniczne

Nominalny zakres sygnatu wej$ciowego 0,2...1 kG/cm2 (20 ... 100 kPa)

Skok organu roboczego silownika 12,5...10,2 mm

Zasilanie 1,4 kG/cm2 (140 kPa)

Charakterystyka statyczna dla wykonai

seryjnych prostoliniowa, opdZniona,przys-
pieszona

Dokladno$é ustawienia 0,5%

Nieliniowo$é (dla charakterystyki

prostoliniowej) 0,5%

Sposéb zamawiania :

Zamdéwienia naustawniki pozycyjne z podaniem pelnej nazwy wyrobu i numeru
katalogowego nalezy kierowaé do producenta: Przedsigbiorstwo Automatyki

Przemystowej MERA-PNEFAL, ul. Poezji 19, 04-994 Warszawa-Falenica.
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2.4. Kompletn.e cztony wykonawcze
Kompletne cztony wykonawcze skladaja sie z silownika membranowego i zawo-
ru regulacyjnego. Zawdr regulacyjny jest elementem nastawczym typu oporowe-
go. Przesuniecie grzyba zaworu zmienia pole powierzchni swobodnego prze-
plywu medium,na skutek tego zmienia si¢ w zaleznosci od potozenia grzyba
wielko$é natezenia przyplywu medium przeplywajgcego przez zawdr.
Zawory grzybkowe buduje sig jako dwugniazdowe, z grzybem ci$nieniowo-od-
cigzonym i jednogniazdowe, z zasady z grzybem nieodcigzonym,
Droga odpowiedniego uksztaltowania profilu grzyba mozna uzyskaltrzy zasad-
nicze rodz;je charakterystyki przeptywu: charakterystyka staloprocentowa )
(wyktadnicza) , charakterystyka liniowa, charakterystyka szybkootwierajaca.
(stosowdna w régulacji dwupotozeniowej).
Wazniejsze czedci zawordw wykonuje sie z takich materialéw jak: zeliwo
Z1 25 (PN-63/M-83101) , staliwo weglowe LASII (PN-71/H-83152), staliwo
kwasoodporne LOH 18N11M (PN-71/H-83158), stal kwasoodporna H18N108MT
’ (PN-Gé/H—6020). Uszczelnienia dlawicy wykonuje sie z materialéw takich jak
teflon, azbest, azbest z grafitem,
Zawory wykonuje sie z przylaczami kolnierzowymi, wedlug PN-68/H-74360 i
PN-68/H-74364. Na zadanie wykonuje sig kolnierze wedlug norm DIN, ASA,
GOST. Szczelnoéé zamkniecia dla zawordw regulacyjnych w wykonaniu stan-
dardowym zapewnia dopuszczalne przecieki w polozeniu grzyba. Zamknigte nie
wieksze niz: )

0,01 % Cv dla zawordw jednogniazdowych

0,5 % Cv dla zaworéw dwugniazdowych

Zawory regulagyjne jedno i dwugniazdowe serii 10.000 z sitownikami membranowymi typu 37 i 38
Zawory serii 10000 s3 zaworami uniwersalnymi wysokiej jakodci, z odwracal-
ng konstrukcjg korpuséw, o doktadnej charakterystyce przeptywu, duzej czu-
lodci i tatwej obstudze,

Duzy asortyment grzybdw pozwala stosowaé zawory tej serii do regulacji prze-
plywu wszystkich ro‘dzajéw czynnikéw,

Zawory charakteryzuja si¢ wysokimi warto$ciami wspdlczynnikéw przeptywu i
sg dostosowane do regulacji przeplywdéw o duzych spadKach ciéniefi, jezeli za-

stosuje sie¢ silowniki nadwymiarowe (zawory jednogniézdowe)lub silowniki stan-
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dardowe (zawory dwugniazdowe). Seria 10.000 obejmuje dwie odmiany: dwu-
gniazdowg, z grzybem cidnieniowo-odcigzonym i jednogniazdowg cidnieniowo
nieodcigzong.

Odwracalna konstrukcja korpusu umozliwia uzyskanie dwéch dzialaiszanik cis-
nienia powietrza otwie ra i zanik cidnienia powietrza zamyka, je-
zeli zastosuje si¢ sitownik prosty typu 37 bez zmiany jakichkolwiek czesci za-
woru, obracajgc jedynie korpus zaworu dokota osi przeplywu o 180° oraz prze-
montowujac wzajemnie korek i dlawnice. .

Dla zaworéw dwugniazdowych serii 10.000 oprécz standardowych wykonan
grzybkéw wykonuje si¢ réwniez grzyby z wkladka elastyczng. Asortyment wy-
konani obejmuje grzyby staloprocentowe i szybkootwierajace dla zakresu $red-

nic zawordw Dn 50 do 300.

Dane techniczne

Typy zawordw i charakterystyki przeplywu

Oznaczenie Nr
X Dziatanie przy zaniku ciénienia powie- | grzybka
Typ i charakterystyka grzybka trza sterujgcego
otwiera zamyka
Grzyb dwusiedzeniowy
122
Staloprocentowy konturowy 37-10122 37-10124 124
Statoprocentowy ze szczelinami 132
bocznymi v’ i 37-10132 37-10134 134
162
Szybkootwierajacy ptytkowy 37-10162 37-10164 164
172
Liniowy 37-10172 37-10174 174
Grzyb jednosiedzeniowy
121
Statoprocentowy konturowy 37-10121 37-10123 123
Statoprocentowy ze szczelinami 131
bocznymi ,,v'* 37-10131 37-10133 133
101
Szybkootwierajacy ptytkowy 3710161 37-10163 163
171
Liniowy 3710171 37-10173 173

1]



Wspétczynniki przepltywu przy pelnym otwarciu zaworu Cv US.gpm ,
Kv = 0,857 Cv m3/h

Srednica Srednica gniazda no’mi'nalna Dn Srednica zredukowana 0,4 Dn
nominalna
zaworu Grzyb Grzyb Grzyb Grzyb
Dn dwusiedzeniowy jednosiedzeniowy | 9WY- jedno-
siedzeniowy siedzeniowy
132 131
122, 124 134 133
mm cale 132, 134 162 131, 133 161 172 171
172, 174 164 171, 173 163 174 173
20 3/4 8 10 - 8 - -
25 1 12 15 9 12 - -
32 11/4 18 24 14 18 7 5
40 11/2 28 33 21 27 1 8
50 2 - 48 60 36 48 19 14
65 2 1/2 72 90 54 72 29 22
80 3 110 140 75 100 44 30
100 4 195 250 124 {175 78 50
150 6 450 540 270 400 180 108
200 8 750 980 480 660 300 193
250 10 1160 1550 750 1100 460 -
)
|
‘ 300 12 1620 2250 1080 1550 650 -
1
Zawory regulacyjne jednogniazdowe seria 20.000 z sitownikami membranowymi typu 37138

Zawory regulacyine serii 20.000 sg zaworami jednogniazdowymi z korpusem
przelotowym, o wysokiej jakoéci, dokladnej charakterystyce, duzejczulodci i
iatwej obstudze. Majg wyzsze wartodci wspdtczynnikéw przeplywu niz zawory
jednogniazdowe serii 10 000 o tej samej $rednicy nominalnej i sg dostosowane
do regulacji przeplywdéw o duzych spadkach ciénieni przy zastosowaniu sitowni-
kéw nadwymiarowych, Natomiast dla identycznych wartod§ci wspdtczynnikdw

przeptywu, ze wzgledu na mniejszq $rednice grzyba wpylw jego nieodcigzenia
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w zaworach serii 20,000 jest mniejszy niz w zaworach jednogniazdowych serii
10.000, pozwala to unikngé koniecznoéci stosowania silownikéw nadwymiaro-
wych nawet przy wyzszych spadkach ciéniefi. Zawory serii 20.000 sz wykony-
wane dla ci$niedl w zakresie od Pn 10 do Pn 400,

Zawory serii 20,000 mogg by< stoso.wane w szerokim zakresie temperatur i-
sq wykonywane w kilku odmianach materiatowych, szerokim zakresie §rednic
nominalnych z mozliwodciaq zastosowania w tym samym korpusie wzajemnie wy-
mienionych zespoléw gniazd i grzybkéw zredukowanych ocharakterystyce linio-

wej, staloprocentowej i dwupolozeniowej.

Ksztalty wewnetrzne, odpowiednio wyprofilowane pozwalaja na przeplyw cie-

czy gestych oraz cieczy o duzych lepkosciach.

Dane techniczne
Typy zawordw i charakterystyki grzybéw: konturowy staloprocentowy

konturowy liniowy

|

plytkowy szybkootwierajgcy

W spétczynniki przepltywu przy otwarciu zaworu Cv (u.s. gpm),
Kv = 0,857 Cv (ms/h)

ey v

3 Srednlea | Wielk. Skok
N nominal. Da | sitown. grzyba Srednica przelotu gniazda
. 6 mm {10mm |12 mm |20 mm |26 mm | 40 mm |50 mm |65 mm |80 mm {100 mm[126 mm{150 fnm{200 mm]250 mm|
mm | cale Nr mm /3" 3/8" | 2" 38" v 2 21/2° | 3" L & 6" 8" 10"
Ciénienie nominalne Pn 10 — Pn 100
¥ 20 |34 9 |. 1905 1,5 34 6,2 8
) 25 {1 9 1905 |15 |34 |52 | 108] 12
40 f11/2 9 19,05 1,5 34 5,2 12 14 25
50 2 1 25,40 1,5 34 52 12 18 25 a8
8@ |3 | 13 2540 12 2% | 48
r 38,10 72 110
100 | 4 13 25,40 ] 25 46
+ 38,10- 72 110 195
‘ 25,40 -~ 46
' |6 | 15 38,10 72 | 1o | 1es
50,80 280 400
; 18 38,10 110 195
20| 8 50,80 280 400
i 18L 101,60 640
. 38,10 195 i
250 | 10 1® 50,80 280
18L 101,60




\

cd. danych technicznych

*

Ciénienie nominalne Pn 100 — Pn 160
20 |4 9 19,05 16 | 34 | 82 8
2 | 1 8 19,05 156 | 34 | 52 08| 12
o [1i2] n 25,40 15 | 34 | 52 12 | 18] 28
25,40 16 | 34 | 52 12| 18] 25
g2 13 38,10 a6
leo s - 25,40 12 25
38,10 48 72 110
25,40 2%
100 | 4 15 38,10 48 110
50,80 185
38,10 48 10
B0 | 6 18 50,80 185
83,50 400
Cignienie i Pn 260 — Pn 400
20 |34 9 19,05 15 | 34 | 82
25 | 1 9 19,08 15 | 34 | s2
0 |11l 25,40 12
13 25,40 18
ol 2 s :2:::(; 12 18 | 25 -
8| 3 15 ::::g % w pos
00 | 4 15 50,80 i 136

Zawory regulacyjne jednogniazdowe seria 20.000 PP z sitownikiem meémbranowym typu 37 i 38
Zawory regulacyijne serii 20.000 PP 2z gnzy‘?ami ttoczkowymi szczelinowymi V*
staloprocentowymi sa zaworami o dokladnej charakterystyce przeplywu duzej
czulodci i latwej obstudze. Grzyby staloprocentowe tloczkowe z wycieciami
szczelinowymi V" sq grzybami prowadzonymi w gérze i w gniezdzie. Taka kons-
trukcja pozwala na uzyskanie charakterystyk staloprocentowychdlamatych war-
tosci wspélczynnikéw i rozszerza zakres zastosowania zawordw serii 20.000,
w ktérych statoprocentowa charakterystyka grzybéw jestmozliwatylkodla §red-
nic powyzej 20 mm 3/4" .

Zawory regulacyjne moga by¢ zastosowane w szerokim zakresie temperatur ro-
boczych i sg produkowane w kilku wykonaniach materialowych, z mozliwoscig
.zastosowania w tym samym korpusie wzajemnie wymiennych grzybdw i gniazd
o drednicy nominalnej oraz $rednicach zredukowanych.Grzyby moga byé wyko-
nane z pierscieniami uszczelniajgcymi dla uzyskania catkowitej szczelnodci

zamkniecia,

18
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Dane techniczne

~

Srednice nominalne zaworu i wspdlczyniki przeptywu przy pelnym otwarciu
zaworu Cv(US, gpm), Kv = 0,857 Cv (m3/h)

Srednica nominalna Srednica gniazda
zaworu Dn
3mm 6 mm 10 mm 12 mm 20 mm -
i cale (T IR V7R - T S - 7
15 120
20 3/4" 0,23 0,78 1,70 3,20 5,40
25 1

Zawdr membranowy regulacyjny typ ZMR

Zawor_y ZMR sa zaworami typu Sandersa, przeznaczonymi do regulacji prze-
plywéw mediéw chemicznie agresywnych o temperaturach nie przekraczajgcych
65°C. Elementem zmieniajgcym pole powierzchni swobodnego przeptywumedium
jest membrana dociskana organem roboczym sitownika do odpowiednio uksztal-
towanego gniazda w korpusie zaworu. Dzigki zastosowaniu membrany z mie-

szanki gumowej o odpornoséci cheniicznej, zawory mogg by< stosowane do regu-

lacji przeplywu takich mediéw, jak np.: aceton, alkohole, amoniak, chlorek

- amonowy, chlorek sodu, kwas octowy, solny, fluorowodorowy, azotowy, fosfo-

ranowy, siarkowy ,wodorotlenki. Konstrukcja zaworu charakteryzuje sig maty-
mi oporami przeptywu oraz umozliwia regulacje¢ przeplywu mediéw zanieczysz-
czonych cialami stalymi o wielkosciach nie przekraczajgcych 1 mm,

Zawory sa napedzane silownikami typu 37 i 38.

Dane techniczne

Temperatura medium nie przekraczajaca 65°C
Temperatura otoczenia 0...50°C
Charakterystyka zaworu zblizona do liniowej

¥
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Wspdtezynnik przeptywu Typ Wspétczynnik K
zaworu v
ZNR40 65
ZNR50 78
ZMR65 135
ZMR100 160
ZMR125 248
ZMR150 248
Sygnat wejéciowy 0,2...1,0 kG/cm? (20...100 kPa)
Kotnierze zaworu wedtug PN-64/H-74306

Zawor przeponowy regulacyjny typ ZPR

Zawory typu ZPR sg zaworami przeznaczonymi do regulacji przeplywdéw cieczy
chemicznie agresywnych, o temperaturze nieprzekraczajgcej 65°C. Elemen-
tem zmieniajacym pole powierzchni swobodnego przepltywu jestelastycznaprze-
pona w ksztalcie rury, zaciskana organem roboczym silownika.

Zawory napedzane sg silownikami typu 37 i 38.

Dane techniczne

A

Ciénienie robocze medium 6 kG/ em? (600 xPa)
Temperatura medium 65°C
Temperatura otoczenia 0...50°C
Charakterystyka zaworu zblizona do liniowej
Srednica nominalna zaworu 15, 20, 25, 32, 40 mm
W spélczynnik przepitywu za’“l‘,zpm W spétczynnik Kv(m3 h)
ZPR15 10,5
ZPR20 19
ZPR25 30
ZPR32 63
ZPR4O 100
Sygnal wejdciowy 0,2...1,0 kG/cm> (20...100 kPa)
Kolnierze zaworu wykonane wedtug PN-64/H-74306

20
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Sposéb zamawiania :

Zamdwienia na: zawory regulacyjne jedro i dwugniazdowe serii 10,000 z silow-
nikami membranowymi typu 37 i, 38, zawory regulacyjne jednogniazdowe serii
20.000 z silownikami membranowymi typu 37 i 38 oraz na zawory regulacyijne
jednogniazdowe serii 20,000 z silownikami membranowymi typu 37 i 38 nale-
zy kierowaé do producenta: Zaklady Automatyki MERA-POLNA ,ui .Obozowa 23,
37-700 Przemy$l, i

Do zeméwienia nalezy dotgczyé doktadnie wypelniony kwestionariusz,ktéry moz-
na otrzymac u producenta. Zamdwienia na zawory membranowe regulacyjne
typu ZMR i ;awory przeponowe regulacyjne typu ZPR nalezy kierowaé do pro-
ducenta: Zaktady Budowy Urzgdzer Chemicznych METALCHEM, ul. Curie-
-Sktodowskiej 59/69, 87 -100 Torud.

2.5. Urzadzenia pomocnicze

Urzadzenia pomocnicze stanowiag dodatkowe wypos;ienie sitownikéw, W pierw-
szym rzedzie dotych urzadzend zaliczy¢ nalezy napedy reczne montowane na si-
towniku.

Napedy te zapewniaja mozliwo$é recznego sterowania urzgdzeld nastawczych
zawordw w przypadku awarii uktadu regulacji lub pneumatycznegouktadu zasi-
lajacego urzadzenia podsystemu MOTOPNEM.,

Istniejg dwa rodzaje napedéw réznigce sig sposobem montazu na silownikus’

typ gérny, typ boczny.

Dane technicz'ne

Typ gérny

T du Ro&za' sitownika [Skok (cale) Liczba obrotéw

YP nape J kola na skok
1 2 3 /A

~2-9 37- 9 7 3/4 12

P 2-11 37-11 1 14
2-13 37-13 11/2 21
3- 9 37- 9 2 ’ 32
3-15 37 - 15 2 16
3-18 37 - 18 2 1/2 20
4 - 18 37 - 18 2 1/2 20
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1. 2 3 4
5-18 37 - 18L 4 32
6-18 37 - 18L 4 32
7 - 24 37 - 24 4 32
9- 9 38- 9 3/4 10,5
9-11 38-11 1 14
9-13 38-13 11/2 21
9-15 38 - 15 2
9-18 3}8 -18 4

Typ boczny
Typ napedu Rodzaj silownika
9
6A1 ’11
6A2 13
15
6A3 18- .

Sposéb zamawiania:
Zaméwienia na napedy reczne nalezy kierowaé do pfoducenta: Zaklady Auto-
matyki MERA-POLNA, ul. Obozowa 23, :’373700 Przemy$l, -

3. DOBOR PARAMETROW KOMPLETNYCH CZLONOW WYKONAWCZYCH

Kompletne cztony wykonawcze, skladajgce sie z sitownika pneumatycznego i

AN

urzgdzenia nastawczego nalezacego do podsystemu MOTOPOZ , dla poprawnej,
pracy w ukladzie regulacji v)ymaga.jq zaréwno odpowiedniego wzajemnego dobo-
ru ich parametrdéw konstrukeyjnych, jak réwniez odpowiedniego dopasowania,
do obwodu regulacii.

Dobér parametréw, np. wspélczynnik przeptywu KV, jest zwigzany z urzgdze-
niami nastawczIymi opisanymi w informatorze podsystemu MOTOPOZ.
Dobér wielkodci silé)wnika,sprqiy-nowego i zz{kljesu sprezyny jest szczegdlnie \
wazny przy stosowaniu zaworéw jednogniazdowych, nie odcigzonych.

O wielkoéci sitownika i zakresie sprezyny dla danego zaworu decydujg nastg-
plx"qce czynnikis typ zaworu, §rednica nominalna zaworu,cidnienie nominalne,

rzeczywisty spadek'ci$nieniana zaworze oraz rodzaj sitownikairodzajregulaciji.

+
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Dysponujgc warto$ciami wyzej wymienionych czynnikéw,na podstawie’ zalaczo-

nych tablic 1, 2, 3, 4, 5 mozna dobraé odpowiedni silownik do. napgdu urzg-

dzenia nastawczego zaworu ,

4. WSPOLPRACA URZADZEN PODSYSTEMU MOTOPNEM Z URZADZENIAMI INNYCH
PODSYSTEMOW

Ogdiny schemat wspélpracy urzgdzed MOTOPNEM z urzadzeniami innych pod-

systemé4w POLMATIK jest podany na rys.l.

POLMATIK urza- 7 g
dzenia czgéci cen- - Komputerowe
tralnej systemy sterod
INTEPNEAN - wania
INTELEKXTRAN,
INTEPNERG '
’ I
Y '
Sterowni Urzadzenia
MOTOPNEM |  fINTELEK] | sPrzssejace
™1 | INTELDIGIT
RAN
Y
’ Urzadzenia L
nastawcze ’
MOTOPOZ
Rys.1 \

Urzadzenia podsystemu MOTOPNEM mogq wspétpracowaé z:
0 urzadzeniami przetwarzajacymi pneumatycznymi analogowymi podsystemu
INTEPNEAN takimi jak: regulatory, stacyjki operacyjne zadajgceidowspéi-

pracy ze sprz¢tem komputerowym,
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‘o urzadzeniami przetwarzajgcymi elektrycznymi analogowﬁi pod systemu
INTELEKTRAN,

0 komputerowymi systema.m/i sterowania poprzez urzgdzenia sprzegajgce pod-
systemu INTELDIGIT,

O urzgdzeniami nastawczymi podsystemu MOTOPOZ,

5. WSPO;.PRACA Z SYSTEMAMI KOMPUTEROWYMI -

Urzgdzenia podsystemu MOTOPNEM mogg wspétpracowaé z komputérowymi sys-
temami sterowania zaréwno w uktadach sterowania nadrzednego, jak réwniez

w ukladach bezposredniego sterowania cyfrowego.

W uktadach sterowania rladrzednego wspdlpraca moze byé realizowana za po$-
rednictwem urzgdzel czgéci centralnej podsysteméw INTEPNEAN i INTELEXK-
TRAN. Ten rodzaj wspdlpracy zostal szczeg‘o’lowo omdéwiony w informatorach
podsystemow INTEPNEAN i INTELEKTRAN,

Bezpoérediiie sterowania cyfrowe moze by¢ realizowane w ukladach, ktérych

schematy sg podane na rysunkach 2, 3, 4.

W ukladzie podanym na rys.2 sygnal z komputera
Komputerowye sys- )

> poprzez urzadzenia sprzegajgce jest podawany do us-
temy sterowania

tawnika pozycyjnego z elektrycznym dyskretnym syg-

npatem wejsciowym i dalej do pneumatycznego silowni-

A ka sterujgcego elementem nastawczym lubinnym urza-

dzeniem, Z ustawnika poprzez urzadzenia sprzegajg-~

ce do komputera jest podawany sygnal sprzezenia

Urzadzenia zWrotnego.

sprzegajgce

p o‘dsyste;qnu . W ukladzie pokazanym na rys.3 sygnal podawany z
INTELDIGIT komputera poprzez urzgdzenia sprzegajgceiurzadze-

¥

, nia podsystemu INTEPNEAN jest podawany bezpe$-
rednio do silownikéw pneumatycznych, lub tez pos

przez ustawniki pozycyjne z wejSciowym sygnatem

pneumatycznym. Sygnat sprzezeniado k?mputera jest

Ustawnik - podsys{

tem MOTOPNEM podawany z urzgdzed podsystemu INTEPNEAN.

Siiownik - podsys] W ukladzie pokazanym na rys.4 sygnal z komputera

tem MOTOPNEM poprzez urzgdzenia sprzegajace iurzadzeniapodsys-
Ays2 temu INTELEKTRAN jest podawany do ustawnika po-
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zycyjnego analogowego elektro-pneumatycznego, a dalej do silownika pneuma-
tycznego. Sprzgzenie do komputera jest podawane z urzgdzed podsystemu.
. INTELEKTRAN. .

b Komputerowe sys-
temy sterowania . -
AN
1
A
Urzadzenia
sprzggajace
podsystemu
INTELDIGIT
'S
?
Urzadzenia
podsystemu
INTEPNEAN

Sitownik, silow-
nik z ustawnikiem
podsystemu
MOTOPNEM

Rys3 ,
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Komputerowe sys-
temy sterowania

Urzadzenia
sprzeggajgce
podsystemu
INTELDIGIT

Urzadzenia

podsystemu
INTELEKTRAN

, Ustawnik - podsys4
, { [tem MOTOPNEM

Sitownik - podsysH
tem MOTOPNEM

Rys.4

Do budowy wyzej wymienionych ukladéw zaleca sie stosowanie ustawnikdw pozy-

-

cyijnych z wejéciowym sygnatem elektrycznym dla silownikéw spreiynowych ,

jak réwniez bezsprezynowych produkcji firm: Masonoilan, Siemens, Honeywell.
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MAKSYMALNE DOPUSZCZALNE SPADKI CISNIENIA A plbar)
Zawory serii 20000 900 — 1500 Ibs (Pn 160 — 250)

B c—
3
<
>
3
-—

!

AAA
AA'AY

— A

Réinica ciinieh mediom — Tawdr atwiers
Zawdr otwiera w przypadku zantku ciinienis sterujacego

— =

Rédnica cifriet madiom — eawde otwiers
Zuwér zamknigty w prrypecku zaniku clinfanis sterujomo

Sradnica | Srednica e | 2akres | Ap—regciaphy Sredinics | Srednica pr lzeom o
pomin. | nomin, Skok sitow] sprgiyny dwup. [nomin. nomin. soradyny {ap—reg.
briszda | zaworu bika 5 28 gnlezde | zaworu ik denip.
{mm) {mm) | (mm) tmbe) 94 berl2,1 bara[od bord | trwem) tom) | {am) {mbar)®
oo~ o 8, 10 20, 26 19,05 9| 207-1035 81,0 | 1030 11030 6, 10 0, 26 "lﬂm 9 |414-2070| 1030
erdenl preypadi iku cifnienls & - ), g
Zawlr atwarty b raminlety w 1 zeni | 207 620 | 1030 | 1030 |1030
nerecego .- - 40 28,40 1030
- 40 | 7540] 112071035 | 1030|1030 [1030 1 1030
Srica | Sriria W {Zaioes  |ap regtap rep) 50 | 2640| 13| 207103 | 1030|1030 [1030 % Tmm 1035
nomin. n, bow o2y ﬂ‘l‘l Kwup.
onlozda | zewory | Skok jika |1 12 |2, 2| 1908| 9207105 ] 5001030 |1030 12 | 2, % | 1908 736
tom) |t | ) tmber) | towr) | toar} 9 |207- 620 | 1630[1030 {1030 1030
2540| 11 [207-1036 | 9,0 |1030 {1030
11 | 207- 780 | 10301030 {1030 o breed
610 |20, 26 | 1905 @ |4142070 [ 1030 1030 2840( 12207109 | 1020]1030 {1030 EREX R EN)
54,
4 26,40} 11 [414-2070 | 1030 (1030 20 0, 26 19,08| 9 |207-10% 200] 88,0 |1030 lﬂ:‘:
9 |27 20 [ e00}1030 [1030
L 26,40] 13 | 4142070 | 1030 {1030 11 (207- 830 | 86,0{103,0 |1030 4“2 25,40} 640
13 {207- 620 | 1030{1030 |1020 1030
12 [, 25| 1908] ©]ae20| 050|020 T
© 2640| 11.[2071035 | 3tol1030 [1030 50, 80 | 2640 70
"1 [4142070] 1030 [1030 11| 200 780 | 720[1030 |1030 - 0
0 | 2840| 114142070 1030 [1030 13 |207- 760 | 1030|1030 1030 F) E 18,08 275,
50, 60 | 2640 13 (2071035 | 470]1030 [v03,0 450
60 | 2840| 13 |4182070 | 1030 1030 13|76 | wan| 03 |1050 1030,
15 | 207. &0 | 1030|1030 |1030
20 2 | ra08] o [as2070 420 ea0 40 1240 -
11 |aa20m0 | a70|w00| | 2 25 | wos| 9207108 | 17.2[ 740 1030 -
13 | 4122070 { 890 |1030 8 |207-620 | 620w 103,0
11 |207- 830 1030 (1030 ® 740 13 [iamn| w30
© | za0] 11 |are2070] e7.0{1000 13 j207- 620 | 1030]1030 |1030 13 1030
13 [are2070 | 90| 1030 40 | 2540] 11 12071035 | 17.2] 740 |1030
11 l207. 780 | 403 |1000 |1030 o B |
50, 00 | 2540| 13 [4142070 | 99| 1030 13 1207- 780 | &20 |103p [1030 16 io-am0| 1030
16 §207- 620 | 1030 |1030 |1030
R R A ® | | e | s s el e e
. 13 |414-2070 | 8401003 16 |207- 103011030 |1030 b 1030
40 | 20| 1 [4ex70]| 30} w0 {20 @ | 2540 11 [2074 10| %80 | 700 100|240 15 142070 ]
2 faeam | o) = hime) 388\ 3 -
1 - 50 [ 80, 800 |10 13 [t1a207] 4
5 [4142070 | 77,0 | 1030 |-y o) 30 HT
W | 4] 13 |e1#2070 | 560 630 18 lsoaro| ez0
16 14142070 | 720|030 60, 80 | 2840 13 (2071036 | 17,0 | 740 | 1020 1801679702070 | 1030
18 |414-2070 | 1030 | 1030 13 [207- 760 { 400 | 870 | 1030
= yrve 16 |207- 620 710 | 1030 | 1030 100 38,10} 15 [414-2070 25
R :; ,L% :‘: x 100 | 2540] 16 |207.1035 | 240 [1030 | 1030 15 |7602070 | 635
15 (4142070 | 40p| 750 18 [207- 620 [ 710 1030 il ‘: 5558’73 .?,';“}
L R T TR TR e TR ~
5., 60 | 2540] 13-|41420%0 | 30| 6D 13 [207-e20 | 200 e10 | 7m0 150 [ae10] 18 hiezon| @0
15 |4142070 | a00] 750 16 [207- 60 | 270 | 730 | 92 18 142070( 920
18 |4142070 | 2.0 {1000 18 |207- 650 | 650 [ 1030 | 1030 henejr0207 | 1030
100 | 98,0 15 [207-1008 | 138 | 90 | 810, ® 0] 13 o] 62
00| =40 :: ::::17: :" ‘;:‘” 15 |207. €30 | 270 [ 730 | esp " 16 [re02070 | 203
0 {1000 18 [207- 850 | 890 [1030 | 1030 19 0070 | 265
0 50, &0 10| 13 [e14200 | 207 310 18 {207- 700 48,0 | 1030 | 1030 T80 670
15 {41420 | 200( 435 150 | 2810] 18 |207-1035 | 20,7 | €00 | 1030 100 (3810 15 pazo0| 9p
15 {14200 | 00| 00 18 |207. 0 | 1030 | 1030 15 o2070{ 0,
100 | 10| 15 (4142070 | 90| 435 | 0 ® | 3.10| 13 |00100 | a7 162 | 25 oo sir| o
18 (4142070 | 400 enn 13 |- 80| NAL 235 | 20
| 15 |207- 830 103{ 280 5 150 B,10{ 18 &zﬂﬂ 14,1
T80 | 35,10] 18 |4i42070 | 400 €00 18 |207- 850 | 260 | 526 | es0 o pdaon | s
’ © [ 38,10{ 13 [414-2070 78 ’",7 100 38,10} 16 [207-1038 52 315 Lo £70
16 [#1a2070 | 10| 168 15 |207- 80 | 103f 280 | 385 ] [ 100 T 100 [s0m] T I
18 [414-2070 | 152 | 220 180 | m10]18 [2079038 | 79| 0 | 280 . 935
100 38,10 16 [4142070 | 110 186 > 18 [207- 260 | 520 | &50
1 1 7,
18 |ave2070 | w2 230| [Te0 16 1 600 18 faonioze | 24 [ 1217 170 =R e ]
15 207 88| 180 | 224
150 | as10|. 18 [a142070 | 152 230] 18 f207- 00 | 17| 260 | 30 X0
- 00| 100 | 6080| 15 [1e200] 62| 93 18Lj207- 650 | 15| 200 | 362 | [ 160 160 [esso] 18 ez sg
18 |4142070 | a8 1an 150 | 5080| 18 [207-1038 | 43| 188 | 262 80hos: va
18 f7. 80 | 117 290 "
150 | 6080] 18 [s1e2070| 88] 131 Touio b | WAl Zeny 22 7
ERERED R R 5 T borrom | 221 wa |24 i
- 18 por-7e0 | 49| v | 152
) Jaseh epadek cidnlenia wynos! 1/2 8p dopuszcreineso, teLfor 660 | 69| 143 | 172
Wiady moing stosowat spretyny o zakresie 2071036 mber
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Tablica

MAKSYMALN[E DOPUSZCZALNE SPADKI CISNIENIA A p (bar)
Zawory serii 20000 150 — 600 Ibs (Pn 6 — 100)

-—

AAAA
Y

—

7 Retnica ciénlot meotum - swér otwiera
Zawor atwarty w praypadku zaniky cinlents sterujaceno

A clagha,
Srednica | Srednice Nr Ztkl:l Am - Réinica ciinieh medium — xawdr otwiers \
homin, | nomin. yry >
el i i ot [Zeche- 1228 Zawse samknlery w preypediu zanku cilenl seerslicogo
tmm) | e | (men) (mber)  [1,4 bar {21 bars |24 burd pamemprn
|srodnica | Sracnica Ratres
0 |20, 25 4) 1905] 9 | 207-1086| @90 | o | €0 r
& 50 | 2540( 3t | 20710%6( 090 | 000 | o0 [ o foomin | Skok Pitow foratyny | depol
12 |20, 26, 4 | 19.06| 9 | 2071035} 420 :g :g {rmen} tmn} | tmem) (ar) .
9 | 207 620 w00
50 | 7s40| 11 | 2071036] 640 | 00 | 89 | |8 10 12) 20, 25, 44 1905) © | M42070) €90
N O I E P T 50 |2540] 11 | 4ve20m0] ep
Réinien clivien medium = 2zwér samyka 9 - 20 20, 28, 4d 19, 9 | 4142070) 325
Zawde otwarty Iit, zamknigty w praypediu zanfku clénlenia 11| Zaom| 330 | W0 | &, il b B -
morulacwo 4 | 207 820, 60 | 000 11 | 7007070 e2p
Srackicn [Sredrice N [zkm  |&0 Jap B0 |2540| 11 | 207-1036) 31,0 | 890 | 89.0 50 | 2540 11 | 4142070 540
nomin. foomn. | gy plow sretyey (o5 o U |207-700] 90 | %90 | 090 13 | 4t42070] 80D
griazda [zaworu b binghs [owip.
@ |2540] 13 | 20710 470 | a0 | w00
tme) [ tmemt | trom) {mbor)  {ibar) | tber) Bl s R i R 3 80 |2540 13| 4142070 eap
6, 10, 12] 20,26,40] 19.08] 9 | 4142070] a0,0] w00 = 1 2 % lom| o | 20100 172 | w0 | e E T 2 RO T T
9 | 207- 620 ®p | 60 N 60-29
50 |25.40) 1 | 4142070] 0| esp 11 {207 820 600 | o0 | @0
11 | 207. 620 0.0 | 00 | 00 03 0 layan 02
20 20, 25,40 19,05, © | 414-2070| 425 ‘3£ 13 { 302070} 000
" | ar2070] 700 . Rl G IR = B - B B w0 w0 [wos] o [awz00] 117
50 | 26.40| 11 | 4142070( 700{ €00 13 | 207- 760} 620 | a0 | eal0 :; ::g;g gi
80 [2840] 13| a142070] @00} &0 o w |1908] 9 $:|g ) 2,: ;gi‘ FoR P=y™ TS pryyey uvrs
% 25, 40 [1905] & | a142070f 380 | 40 1 | 207- 8% 238 | 0 | mw0 13 |sp070| &2
13 | d1ezor0] oan | &ao Y k- E - R §- %, 100 | 2549 13 |a142070| 215
620| 82, L) &0, : 5
) il i il B 13 | 8302070 | eap
50 26A01 11 | 4142070 37,0 | 560} 1 -1 1,
13 | s142070| 860 | ee0 8 A | 200 | a5 | aa ) ® | 240 11 |42o70] 1A
15 | a142070] 000 | W00 ' B 60 | 800 13 {az02070 | 410
T 15 o0 | s 15 §036-2070| 500
40 40 19,06] 9 | 414-2070| 152 | 230 ®, 100 | 2540 13 [a1e2070] 182
11 | 4142070 | 240 | %5 1 A0] 13 0 | 6, .
13 | 4142070 | 360 | 530 80, 100} 2840 13 iyt 13 [sm0| 410
i w0 | eep 18 jos200| 60
1R G| =1 23 150|284 15 4142070 234
13 | 4142070 | 38,0 | 530 2 ] 285 | 400
. 15 | 4142070 | 485 | 0 %0 el G B oo | ae 18 hoszore| 20
13 570 | @90
80, 100 | 26,40| 13 | 414-2070 | 36,0 | 63,0 18 80 | 68,0 80 B0, 100 | 38,100 13 |414-2070 a2
35 | 4142070 | 48,6 | €20 15 7802070 | 207
18 | 4142070 | 67,0 | €00 %0, 100| 2640] 13 “0 |erp 18 (8302070 | 380
63,
) 50 f2540] 17 | 4142070 { 141 | 215 I :3’; uﬂ L E AL :: ;;t;‘?;.‘? i
13 | 4142070 | 207 | 310 . 5
15 | 4142070 | 280 | 435 8 0 | &0 13 802010 | 260
150 2540| 15 | 207-1035 | 138 815 | €80 200 38,31 18 (4142070 | 148
80, 100]25,40] 13 [ 4142070 | 207 [ 310 15 |207- 620 | 425 | emin | o 0 1ejanaomn| s
15 |4142070 | 200 | 435 18 | 207 550 | 090 | e90 | 6o 180 570
18 14142070 | 40,0 | 60,0
80 | o0, 100(m10[ 13 2071038 | a7 | 182 {225 |[ 100 100 |39 13feraz0m0| 34
150 [ 28,40 16 [#142070 | 20,0 | 425 13 | 207- 620 1134 200 15 (4142070 | B2
18 |414.2070 | 400 | 600 15 207- s3] 103 | 200 {365 157802070 | 110
20 80, 100  38,10{ 13 {4142070 | 29 | 317 18 } 200 80 £25 | @0 | g% jE020m | 200
X ; s8ari40. £
’ 15 4142070 110 {188 150 [38,10| 15 | 2071038} 52 | 230 | a0 [R402070| 320
18 (4142070 [152 {230 16 £207- 830 10,3 | 280 | 386 150 100 16]|414.2070 | &
18 | 207- 560 { 280 | 525 | 860 ®i o 53
150 38,101 15 14142070 | 11,0 | 186 18 |830-2070 20
18 [414-2070 | 18 2 200 »,10| 18 | 2071036 78 Mo [410 .
ol e 18 | 207 060 | 280 | 525 om0 BAION0 | 320
200 |a8,10{18 Jaraz0r0 [152 |2
201 oo 100 {as0( 13 2071008 | 21 | 00 |r2a b ot W] a2
10 < 100 [310]13 [erez000 | a5 [ a7 13 |207- 620 83 | 131 |168 el By
15 [414-2070 82| 93 15 | 207- 830 | 59 .15,5 20,7
18 |4142070 | 88 | 131 18 |207- 550 | 148 [0 |70 |{Tgq 150 leopo] 15|arz00] 25
) 18 [414200| 39
160 38,1015 [+142070 | 82 [ 903 160 {38,10[ 16 (2071036 | 30 | 128 |178 19/6202070] 69
18 |[414-2070 131 156 [207- 8| 59 155 |20,7
bl B 18 [207. 560 [ 148 | ;0 |0 jiem| 145
200, 250 38,10| 18 [414-2070 86 1131 ” 3
200, 250(31,0 | 18 (2071038 | 43 | 193 |2008 200, 250 50,204 :: m ::
160 10 [5020[15 142070 | 30 | 46 18 |207. 650 | 148 | 200 |370 2070] 15
il i 42| a3 50,80 20710351 14 | 60 | 83
150 180 16 ;207 2 200 | 200, 250| 01 wheaed 14200 25
200, 260 (6080 |18 [4142070 | 42 | €3 16 j207. 620] 41 | @8 |10 g
18 207109 | 21 | 93 (128 N 6202260 43
20 200, 280 101,60 18L [414-2070 27 40 18 1207- 800 ] &7 128 {188 %0 50 414200 15
250 260 hoveo{1ee ferezon | 17 | 25 00, 2500080 | 18 T207.1008 { 23 | 93 |12 o] e022md 27
18 |207- 00 | 57 | 123 |1838
200 | 200, 260}101,00| 18L{2071038 [ 11 | 48 | a7
*)sutefl spedekc citnienla wyncsi 1/2 4p dopuszczainego, " 250 250 fov0f 18t f207.1038 | 07 | 30 | 41

Y
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5

* MAKSYMALNE DOPUSZCZALNE SPADKI CISNIENIA Ap(bar)
Zawory serii 10.000

. Rédnica clinied medium ~ mwir otwiera

AAAA
\AAA}

| Rénice ciinleri medium — zawér otwiera

| 2awér otwerty w 2aniky ciinienia Zawix w zaniku cignienia
Srednica | Skok Zakres Ap ~ reg.claghs Ap — reg.dwupolot. Srednics | Skok Zakres Ap - reg.ciagts
m sitownike lih':n - predyny Grayh nominalny -y 204 nomin. sitownika  Nr sprezyny Ap — reg.dwupolt.
Zosionic|Zasiienie] Zaviieniel Zasitante] Zoalianis] Zasilan ooy Toreys o
{mm (mm) {mber} [ 1,4 bara [2,1 bwrs [2,4 bara |1,4 bera [2,1 bera [2.4 bara tovm} | tmm) (mbar) | normat-| dukowany
ny _fe 04
(— % [ 1270 T | 2071036 | 155 |40 |40 | - = = 2 12,70 9 [414-2070 | B8 | -
9 |207-620 |40 ja10 | M0 | ~ - - 9 [035-2070 | 410 -
% 12,70 9 |207-1036 [ 103 -[4p0. |40 | - - - F3 12,70 o |414-2070 | 162 -
9 l207-620 [0 4o |40 | - - - ¢ foas-2070 | 410 -
2 19,05 9 [207-10% [ 7.2 |34 | 410 | 148 {410 | 410 2 19,06 9 [a14-200 | 117 | 238
9 l27-e0 {20 [M0 |40 |40 |40 | 410 11 |700-2070 | 410 | M0
11 |207-8% {234 |410 |40 | 010 {410 | M0 p prye o Tason | 78 | ez
«© 19,05 o |207-103 | 48 |27 | %0 |00 [ 410 | 410 :; me ::""g ::'z
9 |27-620 [1562 (37 [400 |00 |40 | 410
1 [27-80 |68 |410 |40 [330 [ 40 | 410 80 254 1 [aa200 | 76| 145
50 240 | 11 [20710% | 45 [186 | 262 | 83 | 38 | 40 "2 m“:_ﬁg Z::‘; ‘.:f,
1 |27-780 [100 |2058 | 20 197 | 210 | M0
13 |20m-700 (155 |78 | w10 [ 00 | 810 | M0 [] 2540 11 44200 | 59 | 114
15 |207-620 | 278 |40 [ 410 | 410 | 410 | w10 13 |80-200 | 214 | 408
] 2640 | 11 [207-103 | 34 {148 [ 2072 | 85 | 23 | 400 15 flo3s-2070 | 400 | 40
11 |207-700 | 79 |193 [ 262 |62 | 30 | 410 ) 38,10 13 |a4-2070 | 62 | 121
13 [200-700 | 124 300 | 388 | 234 [ 410 | 410 15 {760-2070 | 203 | 400
16 [207-60 |20 |40 | 410 |410 [ 40 | 410 18 [830-2070 | 385 | 40
) B0 | 13 |207-103 | 37 [188 | 221 | 72 | 314 |- 410 ter]sr0-207 | 410 | 418
13 [207-820 |10 (234 |30 | 217 [ Mo | 410 100 28,10 13 |#14-2070 | 34 76
15 {207-8% {103 |20 | 28 207 |40 | sap 18 [760-2070 | 14 | 248
18 |207-680 |202 410 | 40 | @0 | 410 | @10 18 |e0-20m | 20 | 40
100 810 | 13 J200-10% | 21 | 90 | 124 | 45 | w7 | 22 18C) 970-2070 | 41 | 410
13 J7-620 | 62 130 | 188 | 134 | 6 | 2 160 50,80 16 |414-200 | 23 52
15 |207-283 | 59 [159 | 207 | 128 | ;0 | @m0 18 |e20-2070 | 82 | 138
18 |27-850 | 148 [300 | 370 | 320 | 410 | 410 1819 830-2070 | 90 | 200
150 %080 | 15 |[207-10%5 | 12 | 82 78| 28 {121 | a9 20 83,50 18 |4te-2070 | 21 48
1 [27-620 | 38 | 79 |00 | 83 | 179 | 24 181 00-2070 38 90
18 |207-%0 | B2 [11,7 | 148 |17 | 282 | 334 18A(20"§1038-2070 | 65 | 148
200 e30 [ 18 [200-103 | 10 | 48 62 | 24 [ 107 | us =0 6350 18 [414-2070 | 14 38
19 [207-700 | 24 | 69 29| 85 [ 138 | 179 18] e00-2070 | 24 89
2 | o350 | 8 |207-10% | 07 | 28 | 41 19 | 83 [ 1A ‘sRizrY10%6-2070 | 41 | 4
18 j207-760 | 17 | 38 48 | a5 F107 | 138 200 8390 18L| 414-2070 | 08 25
200 o890 | 18L | 207-1036 | 04 | 17 24 | 12 | 52 [1] 18RI207 8R0-2000 | 18 48
8L |207-700 | 10 | 24 at ] 28 | as 88

Tablica 3

> *}W praypedku montaiu napdu bocznego stotowat: sitownik 18R
e spretyng 167
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Tablica 4

MAKSYMALNE: DOPUSZCZALNE SPADKI CISNIENIA Ap(bar)
Zawory serii 10.000

==

h

IAAAA
\AAA
[NAAAA
\ARAS

]

A —

_ =V

.
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Réinica ciénien mecium — zawér zamyka
Zawér otwarty lub zamknigty w przypadku zaniku cignienia sterujacego

Srednica Skok Zakres Ap—reg.ciggta (bar) Ap—reg.dwupoltozeniowa
nominalna | sitownika Nr sprezyny ) {bar) S
. . r rzy
zworu sitownika Grzyb zredukow. Grzyb zredukow.

{mm) (mm) {mbar) normalny 004 normaln‘y 00,4
20 12,70 9 414-2070 31,0 - 41,0 -
1 414-2070 41,0 - 41,0 -
25 12,70 9 414--2070 21,0 - 31,0 -
11 414--2070 33,0 - 41,0 -

32 19,05 9 414--2070 15,2 310 228 41,0

1 414—-2070 240 41,0 36,0 410

40 19,05 9 414-2070 10,3 21,0 15,56 31,0

1 414-2070 16,6 33,0 25,0 41,0

13 414-2070 245 41,0 36,6 410

50 25,40 11 414-2070 93 18,0 138 270

13 414-2070 138 27,0 20,7 40,0

15 414-2070 19,0 38,6 28,3 41,0

65 2540 1" 4142070 7,2 14,1 10,7 21,0

13 414-2070 10,7 - 20,7 16,2 310

15 414-2070 15,2 28,0 228 41,0

80 38,10 13 414-2070 | 798 159 11,7 234

15 . 414-2070 11,0 21,7 16,6 R4

18 414-2070 15,2 30,0 228 41,0

100 38,10 13 414-2070 45 9,7 85 14,5

15 414-2070 6,2 134 9,3 20,0

18 414-2070 8,6 18,6 12,8 27,6

150 50,80 15 ‘414-2070 28 6.2 4,1 9,3

18 414-2070 38 ~86 5,5 12,8

200 63,50 18 414-2070 21 48 3.1 7,2

250 63,50 18 414—-2070 14 38 21 6,5

300 88,90 18L | 414-2070 1,0 24 14 34

[pp—




MAKSYMALNE DOPUSZCZALNE SPADKI CISNIENIA A p(bar)
Zawory serii 20000 z grzybami ttoczkowymi

- ———————
¢
P b
4 <
4 b 2
<4 <
\ AN — v
- 7
fdinica clinlet) medium — zawér zamyla Rdinica citnied medium ~ zawér otwiers
Zawdr otwarty lub igty w zaniku ciénlenis Zawde w zaniku cifnienia
Srednica Nr 2Zakres Ap Ap Sradnica Nr Zakres Ap regulacis
nominaine Skok sitow- sprodyny regulacja nqulwho,- naminalna Skok sitownika | sprezyny ciaghs | dwustopniowa -~
gniazde nika ciagha dwupot gniszda Zositanie | Zasttanle | Zasitanie
(ram) tmm} {mbar} (bar) {oar) {mm} tmm) {mber) |14 bar 2,1 bar 24 bar
3 12,70 L 207-10% 410 a0 3 12,70 L] 207-1036 | 410 410 1,0
[} 12,70 1] 207-103% #10 4“0 8 12,70 8 207-1035 | 410 410 410
10 12,70 2 207-103% a0 40 10’ 12,70 9 207-1035 | 410 “no 410
12 12,70 g 207-20% 250 s 12 12,70 -] 207-1035| 250 410 410
8 4202070 a0 410 207~ 620 | 41,0 a0 “up
20 12,70 2 207-103% 18,0 270 2 12,70 9 207-1035} 180 4210 210
9 4202070 380 414 207 620 410 a0 410
Réinica clinledt medium — zawér otwiers
Zawdr otwarty w przypedka 2aniku cinisnia sterujscego
Srednion Nr Zakres  |Ap requiaia
* nominaine Skok  |stownia | spreiyay [ciegta lub
griszada [ dwustof
{rn) {rmm) {mbar) {bar} \
>
- 3 12,70 9 207-1036] 410
8 420-2070| 410
. 8 12,70 L] 2071038 5
? 42020701 410
10 12,70 ] 2071035 183
9 420-2070{ 410
12 12,70 ] 2071035 97
? 420-2070 386
" F) 12,70 [) 2r-10| 68
9 420-2070] 2258
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