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Zasilanie i regulacja predkosci ukiadu napedowego
Z silnikiem indukcyjnym klatkowym z wykorzystaniem
przekaznika programowalnego EASY 822

Tomasz Siostrzonek

Andrzej Mondzik *
( : oraz czeSciej w naszym
kraju powstaja pomysty,
aby uczelnie techniczne,
czy dziatajace w ich ramach wy-
dziaty lub katedry, wspotpracowaty
z firmami dzialajacymi w danej
branzy. W lutym 2004 roku zostata
nawiazana wspotpraca pomiedzy
Laboratorium Elektroniki Przemy-
stowej, dzialajacym w Katedrze
Automatyki Napedu i Urzadzen
Przemystowych Akademii Gorni-
czo-Hutniczej w Krakowie, kierowa-
nym przez prof. Stanistawa Piroga
afirma Moeller Electric. Firma Moel-
ler przekazata na rzeczlaboratorium
urzadzenia, ktore zostaty wykorzy-
stane do budowy dwoch stanowisk
naukowo-dydaktycznych.

M Rys. 1. Stanowiska laboratoryjne:
rozruch i regulacja predkosci silnika
indukcyjnego

Stanowiska te sa wykorzystywane
w procesie dydaktycznym, jak row-
niez jako pomoc w realizacji prac
wykonywanych przez studentow
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w ramach Kota Naukowego Elektro-
niki Przemystowe;j.

Ten rodzaj wspotpracy jest ko-
rzystny dla obu stron. Dla uczelni
jest to znaczaca pomoc finansowa
izwiekszenie atrakcyjnosci danego
kierunku. Dla firmy Moeller jest to
forma reklamy, jak rowniez mozli-
woSC pozyskania dobrze wyksztal-
conych pracownikow. Dodatko-
wym atutem jest przyzwyczajenie
przysztych inzynierow do korzy-
stania z rozwiazan danej firmy.
W styczniu biezacego roku odbyta
si¢ oficjalna prezentacja stanowisk,
w ktorej uczestniczyli m.in.: dy-
rektor ds. sprzedazy firmy Moeller
Electric: mgr inz. Jacek Kmieciak;
przedstawiciel regionalny firmy
Moeller Electric - mgr inz. Krzysz-
tof Chwata, kierownik Katedry Au-
tomatyki Napedu i Urzadzen Prze-
mystowych - dr hab. inz. Maciej
Tondos, prof. nz. AGH, kierownik
laboratorium Elektroniki Przemy-
stowej - prof. dr hab. inz. Stanistaw
Piro6g.

Powstate w ramach wspotpracy
stanowiska daja mozliwoS¢ testo-
wania zaprojektowanych rozwiazan
zaréowno uktadow napedowych, jak
rowniez uktadéw zaawansowanego
sterowania. Stanowiska laborato-
ryjne sa wyposazone w zestawy na-
pedowe z silnikami indukcyjnymi
klatkowymi, zasilanymi poprzez

@ Rys. 2. Prezentacja wykonanych
stanowisk (luty 2005)

wektorowe przetwornice cze¢stotli-
wosci DV5.

Dodatkowo uktad moze by¢ ste-
rowany poprzez sterownik przemy-
stowy XC100 lub przekaznik pro-
gramowalny EASY822. Stanowiska
zostaty zbudowane zgodnie z zale-
ceniami producenta, tzn. wyposa-
zone we wszystkie niezbedne urza-
dzenia, takie jak: styczniki, dlawiki
ifiltry sieciowe, sygnalizacje.

Niewatpliwe korzySci, jakie przy-
niosta ta wspotpraca pozwalaja mie¢
nadzieje, ze dalsze wspotdzialanie
obu stron bedzie si¢ pomysSlnie roz-
wijato.

Opis stanowisk
lahoratoryjnych

1 Rys. 3. Widok zestawu napedowego

Stanowiska laboratoryjne zostaty
wyposazone w zestawy napedowe.
Kazdy z zestawow sktada si¢ z silni-
ka indukcyjnego klatkowego o mo-
cy 1,5 kW oraz z obcowzbudnej
pradnicy pradu statego wytwarza-
jacej moment hamujacy dla silnika
indukcyjnego. Moment obciazenia
moze by¢ regulowany zaro6wno
poprzez zmian¢ pradu wzbudze-
nia pradnicy, jak rowniez poprzez
zmiang rezystancji w obwodzie
twornika.

Kazdy z silnikow indukcyjnych
jest zasilany poprzez wektorowa
przetwornice czestotliwosci DV5.
Przetwornica zostata skonfiguro-
wana w taki sposob, aby mogta sa-
modzielnie prowadzic silnik lub
mozliwe bylo sterowanie jej z prze-
kaznika programowalnego.
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Oddzialywanie ukiadu
napedowego na sie¢
zasilajaca

Z punktu widzenia uzytkownika
istotnym problemem jest oddziaty-
wanie ukltadu napedowego z prze-
twornica czestotliwosci na siec zasi-
lajaca. Przetwornica czestotliwoSci
DVS5 jest zbudowana z prostownika
diodowego, obwodu posrednicza-
cego, w tym przypadku kondensa-
tora stanowiacego zrodlo napiecia
oraz z w petlni sterowanego falow-
nika. Napiecie wyjSciowe prze-
ksztattnika jest ksztaltowane zgod-
nie z zasada modulacji szerokosci
impulsu (PWM).

Konstrukcja uktadu przeksztatt-
nika wykorzystujacego mostkowy
prostownik diodowy powoduje,
ze przebieg pradu zasilajacego
(,widzianego” od strony sieci) jest
znieksztalcony i mozliwy jest tylko
przeplyw energii z sieci zasilajacej
do silnika. Nie ma mozliwoSci pracy
generatorowej maszyny.

Rys. 4. Schemat blokowy stanowiska
laboratoryjnego

Odksztatcony prad linii zasilajacej
wejSciowy 3-fazowy prostownik
diodowy powoduje odksztalcenie
napi¢cia w miejscu przytaczenia
uktadu. Odksztatcenie to mozna
ograniczyC przez stosowanie fil-
trow. Dla napedow duzej mocy, za-
miast prostownikow diodowych,
stosuje si¢ prostowniki z sinusoidal-
nym pradem linii zasilajacej. Sa to
prostowniki zbudowane z elemen-
tOw w pelni sterowalnych.

W Laboratorium Elektroniki
Przemystowej sa prowadzone prace
zmierzajace do zastapienia prostow-
nika diodowego w przetwornicy
DV5, prostownikiem z sinusoidal-
nym pradem zasilajacym.

W czeSci 2. zostanie zaprezento-
wana przetwornica czestotliwoSci
DVS5 oraz zagadnienia zwiazane z jej
instalacja i programowaniem.

Pytania i uwagi prosimy kierowac:
tsios@agh.edu.pl, mondzik@agh.edu.pl
Informacje na temat Laboratorium
Elektroniki Przemystowej AGH mozna
uzyskac na stronie internetowej:
www.kaniup.agh.edu.p/ " lep/

XV400

Rodzina paneli operatorskich
zintegrowanych ze sterownikami
programowalnymi (HMI-PLC)
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Seria urzadzen XV400 wpisuje sie
ﬁ 4 .

w koncepcje XSystem rozwijana przez
firme Moeller. Obecnie produkowa-
nych jest 9 odmian paneli, ktore roz-
nia sie¢:
wielkoScia ekranu: 5,7, 10", 12"
rodzajem matrycy dotykowej:
rezystancyjna z powtoka polie-
strowa lub na podczerwien z szyba
hartowana antyodblaskowa
rodzajem ptyty frontowej: alumi-
niowa lub ze stali nierdzewne;.
Urzadzenie moze pracowac jako panel operatorski (HMI) lub panel ope-
ratorski zintegrowany ze sterownikiem programowalnym (HMI-PLC)
w zaleznosci od zakupionej licencji. Standardowo panel jest wyposazony
w nastepujace porty komunikacyjne: Ethernet, CANopen, RS-232, USB
host, USB device. Komunikacja ze sterownikami firmy Moeller wykorzy-
stuje protokoty CANopen, SymArti lub UDP (przez Ethernet). Mozliwe
jest rozbudowanie urzadzenia o jedna lub dwie karty komunikacyjne
z protokotami do wielu sterownikoéw programowalnych réznych produ-
centow, najczesciej stosowane to: Profibus DP Master/Slave, MPI, Modus
RTU, Modus TCP, Device Net. Lacznie wizualizacja moze wymienia¢ dane
za pomoca czterech réznych interfejsow. Programowanie wizualizacji
odbywa si¢ jednym z dwoch dostepnych narzedzi: oprogramowaniem
XSOFT-GALILEO (edytor graficzny) lub oprogramowaniem XSOFT-EPAM
(edytor pracujacy na arkuszu Excel). Programowanie sterownika pro-
gramowalnego odbywa si¢ oprogramowaniem XSOFT-PROFESSIONAL,
wspolnym dla catej serii sterownikow XSystem. XSOFT-PROFFESIO-
NAL jest zgodny z norma IEC 61131 (PN-EN 61131), obstuguje 6 jezykow
programowania oraz prace¢ wielozadaniowa dla jednostek XV400. Panel
wykorzystuje typowa pami¢c¢ CompactFlash jako nosnik dla systemu
operacyjnego oraz projektu. Systemem nadrzednym urzadzenia jest
Windows CE.
Panel cechuje wiele uzytecznych funkcji:
EPAM
zapis danych obstuga wielu jezykow (np. chifiski, japonski, rosyjski ...)
dzieki wykorzystaniu kodowania Unicode
obstuga receptur
obstuga alarmow
obstuga haset
orientacja obrazu pozioma lub pionowa
import symboli z projektu XSOFT-PROFESSIONAL do projektu
XSOFT-GALILEO lub XSOFThistorycznych w plikach czytanych przez
Excel
dostep do zasobow panelu przez FTP Sewer lub Active Sync
dostep do danych przez OPC serwer/klient
zdalna obstuga paneli przez programy Remote serwer/klient
nadawanie adresu IP reczne lub automatyczne przez DHCP.
Wiecej informacji technicznych znajduje sie na stronie
www.moeller.pl
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