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1..Wstgg

Pakiet inteligentnych wejść analogowych MA30 jest

P' rzeznaczony dla Sprzężenia robota z otoczeniem.

Model pakietu zrealizowany będzie w oparciu o aktualnie
dostępną w PIAP bazę elementową i umożliwi sprawdzenie

koncepcji rozwiązań sprzętowo-programowych, a W szcze-.-

gólności realizacji dwu dostępnej pamięci RAM.

2. Dane techniczne

2.1. Parametry wejść obiektowych.
S

Ilość kanałów wejściowych:
Czas próbkowania:

Czas przetwarzania:

Zakres sygnałów wejściowych:

2.2. Wewnętrzny mikrokomputer.

ług ość
Długość
Cykl /z

. 8 /symetryczne/

10 ps'

20 fs

0 - 1/0V

}owa.danych: 8 bitów .

słowa instrukcji . 8,16,24 bity •

rezonatorem kwarcowYm OMIG RS-3011, 16388 kHz

a/. podstawowy cykl instrukcji

b/ cięstotliowść zegarSwa_02

c/ cykl zegara 02

Pojemność pamięci programu

PPojemność pamięci danych

• 2,17 p6

1843,1 kHz

542,6 ns

4 k bajtów

6 k bajtów.

2.3.. Połączenie z magistralą kasety.

Pakiet jest połączony z magistralą kasety złączem

A i B wykorzystującym następujące linie:

- ADR5...AD,R21

- DATO....DAT15 '

• BHEN'

- XACK

- MRDC, MWTC

- INTffl...INT7

-INIT

- GND, +5V, -5V, +12V.



3. Opis budowy

3.1. Konstrukcja pakietu.

Model pakietu inteligentnych Wejść analogowych będzie /

montowany na dwóch płytach uniwersalnych MG-72 o wymiarach

220 ')( 233,4. Na płycie A montowany będzie wewnętrzny

mikrokomputer, a na płycie B komutator a

Układ próbkująco pamiętający; przetwornik •analogowo-cyfrowy

i układy separacji galwanicznej. Połączenia między płytami

zapewnione zostaną za pomocą elastycznych 'kabli łączących

złącza 25 stykowe typu 881026, rozpis sygnałów złącz

zawiera Tabela 1, umies.zczoltAa jockNya na każdej z płyt.

Na płycie B będzie umieszczone jeszcze jedno złącze 25 -

stykowe-typu 881025 do połączenia sygnałów obiektowych,

i napięć zasilających, rozpis.sygnaIów na złączu zawiera

tab .2.

3.2. Płyta A.

'Na płycie tej montowany jest

iriteligentnego pakietu wejść

on w oparciu' o mikroprocesor

wewnętrzny mikrokomputer

analogowych. Zbudowany jest

MCY 7880, układ zegara UCY

• 748424 oraz element UCY 748428.

Na płycie
zbudowana

w oparciu

montowana jest również wewnętrzna pamięć programu'

w -oparciu o ,elementy 2716 i pamięć'danych z6udowan

o elementy 2114. Dekodowanie weWnętrznych adresów

pakietu jest zrealizowane na elementach typu 3601.-_
Na płycie A montowane są również dekodery adresów pamięci

dwu dostąpnej /elementy *typu 3601 i 8216/ przerzutnik -

przerwań /UCY 7474/ wraz z krosem przerwań, oraz interfejs

równoległy zbudowany w oparciu o element MCY 7855 przez

który mikromomputer wewnętrzny komunikuje Sig z komutatorem"

układem próbkująco-pamiętającym i przetwornikiem analogowo-

cyfrowym.



3.3. Płyta B.
Na ',Rycie tej montowany jest:

- komutator wraz z układami zabezpieczającymi zbudoWany

w oparciu o element IH 5070, 1

- układ próbkująco pamiętający, zbudowany w oparciu

o.element SHM 298,

7 przetwornik analogowo-cyfrowy zbudowany

elementy HPAC12 i RA12,

w oparciu o

- układy separacji galwanicznej zbudowane w oparciu o

transoptory MCT-2 i :tranzystory 8C 1078..

4. Docelowa baza elementowa i konstrukcia pakietu.
s

Opisany w p.3 model pakietu inteligentnych wejść analogowych

powinien umożliwić sprowadzenie koncepcji rozwi'ązań . ,

sprzętowych e szczególnie realiz-acji dwu dostępnej pamięci

RAM, oraz umożliwiLstworzenie,sprawdeenie i Modyfikację

opracowywanych w następnych etapach,pr-acy algorytmów -i

oprogramowania wewnętrznego.

Oak już wspomniano wyżej przyjęta w modelu take baza element

wa jak i konstrukcja nie są docelowe, a jedynie możliwe w

s

obecnych warunkadh.

Wstępnie zaklada się, o ile wyniki badań modelu nie wskażą

-inaczej, przyjęcie jako docelowego mikroprocesora wewnętrzne

goolemehtu U 880 prod.NRD./odpowiednik Z80 firmy ZILOG/.

Mikroprocesor ten mi znacznie szerszą to 50%/ listę 'rozkazów

nit MCY 7880 i w oparciu o dotychczasowe doświadczenia'

zebrane z Prac konstrukcyjno-aplikacyjnych sprzętu

INTELDIGIT-PI i INTELDIGIT-PROWAY wydaje się być. 'wystarcza-

jącym dla tego zastosowania. .

Obok wyboru mikroprocesora niezwykle istotne jest wytypowa-

nie głównych elementów części przetwarzającej /analodowej/.

W oparciu o aktualnie Alikępną bazę elementową tak krajową

jak i KS zakłada się zastosowanie.w pakieciesm 36

następujących elementów analogowych:



- multipleksera MA6.398 /prod.CSRS/ lub odpowiednika

elementu MPC 16 produkcji OBREUS TORU ,

- elementu próbkująco-pamiętającego SHM produkcji

OBREUS TORUN, • -

- przetwornika 6/c. MPAC 12 produkcji.OBREUS TZRUN,

przetworniki dd/dc produkcji OBREUS.

Oparcie bazy elementów analogowych o produkty OBREUS-TORUN .

umożliWi w przypadku opóźnienia ich wdrożenia stosowanie_
.odpowiednik6w firmy Burr-Brown. . .

• Pamięci PROM i RAM "należ"" wytypować" wśród elementów typu 2732,

2764i odpowiadających im pod względem rozmieszczenia wyproWa-

dzeń.pamięci RAM a tej samej pojemności.. Wybór ólementów
imikoLa, •

stobOrms0.13 it:  dużej pdjemno.Ści'jeet uwarunkowany nie tyle

potrzebę ile aktualnym stanem produkcyptowi-dostępności.

Dla zapewnienia.izólcji- galwanicznej 'azęści obi towej należy

zastosowaćitrans6ptbry,Ae4Pleelzybkodć'dzialahia -będile

miała bezpośredni wpływ ha użyskane W pakiecie parametry'.

dyharriiczneA Z tego też względu, a również-ze. względu na konie-

czność minimalizacji poborów prądu z przetworników dc/dc
krreliaa

.zasiiających część obiektową- pakiett,J oriWE7rako odpowiednich..

..elementów krajowVch-i. KS proponuje .sik) zastosowaniealementów •- -

• 6N137 firmy General. Instrument. •

'Docelowa konstrukcja pakietu jak i baza elementowa a szczególni

Mikroprocesor i pamięci powinny być w pelni zgodne z bazę i

.rozwiązaniami pakietów we/wy z „wewnętrznym 'przetwai-zaniem.

- uzgadnianymi z Wdrażającym urządzenie INTELDIGIT-PROWAY,

'MERA-ZAP.
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5. Zestawienie

0—p.111066

L
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materiałów

 i 
eNazwa ICacha,znak,norma
I

 4 

3 _ • t .
J 4

1 2 Płyta drukowana MG-72

2 2 Złącze pośrednie 811096.

3 2' Złącze: szufladow. 881025 .

4: i Układ scalony IH ,5070

5 1 OWP SHC 298AM

6 1: Układ hybrydowy HPAC 12

, 7 1..
RA 12 '

8 1 Układ scalony UCY 74S424

9

10

1

1 .

, • ,

tl
INS IMP

MCY 7880

UCY 74S428

11

12.

.8.

7
ss

2114

UCY 7445426
/8226/

13 4 OO UCY 745416
./8216/

14 4 3601

15 1
St MCY 7855

16
SI

INO en• UCY 74LSO4

17' 1 d1O• UCY 7400

18 1 . UCY 7404

19 1 UCY 7408

20 -1
OS

Ole .11 UCY 743O

21 20 - Transoptor MCT2

22 20 Tranzystor BC 1076

23 32 Dioda BAVP-19

24 1-6 Rezystor MLT 0,125W
10 kom 5%

25 R17 Rezystoi. MLT 0,12N"
24 kom 5%

•
26 R18 Rezystor. dobierany

27 20 R.Rezystor. 141:1" 0,125W
2,4 kom 5%.

i i 
i

:Oznaczenie :Produce?
I
1 

na rys. i
I 
t

I
t _5 i 6

T

A,B

A

C

,s D

E

E

G

H,K,M,N, •
KK,LL,NN
RR
AA,BB,CC,SS
TT,UU,WW

GG,HH,MM
PP -
P,R,DD,EE

FF

LS

S

U

Y

Z '

v II - 120

.T1 2 T20

01 - 032

R1 - R16

t.
R17

R18

R19,R21,
R23,R25,
R27,R29

R50,R52,R54,
R56,R58,R60
R62 „R64-R66
R68,R70,R72
R74,R76

I

ZAP

ELTRA

ELTRA

INTERS:

Burr .Br

OBREUS

OBREDS

CEMI'

CEMI

CEMI

INTEL'

ct.mi

CEMI

ZSRR

CEMI

CEMI

CEMI

CENI

CENI

CEMI

MONSAN1

CENi

CEM1.

OMIG

OMIG_

DMIG,

OMIG..
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29

30

31

32

33

35

36
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20

2

1

4WD 7

3 4

•
Rezystor

Rezystor

Potencjonletr

Potencjometr

Kondensator

Kondensator

'ReZyató '

Rezystor_

- Rezonator
kwarcowy

MLT 0,05W 1,5kom
5%

Mt..1" 0,125W 80om
5Z

SPECTliOL 78Y
10 kom

SPECTROL 78Y
20 kom

KFPm,100nF/63V

KSF 029.5nF •

MLT 6,125W

MLT 0,125W
• 1 kom 5%

RS-3011
16588 kHz

•

R20,R22,R24
R26,R28,R30
R51;R53,R55
R57,R59,R61
R637R65,R67
R69,R71,R73
R75,R77

R44-R49
R31,R43,R90

P1:

P2

C1,C2,C4

C2

R88

R78-R87, R89

RS

9
6

OMIG

OMIG

SPECTROI

mid"
OMI1G

'OMIG

z

•

, „



6. Sgis rysunków

1. Schemat

2. Schemat

3. Schemat

ideowy części 'Anaiogowej

ideowy mikrokomputera wewnętrznego

ideowy bloku pamięci dwu dostępnej

4 interfejsu równolegiego.

•



Tab.I Rozpieszczenie sypiali:1w na z4c2u. obiektowym

Styk zIftcza, Nazwa sygnalni

1

2

3

4

'5

6:

"

8

9

WE 0+

WE 1+ -

WE 2+.

WE 3+

WE 4+

WE 5+

WE6. +

WE 7+

10
+15V

11

12 —15V"

13

14 WE0—

15 WEl—

16' WE2—

17' WE3—

18 WE4—

19 WF,5—

20 IVE63L

21 WET—

22

23 +5V

24 0.V.

25 "
 J



Tabai Rozmieszczenie sygnałów na zl%c.zu interfejsu. równoległego.

Styk ziEtczaa

1

2

3

4

5

6

7.

9

10

11.

12

13

14

15-•

16*

, 17 7

18

, 19

20

21

.22

23

24-

25

Nazwa sygnału

K1

K3

K5

SR!

ACO

AC2

AC4

AC6'

AC8

AC10

STRT

K2

K4

AC1

AC3

AC5

ACT

AC9

AC11

STAN'
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