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1. Wst22
\
Opracowanie poniższe. stanowi kolejny.etap prac nadbudową

, testera do układów stsvowania robotów IRp-6 i.IRp-60.
Celem pracy jest opracowanie i uruchomienie Systemu oprogra-

mowania-testera.

Nawiązując do założeń ogólnychpodanych w sprawozdaniu z
etapieI, system testera oparty będzie na systemie mikropro-
cesorowym INTELDIGIT-PROWAY. Do celów komunikacji testera

.z'operatorem system wyposażony będzie w monitor ekranowy

z klawiaturę. Do opracowania oprogramowania 'wykorzystany
'będzie minikomputer SM-4. '

2. Wymagania

Aby. powyższe założenia byly zrealizowane, konieczne byli)
, spełnienie niżej Wy4enionych wymagań:

- oprogramowanie minikomputera SM-4 zawierać musi program
edytora umożliwiający szybkę i wygodną edycję programów,

- na minikomputerze SM-4 zainstalowane być musi oprogramowa-
nie skrośne assemblera umożliwiające kompilację programu.
z języka assemblera na kod maszynowy mikroprOcesora 8086,

- system testera posiadać musi - oprogramowanie umożliwiające
uruchamianie programów pisanych w kodzie maszynowym,

- istniećmusi komunikacja zapewniająca przesyl Skomplikowa-
nych Orógramów z pamięci minikomputera SM-.4 do systemu"
testera.

• W celu spełnienia powyższych wymagań konieczne było podjęcie
,następujących prac:

• przeprowadzenie kabla z minikomputera SM-4 do testera,

- zainstalowanie i uruchomienie monitora ekranowego z

klawiaturą,

- uruchomienie współpracy terminala z komputerem,

12,- sprawdzenie współpracy z minikomputerem pod programem
edytora KED. Powyższe oprogramowanie zainstalowane jest w
systemie minikomputera i spełnia wytej podane wymagania

• dotyczące'programu edytora,
••
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- zainstalowanie w,--Systemie minikomputera opracowanego W,
Pracowni OprogramoWania-Wieloprocesorowych Elementów Automatyki
i Robotów PrzemisIoWych OAE783 oprogramowania skrośnego ,
assemblera ASM-86 umożliWiającego?konwersję programów
pisanych w języku assemblera na język maszynowy mikroproCes-
ra 8086,

- sprawdzenie. współpracy -z minikomputerem polegającej na edycji \
programu pod edytorem KED i asemblację napisanych programów '
pod assemblerem ASM-86,

- umieszczenie w pamięci EPROM pakietu MM-86 programu monitora
operatorskiego operatorskiego opracowanego w Pracowni Budowy
Cyfrowym .UrządZeń Systemowych OAE-B.
Program ten umożliwia .uruchamianie progr- MOW pisanych w języku
maszynowym mikroprocesora 808Q oraz daje możliwość wykonywa-
nia podstawowych operacji na zbiorach danych,

- wykonanie i yruchomienie układu do komunikacji między
pakietem MM86 i minikomputerem SM-4.

3. Prace wykonań° podczas etapu II.

W ramach etapu II:podjętb szereg -prac mających na celu urucilomie-
i nie systemu oprogramowania tostera. /
Wykonano następuj4ce prace:

1/ Przeprowadzono kable między mikrokomputerem SM-4 znajdującym'
się- w OAK i pokojami, iii budynek .V1 oraz 009

J
 budynek V.

W pokojach tych.zainstalowano i uruchomiono monitory ekranowe
z. klawiaturą. Powyższe połączenia umożliwiają korzystanie
z komputera SM-4. .

W czasie uruchamiania monitorów, ekranowych i klawiatur konie-
czne było przerobienie obu urządzeń z systemb, pracy w
cyrylicy na alfabet łaciński. Wymagało to wymiany klawiny
oraz pamięci ROM i EPROM w obu urządzeniach. Prace te
w9kOnano w OAE-3.

Po uruchomieniu terminali sprawdzono poprawność -współpracy
z minikomputerem. Ustalono, że optymalna szybkość przesylu ;
danych wynosi 2400 bit/s. Pi-zy prdkości większej występyją
częste przekłamania.,
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Jednocześnie' zapoznano się z dyrektywami i fukcjami edytora
KED zainstalowanego w systemi minikomputera SM-3.

2/ W systemie minikomputera SM-4 zainstalowano oprógramowanie

skrośne assemblera ASM-86. Oprogramowanie to otrzymano/z
Pracowni Oprogramowania Wieloprocesorowych Elementów

Automatyki i Robotów Przdmysiowych OAE.-83 gdzie zostało ono
opracowane.

3/ Po zainstalowaniu assemblera ASM-86,. korzystając z edytora
KED, napisano kilka programów. Następnie zostały one
przeasemblowane.

4/ Korzystając z'pożyczonego od konstruktorów układu sterowania
robota pakietu MM86 i programu monitora operatorskiego

uruchomiono kilka programów napisanych w języku maszynowym.
,Pozwolilo to na zapoznanie siq_z instrukcjami Mikroprocesora

,8086-i dyrektywami monitora operatorskiego.

5/ Otrzymano dokumentację opracowanego w Zespole Budowy
Cyfrowych Urządzeń Systemowych OAE-8 układu umożliwiającego
bezpośrednią transmisję danych z mińikomputera SM-4 do
pamięci systemu mikroprocesorowego. Zasadę działania układu.
w systemie obrazuje rys.i. W skład układu wchodzę trzy
przełączniki. Umożliwiają one /w zależności od tego, który

z nich jest wciśnięty/:

- przyłączanie monitora ekranowego do systemu mikroproceśoro-
we6ó, w tym układzie możliwe jest uruchamianie prograMów
pisanych w kodzie maszynowym pod kontrola programu

monitora operatorskiego,

- przyłączenie monitora ekranowego do minikomputera SM-4,
w tym układzie pracy możliwa jest edycja i assemblacja
programów,

- przyłączanie systemu mikroprocesorowego do minikomputera,
w tym układzie możliwa jest transmisja danych z minikompu-

• tera do systemu mikroprocesorowego.

Schemat układu podano na rys.2.
Omawiany układ został wykonany. Uruchomiono część Układu
umożliwiającą przyłączenie monitora ekranowego do minikompu-
teraISK-4. Uruchomienie przasyiu danych między minikomputei-em
i systemem mikroprocesorowym oraz pracy przy monitorze, 57

:
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ekranowym przyiączonym do systemu mikroprocesorowego będzie
_ możliwe po otrzymaniu zamówionych pakietów MM86 i ML50.

4. Wnioski

W wyniku prac przeprowadzonych w etapie It uzyskano system

umożliwiający programowanie projektowanego testera.
System ten pozwała na.:

1.. Edycję programu na minikomputerze SM-4 pod etytorem KED..

2. Assemblację programu napisanego w języku assemble-ra przy.

użyciu programu ASH-86.

3. PrzesyI zbioru zawierającego program napisany w kodzie
'masZynowym Mikroprocesora 8086 z pamięci minikomputera SM-4

do pamięci testera.

4. Uruchamianie programu napisanego w kodzie maszynowym

w systemie testera.

Aktualne możliwości sprzętowe nie pozwalają na wykorzyśtanie .

wyżej wymienionego systemu W całości. W celu uruchomienia
całości systemu konieczne jest uzupełnienie układu testera
o pakiet, ML 50, oraz MM 86 wraz z zaprogramowanymi pamięciami
EPROM. Po otrzymaniu wyżej wymienianych pakietów możliwe
będzie wykorzystanie opracowanego systemu do programowania
jednostki centralnej testera. Przewiduje dą, że ww. prace
zostaną wykonane w terminie do 86.03.15.
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