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Tytuty popriedniéh sprawozdan. | ,: .

; . Etap 1. Studia wstepne oraz zalozenia techniczno-ekonomiczne.
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1. VWistep - ' o - ‘

OpraCOWanie ponizsze. stanowi‘kolejny.etap pracy nad. budowg
_testera do ukzadéw stgrowanla robotéw IRp-6 i IRp-60.

Celem pracy Jest opracowanie i uruchomlenie systemu oprogra-
mowania -testera. - N -
Nawiazujac do zatozeh ogélnych podanych w”sprawozdani& z
etapieI, system'teste}a Qpariy bedzie na systemie mikropro-
cesorowym INTELDIGIT~PROWAY. Do celdw komunikacji testera
.z operatorem system wyposazony bedzie w monitor ekranowy

-,

z klawiatura. Do opracowgnia oprogramowania wykorzystany

i

"begdzie minikomputer SM=4, ,

,
2. Wymagania .

4
i

Aby- powyZsze zakozenla byly zrealizowane, konleczne byto
. speinienie nizej Wymienionych wymagafis '

- oprogramowanié minikomputera SM~4 zawierad¢ musi program
edytora umozliwiajacy szybka i wygodna édycje-prpgraméw,

- na minikomputerze SM-4 zainstalowane by¢ musi oprogramowa-
- nie skrosne assemblera umozliwiejace kompilacje programu .
z jezyka assemblera na kod maszynowy mikroprocesora 8086,

- system testera posiada¢ musi oprogramowanie umozllwzajace
uruchamianie programéw plsanych w kodzie maszynowym.

- istnie¢.musi komunikacja zapewnlajaca przesyi skompllkowa-
nych programéw z pamieci minikomputera SM-4 do systemu-
testera. )

’

W celu speinienia powyzszych wymagafi konieczne bylo podjecie
nastepugacych prac: '

-~ przeprowadzenie kabla z minikomputera SM 4 do testera,

- zainstalowanie i uruchomienie monitora ekranowego z
klawiatura,

- uruchomienie wspéipracy terminala z komputerem,

- sprawdzenle wspéipracy z minlkomputerem pod progranen {p

edytora KED . Powyzsze oprogramowanie zalnstalowane jest w

systemie mznlkomputera i spelnla wyzej podane wymagania -
dotyczace programu edytora,
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" W ramach etapu II. podjeto szereg -prac majacych na celu uruchomie~

IS

zainstalowanie*w‘éystemie minikomputera opracowanego W

]

Pracowni Oprogramawanla W1e10procesorowych Elementdw Automatyk'
.1 Robotéw Przemys&owych OAE~- 83. ‘oprogramowania skrosnego oot
assemblera ASM-86 umozliwiagacego/konwersge programéw '
pzsanych W Jezyku assemblera na jezyk maszynowy mikroprocesp-
ra 8086,

1 ! -

- sprawdzenle WSpékpracy -z minikomputerem polegajacej na edyc31 \
programu pod edytorem KED i asemblacje¢ napisanych programow o
pod assemblerem ASM-86,

’

~ umieszczenie w pamigci EPROM pakietu'MH-Bé programu ﬁonitoqa
operatorskiego operatorskiego opracowanego w Pracowni Budowy
Cyfrowym Urzgdzert Systemowych OAE-8,
Program ten umozliwia .uruchamianie progréméﬁ pisanych w jezyku
maszynowym mikroprocesora 8086 oraz daje mozliwoéé wykohywa-
nia podstawowycgfoperacji na zbiorach danych, -

- wykonanie i yruchomienie ukXadu do komunikacji m;edzy
/

pakietem MM86 i minikomputerem SM-4,

4

J
\

Prace wykonane podczas etagu II \ ,

--------------------------- . ) .\

nie systemu oprogramowania testera. ‘ ' /
Wykonano nastepujgce prace: ‘

1/ Przeprowadzono kable m1edzy mlkrokomputerem SM 4 znajdujacym’
. sig'w OAK i pokojami, K 111 budynek V1 oraz 009’ budynek V.
W pokojach tych. zalnstalowano i uruchomiono monltory ekranowe
xS klawiatura. Powyzsze polaczenia umozliwiaja korzystanie
z komputera SM~4. . . ' \
W czasie uruchamiania monitordw- ekranowych i klawiatur konie-
. czne bylo przerobienie obu urzadzen z systehu, pracy w
cyrylicy na alfabet iaciﬁski. Wymagazo to wymiany klawiny
oraz pamigci ROM i EPROM W obu urz@dvenlach Prace te
wykonano w OAE-3. \

Po uruchomieniu terminali sprawdzono poprawno$c -wspéipracy

+ z minikomputerem. Ustalono, ze optymalna szybko$é przesylu;
danych wynosi 2400 bit/s. PFzy.predkééci wigkszej wystepuja -
czeste przekiamania. g . , ) [1
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2/

3/

4

.5/

Jednoczes$nie zapoznano sig z dyrektywaml i fukcjami edytora

'KED zainstalowanego w systemi mlnlkomputera SM=-3

-

W systemie minikomputera SM-4 zainstalowano oprbgramowanie
skro$ne assemblera ASM-86. Oprogramowanie to otrzymano z
Pracowni Oprogramowania Wieloprocesorowych Elementdw ~
Automatyki i Robotéw Przémysiowych OAE-83 gdzxe zostazo nno

opracowane. L e . ! AN

~

Po zainstalowaniu assemblera ASM-86, korzystagac z edytora
KED, napisano kilka programéw. Nastepn1e zostaly one
przeasemblowane.,

Korzystajac z pozyczonego od konstruktorow ukiadu sterowania
robota pakietu MM86 i programu monitora operatorskiego
uruchomiono kilka programéw napisanych w jezyku maézynowym.

PozwoliXo to na =zapoznanie sie. z instrukcjami mikroprocesora
.8086-i dyrektywami monitora operatorskiego.

Otrzymano dokumentacje opracowanego w Zespole Budowy
Cyfrowych Urzadzen Systemowych OAE~8 ukZadu umozliwiajacego
bezposrednia transmisje¢ danych z minikomputera SM-4 do '
pamieci systemu mlkroprocesorowego. Zasade dziatania ukZadu-
w systemie obrazuje rys.i. W sktad ukZadu wchodze trzy
przetaczniki. Umozliwiaja one /w zaleznos$ci od tego, ktéry
z nich jest wciénié&y/i '

- przyiaczanie monitora ekranowego do systemu mikroprocesoro-
"wego, W tym ukZadzie mozliwe jest uruchamianie programéw
pisanych w kodzie maszynowym pod kobtrola programu
monitora operatorskiego, '

‘~'przyiaczenie monitora ekranowego do minikomputera SM-4,

w tym ukladzie pracy mozliwa jest edycja i assemblacja
programéw,

~ przytaczanie systemu mikroprocesorowego do minikomputera,
w tym ukiadzie mozliwa jest transmisja danych z minikompu-
tera do systemu mikroprocesorowego.

Schemat ukladu podano na rys.2. .

Omawiany uklad zostat wykonany. Uruchomiono czes$é ukZadu
umozliwiajgca przyiaczenie monitora ekranowego &o minikompu~
tera) SM-4. Uruchomienie przesyiu danych miedzy minikomputerem
i systemenm mlkroprocesorowym oraz pracy przy monltorze 557

S o oy Tf_



Minikomputey

- SM-4

\e

N

Lespét
preelazanikow

<

-

I

i

Honitor
- elranowy

1

-

/Pgs.fl. Sgsfem przesytania .o‘lanycla pomigclay  moniforern
[ . .

ekvanowym | fesfevém ( minikom putevem

\

Sgs TLe m

festeva

i




. /
: ,
i
' Pofoczenie V. Podaczene _ Polaczenic

SH-4 ~ M1-86 - - MM86-ME i SM-4-ME

——p 3 Z’{:@C.ZQ. .

QD

acze 4 o sy . do

do ¢ o momfor&
) pal{;efbc 1o eluanoweqo

G-

1

MM-86 4 :] |

A2

N Z'{_a,czej '..' :

13 O—

o q‘i‘l‘:ﬂ {)

r_.o Q.0 é : g O 0.‘{,,.,,.9’-_ ’.

3 b ?‘“3

N

2

' T
. d& & QL Qus)_ D Qu.P
'_{? - '? &b o &

e ;

B el

.\ . e M ’
: 20 0 ol ot 4o SM-4
i . .
8

f o

I3

k : : . Kgi._z Schemat - zespoin -praefecznjbow - e




S

- 4 =

ekranowym przyiaczonym do systemu mikroprocesorowego bedzie
‘mozliwe po otrzymaniu zaméwionych pakietéw MME6 i ML5O.

Wnioski

- v D v = W . -
1

W wyniku prac przeprowadzonych w etapie II uzyskano system
umozliwiajacy programowanie progektowanego ‘testera, : ,
System ten pozwala na:

/ ’
- !

' 1. Edycje programu na minikomputerze SM-4 pod etytorém KED.

2, A;semblacje programu napisanego w jezyku assemblera przy.
uzyciu programu ASH~86.

3. Przesyi zbioru zawierajacego program napisany w kodzie
" maszynowym ﬁikroprocesora 8086. z pamieci minikomputera SM-4
do pamigci testera. ‘ ’

4. Uruchamianie programu napisanego w kodzie maszynowym
W systemie testera.

—

Aktualne mozliwoéci sprzetowe nie pozwalaja na wykorzystanie
wyzej wymienionego systemu w catosci. W celu uruchdnienia
catosci systemu konieczne jest uzupelnlenle uktadu testera

o pakiet' ML 50, oraz MM 86 wraz z zaprogramowanymi pamleciaml
EPROM. Po otrzymaniu wyzej wymienionych pakietdéw mozliwe
bedzie wykoriQstanie opracowanego systemu do programowania
jednostki centralnej testera. Przewiduje dg, Zze ww. prace
zostang wykonane w .terminie do 86.03.15.
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