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Sprawozdanie zawiera wykaz prac wykonanych przez
pracownikéw OBN Instytutu przy produkcji robotdw
IRb~6'i IRb-60 w PIAP-DW.
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W trzecim kwartale 1986r. wykonane zostaly przez
pracownikéw OAE nastepujace prace przy produkcji
robotéw IRb-6 i IRb-60 w Dziale Wytwérczym Instytutu.

1/ Opracowano dokumentacje zasilacza rezerwvowego
umozliwiajacego eliminacje importu elementu
elektrochemicznego E-Cell.

2/ Przeprowadzono badania cUaaeﬁo po wyiaczeniu zasilacza
sieciowego i jego ponownym wiaczeniu nastepuja zmiany
o zawartos$ci pamigci RAM, Stwierdzono krétkotrwaly

zanik napiecia 5V BAT /ok. 1,5 us/. VVPrMNAdzono &oprnuka
W 2asnketradna.
3/ Przeprowadzono konsultacje i pomoc przy uruchamianiu

robotéw IRb-60Z, a w szczegdlnosci:

-~ wykonanie poprawek i uruchomienie piyt
modyfikacji,

- wyszukiwanie i usuwanie uszkodzed w ukadzie
sterowania. Stwierdzono czeste zepsucia sterownikodw
MAK-1A. Spisano notatke szuzbowa z przedstawicielami
Instytutu Elektrotechniki, ktéry jest producentem
sterownikow MAK-1A,

- ustalenie i usunigcie przyczyn uszkodzen silnikdw
6-tej osi robota. Stwierdzono ustawienie zbyt
wysokiego ograniczenia pradowego w sterowniku
mocy b-tej osi.
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