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1. wstęp 

1.1. Przedmiot i cel badań 

Przedmiotem badań by/ model jednostki sterującej wchodzącej w skład 

opracowania "SYSTEM ZAYEWNIENIA BEZPIECZENSTWA ZROBOTYZOWANYCH GNIAZD 

I LINII PRODUKCYJNYCH". Model ze sterownikiem przeznaczonym dla 

EMI[Su oraz sterownikiem mikroprocesorowym został wykonany w Ośrodku 

Automatyki Elektrycznej PIAP wg dokumentacji szkicowej zgodnie 

ze stanem na dzień 88.06.30 (koresp. OAE/651/88 z dn. 88.07.19). 

Celem badań było sprawdzenie zgodnośOi parametrów osiągalaych przez 

jednostkę sterującą z wymaganiami podanymi w Programie Badań 

(zał. nr 1). 

1.2. Zakres wykonanych bada. 

- pomiar rezystancji izolacji 

spr. wytrzymałości elektrycznej izolacji 

- pobór prądu 

•••• 

spr. 

spr. 

spr. 

spr. 

spr. 

spr. 

spr. 

wymagań funkcjonalnych 

stałości parametrów 

odporności na wibracje 

odporności na zimno 

wytrzymałości na zimno 

odporności na suche gorąco 

wytrzymałości na suche gorąco 

wpływu zakłóceń od pola magnetycznego. 

2. Wyniki badań 

2.1. Pomiar rezystancji izolacji 

Pomiar wykonano przy użyciu megaomomierza o napięciu stałym 500 V 

między: 

a) zwartymi ze sobą zaciskami 220 V a masą (obudową) 

b) zwartymi zaciskami WE a masą 

c) zwartymi zaciskami WY a masą. 

Dla każdego z w/w pomiarów rezystancja była > 50 MR. 

Wynik sprawdzdnia pozytywny. 



2.2. Sprawdzenie wytrzymałości elektrycznej izolacji 

Próbę wykonano zg. z p. 4.1.2 Programu Badań przy pomocy transforma-

tora probierczego napięciem sinusoidalnym o wartości skutecznej 500 V, 

50 Hz. oraz przy pomocy próbnika prądu stałego napięciem stałym 1500 V. 

Punkty,między którymi przeprowadzono badanie - jak w p. 2.1 n/spraw,a-

zdania. 

Wynik sprawdzenia pozytywny. 

2.3. Pobór prądu 

Pomiar wykonano zg. z p. 4.1.3 Programu Badań. Przy znamionowym obcią-

żeniu wyjść prąd pobierany po stronie zasiliania: 

260 mA ZE050 mA wg WT. 

Wynik sprawdzenia pozytywny. 

2.4. Sprawdzenie wymagań funkcjonalnych 

Sprawdzenie wykonano zg. z p. 4.1.4 Programu Badań. Do sterownika 

podłączono symulator i po włączeniu zasilania oraz po kilkuminutowej 

pracy układu wykonano kolejno wszystkie czynności związane ze spraw-

dzeniem działania systemu sterownika. 

Stwierdzono zgodność działania z pkt 4.1.4 Programu Badań. 

Wynik sprawdzenia pozytywny. 

2.5. Sprawdzenie stałości parametrów 

Sprawdzenie wykonano. zg. z p. 4.1.5 Programu Badań. Uruchomiono 

układ w warunkach odniesienia do pracy ciągłej 100 godzin. W czasie 
tvwania próby jednostka sterująca dokonywała cyklicznego odczytu 

sygnałów z czujników (symulatora) położenia robota i systemu czuwa-
nia i po obróbce wyprowadzała wyniki na wyjście sygnalizacyjne. 

W trakcie trwania próby nie stwierdzono usterek w pray systemu. 
Po próbie sterownik poddano sprawdzeniu wg p. 4.1.4 Programu Badań. 
Stwierdzono poprawność działania. 

Wynik sprawdzenia pozytywny. 



2.6. 8pr'awdzehie maksymalnego czasu reakcji 

Sprawdzenie wykonano zg. z p. 4.1.6 Programu Badań. Po uruahoLieniu 

pkIadu przy użyciu oscyloskopu zmierzono odstęp czasu między kolej-

nymi odczytami pakietu WEI (pary ujemnych impulsów na końcówce llab 

plateru) 

. 1,2 ms ( 20 ms 

7 
Opóźnienie między pojawieniem sig sygnału z systerim czuwania a wyst4- . 

pieniem sygnału ostrzegawczego powinno być nie większe niż 20 ms. 

Wynik sprawdzenia pozytywny. 

2.7. Sprawdzenie odporności na wibracje 

Badanie przeprowadzono zg. z p. 4.2.1 Programu Badań na wstrząsarce 

wibracyjnej. 

Parametry próby: częstotliwość 55 Hz 
amplituda 0,075 mm 

Tódczas próby sprawdzano pracę sterownika zg. z p. 4.1.4 Programu 

Badań, 

Wynik sprawdzenia pozytywny. 

2.8. Sprawdzenie odporności na zimno 

Sprawdzenie wykonano zg. z p. 4.2.2 Piogramu Badań poddając pracujący 

sterownik działania temperatury +5°C przez 2 godziny. 

W czasie próby i po jej zakończeniu wyrób pracował poprawnie, 

zgodnie z p. 4.1.4 Programu Badań. 

Wynik sprawdzenia - pozytywny. 

2.9. Sprawdzenie wytrzymałości na zimno 

Sprawdzenie wykonano zg. z p. 4.2.3 Programu Badań poddając niepracu-

jący sterownik działaniu temperatury -25°C przez 16 godzin. 

Po próbie i po okresie reklimatyzacji wyrób poddano sprawdzeniu 

zg. z p.4.1.4 Programu Badań.. 

Wynik sprawdzenia pozytywny. 



-4-

2.10. Sprawdzenie odporności na suche gorąco 

Sprawdzenie wykonano zg. z p. 4.2.4 Programu Badań poddając pracujący 

sterownik działaniu temperatury +55°C -przez 2 godziny. 

W czasie próby i po jej zakończeniu wyrób pracował poprawnie zgodnie 

z p. 4.1.4 Programu Badań. 

Wynik sprawdzenia pozytywny. 

2.11. Sprawdzenie wytrzymałości na suche gorąco 

Sprawdzenie wykonano zg. z p. 4.2.5 Programu BadaA poddając niepra-

cujący sterownik działaniu temperatury +55°C przez 16 godzin. 
Po próbie i okresie reklimatyzacji wyrób poddano sprawdzeniu zgodnie 

ż p. 4.1.4 Programu Badań. 

Wynik sprawdzenia pozytywny. 

2.12. Sprawdzenie wpływu zakłóceń od pola magnetycznego 

Sterownik umieszczono w zmiennym polu magnetycznym o natężeniu 400 A/m. 

W czasie próby i po jej zakończeniu wyrób pracował poprawnie zgodnie 

z p. 4.1.4 Programu BadaA. 

Wynik sprawdzenia pozytywny. 

3. Orzeczenie 

Model jednostki sterującej spełnia wymagania Programu Badań. 

g 
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