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1. Wstęp 

cel" badali 

Trzedniotóm badiu5, byl'uSystek zapewnienia bezpieczehstiaa 'ziobo-* 
, 

tyzbWanYbh44iind i linii prodUkcyjnYchn. /

celeia bad" a& *1.o sprawdzenie zgodności bartmetrÓw osiąganych 

Prze sisei!i'laym*aganiani podanymi w Projekcie .Normy ZakiadOwej 

nr i3. 615"." 

1.2: Zakres wykónanyth badali 

- oględziny i spr: zgodności ; dokumentacją konstrukcyjną 

- pomiar rezystancji izolacji 
spr: wytrzymalości,elektrycznej izolacji 

- pobór prądu 

- spr. wymagać funkcjonalnych 
- spr.i stałości parametrów 
- spr maksymalnego czasu reakcji 
- spr: odporności na wpływ oświetlenia zewnętrznego 

- spri odporności na wibracje 
- opr., odporności na wilgoć 

- spr: odporności na zimno 
- spr: odporności na suche gorąco' 

- spri; wYtrzymałoóci na suche gorącó 

- spril odporności na zewnętrzne pole magnetyczne.: 

2: Wyniki badali 

2.1: Oględziny 

Oględzin dokonano zgodnie z p: 5.5.1 21. 
Montaż elektryczny wykonany w sposób staranny. Blekenty nastawcze 

i manipulacyjne działają bez zacięć: 

Wynik sprawdzenia pozytywny: 



2.24. Piomiar rezystand i izolacji 

Pomiar wykonano zg. z p 5.5.2.1 ZN przy utyciu megaomomierza 

o napięciu stałym 500 V między : 

a) Stykiem ochronnym obudowy i linią 1 plateru 

b) 'Stykiem ochreniym obudowy i linią 29 plateru 

c) iiniaMi 1 i 29 plateru 

Dla" kadego z w/w pomiarów rezystancja była >50 MQ: 

Wynik sPrawdzenia pozytywny.,

2.3: Sprawdzenie wytrzymałości elektrycznej izolacji 

Próbo wykonano zg. z p. 5.5.2.2 ZN przy pomocy transformatora 

probierczego napięciem sinusoidalnym o wartości skutecznej 

500 V 50 Hz oraz przy pomocy próbnika prądu stałego napięciem 

stałym 1500 V. 

Punkty, miedzy którymi przeprowadzono badanie - jak w p. 2.2 

n/sprawozdania. 

„ Wynik sprawdzenia pozytywny. 

2.4. Pobór prądu 

Pomiar wykonano zg. z p. 5.5.2.3 ZN. Pobt* prądu wynosił: 

- dla sterownika 135 ml wg ZN max 350 mA 

- dla transformatora zasil. żarówek i syreny 

175 mA 

Sumaryczny pobór prądu 310 mA 

Wynik Sprawdzenia pozytywny. 

wg ZN max 500 mA 

wg ZN max 850 mA 

2.5'. Sprawdzenie *ymaga& funkcjonalnych 

Sprawdzenie wykonano zg. z p. 5.5.2.4 ZN metodą II. 

Wszystkie kolumny wchodzące w skład systemu ustawiono w odle-

głości dk. 6 m od siebie, następnie przeprowadzono zestrojenie 

opticzne między nimi i przystąpiono do sprawdzenia całego systemu 

zg. z podanym opisem w p. 5.4.2.4.2 Zff. 

Stwierdzano zgodno66 działania z wymaganiami p. 5.4.2.4.2 Zff. 

WynIk sprawdzenia pozytywny. 



2.6, Sprwazehie stalbisci Parametr6if 

Spr6tdżenie wykonano zg. i p.5.5.2.5' 
Urubhoitión'o'uklad w warunkach odniesienia ,do pracy biąIesj 
100 godzin. 
W cialie'próby sYstei:pracowil 50 godiin * stanie alarmu i 
50 kodiin * stanie czuwania. W każdym z tych stanów co .‚,4"gódi. 
sgoicirmili'' była' spiawdiana futkcjonainość jak w p. 2.5 asprwokhania. 

Wynik' sprawdżenia pozytywny. 

2.7: Sprawdzenie maksymalnego czasu reakcji 

Sprawdzenie wykonano zg. z p. 5.5.2.6 W. 
Po uruchomieniu układu, przy utyciu oscyloskopu zmierzono czas 
między kolejnymi odczytami pakietu WE1 (pary ujemnych impulsów 
na komicówce 11 ab plateru) . 

irpom. = 1,2 ms 

Opóżnienie między pojawieniem się sygnału z systemu czuwania, 
a wyst4rieniem sygnału ostrzegawczego powinno być nie większe 
nit 20 ms. 

Wynik sprawdzenia pozytywny" 

r 
2.8. Sprawdzenie odporności na wpływ oświetlenia zewnętrznego 

Sprawdzenie wykonano zg. z p. 5.5.2.7 Zff. 
Nad kolumną, w której znajduje sig odbiornik i nadajnik, umieszczo-
no żarówkę oświetleniową o mocy 1000W. 
Zaląbzenie ż'arówki nie mial() żadnego wpływu na poprawność dzia-
łania układu. 

W dodatkowej próbie oświetlano bezpośrednio odDionniki podczer-
wieni źródłem światła (lampą żarową) o natężeniu 100000 luxów - 
nie stwierdzając jakichkolwiek zaklócen w pracy układu. 

Wynik sprawdzenia pozytywny. 



4rawdzOnie Odpornohói na wibracje 

Tadinie iiykonanó zg. z p./5.5.3.1 M na wstrzqsarc wibra6Yjnej. 
Parametry próby: czeiStotliwola6 55 Hz 

amplituda 0,075 mm 

Pod6iaś próby sprawdzono funkcjonalność jak w p. 2.5 aspr
zda4lia. 

Wynik sprawdzenia pozytywny. 

2.16. Sprawdzenie baporności na wilgoć 

Badilnie wikónanó za. z p. 5.5.3.1.a Mw komoLze klimatycznej 
Vttich poddając cały pracujący zestaw działaniu temp6atury 

+40°C i wilgotności 95 % przez pkres 4 dób. Rozstawienie kolumn 
w oalegIości 1,0 m oraz 1,9 m od siebie. 
W-okresie tym system pozostawał w stanie czuwania, a po każdej 
dobie sprawdzana była funkcjonalność jak w p. 2.5 n/sprawozdania. 
Wynik sprawdzenia pozytywny. 

2.11. Sprawdzenie odporności na zimno 

Badanie wykonano zg. z p. 5.5.3;2 ZN poddając pracujący zestaw 
działaniu temperatury +5°C przez okres 2 godzin. 
W czasie próby i po jej zako6czeniu sprawdzano funkcjonalność 
jak w p. 2.5 n/sprawozdania. 
Wynik sprawdzenia pozytywny. 

2.12. Sprawdzenie wytrzymałości na zimno 

Badanie wykonano zg. z p. 5.5.3.3 M poddając niepracujący zestaw 
działaniu temperatury —250C przez 16 godzin. - 
Po próbie i po okresie reklimatyzacji sprawdzono funkcjonalność. 
jak w p. 2.5 n/sprawozdania. 
Wynik sprawdzenia pozytywny. 



2.'0. Sprawdzenie Odporności na suche gorąco 

Badiabie'wykonano zg. z p. 5.5.3.4 poddając pracujący zestaw 

działaniu temperatury +550C przez 2 godziny. 

W ciaśie próby i •po jej zakończenia sprawdzono funkcjonalność 

jak'w p. 2.5 n/sprawozdania. 

Wynik sprawdzenia pozytywny. 

2.14. Sprawdzenie wytrzymałości na suche gorąco 

Badinió wykonano zg. z p. 5.5.3.5 Zff poddając niepracujetOr zestaw 
działaniu temperatury +55°C przez 16 godzin. 

Po Próbie i okresie reklimatyzacji sprawdzono funkcjonalność 
jak'w p. 2.5 n/sprawozdania. 

Wynik sprawdzenia pozytywny. 

2.15. Sprawdzenie odporności na zewnętrzne pole magnetyczne 

Badanie wykonano zg. z p. 5.5.3.6 ZIK. 
Szafę sterującą systemu oraz poszczególne kolumny zestawu umiesz-
czano kolejno w przemiennym i stałym polu magnetycznym o natężeniu 

400 A/m. 

W czasie próby i po jej zakończeniu sprawdzono funkcjonalność 
jak w p. 2.5 n/sprawozdania. 

Wynik sprawdzenia pozytywny. 

3. Orzeczenie 

System zapewnienia bezpieczeństwa zrobotyzowanych gniazd i linii 
produkcyjnych spełnia wymagania Projektu Normy Zakładowej nr rej. 
6157 w zakresie przeprowadzonych badań. 


