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1. Wstqp
1.1, Przedmiet’ i’ cel badah

Przedmletem badar byt "Sys‘\‘;em zapewnienia bezpieczeﬁstwa zZrobo-'
tyzwanych gniazd 1 1inil pre@ukeygnyeh"

Celen badsh' byto sprawdzenie zgodnofei Darametréw osigganych '
przes systed %’ wymageniami podanymi w Projekcie Nermy Zaktadowej
nr rej. 6157.

1.2, Zakres wykonanych badah

- ogledziny i spr. zgodnoSci z dokumentacja koemstrukcyjna
- pomiar rezystancji izolacji

- 8pr. wybtrzymalosci eléktryczne] izelacji

- pobér pradu

~ spr. wymagai funkcjonalnych

- s8prs staloSci parametréw

- 8pr. maksymalnego czasu reskecji

- 8prs odpornoSci na wpiyw oSwietlenia zewn@trznego
- 8pr. odpornodSci na wibracje

-~ sprJ edpornosci na wilgoé

- 8pr+ edpornosSci na zimmo

- spré odpornoéci na suche gorgco

- 8pry wybrzymatoSci na suche geraco

-~ spr) edpornoSci na zewngtrane pole magnetyczne,!

2, Wyniki badah
2.1+ Ogledziny

Ogledzin dokonano zgednie z p. 5.5.1 ZH.

Mentaz elekbtryczny wykenany w speséb staranny. Elementy nastawcze
1 manipulacyjne dziataja bez zacigé.

Wynik sprawdzenia pezytywny. /
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2.2, Pomiar rezystancji izelacji

Pemlar wykonano zg. % Pe 5.5.2.1 ZN przy uzyciu megacmomierza
o napieciu statym 500 V migdzy :

&) sbykiem ochrohnym obudowy i linig 1 plateru

b) stykiem ochreniiym obudewy i linig 29 plateru

c¢) liniami 1 i 29 plateru

Dla' kazdego z w/w pomiardw rezystancja byta  >50 M52s
Wynik sprawdzenia pozytywny.

2.3 Sprawdzenie wytrzymatodci elektrycinej izolacji

Prébe wykonano zg. zZ De 5e5.2.2 ZN przy pomocy transformatora
probierczego napigciem sinusoidalnym o wartoSci skutecznej
500 V 50 Hz oraz przy pomocy prébrnika pradu stalege napigciem
stalym 1500 V.

Punkty, miedzy ktérymi przeprowadzono badanie = jak w De 2.2
n/sprawozdaniae. ‘

Wynik sprawdzenia pozytywny.

2.4, Pobér pragdu

Pomiar wykonano zge 2z Pe 5.5.243 78, Pobép pradu wynosik:

- dla sterownika 135 mA wg ZN mex 350 mA

- dla transformatora zasil. zardéwek 1 syreny

. g 175 mA wg ZN max 500 mA
Sumargczny pobér pradu 310 mA wg ZN max 850 mA

Wynik sprawdzenia poezytywny.
2.5, Sprawdzenie wymsgan funkejonalnych

Sprawdzenie wykonano zgZe. 2 Do 5.5.2.4 ZH metodg II.

Wszystkie kolumny wchodzgace w skiad systemu ustawiono w odle-
glosci okes 6 m od siebie, nastepnie przeprowadzono zestrojenie
ept%czne migdzy nimi i przystgpiono do sprawdzenia caiego systemu
zg. 2z podanym opisem W D. 5.4.2.4.2 ZN.

Stwierdzono zgodnodé dziatania z wymaganiami pe. 5.4.2.4.2 ZN.

Wynik sprawdzenia pozybywny.
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2.61“Spréwdhghié stalosci parametréw

Sprawazenie wykenano 2. Z Do 5.5.2.5 7N,

Uruchemion@ uktad w warunkach odniesienia do pracy ciggtej

100 godzin.

W czasie’ proby system pracowal 50 godzin w stanie alarmu i

50 godzin w stanie czuwahia. W kazaym z tych standéw co Sen’ godz.
sxxiwx ' byla' sprawdzana fu@kc;analnoéé Jak w p. 2.5 n/5prawozdania.

Wynik sprawdzenia pozytywny. ‘
2.7, éprawdzenie maksymalnego czasu reakcji

Sprawdzenie wykonano zge Z DPe 5¢5.2.6 ZN.

Po uruchomieniu uktadu, przy uzyciu oscyloskopu zmierzono czas
migdzy kolejanymi- edczytami pakietu WE1 (pary ujemnych impulséw
ng koficéwce 11 ab plateru)

TPGE = 1,2 mns

Opésnienie migdzy pojewieniem sig¢ sygnaiu z systemu czuwania,
& wystgpieniem sygnaiu ostrzegawczego powinno byé nie wigksze
niz 20 ms.

Wynik sprawdzenia pozytywny.

r

2.8, Sprawdzenie odpornodci na wplyw oSwietlenia zewngtranego

Sprawdzenie wykonano zg. 2z pe. 5.5.2.7 ZN.

Nad kolumng, w ktérej znajduje sie odbiornik i nadajnik, umieszczo~-
no zaréwke oSwietleniowg o mocy 1000W.

Zatgczenie zardéwki nie mialo zadnego wpiywu na poprawnoéc dzia-
tgnia ukladu.

W dodatkowej prébie odwietlane bezpoSrednio odpiorniki podczer-

. wienl Zrédiem éwiatla (lampg zarawg) o natezeniu 100000 luxéw -

nie stwierdzajac jekichkolwiek zakiéceh W pracy ukladu.,

Wynik sprawdzenia pozytywny,
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a;ei é@réwdzénie'bdporhcééi na wibracje
Badanie wykonano zg. z D 5.5.3.1 ZN na wstrzgsarce wibraéyjnej.
Parametry préby: czestotliwosé _ 55 Hz

amplitiuda 0,075 mm
Podézas préby sprewdzono funkcjonalnoSé jak w De 2.5 n/sprawo-
zdanla. ,
Wynik sprawdzenia pozytywny. .

2.10. Sprawdzenie édpornobci na wilgod

Badanie wykonano ZBe Z Pe He5.3.1.2 ZE*W’knmnrze-kllmatycznej
f-ny V6tsch poddajac caly pracujacy zestaw dziataniu temperatury
+40%C i wilgotnodci 95 % przez gkres 4 d6b. Rozstawienie kolumn
w odlegZoéci 1,0 m oraz 1,9 m od siebie.

W- okresie tym system pozostawal w stanie czuwania, a po kazde]
dobie sprawdzana byta funkcjonalno$é jak w p. 2.5 n/sgrawozdania.
Wynik sprewdzenia pozytywny.

2.11. Sprawdzenie odpornosci na zimmo

Badanie wykonano zg. z pe 5.5.3.2 ZN poddajac pracujacy zestaw
dziataniu temperatury +5°C przez okres 2 godzin.

W czasie préby i po jej zakoficzeniu sprawdzano funkejonalnodé
Jjak w p. 2.5 n/sprawozdania,

Wynlk sprawdzenia pozytywny.

2,12, Sprawdzenie wytrzymatodci na zimno

Badanie wykonano zge 2z Pe 5.5.3.3 ZN poddajgc niepracujacy zestaw
dziataniu temperatury -25°c przez 16 godzin,

Po prébie i po ekresie reklimatyzacji sPrawdzone funke jonalnoéé «
Jek w p. 2.5 n/sprawozdania.

Wynik sprawdzenia pozytywny.,
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2.33. épréwdzenie odpornoéci na suche gorgco

Badanié wykonano zge z De. 5 5.3.4 ZN poddajac pracujgcy zéstaw
dzidtaniu temperatury +55 °c przez 2 godziny.

W czasié préby i po jej zakoiczeniu sprawdzono funkejonalnosé
jak'w p. 2.5 n/sprawozdania.

Wynik sprawdzenia pozytywny.

2.14.:Sprawdzenie wytrzymateSci na suche gorgco

Badanie wykonano zg. z P. 5.5.3.5 ZH peddajac niepracujgcy zestaw
dziataniu temperatury +55°C przez 16 godzin.

Po ﬁrébie i okresie reklimatyzecji sprawdzono funkcjonalnosé
jak'w p. 2.5 n/sprawozdania.

Wynik sprawdzenia pozytywny.

2.15. Sprawdzeni® odpornoSci na zewngtrzne pole magnetyczne

Badanie wykonano zZge 2 De 5¢5.3.6 ZN.

Szafg sterujacg systemu oraz poszczegdlne kolumny zestawu umiesz—
czano kolejne w przemiennym 1 stalym polu magnetycznym o natezeniu
400 A/m.

W czasie préby 1 po jej zakohczeniu sprawdzono funkcjonalnosé

jak w p. 2.5 n/sprawozdania. ,
Wynik sprawdzenia pozytywny. '

3. Orzeczenie
System zapewnienia bezpieczenstws zrobotyzowanych gniazd i linii

produkcyjnych speilnia wymagania Projekbu Normy Zakladowej nr rej.
6157 w zakresie przeprowadzonych badad.



