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Pomicironegp | PUITREU POMLL0HED Fotozeree
Lp (o preekecs -paece | - Kiewmek | b-REraieR| "l O
P LKL +o | po-KIr~r| =y i Tu POMLOLIONEYO
11| L7 007 |-00f 700 -0005
3| 4o 007 |~ 005 000 0035
51 470 0,05 - 009 apo -0 020
4| 170 004 |-005  |000 ~ |gozs
5| 168 | gos |905  poos  [P9910
6 i(, 70 0lO4 ~002 +005 #) 015
|l a0 0,’04 Foos  |goo 74020
g 170 005 005 (000 -0025
3| 170 005 009 000 -00&5
10| {70~ 003 ~005 +00& -001%
1| 168 003 7994  pool 0015
191 174 005  |-003 000 -0015
13| 474 | 006 |-003  |FQO1 |00t
14| 1,74 gos 7004 |roof 0015
15 | 4,70 004 . |-004 +00f -(045
6| 168 | Go5 - [-005 oot 4020
/7 | 174 006  |-004 {008 100D
18| 1568 005 - 004 002 0,010
19 | 168 000 - 006 ~003% -0045
20 | 470 005 - 004 0,00 4050
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Portarzalnost pozic/ononania

MODUE MAI000OF

KICIUNEK riichu

# o

c—

Pomeor w Konflgiroci; Tabele Hr Eb
1. Nejazol oo punktd |8 OSCylaciar wokot v. ,
porniaronego purikty pomironego | Fotozere
LD (oF preekrec b-paerniz | - kiEunek | b-RIFITER| SO
|PPRUE |\ ppKEEr =~ | =y it POMLAIONEGD
1| 180 010~ | #003  |rQ05 #0040
2| 180 010 +004 004 +0030
5| 4180 010 | +q03  |+005 #0040
4| 180 010 +803 +005 +0040
5| 180 011 002 005 +0 035
£ 182 010  |+002 +006 #0040
P | 188 910 |+003 w06 0045
g | 18 0 f0 +003 005 +6040
91 47% 010 +005 005 +0040
101|178 oto |03 |05 |egoao
1| (78 g10 +003 005 #0040
19 | 1% o1 +003 Q05 +0 040
13 | (78 009 +008 +005 +0035
14 | 178 008 +002 005 #0035
15 | 178 008 #00& +Q05 +035
16 | 196 008 003 |05 100490
1y | 176 909 003 +005 H)040
18 | 178 008 +002 +005 H)035
19 178 040 002 +005 1035
20 178 010 4002 )05 H)035
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Zgodnie s selesenisn kosisji odbioru punkiu kmalmgn mm
steromika nooy w aodule mmm.
paneln testulacess (mxy kontrold mwmn Ma Wﬂ
mmo. wm:mvwwmm naatppujsee

Prgdkabel @liinikas
- wielkols sadana prediofel 20 finkresfutim « 295 olv/ain

- F &0 -0« =« 878 olx/min
- P 80 "= - 1173 cx/min

100 e = B68 chx/ain

. : SEaROuEnG Na [race & prodkofelqg 100 8 AUTO
&m %mmmnm (mmamm) wykonana
uéaza) mmmwmmmmaam (mykog-
8y ® $8be1)s Ba podstesie usyskanych prsebiegim oirsilonc, 28
uwmskn;eymdkm 2800 obr/mine W%%m

mm w trakois hadaﬁ WM&JW!L patmler&zmo wystgpoane
nie w ukladsie absrowenia robata IRb sjawiske rozbieZvnofel predkod-
el w pracy AUTO i RECZHA. Negtewa preodiodof SO & RECZEA zm
presy silolks z prodkoScis SB6 obr/min, saé nastews 50 % AUTO
Freacy @ prpdkelcly oke 1420 obr/ain (przsbleg UTACHO m tabe2)e
Rbuniss potuloerdzone nmma mezsdnle] wynikl badsAy
« Urgk mofllvglel prograscmania pracy aoduln s prediokeiq wigkssy
ed 50 % (= eyklu m;z AUE0) - wystgpowanie STOPU AWARYIREGOD
- poprawng pracg moduin przy pracy = predkoficig =31 5 AURO" (po=
praamodé vosblegu, pracy z ustalong predikofclsy 4 sybamowania -
przebleg w $abed Yo
zmmm*@mwnmamamaammm
asyskanis saleimmyeh prodkofisl maksyaalnye inln,
onss naped o wigkszel mocy (ap, 9000 W).




