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System zapewnienia bezpieczeństwa 
obsługi zrobotyzowanych gniazd i 
linii produkcyjnych. • 
Punkt Kontrolny 2. 
Opracowanie dokumentacji. Wykonanie 
i badania prototypu. Zweryfikowana 
dokumentacja systemu. 

Zleceniodawca CPBR 7.1 "Roboty przemysłowe" 
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Analiza deskryptorowa 
'7] 

CZUJNIKI PROMIENI PODCZERWONYCH: PROTOTYP. 
BADANIA. DOKUMENTACJA TECHNICZNA% ROBOTY 
PRZEMYSLOWE. 

Analiza dokumentacyjna 

Sprawozdanie zawiera zestawienie prac wykonanych 
2-gim punkcie kontrolnym celu 65 oraz omówienie 

uzyskanych wyników. 

APO' 

Tytuły poprzednich sprawozdań 

1. Analiza parametrów 1krajowych czujników wykrywa-
nia obecności obiektów. Nr rej. 5994 

2. Zaopiniowaliie założeń (Zadania technióznego) 
opracowanego przez ENIMS. Nr rej. 5929 

3. Założenia oraz wykonanie dokumentacji szkicowej 
modelu użytkowego. Nr rej. 6078 

4. Badanie modelu użytkowego. Nr rej. 6111 
5. Projekt Dokumentacji techniCzno-ruchowej. 

Nr rej. 6156 
6. Projekt Normy Zakładowej. Nr rej. 6157 
7. Badanie układu mikroprocesoi6wego bez zliczania. 

Nr rej.. 6201 
8. Badanie układu mikroprocesorowego ze zliczaniem. 

Nr rej. 6268 
9. Dokumentacja Techniczno-Ruchowa. Nr rej. 6279. 
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Prowadzone. Calu 66 prace nad systemem zapewnienia 

bezpieczeotwe obalugi zrobotyzowanych gniazd i linii 

produkcyjnych doprewadzily de opracowania systemu w eklad 

którego schedzigs 

kolumny zawierajace nadajniki L odbiorniki prosiani 

podczerwieni oraz elementy Oygnalizscyjne, 

. mikroprocesorowy ukil.ad aterujicy. 

Prima odpowiednie uatawiente kolumn utytkownik systemu sots 

okroili-6 konfiguracje i obszar stref chronionych. Zależnie 

Od wykonania układu sterujscago Koalas jest utarzanie 

system* bez zliczania osób echedzicych i opuszxxajgcych 

strefy chronione lub x automatycznym ich zliczanies. 

/W systemach baz zliczania informacja o opuszczenluistrefy 

chronionej (przez l.0)jeat wytwarzana przez naciónigatie 

odpealedniega przyciSku/. 

• Itivis pkt. kontrolnym opracowano dokumentacje konstrukcyjne 

systemu /Nr. Nr archiwalne 4966, 4957, 4956, 4959, 4960, 

4970, 4900/ oraz dokumentacje oprogramowania /Nr arch. 4987/. 

Wykonano prototypy systemu. Przeprowadzono badanie pane 

Oystemu /UkLadu/ bez zliczania oraz syitemu /ukladu/ke 

zliczaniem. Uzyskano pozytywne wyniki badań /sprawozdania 

Nr Nr. rejestr. 6201 i 6266/. 

Przeprowadzone weryfikacji, dakueentacji konstrukcyjnej, 

Dokumentacji. Techniczno.Ruchemej /Sprawozdanie Nr rej .6279/ 

oraz Normy Zak S.14" 

W aystemie oo xesteeemenie projekt wynalazczy zakoszony do 

Urzgdu Patentowego za Nr P.272175. Zostsa osiagnigty poziom 

zaSerzeny w Urals Zadania Wdrotenlowege. 


