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Sprawozdanie zawiera opis uruchomienia oraz
wyniki badan wstepnych modelu panelu progra-—
mowania w wersji z joystickiem.

Tytuly poprzednich sprawozdan

Zad. 2.1. Zatozenia funkcjonalne i konstrukcyjne.
Nr rej. 6019

-

Zad. 2.4. Uruchomienie i badania modelu panelu progra-—
mowania w wersji z przyciskami do sterowania

osiami robota.
Nr rej. 6272
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W czasie prowadzenia prac wuruchomieniowych przetestowano
poprawnosé¢ dziatania wuktadu przetwarzania napieciowego sygnatu
odniesienia z potencjometrdw joysticka oraz dziatanie uktadu
odczytu stanu przycisku zezwolenia joysticka. Opis uruchomienia
oraz wyniki badann pozostatej czesci panelu programowania zawarte
s3 w sprawozdaniu nr rej. 6272. Uktad przetwarzania skiada sie =z
trzech jednakowych tordw przetwarzania potaczonych z osiami joy-
sticka. Napiecia =zbierane 2z suwakdw potencjometrdw kazdej osi
Joysticka s3 doprowadzone na wejdcia sterujace czestotliwosdciag
generatordw zbudowanych z wykorzystaniem scalonych ukitaddw czaso-
wych typu ULY 78855. Sygnalty wyjsciowe z generatordédw przebiegdw
prostokatnych sa doprowadzone na wejs$cia ukitadu potrédjnego licz-—
nika programowalnego typu 82C53. Czas =zliczania impulsdw przez
liczniki jest okreslony przez program sterujacy i1ich praca.
Zliczanie impulsdw z 3-ch generatordw odbywa sie rdwnoczednie.

Dla celdw uruchomieniowych oraz umozliwienia dokonania badan
wstepnych napisano i uruchomiono program testowy. Zadaniem
programu testowego byl pomiar liczby impulsdw z poszczegdlnych
generatordw w czasie 10 ms oraz odczyt stanu przycisku
zezwolenia. Uzyskany wynik pomiaru po przeksztatceniu byl
przedstawiony w kodzie heksadecymalnym na wyswietlaczu panelu
programowania. Stan przycisku zezwolenia Joysticka by
sygnalizowany Swieceniem sie lub =zgaszeniem diod elektrolumi-
nescencyjnych na ptycie czotowej panelu.

W czasie uruchamiania nie stwj: erdzono bleddw w potaczeniach
oraz objawdw nieprawidiowego dziatania ukitadu przetwarzania sy-
gnatdw odniesienia z joysticka oraz uktadu odezytu stanu przyci-
sku zezwolenia joysticka.

Podczas badalh zdjeto charakterystyki czestotliwogci w fun-
kcji napiecia sterujacego czestotliwogcia generatordw Csygnal
napieciowy z suwaka potencjometrud. Charakterystyki te przedsta-
wiono na rys.1, rys.2 i rys.3.



Rys.1 przedstawia charakterystyki czestotliwogci f=FCv) w
funkcji napiecia sterujacego v. Charakterystyki te zostaty wyko-
nane dla calego zakresu przetwarzania generatordéw przy wykorzy-
staniu potencjometru typu SOSF1B103 Cpotencjometry tego typu sa
zastosowane w joystickud. Przebiegi oznaczone jako o$ X, o Y i
os Z odnosza sie do trzech generatordw przebiegdw prostokatnych o
regulowanej czestotliwosci.

Rys.2 przedstawia charakterystyki czestotliwogci f=FCv) w
funkcji napigcia sterujacego v, ktdre zostalty uzyskane w wyniku
wychylania badZ obracania poszczegdlnych osi joysticka z jednego
poiozenia skrajnego do drugiego potozenia skrajnego. Przebiegi
oznaczone na rys.2 jako of X, of Y i o$% Z s3 zwiazane z poszcze-
gélnymi osiami joysticka. Rys.2 jest powigkszonym fragmentem
charakterystyk przedstawionych na rys.1. Charakterystyki przed-
stawione na rys.1 sa ogdlnie rzecz biorac nieliniowe. Jednakze w
przedziale napigcia sterujacego od 2,8V do 4V przebieg charakte-
rystyk Jest liniowy. Uniejscowienie catego zakresu ruch
poszczegslnych osi joysticka w tym przedziale pozwala na uzyska-
nie zbliZzonych do liniowych charakterystyk przetwarzania Joysti-
cka co przedstawiono na rys. 2.

Na rys.3 przedstawiono charakterystyki osi X 1 Y umiejsco-
wione w innym przedziale napied sterujacych czestotliwodciag
generatordéw. Uzyskane wyniki badarn wstepnych potwierdzaja
mozliwodd uzyskania powtarzalnogci nachylenia charakterystyk przy
zachowaniu ich liniowodci w zaloZonym przedziale napied steru-
Jacych czestotliwos$cia generatordw.

Dla okredglenia katdw obrotu walkdw potencjometrdw poszcze-—
gélnych osi przy maksymalnym wychyleniu lub obrocie osi Jjoysticka
dokonano pomiardéw przyrostéw rezystancji. Obrét osi Z Joysticka
od poiozenia spoczynkowego do potozenia skrajnego (w obu kieru-
nkach) powoduje zmiane rezystancji o 1,5 k0 co stanowi w

przyblizeniu kat obrotu watka potencjometru o 54°.



W osiach X,Y wychylenie osi joysticka z potozenia spoczynko-
wego w potozenie skrajne powoduje zmiane rezystancji o 1kQ co
stanowi kat obrotu walka potencjometréw tych osi o okoto 36°.
Uzyskany wynik wskazuje, zZe zakresy ruch poszczegdlnych osi joy-
sticka nie sa mniejsze od zakitadanych.

Wyniki badan wstepnych modelu panelu programowania w wersji
z Jjoystickiem mozna wuzna¢ za pozytywne, gdyz ich wyniki sa

zbiezne z zakladanymi w zatozZeniach konstrukcyjnych.
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