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i. Wstep
Przedmiotem badan byzo sprawdzenie wspdipracy komputera SM-3
z modelem bloku sprzggajécego BS-07 i za jego posrednictwem
Z urzédzeniami INTELDIGIT-PI.
Podczas przeprowadzania badan uzyto jednokasetowego zestawu
~ INTELDIGIT-PI i uniwersalnego pakietu typu PT-01 pozwalajécego

symulowaé dowolny pakiet we/wy.

2. Dokumenty zwigzane

2.i. Dqkumentacja komputera Sl-3.

2.2, Dokumentacja modelu bloku sprzggajacego BS-07 nr arch.3927.

3, Metodyka badanin wspdipracy komputera SM=3 z modelem BS-07

3.1. Skompletowanie ‘stanowiska badan.
3.2, Badania wstepne
- sprawdzenie poléczeﬁ na stanowisku
- gprawdzenie pozioméw sygnairdéw na interfejsie BS-0T7 SM-3
- sprawdzenie 1 badania operacji czytania informacji
| z zestawu PI.do‘kpmpptera _
- sprawdzenie 1 badania operacji pisania informacji do
zestawu PI
- sprawdzenie i badania operacji pisania i czytania infor-
macji z wewnetrznych rejestréw BS-07

- badanie ukZadu identyfikacji przerwatn.

4, Przebieg badania wspdipracy

4.1, W skxad stanowiska, na ktérym przeprowadzono badania wspdz-
pracy BS-07 z SM-3 wchodzity:
a/ komputer SM-3




b/ kabel "Wspdlnej] Sz&ny" léczacy SM~3 z BS-07

¢/ magistrala zestawu MZ-1

d/ jednokasetowy zestaw INTELDIGIT-PI wraz z zasilaczami
i sterownikiem SK-01 oraz pakietem PT-01

e/ oscyloskop 0S-150

f/ generator impulséw.

4.2, Po potgczeniu urzgdzen wymienionych w p. 4.1 sprawdzono
pbprawnoéé wszystkich potgczen badanego zestawu.
Dostrzezone usterki usunieto.

Po zaZgczeniu napigé zasilajgcych sprawdzono przy pomocy
oscyloskopu .polaryzacje i poziomy sygnaxdw na magistrali.
Dostrzezone usterki usunieto. |

Wynik sprawdzenia pozytywny.

4.3. Przeprowadzono badania operacji czytania informacji z PI
do komputera za pomocé testu repetycyjnego /za%. 1/.
Informacja jest odczytywana repetycyjnie funkcjé AK.AP.K1
lub AK.AP.K3 z pakietu monitora magistrali PT-01 umiesz-
czonego w kasecie PI do komdrki paﬁigbi komputera. Prze-
prowadzono obserwacje przebiegéw na liniach F, S, R w fun~-
kéji A i MSYN /rys. 1/.

Sprawdzono poprawnbéé informacji, wyéylaneé'z PI i odebra-
nej przez komputer. ‘ ’ |

Sprawdzono operacje jednorazowego czytania informacji z PI
zZa pomocyg programéw.podstawowych préceéoyéi

Wynik pozytywny.
4.4, Przeprowadzono badania operacji pisania informacji do PI
-

z komputera za pomocg testu repetycyjnego /zatr. 2/.

Podczas przeprowadzania badania stwierdzono realizowanie

A

-




ingtrukcji MOV /przy zapisie/ dwoma przekazami: DATIP

i DATO /rys. 2/, Analiza mikroprogramdéw SM-3, SM-50/50-1
i PDP11/34 wykazaXa, Z%e jedynie w SM-3 wystepuje wyze]
opisana realizacja. ‘

Wprowadzone na piytach BS—O7 zmiany ukitadowe pozwolizty na
zachowanie poprawnego dziazania bloku przy realizacji
sprzesenia instrukcjg typu MOV. ‘

Wynik pozytywﬁy.

4.5. Sprawdzono czytanie i pisaﬁie informacji z rejestrdéw wew-
netrznych bloku BS-07 za pomocé testdéw repetycyjnych
czytania 1 pisania oraz Jednorazowych operécji czytania
i pisania z klawiatury komputera.

Sprawdzono rejesfry przerwai I mm»k; oraz Zartosé rejestru
stanu po komunikacji z pakietem dla rdznych wartodei lo-
gicznych sygnatéw B i G pakietu.

Wynik pozytywny.

4.6, Uktad przerwan.

4.6.1. Zbadano ukxad identyfikacji przerwan bloku BS-07 za po-
mocé testu /zal. 3/. Prﬁerwania wysyzane byty z zestawu
PI i zgtaszane do komputera na dwéch poziomach BR4 i BBS.
Badanie wykonané dla 16 przyczyn przerwan reprezentowa-

nych przez wektory 300 + 374.

4.6.2, W celu dynamicznego badania uk*adu przerwan postuzono
sie testem przerwaniowym pracujgcym w petli /zax. 3/.
Jako Zrdéd¥o przerwad impulsowych wykorzystano generator
typu PM5775.
Przeprowadzqno obserwacje sygnaXdéw BR5, BG5/IN/, SACK,
BBSY, INTR i pomierzono wartosci niezbedne do przeprowa-~

dzenia badaid wg p. 4.6.3.Db. . Q:




4.6.3. Dokonano sprawdzenia zachowania sig¢ ukZadu przerwan

w przypadku: |

a/ réwnoczesnego przyjmowania 2 przerwan o rdznym prio-
rytecie

b/ przyjmowania 2 przerwan o-rdznych priorytetach repre-
zentowanych przez wektory: 334 nizszy i 314 wyzszy
priorytef.
Przerwanie o wyzszym priorytecie byzZo opééniong o:

- 80 ps, 2,0 ps, 2,5 Bs, 3 s 10 ps.

Dla matych wartosci opdZnien /do 2 Fs/ jako pierwsze

zgtaszato sig przerwanie o wyzZzszym priorytecie.

4.7. Pomiar poboru pradu przez BS-07 typ:. 5V/1,1A.

3

-5, Wnioski
5.1. Dokonano badani podstawowych funkcji bloku BS-07. Dostrzezo-

ne usterki usunieto, niezbgdne zmiany wpfowadzono do do-

“kumentacji modelu.

5.2, Pomierzone, za pomocg oscyloskopu w trakcie pracy testow
repetycyjnych, czasy trwania sygnaxdw na magisfrali PI
sa zgodne z wymaganiami na magistrale PI 1 zapewniajg po-

prawng wspdiprace z pakietami adresowanymi. '

6. Wykaz rysunkdw

Rys. 1. Operacja czytaj z PI.
Rys. 2. Operacja pisz do PI.




e b i

A, _] . ps
r T | R.F,GB

I ————— N SSUN

Rys.{  Operacja ,ceytaj” 2 Pl

—
o
c1

g . NIEGJ

Rys. 2. | Operacja , pise* do Pl




N e e
........

.....

PAGE 000001

' ;CZYTANIE REPETYCYJNE
000004 =4

000004 000006 JWORD:  .+2,0
000006 000000 -
002100 . +=2100
177775 PS=177176 . =
000001 . R1=%]
000005 SP=%6
000007 FC=%7
002100 010706 MOV PC,SP
002102 005746 ST -(SP)
002104 012767 MOV #340,PS
000340
175664 o ,
002112 016701 MOV ADR, Rl
© . 000012 S
002116 011167 A: . MOV *Ri , INF
000004 !
002122. 0001 67 JMP A
177770 '

002126 000000 INF:
002130 160020 ADR:
000001 -
000000 ERRQORS

END?

JWORD. 160620

3
&




PAGE Q00001

000004
00000 6

002000
002002
002004
002012
002016
002022

002026
~ 002030

)

000000 ERRORS
EiD?

0000CO ERRORS

END?
¥S

000004
000006
000000
002000
1777176
00C001
000005
000007.
0107056
005746
0Vv2767
000240
1757 64
016701
000012 ..
016711  A:
Co0004
CCO1 67
177170
052525 INF:
1600820 ADR:
000001

N

; PISANHE REPETYCYJHNE
=4
JWORD  .+2,0

.=2000
PS=117716

R} =%1

SP=%6

FC=%T

MOV BC,SP -
TST ~(SP)
MOV ' #340,PS
MOV ADR,RI
NOV INF, *R1
JMP A

+WORD 52525
« WORD 1600320
+END

Zat.2




002200
002202
802209
002206
002210
002212
002214
002216
002220
002222
002224
. 002226

Uwaga:

010706 MOV PC,SP
005746 TST -/sp/ \ \
012767 - oV 0,PS ‘ :
000000
- 175564 .
012737 MOV 0, 160752
000000
160752 _
000240 A: NOP
000167 JUP A | .
$77772 ~
000001 .END ~

komérki odpowiadajgce wektorom przerwan nalezy. zaplsywac
zaleznle od pokgczen krosowych wykonanych na pkyc1e
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