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1.PRZEDMIOT BADAN

Przedmiotem badan "'sq wykonane wg dokumentacji szkicowej wybrane

modele rozszerzonego asortymentu elementdw systemu INTEPNEDYN-2

przeznaczone giéwnie dla potrzeb budowy zunifikowanych sterowriikéw

sekwencyjnych,.

Badaniom poddano modele nastgpujacych elementdéw . miniaturowych 3

a - przekaznik drogowy krancowy

b - Przéka‘éﬁik drogowy przejsciowy

c - przelB‘c;zn_ik dwupolozZeniowy

d - przycisk monostabilny

e - Fozgale;énik pitytowy

f - przepué’i’: fothQ_zny 7 x [Pax1] 7x/dax1f
g - przepust - kolektor roziaczny

h - kolektor rurowy 2x G1/8" [14x[p 4xi/

i -~ przylacze przewodu ostonowego

2,CEL BADAN

Cele;n badér’x jest sprawdzenie koncepcji i konstmukciji elementéw wyszcze-

MDK
MDP
MPD
MPM
MRP
MPR
MPK
MKR

MPO

gdlnionych W p.l niniejszego sprawozdania pod kg&tem ich dziatania i

osigganych podstawowych parametréw funkcjonalnych, Wnioski 2z badan

zoktang uwzglednione przy opracowywaniu dokumentacji. dla prototypdéw,

Uzupelniajgcedo asortymentu elementéw INT‘EPNEDYN_ przeznaczonych

gitdéwnie dla potrzeb budowy zunifikowanych.stemWnikéw sekwencyjnych,

3,PRZEBIEG BADAN

Przebieg badan elementéw MDK; MDP; MPD; MPM,

3.1.1.Dziatanie

Sprawdzono dziatanie elementu przy cisnieniu zasilania w zakresie 0,25

MPa - 0,73 MPa. Gérna wartoéé cisnienia zasilania 0,78MPa wynika z

maksymalnej wartoéci cidnienia’ powietrza jakg mozna byio uzyskac w
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trakcie badan, Pomiar;r przeprowadzono dla 3-ch wartosci cignien :
minimalnej - 0,25 IV.IPa
nominalnej - 0,63 MPa
maksymalnej oéiqganej wartogci cignienia na stanowisku - 0,73 MPa.
Sprawdzono wartosc ciénienia na wyjsciu elementu badanego w stanie swo-
bodnym [wytaczonym/ c')‘rganu napgdowego [popychacz, dzwignia z rolka,
guzik przycisku, pokretto przeiapénika/ oznaczajécym ss;’gnal wejsciowy " 04
oraz W stanie wiaczonym [wcidnigtym/ oznaczajacym sygnat wejsciowy " 1%,
3.1.2,5kok roboczy. organu n‘apedéwego.
Dla elementéw MDK i MDP,
Mierzokno 3= skoi:‘ dobieéu "SDY" - od stanu swobodneéo,oznaczonego S s
do polozenia w ktérym rozpbéz&na isig prze.tﬁpzanie [poczatek rozszczeini'e-
nia - kanalu zasilania przez ptytkeg px:zela‘czajqca‘ ozfu "pp»
- s'l'cok przetaczania "SP" od punktt..z “PP" do punktu kohca przelaczania
oznaczoneé;: "KpY téﬁ.’ “ przejscia ptytki 'przetqezaje‘cej'do stanu, w ktdrym

zostanie uszcéelﬁi;)ny kanat upustu do atmosfery.

- skok wybiegu "SW" - droga organu napgdowego od pktu YKP" do korca

skoku ozn. "KS",
- skok wypiégu ncofania "SWC" od pktu "KS" do poczagtku rozszczelnhienia
kanatu upustu do atmosfery' hpréy cofaniu organu napgdowego PPC |pocz.
przetaczania przy cofeniu organu napgdowego/.

. ] ponownego
~ skok przeilgczania przy ‘cofaniu "SPC" - od pkiu PPC do wpunktu uszczel
nieqia kanatu =zasilania przy cofaniﬂtf organu napédovvego 0zn,JKPC [koniec
przelaczania przy cofaniu/, .
-~ skok dobiegu przy cofaniu *SDCW", Dla przycis ku MI?M zmierzono luz
pomigdzy guzikiem przycisku w sta:nie ‘swobodnym a pOpychaczer;l elementu
MDK stanowigcym podstawowy zespdét pneumatyczny przycisku o;'az skok -
maksymalny guzikas Badania dokonano przy wartoéciach. cidénienia zasilania
0,25MPa; 0,63MPa i 0,73MPay

3.1/3.Sita do przesterowania ,

Mierzono site potrzebng do przesterowania badanego elementu w pktach®Pp|

4
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i "KP" , Pomiaru dokonano dla nominalnej wartosci cisnienia zasgilania,
Dlé. elémentu MPD zmierzono moment potrzehny do przekrgcenia pokregita
;;z_'zy cignieniu zasilania 0,63 MPa,
3.1.4.Nominalne nat€zenie przeptywu Q
Sprawdzono hatgzenie przept&wu na v;:yjéciu eler_nentéw poz. &/ - d| przy
ciénieniu zasilania pz = 0,63MPa i spadku ciSnienia na badabym elemen-
cie p = 0,1MPa,
3.1.5.Spre:wdzenie szczelnosci.
' Sprla.yi}dzono ‘szczelnoéé komory zasilania przy ciénieniu prdby 0,25MPa
i 0,73 MPa w obu polozeniach organu napgdowego "O" i "1%,
3.2,PRZEBIEG BADAN EIEMENTOW MRP; MPR; MPK; MKR; MPO,
3.2,1.Sprawdzenie cech funkcjonalnych gler}leritévb ‘
spra\oi}azono cecl;ly funkcjonalne elementéw :
-~ spoéb6b mocowania |
- ‘sposdb realizacji' potaczent przewodowych
L - spra.wdzenié rozlaccza.nia“przepustéw roztacznych
- sprawdzenie pewnoéci mocowania przewodéw ositonowych
3.‘é.2.Sp’rawdzenie szczelnosci elementéw MRP; MPRy} MPK; MKR; MPO,
'Sprav(!dzono szczelnosé tordw pneumatycznyc'h' przepustéw i kolektoréw

przy cignieniu préby 0,73 MPa,




4, WYNIKI BADAN

w

4,1.Wyniki badai elementéw MDK; MDP; MPD; MPM

4.1.1.Dziatanie
Typ elementu} Sygnat Sygnat wyjsciowy pz=0,73 MPa&a
' wejsciowyl pz=0,25MPa | pz=0,63 MP¥
MDK 0 0 0 o
1 pz Pz Pz
MDP 0 0 0 o
1 pa pz pz
MPD 0 o 0 o
1 pz Pz Pz
MPM 0 o o -0
1 Pz pz pz

Element MPD dzialal prawidiowo dppiero przy wsporniku o grubodci 1 mm,

Wt gczenie elementu MPD odbywa si€ przy przekrgceniu pokretta w lewo

o 900.

4,1.2.5kok roboczy omgani napgdowego

Typ elementu Pz Wartosci skoku ofganu napegdowego
MPa wiaczenie - cofanie
SD SP |sW sSwWwC SPC SDC
mm mm mm mmss mm mm
NMIDK 0,25 0,9 1,1 1 1,3 1 0,7
0,63 1,1 1,1 0,8 1 1 1
0,73 1,4 1,1 0,5 0,5 1,4 1,1
MDP 0,25 0,4 2,7 1,5 1,3 2,8 0,4
0,63 1,4 2,6 0,5 1,2 2,1 1,3
0,73 1,8 2,6 0,2 1,0 2,1 1,4

Dla elementu MPM luz miédzy guzikiem a popychaczem wynosi 1 mm,

Maksymalny skok guzika wynosi 4 mm,
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4,1.3., Sita do przesterowania

Typ elementu

sita do przesterowania przy pz=0,63 MPa

Fpp [N/ Fxp IN/
MDK 13,5 16,8 .
TT T Tmop Y
Y™ v P B e

Dla przelacznika MPD moment potrzebny do przetgczenia przy pz=0,63MPa

wynosi 24,6 Ncm,

4,1.4.Nominalne natgzenie przeptywu

Typ elememtu QN
. NL/min.

MDK 66
T T woe T s
T T wem | T s
" T wmeo T T e T T T |

Pomiar QN przeprowadzono W warunkach zasilania przewodem 0 ¢ 3/8" =z

" redukcjé; na § 2 mm, i przewodem doprowadzajgcym cidnienie zasilania Paxa

Jo ¢ wew. 2mm/ dlugoéci ok. 80 mm oraz przewodem o $ wew, 2 mm i dk

' 0k.80 mm na wyjsciu elementu.

4.d.5.5prawdzenie szczelnosci.

Sprawdzono szczelno$é komowy zasilania elementéw MDK; MDP; MPM;

MIPD

przy cignieniu 0,25 MPa i 0,73 MPa w obu potozeniach organu 'przetqézajq—

cego :

8, Wszystkie badane

swobodnym [wyl&czonym/ "O" oraz wcisnigtym do opomu [wiaczonym/

elemenaty wykazywaly nieszczelnoéé ponizej 5NIfhe
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4.2,Przebieg badan elementéw MRP; MPR; MPK; MK,R: MPO,

4,2,1, Sprawdzenie cech funkcjonalnych elémentéw.

Sposéb mocowania

Element MRP - mocowany jest 4-ma wkregtami M3x10 na typowej ptycie
przkaczeniOWej_MPL-6 s"tosowanej‘ dla elementéw logicznyd
INTEPNEDYN 2,

Element MPR; MPK - mocowany jest w JdaxixexxhxyoxxsrubosScixan x & ke 6xmm
otworach o ¢ 30,5 mm przelotowych wykonanych w blachac

o o grubosci od 1,5 - 6 mm za podrednictwem nakretki M30x!
Nalezy wprowadzié kotek zabezpieczajgcy przed obrotem
tzgséék przepustu mocowang w otworze § 30,5,
Realizacja polaczenn przewodowych + sprawdzenie roztgczs
-nia,

Element MRP =~ jekw elementach logicznych INTEPNEDYN 2 mocowany na
na ptycie MP%-6. Przewéd § 4 x 1 o przelocie wewngtrzny)]
¢ 2 mm, Wymfana rozgateznika nie wymaga odiaczania prze
woddéw od ptyty.

Element MPRAVIPK - przewdd § 4 x 1 o px‘gelocie wewnetrznym ¢ 2 mm
roztgczenie -nie wymaga zdejmowania przewoddéw. Mozna
zmniejszy¢ Srednicg nakregtki sprzggajgcej o 2 mm. i jej

sz szerokosé,

Element MPO - przystosowany jest do przewodu ostonowego z tworzywa
sztucznego o Srednicy 17 mm i grubosfci sScianki 2 mm,
Konstukcja zabezpiecza przed skrgceniem sig ‘przewodu
osionowego przy nakrgcaniu przytacza na przepust
" W elemenciw MPO nalezy zmniejszy wymiary gabarytowe,

Element MKR ma dwa przylacza G1/8" omz 14 przytaczy § 4 x 1.

Pozwala przytaczyé max., 2 przewody ¢ 6x1 oz 14 przewoddw ¢ 4xi1.

Odlegtodé koncéwek ¢ 2. pozwalajg na wygodne podigczanie przewoddéw,

g




4,2,2, Sprawdzenie szczelnoséci

Sprawdzon:o szczelnosé elementéw MRP; MPR; MPK; MKR,. przy cis-
nieniu 0,73 MPa, Wszystkie sprawdzane ‘;elementy wykazaly pelng szczel
nosé, |

WNIOSKI.

1.Badania modeli wykazaty,ze koncepcja ich budowy moze by¢ przyjgta
dia opracowania dokumentacji prototypow,

2.W dokumentacji dl’a prototypéw nalezy uwzglgdni€ zmiany ké:nstrukcyjne
podane w dalszej czgéci wnioskéw, -

3.Konstukcja elementéw MPD wyméga zmniejszenia o 1 mm luzu migdzy
pokrgttem a popychaczem wW celu uzyskania.' prawidlowego dzialania
przy"wsporniku o grubofci 2 mm, Ponadto na‘teéy.wprowadzié ~zmiane‘;
pozwalajgcg na wkq;cza:nie przy obrocie pokrgtta.w prawo o 90°,przeiag-
cznika MPD,

4.W elementach MPﬁ i MPK wprowadzi¢ kotek zabezpieczajacy przed .’
obrotem czesé przepustu ‘mocowang w- otworze § XO(EX 30 x 2.

5.W elemencie MPO zmniejszyé gabaryty przez pocicnienie scianek
6.Uzyskane parametry techniczne badany;:h modeli w zakresie skoku

roboczego i sily przesterowania mogg§ by<& uznane za obowigzujgce dla

prototypdw.
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