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I.

roboty IRb zorganizowano szkolenia w ASEA dla pracownikéw MERA.

"PIAP w zakresie robota IRb i jego aplikacji.

\MERA-PiAP konsultewai w.zakrepie IRb i ich zastosowan zakiady

* MERA-Lumel, POLAM~Nakio, PREDOM-MESKO, ZM URSUS, HCP. Do ZakZa-

_nie u;yskal mozliwoéci zwiekszenia stanu kadroﬁegp'i_nie uzyskat

Wediug danych z Instytutu VUKOV w Preszowie /CSRS/, konieczny

" lub resortowe, ‘a takze OBR=y., W ramach wdroZeh robotéw IRbL zre

WSTEP ' <7

~a

Po zakupie przez MERA-PIAP w ASEA /Szwecja/ licencji na
PIAP, ZD MERA~PIAP oraz dla instytucji wspbéipracujacych z MERA.

Ibza tym zorganizowano w ASEA konsultacje projektdw apli-
kacyanych wykonanych w kraju przy wspélpracy MERA-PIAP i imnych
instytucji z uzytkownikami, W ten sposéb przekonsultowano i
akceptowano w. ASEA projekty zastosowan robotow IRb dla zakiadd
MERA~Lumel, EMA-Apena, EMA-Apatonr, PON4R-Wadowice, BUMAR~Labed;
FSO, POLAM~Nakko, )

przemysiowe oraz organizowaz pokazylinformacyjne. Zawaril umewy
wdroZeniowe na pspélprace przy realizacji wdrozed z zakladami:

déw Zjednoczenia MERA rozeslano wytyczne w zakrésie wdrazenia
robotow, w ktdérych zawarto wskazowki odnoénie projektowania,

wdrazania robotéw oraz warunkow technlczno-organlzacyansch wdra-—
zania robotdéw do przemysiu,
Udziat MERA-PTIAP w aplikacjach pod wzgledem 1loécl reallzowanych
wdroZen byt i Jjest ograniczony ze wzgledu na to, ze MERA~PIAP

odpowiednich &rodkéw na niezbedne m,in. laboratoria i specjalne
wyposaZzenie do celdéw aplikacyjnych, jak to byto .zaplanowane w
ramach Arodkéw przewidzianych w przyjetym i zatwierdzonym WIK,.

potencjaz do realizacji jednej aplikacji wynosi tam 4 os/rok. - -
Wed tug opracowénia PIAP nr 2705z 1979 r, ten niezbedny poten=- '
cjail dla IRb w MERA-PIAP wynosi ok. 2,% os/rok na jedna apli~-
kac je. - -

Dotychczasowe aplikacje w duzym stopniu utrudnial brak typowych
urzadzeh towarzyszacych np. automatycznych spawarek, stoidw
obrotowych, transporterdéw, podajnikéw, transformatordéw itp. oraz
brak osprze¢tu pneumatycznego i elektrycznego. Produkcjs tych
urzgdzen ‘jest niezbedna do zastosowan robotéw,

Poniewaz MERA-~-PIAP nie mégl ze wzgledu na brak Srodkéw /przewi-
dzianych w WIK/ realizowaé wszystkich aplikacji dostarczonych
do przemysiu robotéw, to dla aplikacji tych robotéw, wigczono
do wspbipracy z zakladami—uzytkownikami instytuty uczelniane

~
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iizoﬁanych do 1979 r. wspdipracowaty z uzytkownikami we wdroze-
niach nastepujgce placowki badawczo rozwojowe 3

- IEL z Apena i Apator. Zardwno IEL jak i Apena oraz Apator
zostaly przeszkolone w ASEA w zakresie aplikacji IRb,.

- IOS z PONAR-Wadow1ce. IOS zostai przeszkolona w ASEA w zakre-—
gie apllkacal IRb.

- MERA-PIAP z MERA-LUMEL. MERA-LUMEL zostat przeszkolony w ASEA
w ‘zakresgie apllkacal IRDb, \

. = Politechnika $13ska - Instytut Budowy Maszyn /doc. Wojcikowsl-*
2 BUMAR-Ladey. Instytut zostal przeszkolony w ASEA w zakres:
apllkacal IRb. '

~ MERA-PIAP z POLAM-Nakko. POLAM~-Nakto zostato przeszkolone w
ASEA w zakresie aplikacji IRb.

Pracownicy MERA-ZAP-Ostréw wdrazajacy robota przy konsultacji
PIAP zostali réwniez przeszkoleni w ASKA,

‘W ramach wdrozen roaiizowanych w 1980 r, wspOipracowaly:

-‘MERA—PIAP‘W ramach umowy - konsultacje wdrozeniowe z FPREDOM-
MESKO._PREDOM#MESKD byzo przeszkolone w ASEA w zakresie wdro-
zenla IRDb. .

- MERA-PIAP z URSUS 1 z ESAB w "ramach wdrozenia robota do spawa-—
nia, w tym zakresle URSUS byi przeszkolony w ESAB.

- IEL wdraza roboty w Zjednoczeniu EMA, a w tym: EMA-APATOR,
EMA-~-BLACHOWNIA, EMA-CENTRA, EMA-BESEL /Jewe = IEL byl przesz~
kolony w ASEA w zakresie aplikacji/. -

- MERA-PIAP: opracowal stanowisko z robotem adaptacyanyn deo
_montazu w FSM, widraza robota w HCP, prowadzi badania z robotem
adaptacyjoym do czyszczenia odlewéw, ktéry planuje sie wdrezyd
w FSM, ‘

Jak wynika z wyzej przedstawionej sytuacji wszystkie roboty
dotychczas dostarczone byly lub sg wdroZone przy pomocy udzielo-
nej przez placéwki badawcze uzytkownikom, W wiekszosci uzytkow=-
nicy byli przeszkoleni w ASEA w zakresie aplikacgi,

W dwéch przypadkacﬁ} kiedy roboty wdrazali uZytkownicy wilasnym
gizami tj. MERA-ELZAB i MERA-ZAP /ktéry byi przeszkolony w ASE
to korzystali oni w maltym zakresie z konsultacji MERA-PIAP,

’
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«Dazgc do zapewnienia prawidiowego przebiegu wdrazania robotéw i-
rozszeizenia prac w tym kierunku ustalono, Ze Instytut Elektro-
techniki bedzie Jjednostkg w10dch w zakresle wdrazania robotow
w Zaednoczenlu EMA. :

Instytut wapbéipracuje z MERA-PIAP w zakresie produkcal robotéw

FIRb i ich wdrazania w oparciu o wieloletnig umowe., -

Instytut Elektrotechniki realizuje wdrozenia zaréwno przy wyko-
rzystaniu potencjaiu proaektowego Zjednoczenia EMA -/Biuro Pro-
jektoéw "Promel/, jak LeZ potencjaiu zakiaddéw. Zakiady EMA-APATOR
+ OBR wdrazaja kolejne roboty IRb do spawania Iukowego, /

MERA~PIAP zorganizowai szkolenie‘w ASEA w zakresie wdrazania
robotow IRb dls Zakladéw Zj, Mera,

Ze wzgledu na nieliczng kadre do spraw aplikowania IRb MERA-PIAP
powinien w dalszym ciggu koncentrowaé sie na pracachs

~ rozwojowych /np, wdrazanie robotéw adaptacyjnych/, .

— przy pierwszych wdrozeniach nowego rodzaju lub/i szczegdlnie
trudnych /np. zastosowanie robotéw do zgrzewania. punktowego/,

- konsultacaach dla przemysiu w zakresle zaltosowan robotow,

- szkoleniu.

~

~

Istotnym czynnikiem wspomagajgcym takie prace byioby powolanie
Centralnego Laboratorium Automatyzacji, Robotyzacji i'Squlenia;
co zostato zgloszone przez MERA-PIAP,

\

W dniu 28.,01.81 r. pismem OAK/60/81 zwrécilismy sig¢ do
V-Dyr. Dep. Badan i Elektronizacji MPM 2z prosba o przesianie do
przedsigebiorstw MPM, w ktérqch znajduja sie¢ roboty IRb, pism
upowazniajgcych pracownikéw MERA~PIAP do bezposredniego zapozna-—
nia sie ze stanem realizacji wdroZehd w/w robotéw oraz zobowigzu-
jacyd te zaktady do udzielenia w tej sprawie wzzelkiej nlezbednea
pomocy. Celem tej weryfikacji byia ocena praw1dlowosc1 wykorzys-—
tania robotdw w przemysle. ‘

Pismen DBE/MM/72/81 V-Dyr. Departamentu inz. Tadeusz Nesterowicz
popari naszg propozycae przeprowadzenia takiej analizy, Jjedno-
czeénie informujgc, Ze odpowiednie pisma do uzytkownikéw robotdw
przemqslowych zostaty rozesiane.

-
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II..‘Zestawienie b.anych o fobotach IRb _znajaujaccych sie w kraju,.
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Robot poprzednio byk zastouowany do obslugl nasgzyny odlewnlczea. g uvra:
gi na OZQnt' awarie maszyny w cyklu automatycznym robota przenlellono
do nowego stanowiska.

AY

ad, pkt.2 _

Robot nie jest zastosowany bardze dlﬁgo. We wdrezeniu miazia uczestnidz
Polit. Slgska. Obecnie Zakiad stara sie¢ sam wdrozyé robota., Maja. aedna;
problem gdzie, poniewaz: krotkie serie utrudniajg prace. Obecne prace
nad wykorzystaniem robota do manipulowania' sworzniaml nie uzaladnlaaq
zastosowanla robota IRb=-60,.

ad.Ekt.E ’ ! . . ¢ _
FSO zerwala‘umowe z PIAP uzasadniajac, ze- koszty mg zbyt -wysokie,

W obccnea sytuacai, przy ogranieczonej produkcai, apllkacaa wg FSO aest
nleuzasadnlona. ‘
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1.

2.

3

4o

‘5.

Na podstawie przeprowadzonego rozeznania w grupie robotdw IRp-GO
stwierdzonos : ' | . :

a/ 3 roboty pracujg w zaktadach przemysiowych

b/ 5 robotéw jest w trakcie wdrazania

¢/ 2 roboty sa przéznaczone do badan i szkoleh

a/ 4 robdty nie paja zastosowan 1 moga byé wdrazane u uzytkownikéw.

Nalezy odkupié roboty IRb=60 od MERA-ZAP w Ostrowiu Wlkp. i od ZM°
"BUMAR-Zabedy™ w Gliwicach i wdrozyé w przemysle.
Nalezy wdrozyé xéwniez 2 roboty bedgce w MERA~PIAP /zwrot z ZUK

MMERA~-ELZAB" w Zabrzu i robot przeznaczony do obstugi linii Berardi

w FSO/. .

~

W grupie robotéw IRb~6 stwierdzono: ' ) ~

a/ 9 robotéw pracuje w zakladach przemysZowych

b/ 1 robot, jest w trakcie wdrozenia

¢/ 2 roboty s3 przeznaczone do badah i szkoleh

d/ 1 robot nie ma zastosowania i powinien by¢ wdroZony

/zwrot z "PONAR-Zywiee" — Wadowice do IOS Krakéw/

e/ 2 roboty - w-obu przypadkach zamawiajacym byta FSM, ktéra wyco-
-fala si¢ z uméw - nia majg obecnie zalto-owaﬁia,'z czego -jeden
_robot Politechnika S1lgska zostawila u siebie w laboratorium

robotykiy a drugl zastosowany do adaptécyjnego montazu nalezy

wykorzystaé w przemysle, L. 4

W wiekszosci przedstaﬁiciéle ﬁizytowaﬁych zaktaddéw ogdlnie stwier—
dzili, Ze zastosowanie robotdéw; przy obecnych warunkach wyliczania

efektéw ekonomicznych, jest zbyt kosztowne, . v

Bardzo potrzebny Jjest kurs szkdienibwy n/t robotéw IRb,%w schegél
nie w zakresie obslugl serwisowe] /zpyt dlugle oczekiwanie na gerw:

. ZD MERA-PIAP/.

%z dotychczasowych uzytkownikéw robotéw jedynie EMA-APATOR i ZE
"Blachownla" $3 zalnteresowane dalszymi wdrozeniami, Dyrektor tech-
niczny ZE "Blachownia™. uwarunkowywuae to pomy$lnym zakonczeniem

. trwajacego etapu probnego i dofinansowaniem Zakzxadu,

6.

Mozna stwierdzié w wyniku détjchczazowggo rozéznania, wspélprac& Z
uzytkownikami robotow i niniejsze] anhalizy stanu, Ze decydujacy

"wplyw na prawidiowe i sprawne wdraZanie robotow ma giéwnie stanowi-

sko ‘zakiadu wdraZajacego.' .
. \l

~
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W tym zakresie naleZy ocenlé aako dobre dziatanie takich zakladm
aak. :

EMA-Apator ~ Torunh

MERA-Lumel - Zielona Goéra

EMA ~Apena — Bielsko Biala

MERA~ZAP -~ Ostréw Wielkopolski
! ZE "Blachownia' -~ Blachownia k/Czestochowy.

Troche mniej zaangdZowane byly w prowadzqniq sprawnego wdrozZenia
Zaktady Sprzetu Instalacyjnego "POLAM-Nakio" w Nakle oraz ZM-
"URSUS" w Warszawie. ' ‘

Nalezy ocenié jako zlc dziatanle zakladow taklch Jaks
"BUMAR-Eabedy" - Gliwice o
"PONAR-ZYWIEC" w Wadowicach

- "PREDOM-MESKO" w Skarzysku Kamlenna

FSM'W Blelsku Biatej.
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