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Analiza dokumentacyjna

W dokumentacji ‘techniczno-ruchowej opisanoc konstrukch

i zasadg dzialenis prototypu urzadzenis UZ-1 roagujecego

na zblizenie, & wykorzystujacego promisniowanie podczervionse.
Urzgdzenie UZ~1 jest przeznaczone do zabeozpieczenia robotsz
przonyglgwego przed wiyrzgdzeniem krzywdy cztowiekowi,

Tytuly poprzednich sprawozdan

1. Opraccranie zalozed oraz wybédr koncepcji
i projekt medelu /nr rej. 2735/. ' i
Wykonanio i badanie modelu /nr raj 2859/.

3. Wykenanie modelu uzytkowego /nr roj._4581/._ _
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Ursgdzenio UZ-14 jost przoznoezons do zabox piaczonla
rebota praed wyrzadzonien bkrovudy coZonfckoni,
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nodezariiotogo wokd™ rasionia robota.
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. srzedanlatu fuzglodnice cnicwinka/
do ultkadu Zrddio detelitor spovwoguje poustanic sygnazvu
wyjdciowego detcktora. Zadvosoianic w urzadzeniv UzZ-1
dwdein uikladdw progowyceh o réznyn drogu madzialanic
/z mozliucdcin ragulacii tegoz/ powodujezﬁnojnwionio siz
syguaZua z Rudragoltaluink dotcltora /uhnlﬂcnio ilku
dotelitordw/ kidrego martosé preze cuy nastatiiony prog

zadziaZania ukiadu powstonie syanaiu wuvjscicwugo. Ton
sygie wyjiclowy jodt uylierzystany do zaZgermania ukdedu
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Juzolpdnic cziowlcha/ spoveduje cadmicionie druaiogo
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Uruchantianis trzadzenia UZ-1 poleca na dokZadny: doctroj
niu sig odbilornika do cﬁ:atotliz 'ci nadajnika. W tyn
cclu nalezy przed ultZed frddicedatolitor uniedcid na oo,
‘synctril elovontdw forecloktryczayeh krgzel o dradnicy
200 an wykonany = JW§lnngo nateriazu odbijojacy proaios
“ploirante ponc“hrwona /riyae 4 /. Nastonnie naledy
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povodujgco] wy&gcvﬁnlﬂ robota nozna przoprouadzic
bezpodrednio na robocic przeiysiowym.
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"Sten a %arVJny" roma;“.
Nésthnic rcura»ujanw robota tal Zoby wykonywaz ruch
Sobrorowy t granicash %ate GOO « Po zeoprogranowaniu robof

RV

Y

untawilary prostopodle do renienia robota nanokin shilopey

..y‘

.pkenajac prodiedd obwrotown ranionia,az dovna”,

N

sy

tal

wl

93

pravdzony pearoinodd avrafy oscrzegania i odZgoionia

roiogo vﬂurh = "Stop averyiny". -

nanst king, lacz povlinno zatrzytad sig u deousl

Utiapo: Pray rad prodloled ranig robota nlo noZe udopny
nic

naZngd odlecZolzl a“'niuoo. VW oprzocivnyn praypadia
a

%

.

nalely orieorouadzic ponoeng regulas jr, myiok
' X

»

2gil dziofanla pos:

B

Hr

i

¢
odponicdnlo na

.

5
{
(7
8
R}
fo N
[
hoo
~3
o,

ATFOT




PIAP
Warszawa -

[ s B . — - - PRy

‘ Stronn 5" -

Stron 15

Doku 1cja Technicznoa-Ruchoue Nr 40 bR
%, Jann_ tochnleans
mrsontErgIlina T as iz
3.4, Winlkosé unilzisua
LB T B 1 2 N _ % N X & J A W AR AT e l 1
Inpulsawy eygnott o § = 1,25 khz 4 wypsdnieniu 4

wypronianlouany prazei crtery

ct?\‘ﬁ E\‘_glﬂ
.2, Wislkosg wyideloug
Sygnaty s -
/ duedghowy sygnalizujzey o zbll
zagrozenla, -

b/ oyinakwnviarclo ponodujgey za
proypachu znalezicnda sig

*"“dzlaLu i1 atrefie za

Pohor nooy @ pracy ur

hd s

3.3. 0dlenZodd dniakania
. » o
.‘ 2'5."‘010 1] 3 S%%“OJ\‘

urzadzenias
Yozwaveia

Viymiary ogabarytows wg. dekunant

(&
®
G
Y

~1 )
*
-3

Ze dona x.undz ntos oke 2 lge
2.8, Stoplen ochrony obudovy: IP~40
2T, liax natoionio dwulatZza drzicnnsgo

2 .
*t

Suint2o 'ozarosaone

4l |cﬂpsrq;ura ptoczenia: 5 = 50%
y .3 - ~
4.2, Wilgotnode wzolednas 5 = 907
43 Cidnionle atuwosferye : 830 <+ 1030 hPo
. “%m

dilcdy

Qoo renlo e

faz!~

acji tech. nr

3.000 L;(o I

1o podezoriien

AURTo L (¥Rsj rohota w
Zowicka /wzgladnio

aygnoz chkustyczny

4:015“'\-

<

g ?N479/&~ouios.

bad sztucznogo




g ———a

T T ST . . Strana 6
Ur zadzenic UZ-d - .
PIAP == - o AS
S.ron
Warsgawa §7- — = 0 cememe e o — ool - e A
Dokurentacia TLcHnicgno—Fucho Nr YHoeR
dete Natgzanic pél ovalych 1 znignayeh o czestotliwodcd
siceclows] nic erackraczaigdej 4A00A/m
~
4«5, Vithracje - urzadzonlo odporne na wibracje wg.
¢ PN- /n—~2090 De 2.3.4 grupa wykonania 2b /ezgstotlivodd
30 ~ &CHz, anpliteda 0,23 >Vyl cz@atotlivosci nonizoj
80Hz i proyspicozenic 48 n/e® dla czesiotliwodci ocuyZa;
GOHZ/-
4.0« Czags nagrzevania ystgpnego = nie uynaga.
S5e VWynoonienie .
eotomiatiimnsazy
\ sikdad konnlaetnego urzadzenia UZ-1 wchodza nastgpujace
podzaspody: “ '
' 1. Bkrzynka metglowa UZ-1 = zaaocomany waunatrz piytky
drulkkovany oraz grosnikien, C

2, Dua kadble polaczcniove,
2. Diva kotovniki = otworoni.

, 4. Duic obojay do zamocowania caZej konstrukcji do
ranicnia robota, '

5. Ronplet drub.,

Ponadto wraz z urzgdzenicn UZ-1 producent powinicn
dostarczyt nastopujoce dokumenty:
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tronsporiu urfwd zenia zabezpieczajace robota przod
wyrzadzenien eryt dy cz2owickowi UZ-1 jest palioviane w
pudio tolkturows auicrajgce anortyrujgce whkiadki
atyropianowc.'?udio stanowd " jednosthkowe apakowanio
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4 Y ezasic transportu naledy zachewal $rodki zabozpiescras
Jace przed nadnicrnymi wotrzgsani i wilgoci .
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Odhiorca Nno otr*ynanzu przosyLlkd nontinicn snraudzic
)’ : gton opakowanio. Po uyjiciu g vdzoup Zév vichodzacych

G

't skZad urzadzenia zobezpioc EajHC”PG robota przed
wwr"ndzuni kirzyudy cz &owinhaWi UzZ~1 nal

cny W czasio Cransportu nio’ zostaly onc uszkodzone w
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Urzadzenice zabezpiscrajace robota przcd wyrzadzanion
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krzywudy. czZowickowl UZ-1 pewinno byé przechowywanc w
opakorgniu tronsportonym w tomperaturza +10 do +30°,
. ' arwildotnOuL wzgledna pouinna byd o takin pozionie,

azoby f dangj temperoturze sitkadovwanria nic nastgpowaio

1

:Pcmicnzczcnio zoznaczone na skladeuanio pnoviinno byc
wolne od par kwaqéw zasad lub innych sudstancii mocacych

; porodeowad erozjre Podioze shiajouiska nalez zabozpiu~

czye przed wibracjoni & wstrzgsamni.

T Be Instalowon

8.1. Mizjsce_nracy

Urzndzenie :3bazp~oczajnca robo a przed wyrzgdzenlen.
kroywdy cziovwiakowi UZ~1 powinno byé wykorzystywane
zgodnio zo swoim przoznaczenicn /pkt. 1/,
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W ocelu podl@czgnia urza adzenia UZ-1 do robota nalezy s

+

o 1. leLNidOUﬂu zZvore na aac10 ach B23 .A1U.33~rf W szaivie
’ utGFOWﬂlC eJ robota, o . , -

‘Té. podlaczyé zaciski znajdujace sig w szafic scterovnicze]
B235.X13,53 --01.01/A1.X12,18 |
1. S L. B23.XK12,54 - 01.C1/AL.X12.2B, o S

&
1
Fald
¢

-

3; na zacioki ZR1.%44.1A 1 18 podigeayé ts 6

4. poZgezyd wszafic sterowniczoj robota: .

B22.3X13.55 - B23.X13.71 o /r15v/ :
823.x13.56:~ B23.X13.72 - /-15V/ '
B23 .X13.57. = Bz~.n1J.74 /ov/

' S._W'ramiéﬁiu“rabota poigczyé:

ZRIK28.3A -~  Kp2. /+15/ | '
ZR1.X25,38 . ~ Kei /=157 : -
ZR1.X28.:483 - K3 /Ov/

6. Podaaczyé: Ky i Ko do ghrzynki UZ-1.

5.3. Ingtalowonig i uruchanianie-urzadzonia zapezpiscrelacese
rosota prze zr :adzenion kraoywdy cziowickoui LZ-1

Urzadzenic to jest zamocowane prz 0::0C: odpowiadnic
‘L 3

-

Pbdstrubcji do rcwlcnia7rooota /&WJ%“?V/. Schamat poxgcia
podzb,po*é: wchodzaeych w shkiad urzadzoniag UZ-1 przodsta-

wiono-na rys. 6 . Frzed uruchouienize nalezy spravdzic

“prawid¥owost polgczert oraz zamocowaniv. Ooplaro wtody
"->nczn1kicm‘W1 mozeny makaczyl wasilanin urzodzenia.
Po aﬁ3nc2 nlu zasilania urzadzenioc jest gotove do pracy.

- 9. gkaploasasia
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Przod. kazdo zoﬁym rozpoczocien pracy nalszy przetrze
- sznatka flanclouq'filtry ng bodc;crwieﬁ jal rownicz przoore
‘c?yét’ 32 ‘kf. Jost to Poniﬂc”nﬁ szeozejgolnie proy duz ych

nyloniach i ooipdaniu ny*éw na wyzej 1yr1cnijnyub elaemant

Uﬂaga. ‘szelkice pracy =uigzane z monta2oen i uaronta;om urae
da&ﬂ a 'auc:niec ajwb ego robota pracd wyrz dzenisn

. naplgcia ”asilajacago. Viazelhide nracy naprauC"n SegQ

przaz prodchnLa. ‘ . y

byé provadzone jedynie przaz oqoby do tego’ upra hnlijf
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