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1. Przedmiot i cel badań.

Przedmiotem badań by/ prototyp zmodernizowanego modułu

MD 3603 realizującego ruch obrotowy, Moduł MD 3603 należy do

podstawowego zestawu modułów, z których budowane są części ma-

nipulacyjne robotów przemysłowych PR-02.

Celem badań było określenie zmian powtarzalności pozycjonowa-

nia modułu /określonej zgodnie z Zff-797MERAm.018/214/ w funkcji

czasu pracy /liczby wykonywanych przez moduł cykli pracy/ oraz

sprawdzenie pracy długotrwałej.

2. Badania.

2.1. Przebieg badań.

Badania wykonywano w dniach 19.08. - 22.09.198* r.,

wg odpowiednich punktów ZU-79/MERA-018-214 oraz ustnych ustaleń

z głównym wykonawcą tematu w zakresie programu cyklu pracy mo-

dułu. Badania trwały w czasie, w którym moduł wykonał 450 tys.

cykli pracy wg ustawionego programu. Podczas badań obciEl eniem

modułu MD 3603 była konfiguracja modułów: MB 2003, MA 3002,

MC 502, ME 3602 i chwytak MF 100 D. •

Po 20T 100T 200-, 300- i 400-tys. cykli prany modułu wykonywa-

no pomiary powtarzalności pozycjonowania dla lewego i prawego

skrajnego położenia modułu, przy pomocy czujnika zegarowego

MDSa10/I /działka elementarna 0,01 mma, w kierunku stycznym

do torn punktu pomiarowego położonego w odległości 0,9 m. od

osi obrotu modułu, punkt pomiarowy na chwytaku MF 100 D/.

Mierzono również czas trwania opodwójnegoo cyklu pracy modułu,

który wynosił na początku badań 3,5 s. i wydłużał się z upły-

wem czasu badań.

Pod pojęciem podwójnego" cyklu pracy modułu rozumie się sek-

wencję ruchów- obejmującą przejście z położenia pośredniego do

skrajnego lewego • następnie do prawego skrajnrgo. położenia i3



powrót do położenia pośredniego, przy czym moduł zatrzymywał się

programowo w każdym z trzech punktów pozycjonowania.

2.2. Wyniki badań. 

Wyniki pomiarów powtarzalności pozycjonowania oraz czasu

cyklu pracy modułu przedstawione są w tabeli 1.

Soczególowy opis przebiegu badań zawiera tabela 2.

Tabela 1. 

.p. Ilość cykli /tys./ Powtarzalność Czas upodwój-
pozycjonowania neg." cyklu/s./
/mm/ _-

 o/.1ewe 
1
2
3

20
100
200

0,06
0,04
0,08

_RoltErawe  

0,05
0,04
0,01

,
3,5
3,5
4,0

4 300 0,06 0,03 5,0
5 400 0,09 0,01 5,0

awl.o 

•

. 3. Wnioski.

Na podstawie przeprowadzonych badań stwierdza się, że:

1/ moduł obrotowy MD 3603 wykonał ponad 450 tys. cykli pracy,

w czasie której nastąpi/e dwukrotnie samoistne zatrzymanie.

Przypuszczalną przyczyną zatrzymań pracy modułu było częścio-

we zatkanie kanalii pneumatycznego rozdzielacza sterującego

ruchem modułu, zanieczyszczeniami mechanicznymi, przy czym

zanieczyszczenia te pochodziły prawdopodobnie z przewodów

pneumatycznych łączących modli/ ze źródłem zasilania pneuma-

tycznego.

2/ Czas trwania cyklu pracy wydłużał się w miarę zwiększania

liczby cykli pracy /upływu czasu pracy modułu!. Najbardziej

prawdopodobną przyczyną byle systematyczne zaoliwianie wkładek

tłumiących w dławikach nastaw prędkości obrotowej, olejem za-

wartym w powietrzu zasilającym.

3' / Nie można ustalić zależności zmian powtarzalności pozycjonowa-

nia modułu w funkcji czasu pracy /ilości cykli!.

It
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