] T B T AT & 7T T AT TAERAETRSLTTRA - AL ST R e - R . e . —

g

H B

¢ <

. ~ -
M ’ -

- 4 v

PRZEM_YSLOWY INSTYTUT AUTOMATYKI I POMIAROW
MERA-PIAP )
Al. Jerozolimskie 202 02-222 Warszawa Telefon 23-70-81

-

t

0érodek Badan NiezawodnosSci 1 Jakoscl

-~ (A
o f O /)(L] Centralna Stacja Proéb
W\ t i . .

Gléwny wykonawca

LN |
Wykonawey nmgr inz.inz. M.Krélikowski, K.Majdan

o Konsuliant
N: zlecenia ) » . B L o |

, Opracowanle urzgdgen transmisyjnych )
—‘10‘7/U"‘"25001 001 .A N ,l. -

MIR-PROVIAY.
Btap 1.3.°
Opracowanie zaloZeA projektowych na
’ uktad sprzezenia z magistralg
o MIR~PROWAY- .

Zleceniodawca problem wgziowy 06.71. )

Prace rozpoczeto dnia 1.09.81 ) "sakoficzono dnia 15.12.81
Kierownik CSP. Z—-ca Dyrektora Kieropnik OBN

— a/s tomatyki 4: ?
mgr in%. B:Trepczyaski ' i 4nz. St.Budzyhski

p; B dI""il'l‘Z'..T:Gé'lgzka ) ) _

Praca zawiera: ) Rozdzielnik - ilosé¢ egz:
) stron 1 _Egz.1 BOiETl‘E '
- rv,sunkéw - A7 - Egz. 2 Oam .
’ fotogratfii _ . Egz. 3 OBN

tabel ’ Egz. 4 OAE -
tablic | Egz. 5
zalqcznikow - ' Eéz. 6

’ 4756

Nr rejestr.




. ZALOZENIA. ,

Analiza deskryptorowa T .

SYSTEMY AUTOMATYXT KOUPLEKSOWEJ + URZADZENIA TRANSMISJIT SZEREGOVEJ +

i

Analiza dokumentagyina

Opracowanie zawiera zaloienia projektowe na protobtyp ukiadu sprazgenia
z maglstralg systemu LIIR PROVAY.

1

~
v
\ ] a
Vs
) . !

. Tytuly poprzednich sprawozdan ’
Opracovanie zalozed projekbowycn na magisbrale komunixgacyjng
MIR PROWAY — nr rej. 4735. :

\
N\
{

UKD

MERA-PIAP/TW 331/78 5000




PR

sy

Opracowanie zalozehA projekbtowych na uk?ad sprzedenia % nmagistral
1 & o

MIR-PROVAY

SPIS8S TRESCI

1. istep

2. Zatozone parametry funkcjonalne, logiczne 1 elektryczne
2.1. Zastosowanie sterownika linii w systemie MIR-PROVAY
2.2. Funkcje sterownika linii SL

2.3. Funkcje jednostki sprzezajacej IS

2.4, Intorfejs komunikacyjnyg DCE/DTE

2.5. Interfejs liniowy

3. Organizacja funkcjonalna i konstrukcja SL

3.1. Bchemat blokowy
3.2, Realizacja funkcji sprzeZenia z linig

3.5. Konstrukcja

4, Dokumenty 1 opracowania zwiazane




1. Wstep

W niniejszym opracowaniu podano zaioZenla techniczne: funkcjonalne,
logiczne 1 elektryczne do projektu na prototypowy ukiad sterownika
linii w systeale LIIR-PROTAY. Przedstawiono réwniez koncepcje realizac]
tonstrukeyjned w/w urzadzenia na poziomie szczegdiowezo opilsu strukbur
blokowe]j i realizacjl poszczegdlnycn funkcji sbterownika linii.
FPodstawg w/w opracowania sg wymienione w pkt 4 dokumenty IEC, ovracowa
nia wewngtrzne MERA PIAP oraz wyniki wstgpnych prac badawczych w btema-
cie MIR-PROVAY.

2. Zazozone paramebtry: funkcjonalne, logiczne 1 elekbtryczne
2.1. Zastosowanie sterownika linii w.systemie IIIR-PROTAY

Sterownik linii "SIL" /line driver - wg IBC/ jest elementem miedzyblo-
kowego interfejsu szeregowego MIR-PROVAY. 04 sbrony stacyjnej SL
wspdipracuje z mikrokompuberem komunikacyjaym MK za podrednictwem
interfejsu komunikacyjnego SL-JS. 04 strony liniowej SL wspdbipracuje
z wielodostepnyg, szeregowa magistrala danych WSMD za podrednictwem
interfejsu liniowego. Loxalizacje SL w systvemie MIR-PRCWAY pokazano
na rysunkach nr 12 i 13. Zasadniczym zadaniem SL jest przeksztaicenie
1 dostosowanie sygnatu liniowego WSMD do jego wewngbrzstacyjnej repre-
zentacji oraz dokonywanie procesu odwrotndgo. Kazda stacja “IR-PROJAY
wyposazona bgdzie w 1 egz. /dla systemu bez linii rezerwowej/ lub

2 egz. /dla sysbemu z linig rezerwowa/ sberownikéw linii.

2.2, Funkcje sterownika linii - SL

SL' powinien wyxonywaé nastgpujace funkcje:

a/ konwersje pozioméw elekirycznego sygnalu szeregowego pomiedzy
interfejsani: komunikacyjnym a liniowyn,

b/ separacje galwaniczng pomiedzy stacjs a linia transmisyjna,

¢/ wybwarzanie i detekeje sysnaidw synchronizacji ramki,

d/ modulacje i demodulacje sygnaiu informacyjnego, dla dosbosowania
sygnatu do paramebtrdéw przenoszenia linii,

e/ kontréle jakoScl sygnatu odbieranego z linii,

f/ wytwarzanie i przekazywanie do MK sygnazdéw zegarowych podstawy cza-
su odpowiadajgcycp sygnaion danycih: nadawanych i odbieranych,

g/ doprowadzenie do synchronizmu elementowezo ze sbacja wsondipracujuca
i Jego utrzymywanie do zakodcuzenia odbioru, .

h/ kontrole stanu linii WSMD: wolna, zajeta, odigczona, z przekazywa-
niem tej informagi do MK,
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i/ zapewnienie dwukierunkowe], naprzemiennej wymiany danych pomiedzy
interfejsem komunikacyjnym a liniowym bez opdinied zwigzanyca z
przekaczanien kierunikdéw transmisji na styku z linig,

j/ dokonywanie kontroli pracy stacjli w petli lokalnej "na siebiel

2.%. Funkcje jednostkl sprzegajace]

Giéunym zadanien Jednostki sprzegajacej "IS" /path unit - wg IEC/
jest dokonywanie konwersji ramek komunikacyjnych z postacl szeregowe]
na rdéwnolegta 1 odwrotnie - zaleznie od kierunku transmisji oraz
realizacja procesu zabezpieczenia przed biedaal wg procedury IDIC.

W tya celu JS powinna wykonywaé nastepujsce funscje czasbtkowe:

a/ konwersja réwnolegto-szerezowa 1 szeregowo-rdéwnolegia ramek komuni-

tacyjnych,

b/ generowanie 1 wykrywanie clagdw synchronizacji ramki,

¢/ zabezpieczenie przed biedami synchronizacji i formatu /skiadni/
ramnki,

d/ zabezpieczanie przed wysianiem 6 kolejnyci "jedynek" na lini¢ danych
oraz proces odwrobtny przy odbiorze /nie dobtyczy ciagdw synchroniza-
cji ramki/,

4/ rozpoznawanie wiasnego adresu stacji w sygnale odbieranya,

e/ niedopuszczanie do clagkej pracy /transnisji/ przez sbtacje poza
limitem czasu,

£/ generacja i detekcja ciggdw nadmiaru kodowego,

g/ skubeczne operowanie ramxemi komunikacyjnymi o réznej diugosci,

h/ przelaczanie transalsji na zapasowg 1lini@ transmisyjna.

Postaé¢ /format/ rankl komunikacyjnej przesyiane] pomiedzy dwiema

stacjamli MIR*PROVAY przedstawiona Jest na rys. nr 14,

SR|AK| F |AN| K |SR

format 1

SR|AK|F |AN|L1|L2 [D1 Dn K |SR

format 2
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SR - bajbt ogranicznika ramki i synchronizacji ramek
AK - bajt adresu stacji przeznaczenia /korespondenta/
B - bajt kodu funlcji

AN -~ bajt adresu stacjli nadajace]

11,12 - 2 bajby okreSlajace dituzosé ciggu danych
Dﬂ"‘Dn - bajty danych
K -~ 2 bajty kontrolne ciagu kodowego procedury HDIC /g/x/ =

)
= K16 + x4 x? 1/

Rys. nr 14

Niewymienione powyze] funkcje zwigzane z tworzeniem i debtekcja poszcze
g6lnych ciggdw ramek xomunikacyjoych realizujg inne bloki funkcjonalne
mikrokomputera koaunikacyjnego - MK,

waga: w podanych w pkt 2.2 1 2.3 specyfikacjacih funkeji SL i JS
funicja generacjli i1 detekeji ciagdw synchronizacji SR Jest zwia
zana z obydwoma w/w ukladami. Celem przyjecia takiego zaXozenia
jest zapewnienie mozliwoéci tworzenia dowolnie diugich margine-
séw'czasowych /sterowanych programowo/ przed rozpoczgciem
oraz po zakonczenlu ciggu kodowego /AX....K/ ramki komunikacyg-
neg.

2.4, Interfejs komunikacyjny DCE/DTE
2.4.1. PRS-105 - GOTOWOSE DO WADAWANIA /rys.4/

KIFERUNEK: do sterownika linii /SI/
PUNKCJA: sysnat PRS oznacza, Ze JS jest gobowa do przesiania danych
do SL

WIMAGALIA:

a/ stan wytaczenia /OFF/ sygnaiu PRS powinien spowodowaé przejbcie SL
w tryb nietransuitowania /non-transmit mode/

b/ JS powinna sysznalizowaé SL poczatex transmisji danych /prvez linieg
"PSD/ poprzez akbtywizacje sygnazu PRS /PR3=0N/

¢/ SL winien odpowiedzieé na sygnai wg pkbt. b/ przez podjgcie dziaian
koniecznyci do przygotowania transmisji /np. wyemitowanie bitoéw
syncaronizacji SR/ oraz ustawié sygnat PCS /PCS to O/

a/ B Winien zasygnalizowaé¢ SL koniec transmisJji przez wyzerowanie PRS
/FR3 to OFF/ N _

e/ SL powinien zakofczyé transmitowanie danych przesianych poprzednio
przez interfejs DTE-DCE




dfn
£/ SL powinien wykonac¢ wszysthkle seiuencje koacowe a nasbtgpnie przejsé
w sfan zawieszenia /nietransmisji/

g/ po osiasnigciu gobowodci reakcji na nastepny sygnaz PRS /PRS=0N/ SL
winien wyzerowaé sygnai PCS /PCS to OFF/

h/ po wyzerowaniu przez JS sygnatu PRS /PRS=0N/ nie jest mozliwe
ustawienie tego sygnazu dopdki sygnar PCS nie zostanie przez SL
wyzerowany ' |

i/ J3 winna zmienié stan sysnaiu PRS -synchronicznie ze zmiany sygnaiu
P /przednie zbocze/

j/ w stanie odraczenia odbiornika sygnax A PRS powinien byé wylaczony

k/ zanik zasilania J3 /wytaczenie/ powoduje wyzerowanie sygnaiu FRS

2.4.,2. PC5-106 GOTOWOSC SL DO TRANSIISJII /rys.6/

KIEZRUNBK: do JS

PUITKCJA: sygnaz PCS sygnalizuje przejecie przez SL danej z JS.

WIITAGANIA:

a/ stan wyzerowania /PCS=0F#/ syznaiu PCS winien oznaczaé, ze SL nie
jest gobtowy do przyjgcia danych z JS /przesylanych liniami PSD/

b/ stan aktywny syznaiu PCS /PCS=0il/ winien byé odpowiedzia SL na
aktywny stan sygnatu PRS ' _

¢/ akbtywnosé sygnazu PCS /PCS=0Ll/ winna oznaczaé gobowosé SL do trans-
nisji danyci

d/ stan wyzerowania PCS /PC3=0FF/ winien by¢é odpowiedzia na sbtan wyze-
rowania PRS '

e/ przed wyzerowaniem sysnatu FCS SL powinien zakonczyé transmisje
danych liniami P3D /sysnai PRS=0H/ a nastgpnie wykonaé wszystkie
sekwencje koacowe

£/ zmiany sygnatu PCS przez SL winny odbywaé sie synchronicznie ze
zanianami sygnazu PST /przednie zbocze/

5/ w stanie odtaczenia odbiornika sygnat A PCS powinien byé wyzerowa
ny .

n/ zanik zasilania /wytaczenie/ SL powoduje'wyzerowanie sygnalﬁ BCS.

2.4.3. PSD-103 DANE HADAVANE /rys.5/

KIBRUNEK: do SL

FUNECJA: 1linianil PSD przesyzane sg dane do btransmisji z SJ do SL
VYLAGANTA ‘

a/ SL winieh transmitowaé stan "1" podczas gdy sysnal ESD jest akbtyway

F
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/FSD=0N/ w momencie wystgpienia tylnego zbocza sygnazu PIT. Stan
"O" winien byé transmitowany gdy sygnat FPSD jest wyiaczony /PSD=0FF
w momencie wystaplenia tylnego zbocza sygnazu PIT

b/ IS winna zmieniaé stan linii PSD synchronicznie z przednim zboczem
sygnatu PTT

¢/ w sbtanie odigczenia odbiornika sygnat A PST powinien byé wyzerowany

244,84, PST-114 ZEGAR NADAJHIKA /rys.2 1 7/

KITBERUNEK: zSL
FULIRCJA: sysnal PST okreSla predko$é nadawania danych na linie
transmisyjng

TYMAGANTA:

a/ sygn§1 EST winien zmienlaé stan w rdéwnycn odstgpach czasu z czesto-
tliwoécia odpowiadajacg prgdkosci transmisji danych przez SL

b/ zmiany sbtanu sysnazu PCS winny odbywaé sie synchronicznie z przedain
zboczem sygnazu PST

¢/ JS winna zmieniaé stan sygnaiu PSD syncaronicznie z przednim zboczen
sygnaiu PTT

d/ w stanie odigczenia odbiornika sygnar A PST winien byé wyzerowany

e/ sygnal P3P winien byé w sbanie aktywnym /PST=0N/ zdy ukiad bloxady
Jest wiagczony

£/ SL winien speiniaé w/w wymagania gdy zasilanie jest wZaczone.

2.4.5. PIT-113 ZEGAR ZVWROINY NADAJNIKA /rys.2/

KIERUNEK: do SL

PUNKCJA: sygnaz PIT jest pochodng sygnaiu APST, wspéinie Z sygn.pPsD

okredla mom. charakterystyczne zmian danyca.

WYMAGANTA:

a/ JS winna wypracowywaé sygnaz PTI na podstawie sygnaziu A PST. Tak
wigc sygnal PIT ma taka saug czesbotliwo$e jak sygnat APST lecz
jest przesuniety w czasie

b/ tylne zbocze sygnatu PIT wyznacza nominalny érodek elementarnsgo
sygnatu PSD, czyli Srodek nadawanego bitu informacji

¢/ sygnat PIT winien byé akbtywny /wasny/ dla SL 5dy PRS-PCS=ON

a/ §émwinégﬁ zmieniaé stan sygnaiu PRS symchronicznie z przednim zbo-
czem sygnatru PTT

e/ w stanie odijczenia odblornisa sygnat A PIT winien byé wyzerowany

£/ JS winna speiniaé¢ w/w wymagania zdy sysnat BST z SL jest generowany

3




G
oraz wigczone Jjest zasilanie.

2.4.6. PRT-115 ZEGAR ODBIORCZY /rys.3/

KIERUNEK: z SL .
FUNKCJTA: sybnal PRT wspbdlnie z sygnatem PRD oxre$la momenty charakte-—
rystyczne zmian danych odbiorczych

WYMAGANTIA:

a/ tylne zbocze sygnatu PRT winno wyznaczaé nominalny 8rodek kasdego
odbieranego bitu /PRD/

b/ sysnal FRT winien byé wazny w JS gdy sysnax PRR jest ustawiony
/ERR=0W/

¢/ zmiany sbtanu sygnaiu PRR winny byé synchroniczne z przednim zboczem
sygnadiu PRT

d/ w stanie odiaczenia odblornlxa sygnaf A PRT winien byc wyzerowany.

2.4.7. PRR-109 GOLowoS¢ ODBIORUIKA /rys.3.i 9/

KIERUNEX: z 8L

FUNKECJA: sygnai PRR wskazuje, Ze SL przesyia dane odebrane z linii

do d3

WYMAGANTA:

a/ usbtawiony /PRR=0N/ sygnal PRR winien wskazywaé, ze SL odbiera gz
linii sygnaly speiniajgce wymagania bransmisyjne, ktoére po uformo-
waniu przesyia do J5 liniami PRD

b/ sysnax PRR winien byé ustawiony tylko przy srzesykaniu danych

¢/ stan wyzerowania sygnazu PRR winien wskazywaé, zZe:

1/ nie ma sygnaléw z linii, lub

2/ sygnal odebrany z linii nie speinia wymagai transnmisyjnyci
Wymagania transmisyjne wzgledem generowania sygnaiu PRR sa
okreslone w opracowaniu PROWAY PART 9

d/ zmiany stanu sygnaiu PRR winny odbywaé sig¢ synchronicznie z przedni
zboczem sygnaZu PRT

e/ w stanie odlaczenia odbiornika sygnat APRR winien byé wyzerowany.

2.4.8, PRD~104 DANE ODBILRANE /rys.3 1 11/

KIERUNEK: z SL

FUNXCJA: sygnaz PRD przesyia dane do JS

TYMAGANIA:

a/ J8 wimna interpretowaé biezacy sygnat jako "1" jeseli sygnar PRD

7
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jest ustawiony w momencie przejscia tylnego zbocza sygnaiu PRT, Odwrob-

nie, biezacy sysnal winien byé interpretowany jako "O" gdy sygnaz

PRD jest wyzerowany w momencie przejécia tylnego zbocza sygnaiu PRT

b/ 8L winien zmnieniaé stan sygnazu PRD synchronicznie z przednim zbocze
- sysnaiu PRT

¢/ sygnaiz PRD winilen byé podbtrzymywany w stanie ON gdy syznaiz PRR jest

zerowany : '
d/ w stanie odzgczenia odbiornika syznai A PRD winien byé ustawiony.

2.4,9. PSQ~110 BZiiD DANYCH CDBIERANYCH /rys:B i 10/

KIERUNEK: z SL

FUNKCJA: wskazywanie wystepujacych bigddw transmisgl w kierunku odbid:

WIMAGANTIA: .

a/ stan akbtywny /FSQ=00/ sysgnazu PS3 winien byé gdy nie wystapil biad

"~ transmisji /PART 9/. Odwrotnie w wypadku wystgpienia prawdopodo-
bienstwa bigdu transaisji sygnal PSQ winien byé wyzerowany

b/ zmiana“stanu sysnatu PSQY winna odbywaé sie synchronicznie z przednin
zboczem sygnazu PRT ‘

c/ w stanie odigczenia odbiornika syzgnardP33 winien byé wyzerowany.

2.4.10. PLL-141 LOKALNA PETIA ZUROINA /rys.8/

KIERUNEK: do SL

FUNKCJA: sygnaX PLL wprowadza SL w stan lokalnego sprsgienia zwrobneg

WYTIAGANTA:

a/ zdy sysnazxz PLL jgst axtywny /PLL=0I1/, SL, sterownigi i odbiorniki
winny byé odlgczbne od linii transia.

b/ w stanie a/ SL winien przekazywaé sygnaty z linii PSD na linie FRD
/@ celu testowania SL/

c/ zdy sysnal PLL jest wyzerowany, SL winien wrécié do noraalnezo
trybu pracy

4/ przednie zbocze sygnaiu PLL winno zerowaé uklad testujacy
/Hatchdog function/ .

e/ w stanie odZgczenia odbiornika sysnar APLL winien byé ustawiony

2.5. Interfejs liniowy

2.5.1: Przeznaczenie

Interfejs liniowy IL przeznaczsony jest do elektrycznezo sprzezenia SL
z WSLD.,

40
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Doigczenie lub odigczenie stacji MIR PROVAY od WSMD nie powiano naru-
szyé komunikacji pomigdzy innymi stacjami systenu.

2.5.2. Parametry elekbryczne

a/ Typ zlacza - ztacze konceatryczne UC
b/ Diugosé 1 typ kabla: 1 = 25 m, kabel wspdiosiowy, identyczny z wyko-
naniem WSID, SL umieszczony w kasecie lub szafie sbtacji
¢/ poziom nadavczy sysnatu liniowego
4 Vo-p U, < 5 ~Vpp .
4/ zakres czuto$ci dla sygnatu odbiorczego
240 mVp-p < U o < 5 Vp-p "
e/ tiumiennodé wtraceniowa Awt <:O,1 dB

T/ sygnat liniowy - difazowy, réznicowy, bez skiadowe] stae]
/0 = < 20 mV/

3/ zakres czgstotliwoscl przenoszenia 10 kHz .... 1 Wiz

h/ predicodé transmisji - przekaczana za posSrednictwem krosu wewnetrzne-

go na piycie SL, o warsoSciach z przedziaXu <?O; 125} [kgft}

i/ rezystancja obcigzenia interfejsu liniowego
Zd = 57’59 i,]Q ’

J/ oddzielenie galwaniczne od WSMD na zasadzie sprzezenia transforina-
torowego /btransformator impulsowy/ .

”

3. Organizacja funkcjonalna i konstrukcja SL
3.1. Schemat blokowy

Ogdlny schemat blokowy SL z uwzglednieniem jego wspdipracy z ukiadem
JS za po$rednictwem inberfejsu komunikacyjnego DCE/DIE przedstawiono
na rys. nr 1., SL zawieraé bedzie nastepujgce uktady funkecjonalne:

a/ generator zegara, nadawanie

b/ ukiad sterujscy, nadawanie

¢/ odbiornik, generator

4/ detekbor poziomu sygnatu

e/ detekbor jakosSci sygnaku

£/ ukiad blokady

g/ nadajnik - modulator

h/ ukzad testujacy SL

i/ odbiornik - demodulatbtor -

M




Uktady /ase/ odpowiedzialne sg za zapewnienie wiaSciwych zaleznoSci
logicznych i fazowych pomig¢dzy. sygnatami interfejsu DCE/DTE -~ zgodnie
z wymaganiami podanymi w pkt 2.4,

UkZady /f+i/ realizuja funkcje zwiazane ze sprzgzeniem z linig WS.D
za posrednictwen interfejsu liniowego - zgodnie z opisem wg pkt 3.2.
3.2. Realizacja funkcji

3.2.1. Wybwarzanie ciagu zegarowego PST

o
-

e

W celu speinienia wymagan dotyczgcychh prgdkoSci transmisji /pikt 2.5.2h/
sysnat zegarowy powinien byé generowany poprzez oscylator kwarcowy
0 fp = 4 }MHz /lub wielokrotnosé/ z ukiadem dzielnikdéw - wg schemabu
blokowego przedstawionego na rys. nr 15,

3.2.2. Vlybwarzanie ciagu zegaroweso PRT
]

Dla wytworzenia sypgnatu zegarowego FRT o zaleznobsciach logicznych

i fazowych wg pkt 2.4 naleZy zastosowaé ukiad synchronizacji elenento-

wej /bitowe]j/ o paramnetrach:

- binarna, skokowa korekcja fazy

- synchronizacja wstgpna oraz regulacja automatyczna na podstawie
peinego ciggu odbieranego z linii sysnaiu difazowego rdznicoveszo

- skox korekeji Sy = 1/32 wartodci nouinalnej okresu zegara PRT.

Schemat blokowy uk?adu wytwarzania ciasu zegarowepo PRT przadstawiono

na rysunku nr 16,

%,2.%, Modulacja i demodulacja kodowa

Proces modulacji kodowej zwigzany Jest z koniecznoScia przeksztalcenia
naturalnego syznaiu binarnego P3D na sygnat difazowy, rdznicowy
2-wartobciowa, wzgledna modulacja fazy/ o nastepujgcych wiadciwodciaci
a/ czgstotliwosé zegara PST w kHz odpowiada prgdxoSci transmisji w kb/j
b/ kazdemu elementowi binarnemu sygnatu danych A PSD odpowiada peiny
okres sygnazu zegarovego A PIT APD s s.‘f”*“““’: 2 puejiciomn od slasn
kﬁi‘d‘iﬁm s~m-du L L
¢/ momenty charakterystyczne elementdéw sygnaiu danych? A PTT.
ZaleznosSci fazowe sygnatdw: BPST; PSD; APSD; A PIT i sygnazu linioweg
pokazane sg na rysunku nr 17.

Proces demodulacjli kodowej polega na odwrotnym przeksztalceniu sycnazu
liniowego odbieranego na cigg binarny naturalny PRD, przy zachowaniu
zaleznosci fazowych pomiedzy sygsnatami PRD a PRT zzodnie z rys. nr 11,

A2,
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3.2.4, Synchronizacja ramek komunikacyjnych

Proces syncnronizacji ramex komunikfcyjnych powinien polegaé na:

a/ zdekodowaniu ciagu SR rozpoczynajgcego ramke oraz ciazu SR nOﬂCZu—
cej0 ramksg

Delrodovianie 014gow SR przez SL ma na celu wyznaczenle utanu odbloru

cigmu kodowego /AK....R/, z sysnalizacja za posrednictwem obwodu PRR

stanu aktywlzacji J8, dla odbioru i rozpoznavanla poszczegbdblnych baabow

ciggu xodowego

b/ zdekodowanie sekwencji AK oraz IM i I2 przez JS w celu wiadciwego
zabezpieczenia /detekeji i ew. wywoiania powtérzenia/ przed biedani
synchronizacjl i pruektamaniami ciygdw informacyjnych.

%3.2.5. Kontrola lokalna sprawnosci stacji

Funkcja kontroli w uxtadzie "na siebie" steruje JS za poérednictwem
obwodu PLL interfejsu DCE/DTE. Pod wplywem btego sygnaiu powinno nastg-

pié polqczenie elekbtryczne wejécia sysnatu liniowego z wyjbciem linio-
vym bez naruszania iunfcal logicznych pozosbaiychh obwoddw interfejsu

CE/DTE. )

Funkcga conbroll localnea warunkuje lkoniecuznodé niezalezne] konsbtruicji
kanazu naaawczeuo 1 odbiorczego w obrgbie stacji poniedzy mazistralsg

wevnetrzng MK a WoiD, tj. trybu pracy "aupleks' JS i SL.

Praca dupleksowa w jednotorowym zaczu 73.D wymaga zastosovania ukzadu

rozgazesnika z réwnowaiznixieam linii koncentrycznej.

4, Dokumenty 1 opracowania zwigzane
4,1, IEC TC65A /Secr./18. Process data highway /proway/ for distributed
vrozess consrol syscams. Part 2: Funcbtional requirements. - lfarch 1979
4.2, IEC TCBS5A /Secr/28. Process data highway /proway/ for distributed
process conbrol systems. Part 1. General description and functional
requirements - September 1980

4,%, IEC TC65A /Secr./33. Process datg highway /provay/ for distribute
control systems. .Part 7. Specification for coupler interface ~
Physical -~ ilay 1881

4,4, I80 4902.1980. Daba comaunicabtion -~ 37 pin and 9-pin DTE/DCE
interface connectors and pin assingnments

"4.,5. CCJPT Recommendations V.11. ¥lectrical characteristics for
balanced double-current intercinange circulbt for gensral use with

A5
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integrated circult equipment in the field of data comnunications.
4.56. Opracowanie zaZzozel oraz projektu TUT na urszgdzenia transmisyjne
IR PROVAY. MERA PIAP - nr rej. 4667

4,7, Opracowanie zaXozen projekbowych na magistrale komunikacyjng
MIR PROVAY. MERA PIAP - nr rej.4735.
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