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1. Wstep ) : . } }

Przediiotem badah ‘pakietu komutatora M=410 byXo sprawdzenie
komunikacji z magistralg wewn@trzng kasety INTELDIGIT=PI=M .
sprawdzenie poprawnosci komutowania wybieranych programowo
kanat6w. Dokonano tez préby oke 180 tys..lgczen sygnatu '
napieciowego w kazdym kanales .

v, . Poddano réwniez pcébie przecigzenia napig@ciowego ukiad.
zabezpieczajgcy w jednym z kanalbw. '

2+ Dokumenty zwiezane

2.1, Dokumentacja modelu pakiatu komutatora stykowego M=410
'Nr arch 4052, - - . -

AN

- i 2424 Oprogramowanie systemowe urzedzeﬂ mikroprocesowych
INTELDIGIT=PI« Nir reje. 4508 ,

2030 Zaloienia INTELDIGIT-PIQM

2.4.‘Dokumontacja mahisgcali kasétg Megdo
Nr arch 4050,

36 Metodyka bada# pakietu M-410

'3.1. Skompletowanie_ stanowiska badaﬁ 4 ! y
. 3.2. Badania : : . ' ;“ Lo - v
- : . = sprawdzenie potgaczeh na stanowisku .
- uruchomienie pakietu symulu;acegp magietréle wewnetrzng
kasety INTELDIGITaPIeM, : ’ .
\ . . .- eprawdzenie wspélpracy z magistralg kasety INTELDIGIT-PI-
- - sprawdzenie.poprawnosci wybieranta kanatéw,
-~ dobranie cZastw wigczania .i wylgczania, _
-~ gymulacja pracy grupowej komutatoréw i sprawdzenie ‘[
. eygnaléw NY i NZ, <
-'préba ok. 180 tys. taczehh sygnaiu napleciowego,

= préba p[zeciaienia napigciowsgo, -

- sprawdzanie wspbéipracy. Bakietu M=410 z komputerem M-=800i#

REX Pczebieg badan

4,1, W skiad étqnowiska, na ktérym badano pakiet komutatora
M=410 wchodzily:: , ' :
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Zastaw INTELDIGITBPI z pakietem mikroprocesocowym PM=01

Cd pulpitem testujgcym PT=101,

-
s

pakiet symulujecy magistrale kasety,
oscyloskop 0s. 150 i

zasilacze, -

generator imbulséyv.~

.Przed p[zystapienipm do badahh pakietu M=-410 nalezalo

uruchomic pakiet posredniczacy symulujacy magistrale
. wewn@trzna kasety INTELDIGIT=-PI-M.

‘Schqmat pakietu podredniczacego podano na fys. 2. Urucho=

- mienie przeprowadzono za pomoc@ dwéch testéw'cepotycyjhych
podanych w zaz. 1. ,
Test pierWszy stuzy do sprawdzenia operacjs plsania. Urue -
chomienie polega na -dostosowaniu wydawanych sygnaiéw do
standacdd magistréli wewnetrznej kasety INTELDIGIT=PI=M.
Test drugi siuzy do sprawdzenia operacji czytania. Tak jak
poprzednio nalezy za ‘pomocg potencjometréw PL i P2 ustawic
poprawnoéc wydawania sygnaiu.

STROBE “w obu przypadkach sygnal
STROBE jest tworzony na podstaW1e sygnalu AP za pomocg

uktadu podwojonego uniw1bratora 74123, Spoaéb regulacji
sygnatu STROBE ilustruje rys. 1.
Potencjometrem Pl reguluja gig@ czas Ti.

’Potenojometrem P2 regaluje sig czas T2
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4.4, Sprawdzenia wepéipracy pakietu z magistrala INTELDIGIT=PIe
) dokonano Za pomocg testu repatvcyjnego podanego W zaigcze
niku 2. T -
Test ‘umozliwia realizac;e peinego cyklu kluczowania dowol-
" nego kanatu komutatora. Wyboru numeru kluc:owanego kanalu
dokonuje sig za pomocq klawiszy D /LSB/ pulpitu testujq-
~cego PT=101 w sposéb nastepujacy: .

‘.

+ ¢ 5 4 32 -4 0
AX XXX
Y e —

X = worfosc 0 b4 _ _ nr  kanalu.

Klawisze D /LSB/

Opéinienie pomiedzy kolejnymx tgozenianmi kontaktronéw )
~ zawiera: sig w zakresie 1 ms ..o 256 ms i jest nastawiane -

na klawiszach D /MSB/ pulpitu PT=101,

Ponadto test powoduje przestanie asktualnie wpisanego do

rejestru w pakiecie numeru kanalu.oraz linii DAT -6 do

akumulatora i wydwietlenie Jego zawartoéci na lampkach

D /LSB/ pulpitu PT=101,

Po uruchomieniu testu 1 nastawieniu czasu opbéZnienia

dogodnego dla obserwacji na oscyloskopie sprawdzono poprawe
‘noéc sygnatéw wystepujacych w pakiacie. Po usunigciu ‘zau=
waZOnych btedéw osiggnigto wyn;k pozytywny.

_4.5. W celu sprawdzenia poprawnosci wybierania ‘kanaiéw i pracy
i poszczegélnych,kontaktrdnéw nalezy doprowadzi¢ do pakietu’ -
. napiecie 1év zasilajace cewki kontaktronéw. Natomiast v
w celu obserwacji pracy poszczegélnych kontaktrondéw nalezy
-doprowadzié do ich wejé¢ kluczowany sygnat o staiym péziomi
Wybrano proste rozwigzanie =~ wszystkie wejécia 8' kanatow
dotgczono do napigcia + 5V, sygnai wyjsdciowy obserwowano na
3 kanakach oscyloskopu, Obserwacja taka umoZliwia dobranie
czaséw wkaczanb i wyleczania kontaktronéw, Stwierdzono Z

-nieprawidiowoéci w pracy wielu ‘kontaktronéw co $wiadczy
o niskiej jakosci tych elementéw i braku kontroli technicz~
nej u producenta. Wadliwe kontaktrony nymienfbno. _
Dobrano czas 1mpulsu generowanego przez uniwibrator AB
1,8 ms. Czas impulsu generowanego przez uniwibrator A9
ustalono na 3.0 ms,

0
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Poniewaz nie istnieje drugi agzamplarz pakietu M—410
dokonano symulacji pracy grupowej komutatopéw ‘poprzez ..
-.wymuszenie zewngtrzne odpowiednich ‘pozioméw sygnaiéw

NY i NZ. Otrzymano wynik porytywny toj prébv. N

Dokonano préby ok. 180tysa kgczer kazdego kanalu
/&aczenia co 5 ms, czas trwania ok. 15 min/ aygnalu

C«wﬁjsieciowego 5V, Po tej prébie styk w jednym z_korita=
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ktcoméw ulegk uszkodzeniu. Uszkodzenie polegako fig bardzd

dlugim drganiu styku. Jest to najézqéciej wyetepujece ?.
; uezkodii::h zauwatone podczas badaris T :

-

Poddano prébie przecigzenia napigciowego Jedno z wejéo
pakietu M=410. Po podgrzaniu pakietu do 60°C dokgezono
“do. wejéqia.napiecie.oov na czas 1 mins Wynik pozytywny.
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podstawié przeprowadzonych badah stwierdzono niske

»

W zwigzku z -tym postuluje siei - n .
.- -doktadne sprawdzanie kazdago przskainika przed zamontom
' waniem go do pakietu,. Lo

= prawidtowy montaZ /stosowanie otworéw w piycie- drukowanej

-0 odpowiedniej drodnicy i unikanie wyginania koﬁoéwek/.
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Dokonano sprawdzania wspélpracy pakietu M~410 z komputorem\
M—BOD. Nymk



ZALACZNIK NR 1

A ' TEST PIERWSZY

8(PISANIE) .

% W P - 1R A0
(1000-1010>
1000 D3 OUT  oOC
1002 DB IN 04
1004 4F MOV  CsA
1005 DE IN  OF
1007 47 MOV  BsA
1008 21 LXI  HsEAL6
100B 71 MOV  HsC
100C 23 INX H
100D 70 MOV  HsB
100E €3 JHP 1000

#
TEST DRUGI  (CZYTANIE).
* U P - 1B AO

- (1100-1110) \
1100 D3 OUT  OC
1102 21 LXI  HsE216
1105 4E MOV  Coi
1106 23 INX H
1107 46 MOV Baif
1108 79 MOV  AsC
1109 D3 OUT 04
110B 78 MOV  AsB

- 110C D3 OUT OB
110E €3 JHF 1100
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ZALACZNIK NR 2

*® U

P - 1B AD
{1200~-121A5

1200
1202
1204
1207

1208

1209
1204
120C
120E
120F
1210
1213
1214
1215
1216
1218

13
DB
21
77
23
77
06
DE
4F
E7
21
7E
23
46
03
c3

ouTt
IN

LXI
MOV
INX
MOV
HVI
IN

Hav
RST

LXI

HOV
INX
MOV
ouT
JHP

.0C

0A
HsEB1S
VEY:)

H

HrA
Bs01

. OB

Crhr

4
HyEO14
fslt

H

By

0A
1200
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