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1. VWstep o , . : T

‘misji ubworzonych na magistrali MIR PROWAY" nr rej. 4816 wskazano

" Projekt miernika oparto o ukiady TTL malea i éredniea skali integrac}

.Opracowany miernik przeznaczony jest do badania'paiametréw kanatu

bréw kanatéw transmisji synchronicznej, tj.:

'oblekt'Ykana;Z sk¥ada sie z linii transmisyjnych potaczonych ze sobg

'1n10rmacal na wejsciu kanatu a "drugiego jako mlernlka na koacu kanal;

Niniejsze zatozenia dotycza pomocniczego'urzqdzenié pomiafowego do
badan wspdipracy stacji MIR PROWAY - testera w1elodost¢pnea, szere-
gowej magistrali danych - "T-WSMD". . .

W przyjetym sprawozdaniu "Opracowanle koncepcal badai kanalow trans-

na potrzebe budowy oraz przedstawiono ogdlng koncepcje testera.
Przy opracowanlu niniejszych zalozen wykorzystano wnioski wynlkagace
z -uruchomienia eksperymentalnej uprpszpzonea wersji ukiadu do pomiary
liczby biednych elementow 6raz<maksymalnej warto$ci indywidualnego B
znieksztaXcenia izochronicznego w przesyianym sygnale.
W'opracowaniﬁ uwzgledniono ‘'specyficzne wymagania\funkcjonaihe ze
wzgledu na zdefiniowany 1nterfegs DCE/DTm dla urzadzen transmlsyanygh
systemu MIR-PROWAY.,.

proqucal krajowej.

’

2. Przeznaczenie

-

synchronlcznea transmisji. szeregoweJ 1 WIR PROWAY..
,aktada sig, 2Ze ocena jakodci kanaidw, tranSmlsal, utworzonych na
WSMD.dokonywana bedzie na podstawie pomiaru 2 zasadniczych parame-

- stopnia znieksztatceA izochronicznych: . - :
~ element®™stopy bieddéw - ESB | ' : R
Pomiary wykonywane ‘bedg na etapie proaektowanla i uruchamlanla syste1
mu MIR PROWAY. Przewiduje sie rdéwniez 0pracowan1e uproszczonej
serwisowe] wersji T-~WSMD.

Na etapie projektowania oraz 'w badaniach laboratoryanych gdy badany

tak, ze calosé tworzy petle zamykajaca si¢ w punkcie pomiaru mozna
wykonaé¢ pomiary kanalu przy uzyciu jednego przyrzgdu pracujgcego '
"na siebie'. Na etépie uruchamiania systemu lub W badaniach eskplo~
atacyjnych. kanatéw transmisji, utworzonych na WSMD zakifada sig wjko-
rzystanie dwu przyrzaddéw 2z przyl@czenlem jednego jako nadajnika

Miernik ZXgczy sieg na, wejsciu i wyjsciu kanaiu ze sterownlkiem linii :

- - - s - - - 4 1
* . . . L
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SL poprzez interfejs komunikacyjny DCE/DTEj -

.Od

—-

strony liniowej SL wspélp;acuje z wielodostepng szeregowg magi—.

"~ ~ stralg danych WSMD =za pbérednidtwem interfejsu liniowego.

PrzeW1duae si¢ nastépujgce mozliwosci pomiarowe:

A/

B/

o/

" W panel testera JSMD. .

Pomiar parametrow uktadu synchronlzacal elementowea W sterownlku '
linii przy wspolpracy bezpodrednie] 2-stacji lub pracy przez rze-

iczyw1sty kanat transmlsyany. : -

Ocena ukkadu synchronizacji bedzie przeprowadzona na podstawie
pomiaru maksymalnej wartosci flu%tuacal fdzy sygnatu zegarowego -
PRT-115, Fluktuacja fazy okreSlana jest jako réznica pomigdzy
wart0501q znleksztalcenla izochronicznego sygnaiu danych PRD—ﬂ04
zmierzonego prIy zastosowanlu synchronlzacai w-SL - rys.1 a wartosJ
cig zniekszbtacenia 1zochron1cznego sygnatu danych /PRD-104/ przy
zastosovaniu wzorcowe] synchronlzacal testera - rys.2. |
Pomiar parametréw ukiadu modulatora 1 demodulatora kodowego W ste-
rowniku linii przy wspolpracy 2—stacgl przez nzeczyw1sty kanal
transmlsyany. . -

Ocena ukladu modulatora i demodulatora kodowego bedzle przeprowa—
dzona na podstawie pordéwnania pomierzonych wartodci stopnla
znieksztatcenia izochronicznego i‘eIementowej-stODy bteddw - rys.2
przy wkigczonych oraz wytaczonych uktadach modulatorow i demodula-
toréw. w obydwu wspoxpracuaacych SL.

Kontrola Jakosci Drodukcal sterownikéw linii SL i jakoSci wykona- ;
nia WSMD oraz okresowe pomiary eksploatacyjne. | - :
Kontrola bedzie przeprowadzana przy zastosowaniu procedury kontrol%
nej zawlerajgcej w/w mozliwo$ci pomiarowe. Do tego typu pomiardw -
przew1duae ‘sie uzycie wzorcowego SL, wbudowanego- konstrukcygnle
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'czenlu konstrukecji modulowea TP-3-0308 wg typoszeregu MERA ZAP jako
-przyrzqd autonomlczny zasilany z - wewngtrznego ‘4rbédta napiecia
'przystosowany do umieszczenia w znormalizowaneJ ‘kasecie 19" typ
‘TP-3—0807.

stronnie drukowanych 2z metalizowanymi otworami . Plytki.w pakiecie

a/ napigcie zasilania -~ Uzn,g = +5 V, Uzn, = -5V
b/ wejscia/wyjscia stan- ~ - 1nterfeas komunlkacg ny DTE/DCE
dardowe oraz pomocnicze — zegar odbierany - 9

| d/ tekst pomiarowy ¥~pseudolosowy 511 elementowy wg zalece—
C ) - - nia V52 CCIIT
- o fala prostok@tna 1:1 ,
e/ zakres pomiarowy ESB - 'poazakresy pomiarowe: 1078 'y 107
o _ T , 10~7 & 1072
| : . ~ . 107% & 1072 -
1072 + 10~
10™* + 10°

g/ ‘niedoktadnoéd¢ pomiaru

e

3. Charakteryétyka_techniczna mie:niké

Laboratoryjnyltester WSMD wykonany bedzie w postaci moduzu o ozna-

Ukilad elektroniczny zostanle zmontowany na piytkach /140x150/ dwu~

beda usytuowane poziomo na siupkach dystansowych. Na pitycie czoiowej]
testera z prawej strony zostanie- umieszczona taczéwka szufladkowa
interfejsu. DTE/DCE a na plycie.tylnej z lewej strony taczdéwka

zasilajgca. Schemat blokowy testera WSMD przedstawiony jest na rys.3.

3,1._Zaloione parametry techniczne hiernikd

Przyjmuje sig nastepugace zalozenla do proaektu-

- informacja nadawana - ID/N

_ - informacja odebrana - TD/O

- ' < generator sygnarowy - GS

- éewngtrzny zegar zakresu pomlarowego -

-

¢/ predkosé transmisji ' Vm - 100~ 96000° bit/s przy pomlarach Wyko-
o . " nywanych "w- petli" /praca miernika
"na siebie'/
100-48000 bit/s dla pomlarow wykonywa—
nych w -uktadzie "od punktu do punktu"

. - _ .. pomiar 6iqgly
£/ zakres po'niarucsimax - 0% + 99 % .

znieksztatcen izochro-
nicznych ~ . i - 1% -

i
Ty
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4, Opis 1nterfeasu DTL/DCE ‘ .,
4 1. Specyfika obwodow stykowych

.'Do'wspolpracy mlernlka ze SL pOJlnny byc zastosowane nastepugqce
standardowe obwody stykowe: '

a/ PRS=105 2adanie nadawanla, klerunek do SL

b/ PCS-106 gotowosé do nadawanla, kierunek do miernika
c/ PSD~405 dane nadawane, kierunek do SL

d/ PST-114 zegar nadajnika, kierunek do miernika -

e/ PIT-113 zegar zwrotny nadajnika, kierunek do SI

£/ PRI-115 - ‘zegar odbierany, kierunek do miernika

g/ PRR-109 gotowosdé. odbiorniks, kierunek do miernika
"h/.PRD—104 dane odbierane, kierurek do miernika

4.2, Funkcge loglczne obwoddéw. stykowych

4,21 &

bo.2,
4,2.%.
4,24,
4,2.5,
4,2.6,
4.2.%.

4.2.8.

4.3, Wymagania eléktryczne’
3.1,

-

-— -

~ Sygnal PRS wyznacza zapotrzebowanie mlernlka na dostep do -
WSHMD w celu nadania 1nformacgl 7/tekstu poniarowego/ .
Waéciwy moment rozpoczecia nadawania danych w obwodzle PSD
moze nastqplc Jjednak pod warunkiem ustawienia w stan TAK .
obwodu PSC i musi byé zsynchronlzowany z przejSciem NIE-TAK
w .obwodzie -PIT. - . - .
Sygnat PCS wyznacza goﬁOWOéé SL do nadawania danych i jest~
odpow1edz1q na stan logiczny TAK sygnaiu PRS.

Przewdd PSD wykorzystywany jest do przesyiania sxgnalu danyc
przeznaczonych do nadania przez WSMD

Sygnai zegarowy PST wyznacza pr@dkosc transmlsal sygnaztu. da-
nych nadawanych w obwod21e PSD .
Sygnat zegarowy PIT . jest pochodnym sygnalu PST i wyznacza
momenty - charakterystyczne -zmian poz1omow logicznych
Sygnatl zegarowy PRT wyznacza ‘nominalng, srodkowq pozycag ele~
mentow loglcznych "or-i "1" gygnatu PRD

Sygnat -PRR Wyznacza gotowosc SL-do przexazanla sygnalu odbie
ranych danych.w obwodzie PRD

W obwodzle PRD przekazywany Jest z SL do mlerana sygnakt.
danych odbleranych. -

’

Ziemia ochronna
Miernik pow1n1en oyc wyposazony w zacisk poigczony z obudowa

8



A

' Zacisk ten mozé byé polaczony z uz1em1en1em - zgodnie 2z

4.5.2‘.

obow1azu3qcym1 w tym zakresie przeplsaml.
Ziemia sygnatowa - :

- Przew6d ten ustala wsbélny poteﬁcjal odniesiehia‘dla nie-

. 4._5'.3.

symetrycznych obwoddw stykowych interfejsu DTE/DCE."

Przewdd ten wewnatrz SL oréz wewngtrz miernika powinien byé
doprowadzony do jednego punktu. Polaczenie SL z miernikiem
przewodem "ziemia sygnatowa" pbwinno byé zrealizowane bez-
poérednio. Nalezy umozliwié lgczenie tych punktéw wéwnabrz'

‘obyéwu wspbdipracujgcych urzgdzen z odpowiednimi punktami

"ziemi ochronnej" za pomocg zwieraczy o rezystancji nomi-
falnej 1002 /0,5 W. : '
EkranoWanle ’

Ekran kabla interfejsu DDE/DCE pow1n1en byé dolqczany do
"zieml ochronnej" tylko po stronie miernika /przez polgcze-
nie styku nr 1 interfejsu do "ziemi cchronhej"/ dla zminima-

I it i

" lizowania przenikania-zakidcen do ukiadoéw elektronicznych.

4.4, Rozmieszczenie sygnaféw na zlgczu
Na ztgcze interfejsu DIE/DCE powinna byé uzyta igczdwka siufladowa,‘
37-stykowa, zaciskana. Rozmieszczenie sygnaléw - wg tébel; nr 1.

\

Tabela 1 .

_Egyku Nazwa sygnalu Fﬁiyku Nazwa sygnalu
1 ekran '
2 rezerwa 20 rezerwa
3. rezerwa 21 , rezerwa
4 PSD 22 PSD
'2 PST 23 P37 -
PRD - 24 PRD
7 PRS 25 -PRS
8 I PRT 26 . I PRT
9 PCS ‘ 27 PCS
10 . TD/N /TTL/ 28 rezerwa
1 T™/0 /TTL/ 29 rezerwa
12 rezerwa 3 rezerwa
13 | PRR 31 PRR ’ -
A4 rezerwa’ 32. rezerwa -
15 | rezerwa - .33 rezerwa
16 l.rezerwa " 34 rezerwa:
17 | PIT . 35 PTT
18 -1 PC/0 26 PC/0
19 ziemia sygnatowa - 37 rezerwa




: Kazdy obwdéd sygnalowy 1nterfeasu DTE/DCE zaW1era 2 przewody. aktywny

‘5.1. Sygnaly wg tabeli 1 PN-SO/M—4202O w zakresie sygnalow elektryc

5.4, Warunki odn1e51enla° -

{

4 5 Obwodg sygnalowe

i pasywny. - ‘

Aktywne sygnaly 1nterfeasu /wya 75110/1Y 2Y, wej 75108/1A 2A/ pd~
dane s3 na -styki nr 2...18, natomiast pasywne /wyj 75110/12,2%,

wej 75108/1B, 2B/ na’styki nr 20...3%6. Kazdy utworzony w ten 'sposéb
obwbéd elekbtryczny Jjest wlqczony pomledzy nadaanlk 75110 i odbiornlk
75108 sygnalu. : -

4.6. Wymagane~parémetry ztgcza-.

a/ napigcie znamionowe =~ 60V
b/ napiecie dopuszczalne '—-500 v P
¢/ prad znamionowy "~ 5 A /na Jeden styk/
d/ rezystancja styku - mpiejsza od 20 mom
e/ trwalosé ' - ~ =-rezystancja stykdéw po ponad 1000~
) \ krotnym zalqczanlu nie powinna
) , . praewyzszaé wartodci 20 -mom
f/ rezystancja izolacji " - wiegksza. od 500 Mom

g/ material stykoéw . - galwaniczny. stop ziota.

-

-

5.7Wymagan1a ogbdlne

nych dyskretnych.
5.2. Biad podstawowy w mierniku nie pow1nlen przekraczaé wartosc1
- graniczneJ podanej w normie przedmlptowea .
5.%. Bledy dodatkowe spowodowane zmianami temperatury, wilgotnosci
i parametrow zasilania beda ‘okreslone w normie ‘przedmiotowej.

Dla miernika przyamuge 51e nastgpujgce warunki odniesienia

- temperatura otoczenia ' - +20°C +2°% ~
- wilgotno$é wzgledna - . -5 + 95 %
T cisnienie atmosferyczne /'—'400 kPa
~ zasilanie elektryczne - 220 V 2 %, 50 Hz +0,5 Hz
- zawartodé harmonicznych -5% ’ -
© - pole magnetyczne - tylko ziemskie -
- drgania 1 wstrzasy ) - niedopuszczalne
- sygnaly zakécajsce - - - nie wystgpuja
- sklad atmosfery “ - normalny ‘
.~ obciazenie - -~ znamionowe ;

- stan cieplny urzadzenia

w réwnowadze. cieplnej.

/




'
. 5.5, ‘Normalne warunki uZytkowan}a, »\L
~ temperatura ‘otoczenia . . ' "5+40°C'
- - wilgobnoéé wzgledna -0 = 5+95 % 15
. = zasilanie elektryczne . - - 220 V +10
- czgstotliwo&é 7 _ 50 Hz 42 %
- dopuszczalna wartosé wspolczyn—- h
nika wyzszych harmonlcznych ' . -5%
- dopuszczalne natezenle pdl nma- . o
gnetycznych zewngtrznych - 400 A/m
- drgania: R . y 5 "
- amplituda . - - 0,35 mm ) .
) AR pZQStOtllWOééz : C- 10455 Hz .
- udary e \ . - nie wystepuja
- normalna pozycja © " - NP9O
- odchylenie od NP~ - dowolne .

. - wartosé obcigzenia . - znamionowa

. 6.1. Elementy na piycie czolowea

'1zocnronlcznego 1 liczby elementow bl@dnych ' sygnale, diody sy~

6,2, Sygnallzacaa stanu pracy miernika

nizacji.

=N

-~ sklad atmosferyczny otoczenia -
pod wzgledem skiadnikéw czynnych - bez agresywnych par i gazdw

- zaklbécenia - ] ' . = a/ zaniki nap1¢01a sieci
C . K b/ impulsowe, sieciéwe. .

-

6. Zatozenia konstrukcyjne

Na: -ptycie .czotowej miernika zostana umlesaczone przelqcznlkl usta—
lagqce warunki pomlaru, ysw1etlacze warb0801 znleksztalcenla

gnallzuaqce stan pracy miernika -oraz lqczowka 1nterfeasu DITE/DCE.

Przyamuae si¢, -ze diody na piycie czoloweg beda sygnallzowaly stan.
pracy mlernlka wg opisu "Got" - stan Swiecenia - -miernik po uprzed-
nin wyzerowanlu ‘zostal uruchomiony /po pojawieniu sig sygnaiu PCS
jako odpowiedzi na stan TAK sygnaiu PRS/; "Pom" - stan Swiecenia -
przy w01sn1¢tym przektaczniku po osiggnigciu stanu synfazowosci
wlaczyl sig¢ samoczynnie pomiar; "Syn" - stan sw1ecenla - zakohczony
proces automatycznego synfazowanias "Zeg" i "Dek™ —~1nformacaa 0
pracy generatora podstawy czasu oraz przesyzaniu tekstu pomiarowego
"Zer' - stan swiecenia - po osiggniegciu synfazowoSci i recznym wy-
zerowaniu "Zer" ponowne samoczynne zapalenle 51¢ diody sygnalizuje,
ze w proceSLe pomlaru nastqpllo wyasc1e przyrzqdu ze sbanu synchro

| /i;{
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"Dla calego zakresu zmian pr@dk0501 transmisji w peinym seansie po-

wysw1etlaczach zerowa wartosc znleksztalcen izochronicznych oraz

- ztgcza wtykoWe, ktére przy mocowaniu przewodow nie powinny ulegaé:
_przemieszczaniu. Zacisk uz1em1a34cy powinien byc oznaczony wg

~dalne o wartosci skutecznej:

-6.8. Poziom emitowanych zdktbcen radioelektrycznych. .~ nie powinien

643 Spféwdzenie'przyréadu ,
Sprawdzenia przyriqdu bgdzie mozna quonaé w warunkach pracy
"na siebie'. . : . . -

W tym celu na lqczowce 1nterfegsu nalezy polaczyé krétkq linig
sygnaly PSD~FRD,. PIT-PC/0. -
Po wldczenlu zasilania wysw1etlacze pOW1nny byé wygaszone. Urucho-~
mlony przyrzqd dla wszystkich predkosci transmlsal i_tekstu pomiaro-
wego 1 1 oraz 511 powinien osiggngé stan.synfazowosc1 sygnalizowany
leon '

N

~

miarowym przy wcisnigtym. przycisku Pom powinna byé wskazywana na

zerowa llczba elementow blednych. -

~ A

6.4. Pozycja pracy — nominalna pozycja pionowa.

6.5. Zaciski i zZgcza elekbtryczne
Hiernik pow1nlen byé zaopatrzony w odpowiednio- oznakowane zaciski i

PN-76/E-01200."

6. 6 Rezystancaa 1zolac31 w warunkach odniesienia mledzy obwodaml

elektrycznyml zas1lan1a i robudowg, obwodami elektrycznyml a obudowq
powinna byé wigksza od 20 Mom. Dla obwodow rozd21elanych galwanlczn
pOW1nna byé wigksza od 100 Mom. ' L.

~.

6.7. Wytrzymatosé elékﬁbyczna izolacji
Izolacja obwodéw elektrycznych powinna- -wytrzymywaé w ciggu 1 min De
przeskoku iskry i przeb1c1a nap1¢01e probiercze przemlenne sinusoi=-

a/ 500 V - dla obwodéw sygnatowych wzgledem obudowy

b/ 500 V - dla obwoddéw zasilania o wartosc1 szczytowea napiecka
zasilania < 34V

c/ 2000 Vn-lj.w. 0 wértosc1,naplecia\zasilania > B34 V.,

—

-przekraczaé poziomu N‘wg_PN-69/E-02051 lub PN-79/E-06218.
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6.9. Statoéé parametréw , . ,
Parametry urzgdzenia w czasie 'i po prdébie 100 h éracy ciqglej lub
pbrzerywanej wg programu ustalonego w warunkach przedmiotowych

przepfowédzdnej w- warunkach odniesienia powinny odpowiadaé wymaga-—
niom normy przedmiotowe].

_ 6, 10. Pobér mocy czynnea lub pozorneg nie pow1n1en przekraczaé

100 % wart0301 nomlnalnea.

-~

6.,11.

organicznym pokry01em .ochronnym,

]

Wykonczenie _
Powierzchnie zewngtrzne urzadzen oraz poszczegdlnych zespoidédw i

czeSci nie powinny mieé w§d.obniZanéych wXadciwodci uzytkowe lub
pogarszajgcych wyglqd. Punkty lutowniéze bowinny zapewniaé trwale
potaczenia mechaniczne i elektryczne oraz by¢ zabezpleczone RN

’

;
¢

1

6.12. Odleglosc - konstrukcaa miernika powinna zapewnlc mozllwosc
“dotgczenia go do SL poprzez 1nterfegs DTE/DCE o maksymalnea dtu-
gosci polaczenla elektrycznego 25 n.

' ‘

7. Struktura’blbkowa

“Schemat blokowy zaproponowanego miernika przedstaw1ono na.rys.3.

Na rysunku przyjeto oznaczenla.

US - uklad sterowania )

GSC - generator élementowej skali czasu /podstawy czasu/
DSC - dzielnik elementowej skali czasu

DSF - dzielnik pomiarowej skali czasu

GID"=511" -~ generator sekwencal pomlaroweg -
GID"1: 1"
ggg:gj}: - generator tekstﬁ wzorcowego
" USS - ukzad synchronizacji startowej -
USE - uklad'synchroniZacji elementowej _ ‘
UDF - uktad detektora znieksztatcen izochronicznych
PT '+ - ukad porédéwnania tekstow -
DF -~ detektor znleksztalcen izochronicznych
WZ . - ukzad generacal 1mpulsow wpisujgcego i zeruaacego
VIR - - licznik impulséw pomiarowych
RF -

-rejestr impulséw pomiarowych




‘UDB  ~ ukiad detektora eleﬁentéw”blednych

GID"511" oraz GID"1:1". - ,

‘zalezy od predkoSci transmisji Vm oraz zakresu pomlarowego stopy
bl@déw jest ustalony programowo przelacznikami stabilnymi ukiadu

~Po prze3501u przez badany kanal transmlsygny sygnaly SC/O i ID/0

. Podstawa czasp SC/O Jest zegarem generatora teKstu wzorcowego

P

N ' N -

RW = uklad wpisu do rejestru

KF - ukiad komparatora znieksztatcen izochronicznych

UF ~ uktad odczytu procentowea wartosc1 znieksztalcen 1zochro-.
‘nicznych ’ ’ ’

GI - generator pojedynczego impulsu

DB . - detektor elementéw blednych -
UB - ukiad odczytu liczby elementdw blednych

Generator GSC zbudowany przy uzy01u rezonatora kwarcowego Jest

zZrodiem wysokostabllnea fall prostokqtnea doprowadzonea do dziel-
nlka DSC. Na wyjsciu DSC otrzymuaemy przebleﬂ prostokatny o cze-
stotllwosci wybranej programowo ppzelqcznlgaml stabilnymi -uktadu
sterujacego US. Przebieg ten tworzy pomiarowa skale czasu SF.dppro-

wadzéng do ukladu znieksztalcen izochronicznych UDF. oraz do
dzielnika DSF. /1: 100/ . Otrzymany z dzielnika DSF sygnat SC jako
wewngtrzna podstawa czasu wchodzi na uickad wyasc1owy 1nterfeasu
DTE/DCE i na uklad synchronizacji elementowej USE.

Sygnax -SC jest rdéwniez zegarem generatora tekstu pomiarowego

W zaproaektowanym mlernlku b¢d21e zastosowany 541-b1towy tekst
pomlarowy zgodnie z zalecenien. V52 CCITT. Wybrany tekst pomlarowy
/"511" lub "1:1"/ ID/N jest wysytany po zsynchronlzowanlu z podsta-
wa czasu SC/N w tor informacyjny. Czas trwania- seansu pomiarowego_

Us. ) > : : :

53 ‘zniekszbaXcone. .
Do okreSlenia znieksztaktcen 1nformac31 /0 za podstaw¢ czasu przya

-

muje si¢ sygnal SC/O. ' ’ . .

GITW"511" oraz GIW"1:1%. . . _
Pomiar bl@dow i znleksztalcen czasowych rozpoczyna s1@ po zsynchro
nizowaniu generatorow GTD i GIW. . ~

Synchronlzacga polega na wypracowaniu przez uklad UsSs zgodnosc1
czasowea treéc1 tekstu wzorcowego z odebranym.:

Podczas trwania pomlaru wynik porownanld tekstow. é Jest probkowan
pomiarowg skalq czasu SF w.ukladzie detextora znleKSZUalcen izo-




A s 3
.

chronchnych DE. -

Impulsy pomiarowe wypeiniajace sygnal bl@anbC1»6 sg zllczane

przez licznik LF, Stan llcznlka zostaje przeplsany do regestru.

Na komparatorze KF poréwnuje sie¢ aktualny stan licznika IF 2z’ Jjego
stanem poprzednlm. Jezeli aktualne wypelnlenle licznika jest '
w1¢ksze od poprzednich wart0501, to komparator wypracowuje kryteriu

przepisania nowego stanu licznika, do reaestru”FR. Stan rejestru

Jjest dekodowany i wyéwieglaﬁy przez uktad odczytu UF\maksymalnej
procentowej wartosci znieksztaXcen izochronicznych. .
Wynik porownanla tekstow Jest strobowany impulsem wytworzonym
przez generator‘GI.

Jezell chw1lowe 1ndyw1dualne znleksztalcenle czasowe él) 50 %
to uklad detektora elementow bigednych generuae 1mpuls btedu.
Impulsy biteddéw-sg zliczane, a wynik zliczenia dekodowany i Wy
Swietlany przez_dklad odczytu’ liczby elementéw biednych UB.

Dla prowadzenia badaa .kanaiu transmisji- zainstaloﬁanégo na.

“"obiekcie" /zZasada pomiaru "od punktu do punktu'/ przew1duae 31@

wyposazenie miernika w ukiad synchronlzacal elementowe j USE
/ukiad skokowej korekcji fazy/.

~ —

! . —

8. Wnioski

Przedsﬁawione w niniejszym sprawozdaniu zatozenia techniczne na '
tester wielodostgpnej szeregowej magistrali danych bedg podstawa
do dalszych prac konstrukcyjnych oraz badah. Realizacja 1 testeré

- jako specaallstycznego .przyrzadu laboratoryanego aest nlezb@dna

ze wzgledu na potrzebg obiektywnej oceny oraz dla zapewnienia
mozllwosc1 optymallzacal ukiadéw liniowych systemu MIR-PROWAY.
Potrzebg t¢ uzasadnia rdéwniez brak typowej aparatury do’ pomiaréw
chafakterystyk czgsbotliwodciowych oraz innych parametrdéw tordw
koncentrycznych. MoZna*sqdzié, ze wykonanie kilku egzemplarzy
testera WSMDP pozwoli unikngé konieczno$cl wyposazenia Instytutu
oraz@rzed51@blorstw wdrazagacych w te aparatur@.

W ramach prac nlnleaszego etapu zostaly opracowane oraz zbadane
poszczegdlne modelowe ukiady funxcaonalne testera, co pozwolilo,

‘na usc1slen1e zalozed oraz ‘dajé podstawe do reallzacgl prac

konstrukcyanych i wykonanla 2 egz. modeli u&ytkowych.

- Vi
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PROCESORY UZYTKOWNIEA

-1
e

KONTROLER KOAUNIKACYJNY

KONTROLER SIECI.

poziom zarzgdzania D =

Obsluga interface‘u komunikacyjnego:

-konwersja adreséow loglcznych na fizyczne
-okreslanie rozmiaréw ramki informacji przesyZane;
~kolejkowanie informacji

~dodatkowa kontrola btedéw

-przekazuje kierowanie linig przez okredlenie aktywnego nadzorcy
-Wybiera nadzorce¢ spoSr6d kandydatéw '
-wykrywa defekty akbtywnego|nadzorcy |

~wybér trasy transmisji S

~-przetgczanie linii .
-obserwacja 1 rejestracja stanu funkcaonalnego sieci

—— interface magistrali

=

KONTROLER MAGISTRALI

4

poziom nadzoru = M

pozidm,sterawania = S

‘poziom inicjacii =

poziom odpowiadanié = R

4

poziom odbierania = L

i

Funkcje wszystkich pozioméws:

~3Zaregowanie ramek .
-~0bstuga rozszerzonego adresowania 1 struktur kontrolnych
-sygnalizowanie4o bigdach do wstzego poziomu

-przekazuae nadzér nad linia przez okreélenie aktywnego nadzorcy
—ustala aktywnego nadzorce. s listy kandydatéw . ,
-wykrywa i koryguje defekiy aktywnego nadzorcy '

'|~cbserwuje i rejestruje stan furkcjonalny linii

-obserwacja dziatania inicjatora i okreSlenie jego biedédw
~ograniczanie ilodci przesylek i dopuszczalnego czasu transmisji

-obstuga -biedéw inicjatora
-wysylanie globalnych ramek

" |-obserwacja i przetgczanie #ciezki przesyltania’ danych

~aktywacja i dezakbtywacja nizszych pozioméw w innych stacjach
~inicjalizacja i wybér trybu dziatania innych stacji
~zadawanie stanu i trybu dziatania innych stacji

-

~-23danie dostgpu do linii na polecenie nadzorcy
~transmitowanie ramek do siuchaczy /I/
~wybér odpowiadajqcego R poprzez transmisje ramek

-odbiér,poprawnych ramek z ich édiesamilstacji
~wysytanie danych na zgdanie 4
-natychmiastowe informowanie poziomu I o odebranych ramkach

-~odbiér poprawnych ramek dla danej stacji

:+:?ntérface Scieski

UKEAD SPRZEGAJACY

[ . - - P

‘<Konwersja szeregowo-roéwnolegia ramki- -
-wykrywanie bedéw. synchronizacji i rozmiardéw ramki

-rozpoznawanie adreséw stacji N

~sterowanie dostgpem do linii
~-generowanie i kontrola kodéw kontrolnych

|~obstuga ramek o zmiennej diugofici /2-1024 bajty/

~nha rozkaz przetgczenie do rezerwowej linii
~kontrola limitédw czasowych transmisji

| interface lqua

STEROWNIK LINII

LINTA TRANSMISYJNA

N

<%7‘*_‘f‘*“-—-—interfaqe liniowy

Rys.4. PotoZenie /logiczne/ kontrolera komunikacyjnego w strukturze stacji PROVAY,

-automatyczne stwierdzenie braku poziomu R i wznawianie jego dziatania
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