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Analiza deslsryptorowa

ROBOTY I-PRZEIYSLOZ:

Analiza dokumentacyjna
Praca zawiera wyniki badaA.funkcjonainych robota Iab-G

w zakresie działania, nowtarza1nly.4ci i sztywno6ci

po zamontowaniu urnim krajowych,:zespolów ruchu

rnmienia.

Tytuły poprzednich sprawozdań
1. Testowanie robotów Mb'. Etap 5 -- Badania polne /tyeu/

robotów Lqb-:6 :i lab-60 /szwedzkich/ - nr &j .2733

• ,2. Badania fonkcjon41te robotówdRb wyposaonych w proto-,
typy zespołów i'elemontów przek2cadni..61.4bowych tocznycll

• , oraz prototypy sprzęGiel -gc rejs :2849

UKD
.MERA-PIAP/TW splint 3000



SPIS TREIICI:

- 1. Wstęp
4.1. Przedmiot badad

1.2. ProGrad bada

2. Badania

2.1. 034dziny

2.2. Sprawdzenie aatoriaIów

2.3. Sprawdzenie rezystancji izolacji

2.4. Sprawdzenie wytrzyaaIo5Ci elektrycznej izolacji

- 2.5. Sprawdzenie Głównych wymiarów i przestrzeni roboczej
• 2.6. Sprawdzenie działania
2.7. Sprawdzanie szc-zelnoaci /w zespole ramienia/

2.u. Spra,-Jdzenio paatarzalnoaci pozycjonowania •i obeigZalnOci

2.9. - Sprawdzenie sztywnoci

2.10. Sprawdzenie poboru aocy

3. Ocena wynklców badah

4: Załączniki



1. jstElp

Sprawozdanie zawiem wyniki badad robota IRb-6, v którym zamontow

no polskie zespoły części manipulacyjnej wyspecyfikowano w p.1.1

niniejsizego sprawozdania.

Badania zostały wykonane w ramach harmonoGramu dot. badali współpra

cy zespołów robota IRb otrzymanych z kooperacji, a opracowanych

przez PIAP -'z robotami JUBA znajdującymi sig v LIERA-PIAP.
Cten sposób otrzymano informacje dot. współdziałania krajanych
zespołów 'mechanicznych części manipulacyjnej ze szwedzkimi zespo-
łami napędów i ze szwedzkim układom sterowania, a także-częściowe
informacje o jiakości montażu krajowego Okablowania elektrycznego

- i pneumatycznego v obrębie części manipulacyjnej robatia."

1.1. Przedmiot -badaA

y
.Badrin4om zoata/ poddany robot IRb-6 zostawiony z. części manipula-
cyjnej produkcji ZD opatrzonej ni fabr. 01/82 Orai szafy sterowni
ozoj produkcji ASSA YB161001-Al.dostarczonej z 0A1.- -

Część: manipulacyjna składa się z zespołów ruchu YI /Specyfikacja

P-6397.001-UL/ oraz ramienia /spocyfikacja P-6397.001-n/.

W zospoIach.tych zamontowano podzespoły naPędoWe ASEA.
Część; manipulacyjnl przyjęto do badad na podstawie świadoctwa
kontroli producenta /Zakładu boświadczalnegó/ nr 1.85/82 z dn.
12.07482 oraz-protokołu badad z datą zaoczenia 12.07.82 r.

1.2. Prodram badaa

Badania zostały wykonane w oparciu o program :badali ooracowany
przez OAU MAUI PIAP. Program tqn przodstawia wybrany zakres badad

funkcjonalnych wykonanych wg projektu Normy Zakładowej ZN-80/AERA
-018/225 oraz-podaje wytyczne oceny wyników. Pozwala to jednoczoś
nie na częściową weryfikację, Normy Zakladówej._

2. Badania

2.1. Ojlędziny

..qdkonano-ciględzin,zeunętrznych części manipulacyjnej w oparciu o

C.



-2—

N

pkt 4.2.1 za..
Nie zauwafsono wad montaal lub innych cech dyskwalifikujqcyCh wyrób

Ż.alecenia normy zakiada:zej'w zakresie o334dzin można -bylo zroaliz

wa6 rci "raenarycznio 'ze wzGlqdu na to, 'L' o przedmiot bada d nic-

stanowi c;otowej

2.2. Sprawdzenie aateriaIów

ie spełniono zaleced ZN'W tym 'zakresie — świadectwa kontroli
jakoćici W nie zawierajq'bowiem orzeczenia z,30dności materiałów
z dokumentacjl konstru..tcyjnq. '

- .

2.3. SprawAzenie rezystancji izolacji

•
WykCnano sprawdzenie dla .części manipulacyjnej k;odnie g p. 4;2.3
221.

Wynik Próby --pozytywny.

2.4. Sprawdzenie wytrzymaIodci elektrycznej izolacji
_

Wykonano sprawdzenie dla,czOci maniPulacyjnoj zz;odnio z

Normy ZakIadoWej,,

Stwierdzono przobicie w zespole napfldoWym nio bldqcyla przedmiotem•. .
badania. Po _wymianie zespołu — wynik próby pozytywny. -

2.5. Spravdzenie Głównych wymiarów i przestrzeni roboczej

„
Wykonano zGodnie z p. 4.2.5 za.

,

Na podstawie pomiarów stwierdzono, Że poIcy2enia kraddowe mieszcz4
sig w telerancjach podanych y ZN.

3zczei;61.owe wyniki pomiarów podano 4aryo,-1 /Zał. nr 2/.
Wynik próby —.pozytywny.

2.6. Sprawdzenie działania _

Wykonano_zGodnio z p. 4..2.6 ZN jako sprawdzenie /niepolne/ czOci,
manipulacyjnej. •

Wynik próby pozytywny w oparciu o protoka badad•ZD z 441.12.07.82r
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• 3. Ocena wyników badad-

Wyniki badań są zGodne z wyftaljaniami projektu Normy Zakładowej
w zakresie przawidzianym prosramem badan.

Badania mają charakter badad funcjonalnych i nie mosq stanowić
podstaw do oceny, trwalościowej lub niezawodnościowej podzespołów

-.-mechallicznych części manipulacyjnej.
Na wynik badań może rzutować zastosowanio używanych i częściow6
zużytych zespołów napędowych szwedzkich, które wG pierwotnych
Planów badad miały być zastąPione polskimi zamiennikami.
Należy zwrócić uwagę na następujące fakty:
1/ wsczasio próby 150—Godzinnej prowadzonej przed przekazaniom

robota do badad funkcjonalnych uleGly zniekształceniu elemont;
cięGien do napędu ,osi /7i t wskutek użycia nieodpowiadni,

materiału. W świetle PowyżeZeGo nabiera znaczenia'uwaa
stwiordzająca brak w doktaentach kontroli Z.D .orzeczZinia zGodno&
ci materiałów z dokumontacjl konstrukcyjną. Należy zwrócić

.'uwasę na konieczność: prowadzenia odpowiednioj dokuaentacji ma—
torialowej w Zakladzie-Doświadczalnym i kontroli w tym zakresfe

,2/ niojednorodność charakterystyki sztywności przy obciążaniu i
odciążaniu znaczniejsza niż W innych zaobserwowanych badaniach
nie stanOwi kryterium ocen.y.wG Nol'my Zakładowej. W prZypadku-'

Powtórzenia sig tego zjawiska w badanych w przyszłości komola
nych polskich rootach należy odpowiednio zaprojektować badan

dodatkowo w celu wyjaónionia p.i- zyczyn. Należy nadlienió, żo
-podczas badad zauważono wyczuwalne luzy,w kierunku osi if it

3/ opisane anomalia pracy robota z'taobserwowano przy badaniu powta—

rzalności /niadochodzenio do punktu poAiaroweGo/ były sporady—,
czno, co moGlo pochodzić od zaklóced pracy układów eiektrycznyc
tyri bardziej, że użyta został d =ifs. sterownicza A311A poddana
piicróbkom w ;Raik' PIAP /wysbypowalY dodatkowe połączenia,' -

wiszące przewcdy itp,:
4/ należy krytyczni° podejść do metody sprawdzania poboru mocy ,

podanej w, projekcie Normy Zakładowej. 'Pomiar Ze wzGlędu na
ruchy robota dotyczy wartości chwilowych, dlatoGo oszacowani()

• wyników uzyskanych z watomierzy jest obarczonei dużym bI,2dem. _

. Proponuje sig usunięcie tego sprawdzenia . z Normy. 7ielko36 mo
podana w wymaGaniach ZIT powinna pozostać vi D.P.R robota jako

wielkość informacyjna dla użytkownika do wykorzystania dla
celów instalacyjnych robota.



ZaIądznik .nr 1

do'sorawozdania nr rej:q4.
•

.L-UjIAROd GLOUNYCH jLEAROa

I 1-RZEJ2RZJI 1030CZEJ - PODANE NA RY341

UwaGa: liczby .,)odLme w nawiasach - wartości:zmiorzone
]izby baz nawias6w - wartości wyaatsane
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