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1. Wstep

1.1, Przedmiotb programu badan

Przedmiotem programu sa wymaganxa gt oploy badaﬁ dla Jjednostek na=
pedowych do robotdw przemystowych typu IRb 60, przy caym przez _
Jednostk¢ napv¥dowy rozumie sig zequl maszyn_skkadajch sie z .

~silnika tarézowego pradu statego typu PTH-200, pradnicy tachomne—
trycznej pradu sbazego bezlozyskowej /p.bt./ typu PATO78-14 i trans-
formatora potozenia katowego /t.p.k./ typu IS-3-C2 lub ITSai1C.-

1.2. Normy i dokumenty zwigzane

PH-83/E-06030 "{laszayny elextryczne. Elementy automatyki, Ogélné
wymagahia 1 badania" , S e
PH~-72/E-06000 "llaszyny elektryczne wirujace. Ogélne wymagania i. ba-
dania" L : - \
PW—68/L—OOO15 "ilaszyny elektryczne nalga mocy. Pradnice. tachonetry-

czne Iyﬂaganla i badania® :
Pi-79/E-08106 "Dbudowy urzadzei elek crotecnnlcznycn. Stonnle ochro-
ny. Podziak, wymagania 1 badania" .
PN-80/1-42020 "Automnatyka i pomlard_przemyslowe. Urzqdzenia; 0gd1ng
wymagania 1 "badania" . '
F?TO JeunOSEll napedowe do roboLow przemyolowycn typu IRb 60 BN
WTO Dllnlll tarczowe pradu: Suaxego Z mdgnesaml truatymi typdw
PI2-11, PTTE MP-20, Wymagania i badgnla.
Bi-2%016-01 "masa3ny elektryczne. Elementy automatyki" i
Projekt I Silniki prgdu staiego o magnesacn trwazych, Ogblne wy-
v - wymagania i badania.
2. Wymagania
*2.1. Wormalne warunkl badan - Vg Dbttt File 83/L 06030 -

o

v ™~

a/ temperabura +20 +2 %¢
b/ WllbObnOoC wzgledna powietrza- 50+75 %
¢/ cibnienie atifosferyczne 860-1060 hPa )
d/ tGolerancja znamionowej wartoéci-ﬁénincia zasilajacego +2 7
e/ tolerancja znamlonowea czesbobliwosci nap1¢c1a za31ladgcego
+1 % dla czgstotliwodei 50 Hz ' )
f/ obecnofé praktycznie tylixo ziemskiego pola magnetycuznego -

{
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‘g/. prakbyczny brak drgai i;wsﬁrzqséw

h/ brak gazéw i par aktywnych w Stosunkw do badanych maszyn.

2.2,

‘2.5.

Sposrdéd Jednostek napedowych,

!

Aparatura pomiarowa

~

-

« . : = iy by . | ’ .
Pobieranie probek do badan peinych

Mierniki wielkogei eléktrycgnych klasy co najmniej;0,2.ﬂ SRR

“ktére przeszity z wynikiem‘pbiytywnym'

badania wg p.1.2 nalezy. pobraé .sposobem losowym do badai:

- préb odpornoSci i wytrfzymatosci na czynniki drodowiskove - 2 szt
—- préby trwarodeci = 1 sSzt.

rd

2.4, Program badah

'

Lp. Nazwa prdby Wymaganie  (Qpis préby
i Wg DK vg pmb

~1 g " 3 T

1. Ogledziny, sprawdzenie wymlarow i . ",
3 masy Jjednostki : 56~ 4.1
2. Sprawdzehie parametréw jedﬁosﬁki, . ' :
. napedowe J . 3.2 - 4.2
3. ' Sprawdzenie bicia roboczego kohca )
waku o . 343 4.3
4, Sprawdzenie rezystancji izolacji R 4on
© 5, Sprawdzenie wytrzymalosci elek“ry—

. ‘czne] 1zola0J1 , . 5.5 4.5
[ Sprawdzenie przyrostéw temperatury 3.433.6 4,6
7. Sprawdzenie poziomu dzwigki > 3.7 4,7
8. Sprawdzenie poziomu drgani Z.8 4,8
9. Sprawdzenle odporno®eci 1 wytrzyma— T 3.2.233.2.6 4.9

Todci na zimno %.2.733.9 ‘

10, Sprawdzenie oapornosc1 i wytruymam 342.233%.2.6 4.10
- Xodci na suche gorgco 2.2.733.10 *

1. Sprawdzenie wybrzymalo$ci na zmia- 3.2.2;3.2.6 " 14

‘ ny temperatury 3.2.733.11 '

12. BSprawdzenie wytrzymakodeci na wil- 5.2.233.2.63 4,42

- gotne gorgco stazte 3.2.733.12 ¢

1345 Sprawdzeaxe oapornoscl 1 wybrziyma~— 5.2.2;3.2.6 h.13

© kodci na udary mechaniczne 3.2,7:3.13 <2

14, uorawdvenLe odpornosci 1 wytszma— 5.2.273.2.6 - 4.4

.x08 01 na wibracje T 32,733,048 T

,o/o
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15. - Sprawdzenie stopnia.ochrony 2.15 4,15
16. bprawdzenle wybrzynatoscl mecha-' %.2.23%.2.6 :
niecznej ) : X 3.16 %-16
17. Sprawdzenie trwalodei . - | 3.253.17 o 4.7
18. Proba przecigzalnos$ci pradem ‘3418, 4418,
5. Wymagania' ' : . .
2+1. Ogledziny, sprawdzenle wyiniardw monuazowych i masy '
%.7.1. 1 stetyka i jakeosé wykonania

-

JOdnostKa napedowa powinna byc tak zmontowana aby cbrét watu w obu
kierunkach byZ swobodny, bez zacieé i ocierania. Powkoki lakier—
nicze i galwaniczne powinny byé trwale, bez zarysowan, pecherzy

i odpryskéw. Nie dopuszcza sig Sladdw korozji. ) Ly
Wyniary montaZzowe i gabarytowe oraz masa powinny byé zgodne z do- '
kumentacja konstrukcygnq_deaposbﬁl napgdowej do robota przemysitowe-
£0 typu IRDb-60 /Karua katalogowa 1.,189-2-005" £l JAJBL V-wa/.

. N

%2.1.2., Dokumenty towarzyszgce . . T,
. { .

Jednogtka. nap@dova pow1nna by¢é zaopatbtrzona. w karte wyrobu zaw1era—
Jaca co najmnie] naotgpngce parametry gedaosthl.
— zZnamionowe na01901e zaollanla silnika —‘90 Vs

— moc znamionowa - 1000 Wy - :
- moment znamionowy . ' \ ~ 3,2 Nmj~

- prqd'znamionowy silnika ' - 14,5 4;

~ zZnamionowe napigcie zasilania bt.p.Xk - 12 V3

- przekizadnia napigciowa Gt.p.k. - 0,55 /087/

- napjgcie indukowane nieobcigzone]

pradnicy tachometrycznej przy 1000 g?g -6 V.

[ -

1.3, Pozostate wymagania

O

1

elementy przyigczeniowa - zgodne z karta katalogowg E.189-2-005,
tabliczka znamioneowa. - '

1
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3.2. Parametry jednostki hapgdowe]

Paramebtry jednostki napgdowej powinﬂy byé zgodne z danymi podanymi -
w kartach wyrobu silnika, pradnicy tachometrycznej /p.t./, trans-
formatora potozenia katowego /t.p.k./ stanowigcymi zakgcznik do

.
- v

programu badai.
"3,2.1, Homent znamionowy
. 4 : A . . ‘ . .
Moment znamionowy jednostki napgdowe] w warunkach znamionowe]
prgdkosci obrotowej - nie mniejszy od 3,2 Nm.
)

-
-~

3,2.2. Parvametry biegu jatowego ' ,
- . .
: e /

¢

Przy biegu jatowym-jednostki napgdowe] przy znamionowym napigciu
- zasilania predko$é obrotowa silnika powinna zawieraé sie w prze-
dziale- /3,2 + 3,8/ . 107 obr/min, zaé prad.nie wigkszy od 2 A.

3.2.3. .Stala napiecia Km i momentu Ky
Staka napigcia minimglna wyznaczona przy sprawdzaniu paranetrow

biegu Jjatowego
. ]

(o] -

réwna 25,5 V/1000 obr/min - 5 %. : i . Lo
Stata momenRtu minimalna obliczona jako stosunek pobieranégo pradu

5]

’

K. =

jih

<la

przez silnik do momentu ’

\

-

bre
A =
S\

réuna 0,244 Na/A =~ 5%.

3.2.4, Indukcyjno$é wirnixa
Indukeyjnosé wirnika 100 pH /nie wieksza -od 15Cpr/.‘

. . / '
3.2.5. Blektromechaniczna stata czasowa

. JWartosé maksymalna elektromechaniczne] staze] czasowe] 11 ms,

»
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%.2.6. Parametry pradnicy tachometryczne]

- wartoéé napigcia indukowanego p.t. przy predicodci obrotowe]
1000 obr/min nie mniejsza od & V ' o R

- nieliniowo$é charakterystyki. 4L = 0,1 7

- pulsacja napiecia - 2 j

_ewentualne asymetria dapigcia - 1,5 7. -

%.2.7. Parametry transformatora potoienia katowego /t.p.k./

- przekkadnia napieciowa 0,87 V/V

B . . (0] .
- przesunigcie fazowe max & o ] -
-~ napigcie zerowe max 10 mV.

%2.%. Bicie roboczego koica waiu
Jjednostki napedowej wzglgdem powierzchni montazowej nle moze’ prze-
kraczaé¢ 0,05 mm, '

¥

3
’

3.4. Rezystancje izolacji . > N

','miedzy uzwojeniami a masa Jjednostki mierzona w stanie zimnym nie
powinna byé mniejsza od 20 ILi w stanie nagrzanym nie mniejsza
Qd 5 II\’LQQ . . T -
Rezystancja izolacji po prdébie wybtrzymaloSci na wilgotne gorgco

staXe nie powinna byé mniejsza od 2 Q.

’

3.5, uycraynaIObc elekbryczna 1zolacal

Jndnoguua pOJlnna w§trzyma0 w ciggu 1 min bez przeb1c1a, przcs okd.
1u0 wjiaaouan powierzchniowych napiecie problercze 500 V.

3.6, Nagrzewanie~si@ Jjednostki .

Przyrost uemperauury nie powinien przexraczac wartodel dopuszezal-
nej dla.klasy 1zolacal H /+159°C/. ;

. 3.7. Poziom déwigku 1d,/a/

nie powinien przekraczaé 75 dB/A/.

 %.8. Poziom drgan

Skubeczna pregdkosé d rgaa nie powinna byé w1gk02d od 2,8 mm/s. '

S i
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3.9. Odpornosé i Wytrzyma?osc na zimno

\Jednostk§-nap@dowa W waruniach Lemberatury‘~10 C i po probie wybrzy-
.matosci w btemp. —2500 powinna speiniaé¢ wymagania Pe5.2.25 .2.6,
3.2.7; 3.8; 3.9, a takze nie powinny wystgpid glady korozji. )

5.10, Odpornoéé 1 wytrzynatosé na suche goraco

Jednostia nap@dowa W warungacn -temperatury +40°C i po prébie _
wybrzymatoscl powinna speiniaé wymagania p. 3.2.25 3.2.6;5 3.2.7;
3.8; 3.9, a btakze nie powinny wystgpié¢ $lady korozji.
).11. Wytrzymgloéé na zmiany temperatury .
Jednostﬁa nabgdowa nowlnna wybrzymaé cykliczne zmiany temperatury
od ~25 C do +40 C, a po proble Dowlnny byé speinlone wymagania
p 34.2.23 3.2.63 3.2.7; 3,83 3.9 oraz 3.4 oraz nle,sbw1erdz1 sig

- / . - . hY
Zadnych uszkodzeﬁ;mechanicznych. ' - .

3.12.. Vytrzymalosé na wilgotne gorgco stale

Jednostxa powinna wybtrzymaé dziatanie beﬂperabury ++O +2 C & wil-
gotnoséi wzglednej powietrza 93. _%.%, a- po prébie poulnny byé
speinione wymagania D. 3.2.2; 3.2.65 3.2.7; 3,?{ 3.9 oraz 3o,

s 1!

.

a takze nie stwierdzi sig $1lddéw korozji.

-

3.13. Odporno$é .i wybrzymnatosé na udary mechaniczne

Jednostkl powinny wybrzymaé i byé 0dporne'ha dziatanie udarow

i hie wyxazywaq\po prébie zadnych uszkodzen mechénicqpych ani

rozlusznienia poigczei. Po prébie‘powinny’byé speinione -wymagania
v 3.2.23 3.2.65 3.2.7; 3.8; 3.9. - ‘ '

3.14. Odpornoéé i wybtrzymatosé na wibracje

Jednostka powinna byé odporna i wytrzymaiza na wibracje 1 speiniad
wymagania p. -3.2.2; 3.26; 3.2,7; 3.8; 3.9 oraz po prévie nie po-
winny wystapid uszkodzen'a mecnaniczne ani rozluznlenle polqczea.

- -
-

-

3.15. Stopieﬁ ochrony .

! . . 3 } Vs
Jednostiki powinny zapewniaé stoplen ochrony IP-42.
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3.16. Wytrzymaloéé mechaniczna.

Jednostka nap¢dowa pow1nna Wytrzymac przec1qzen1e mechaniczne wy-—
nikajace ze wzroatu nr@dk0301 do 5000 obr/mln i pow1nny byé spei-

nione wymananla De 3.2.21 3,2, 6..

5 17 Trwaloéé . -

nie pOW1nna byc mniejsza an 3000 h przy re51mle pracy vg tabell 1

TWTOz. . . .

3.184 Przecigzalnosé pr“dowa - gllm.rl ‘powinny; wy uruymac ’l—mlnutove orzec:.-w-
, zenie prgdem 1,5 I znamionovwego,
4, Opis badan

4.1, Ogledziny, sprawdzenie wymiardw i masy

Ogledziny nalezy przeprowadzié bez mozmontowywania jednosﬁki;
Nalezy sprawdzié zgodnodé wykonania jednostki i dosbtarczonych do-
kumentow z Wymaganiqmi De 5.7, ‘ ’
Sprawdzenie wymiarédéw montazowych nalezy-wykonaé przyrzadami pomia-
rowyml zapevniajgcymi wymagang dokzadnoéé¢ pomiaru 0,1 oraz masg Jje-
dnostki z doktadnoécia 1 %. . '
Wynik préby uznaje si¢ za dodatni jezeli sg speinione wymagania
P 5.1;

~

4,2, Sprafidzenie parametréw jednostki napedowej .

4e2.1, Sprawdzenie-momentu znamionowego

Sbrawdzeﬁie wykonaé nalezy\na hamownicy elektromagnetycznej.

- Silnik naleZy zasilié napigciem znamionowym /predkosé kontrolowad

multxtachomebrem DMT-21/, a nastepnie obc1q4yc momentem znamionowym

Sprawd21c Jednoczebnle pobor pradu przez sSilnik. . |

Wynik sprawdzenia jest pozytywny, jezeli spelnione je§t wymaganie
3.2, -

v ‘ .
4.2.2. Sprawdzenie parametrdw brzy bieku jaZowym
Jednostke napgdowa zasilié napieciem staXym o wartosci 90 V +2 73,

& N - L
ziilerzyé predkosé z jaka wiruje wal i Jjednoczeénie pomierzyé-.prad
povbierany przez silnik. Pomiar wykonaé¢ dla obu kierungéw wirowania.
Wynik proby uznaje sig¢ za dodatni jezeli speinione sg wymagania

-

D. 3.2.2. ' : i -
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4,2,%, Sprawdzenie'stalej napi@cia‘Kﬁ ¥ stated momentu KT

Na. podstawie wynikéw pomiardw wg sprawdzen p. 4.2.71 wyznaézyé KT‘
IB wyznaczyc napedzajac jednostke do 1000 obr/mln i mierzac na-
piegcie 1ndukowane na szczobtkach. )
Wynik snrawd enla uznaje sie za dofatni jezell speinione sg wymaga—
nia p. 3.2.3. ' C

4204, Pomlar 1naukcy3noool wirnikéw

Pomlar,lndukcydn0501 wirnika naleay wonnac mostkiem RIC klasy 1,5,
Pomiar miedzy KOHCOWkaMl ) ' .

Jynik prdéby uznaje 51@ za dodatni Jezeli speinione:sg wyma&anla

Pe 324, 7 . -

4.,2.5, Sprawdzenie stakej czasowe] elekbtromechnaniczne]

Jednostke nieobcigZong zasilaé skokowo napigciem 1 jedndczeéhie re-
jestrowaé na oscylografie UV narggtanie'napiecih wyjsciowego z prad
nicy. tachometrycznej. Pomiary wyzonad dla-pr?dkoéci 1000, 2000,

3000 obr/mln. _ - i

Wartosc czasu narastania predkosci obrotoweg do wartosc1 ‘0 692
predkosci obrotowej ustalonej stanowl stalq czasovg qlekuromecha—
niczng. W,nik sprawdzenia uznaje sig za dodatni jezeli speinione

. 83 Wymaga;ia Pe %42.5. ‘ -

~

4.2.6., Sprawdzenie parametréw_praanicy téchometrycznej_/p.ﬁ./

Jednostke napedowa ‘zasilaé napieciem takim aby uzyskaé predkosci

.obrotowe watu od-360 do 3600 obr/min w co najmniej 10 pké pomlaro—

wych. Pomlary wykonaé dla obu kierunkdw wirowania 1 reJ“SufOV&C

napiecie indukowane w pradnicy w funkcji obrotdw. Ha podstawie

zaleznosci napigcia indukowanego w pradnicy wyznaczyé parametry:

‘= napigcia indukowanego przy predkoscl obrotowej 1000 obr/min

‘- nieliniowosé charakter&styki ze wzoru AL = 4U/U * 100
gdzie AU najwiéksza odchylka wartodci napiecia zmierzona w sto-
sunku do przebiegu 1aealnego charakterystyki /przebleg liniowy/
WyzZnaczonsgo przez poprowadzenle prostej taczacej poczgbek uktadu
wspdirzédnych z punkbem odpowiadéjacym napigciu dla znamloncwe
predkodci obrotowea, zas U - naplecile odPGV1adance znanionove j
predYOQCL obrotowaa pradnicy.

Ao
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Nast@bnie za pombcq oscyloskopu sprawazié stopien pulsacji & W
W wyznaczyé -w procentach wg wzoru
Al = g 1oo %

.

w kbtérym: ‘U ~ amplituda skiadowej zmiennej napigcia
\ U=  $rednia warto$é napiecia wyjsciowego prgdnicy\

r

Sprawdzenie to wykéﬁaé przy znamionowej pre dk0801 obrotoweJ Jjednos-

tki.

) 7yn;h aprawdzenla parametrow prqanlcy tacnometrycznej uZnaJe sie

za dodatni Jeaell speinione sg wymagania D. 3.2.6.

. Pomlary parametrdow pradnicy btachometrycznej mozna rozszerzyé o

. pomiar agymetrll napiecia przy obu kierunikach w1rowan1a. W otym .

’ T celu. nalezy zmlﬁrzyc wart:o.:cl napigcia-dla obu -c:Lerumcow wirowania
pradnicy przy Scisle ucr'ymrvaaed statej predkodci obrobowej rowneg
znamlonoweJ.Waruosc1 asymebrlﬂ'nalezy wyznaczyé ze wzoru:

U172 o0 ) :

.

—

~

U, = T
Alg U, + Uy

—

3 ] { . ' 4 -" -‘ , . . s - .
gdzie Uq 1 U2 ~ zmienne wartoscl napieé dla obu kierunxdw wirowania
pradnicy ze znamnlonowg predkoScia obrotowa. '

4.2.7. Parametry transformasora pokozehia katowego /t.p.kK./ .
Na wejscie t.p.k. podaé sygnaz sinusoidalpy_p wartodci napigcia 4dV‘
i czestotliwosel 2000 'Hz; Jednoczédnie na igpedéncji<obciQZenia

10 k¥  przy uwsyciu oscyloskopu obserwowaé warto$é napiecia na
wyjsciu i Jego przésuni@cie fazowe. dynik sprawdzenia paramebtrow .
t.p.k.-uznaje sig za dodatni jezeli spel?ione Eq wymagania p.3.2. 7.

-

4.3, Sprawdzenie. bicia robocze 0 koﬂca waiu

Sprawdzenie bicia watu wyikonad wzgledem powlerzchnl montazovej je:

“dnostki czujnikiem o dzialce podstawoweg 0,01 mm., Czujnik przykia-—
© daé mozliwie blisko kofica waXu i bicie sprawdzaé przez obrdét walu.

Wynik sprawdzenia uznaje sie za dodatni jezeli speknione sa wyma-

2 . +

gania P. 3¢

4.4, Sprawdzenie rezystancjili izolac ji

Poumiary nalezy wykonal migdzy wyprowadzeniami uzwojen /salwanicznie

- . -, o ’ . 3 » 3 .. “ L .
niepozgczonych/ a metalowymi czedciami gonstrukeyjnynl miernikiem -

- U
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- izolacJi o napigciu _ X B ) .
- 250 V dla p.t. 1 G.p.k. ]
> 500 V dla silnika e
Wiynik sprawdzenia ﬁznaje si¢ za dodatni jezeli speinione sg wyma-
gania Pe 34 R

4.5, Sprawdzénie wytrzymakqéci elektryczne] izolacji

Pomniary wykonéé Jak w p. 4.4 przy uéyciu transformatora probiercze-~
g0 0 mocy 5PO VA. Wartos¢ napigcia probierczego 500 V.
Wynik préby'uznéje sig za dodatni jeZeli spekinione sg wymagania
“ Pe 345, ’ ' ' NG
4.6. Sprawdzenie przyrostéw bemperatury
Sprawﬁzénie wykona¢ w sposdb nast@bujqcy:' B s
- pomierzyé rezystancje uzwojenia silnika jednostki w stanie .
zimnym ! - ) ‘ ‘ ,
- nast¢pnie w Staﬂieféieplnie.ustalonym Po .2; godzinnej pracy je-
. dnostki przy biegu jakowym z pr@dkoébig.sq.. Jponierzyé rézystancje
uzwojenia ze wzoru R, - R S 5 ) -
Ab = S—8 . 255 C
; : 7
wyznaczyé przyrost btemperatury uzwojenia silnika. '
~Réwniez w stanie nagrzanym pomierzy¢ rezystancj¢ lzolacjli wg p. 4.4
Wynik spraWdzenia uznaje-si@'za dodatni jezeli speinione 8g wyna- -
gania p. 3.6 1 3.4, ‘

\

¢ 4,7. Sprawdzenie poziomu diwieku -

Sprawdzénie poziomu diwieku wykonaé wg PW-81/B-04257 przy biegu ja-
/

tonym jednostiki i predkodci obrotowej 3000 obr/min. Wynik spraw-

dzenia uznaje sie¢ za dodatni jezeli speinione sg wymagania p. 3.7.

~

4.8, Sprawdzenie poziomu drgan

’ -

. Sprawdzenie wykonaé wg PN-73/E-04255 przy’prédkoéci %000 obr/umin
biegu jatowego. Do sprawdzenia uzyé zestawu poqiarowegg‘f-my
Brtel-Kjaer. Wynik sprawdzenia uénaje sie za dodatni,jeZéli_spél~
nione sgi-wymnagania p. 3.8, RN

’ ' . .
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_ 4,9, Sprawdzenie odpornosci i wybrzymatodci na zimno

Probe wykonaé wg Pl-73/E-04550.07 pf‘éba Aa.
Dla proby odnornosc1 temperatura -10 C czas kondycjohowania 2'h.
W czasie proby wykonaé sprawduenla WE P. 4.2,2; 4.2.6 /tylho pomiar
napiecia 1nduhowanego/, 4,2.7 /tylko pomiar DrZek*adnl nap1@01owea/
B Nastepnie wykonac probe WJtrzyma}0301 na nlebracua ce JGGHOSUCG
A przetrzymujac Jja przez 16 h w temb. =25 °¢c. Po 6 h regeneracal yko-
’haé-sprawdzenia wé Do 4,_.2 4 2 6 /tylko ponlar na91@01a induyko~
wanego/ i 4.2.7 /tylko pomiar przektadni nap1Q01owea/, 4.7 4.8
oraz dokonaé ogledain. .
Wynik préby uznaje sie za pozytywny, Jezell soeinlone sg wymagania -
p.»5.9. . . - - -

,

s N R 4 . ’ R . ) . )
4.,10. Sprawdzenie odpornoSci i wybtrzymatosci na suche goragco-

Prébe wykonaé wg PH-73/E-04550,02 - Droba Ba, )

Dla prdéby odpornosci 'bempera'uura 40 ~C, wilgotnosé wzg,ledna <40 %,
czas kondycjonowania 2 h, W C%ésie préoy wykonaé sprawdzenia .

Wg D. 4.2.237 4.2.6 /tylko pomiar napiecia inﬂukgwénego/ i 4,2,7°
/tylko pomiar przekiadni napi@ciéwej/. Hastepnie wykonaé probg
.Wytrzymaloééi na niepracujacej jedﬂostce przetrzymujac Jja przez
‘16_h W wafunkach_jak WyZeJe

Po 6 h regeneracji wykonaé ‘sprawdzenia jak w probie pdpornoéci

’
>

oraz dokonad ogledzin.

Wynik proby uznaje sig za pozybywny, Jezell spe?nlone sg wymagania
p.. )‘. 10 [ 3 . ‘ - ' A

~ -

~

4, 11 Spraw&zenle WyuijmalOSCl na zmiany bemberatury

N

Jeanostk@ nabeaowq poddac proble‘wytrzyma10b01 W PN—7)/n—O4550 13
prova I

Po-proole wykonaé sprawdzenia wg pe 4.2.2; 4.2.6 /tylko pomiar na-

piecia indukowanego/ i 4.2.7 /tylko pomiar przékladni napieciowed/,

4.7 i 4.8 oraz pomiar rezystancji izolacji wg p. 4.4.

Wynik prdéby uznaje sie za pozvtywny, jezeli bne}nlone sa wymagahila
i pe 3411, ’ ’

4 12. ﬂybraymalosc na wll ‘otne goraco staxe

Jednostke pOJOaL prébie wytrzymaZOSCL wg Fl-73/E-04550. O) proba Ca.-
w clggu 96 h. Po Qroble i ©6 h regeneracji wykonad sQrawdaenla WE

A
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P. 4.2.235 4.2.63 /tylko pomiar napigcia indukowanego/, 4.2.7 /Gyl-
0 pomlar przekiadni napieciowej/ i - pomiar rezzscancal 1quacji

WE Do Lolbe oraz. 4.7 i 4.8, o '

Wynik proby uznaae sig¢ za pozytywny Jeaell spe?nlone sg wymagania

P )~12

. - . L
N . -

4.13. Sprawdzenie odpornogci i wytrzymaloééi'na udary mechaniczne

Jednostkg w stanle gotowosci do pracy nalezy Doddac prébie wg
PW—?B/&-O£55O 05 préba Eb '
)Paramebry proby - Drzyspleszenle 55 .
L 1lCZba udarsy 1000 dla kazdego z trzech wzaje—
mnie prostooadlycn potozen Jjednostki. .

.,»f erDlO wy&oaac sprawdzenia wg p. 4.2 2 4,2.6 /Hylko pomiar
nap1@cxa 1ndukowanego/ i 4.,2.7/6ylko pomiar p¥zekiladni nap1Q01oweJ/'
- oraz 4.7 i 4.8. - ‘ '
Nasf@pnie Jjednostki w opakowaniu transportowymn poddaé prdbie wy-—
trzyaal0301 wg PN- 75/8—04550 05 — prbba Ib.
Parametry proby - przyspleozenle 10 g-
- liczbh udardw 1000 dla kaadebo Z Urzech wzaaemnle
prostopadiych polozen. opakowanla. )
Po prébie wykonac sprawdzenia wg p. 4.2.23 4.2.6 /tylko pomiar
| napigcia indukowanego/ i 4.2.7 /tylko pomlar przektadni naplQClOWeJ
‘oraz 4.7; 4.8. S
Wynik sprawdzenia uznaje sig-za pozybtywny, Jjezeli speinione sg wy-
.magania p. 3.13. 5 ) '

rd
4,14, Sprawdzenie odpornosci i wybtrzymatodci na wibracje

Jednostke w sbtanie . .gotowosci do pracy zamocowaé na stoie wstrzgsar-
xi wibracyjnej i poddaé¢ probie wg Pi-7%/B-04550.06 préba F,, dla
nastgpujgcycn parametrdw: ' \

CA

- ngstotliwoéé w zakresie 10+7]50 Hz , . :
.~ amplituda 2 g w pasmie 60+150 Hz y I
W trakcie préby wyﬁonac spraWdzenla WE Do 5,2, 23 4.2.6 /Lylﬁo PO~

" miar napiegcia lndukOldnG go/ i 42,7 /bV1ho pomniar przeﬁ¢adn1 napig-—
.c1OJeJ/ '

Nabb@pnle,w stanie nleoracugqcym w ciggu 3 h poddaé dziataniu

' w1bracgl sinusoidalnych o cz@sbobllw0901 w zakresie 104150 Hz 1
amplLbud21e 0,35 mn w pasmie 10460 Hz i przyspieszeniu 5 g vaaémie
60+150 Haz.
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Po prdébie wykonaé sprawdzenia wg D. 4.2.25 4. é 6 /t&lko pomiar '
. napigcia indukowanego" / i 4.2.7 /t¥1lko pomiar przsekiadni na91§01owed/
1 nr'4,7; 4.8 oraz wyxonaé egledziny. .

Wynik sprawdzenia uznaje sie za dodatni Jezell speinione uq wyma—
gania p. 3. 14. ) ) .

-

4.,15. Sprawdzenie stopnia ochrony . -
Sprawdzenie wykonaé wg P-79/E-08106 dla sﬁopnia ochrony IP-42,

~ -

4.16. Sprawdzenie wytrzymaloscéi mechanicznej | -

-

' ’

Jednosivke napgdowa poddaé przeciazeniu wynikaj@cemu ze wzrostu,
Drgdko ci WLrowanla do 5000 oor/mln doprowadzajac odpozleaale na-
pigcid zasilania. ' . S
Jadﬂos*éé badaé w sbanie biegu jakowego. Po uzyskanlu Dr@dKOSCL
5000 obr/min utrzymac Je przez 1 mlnute, Po czym napigcie obnizyé
do 90 V i sprawdzié prad 311nLKa wg De 4 2; i n301@c1e 1ndu<owane

{

‘_‘:‘Ib p . 11' 2 6 . . . \
Vynlk prbéby uznade sie za dodatnl Jezeli opelnlone sg wymaﬂanla '
p. 3.16. _ Tl

4,17. Sprawdzenie trwalodci

Kedﬁostk@ nabedowa'zaﬁonto&aé /na stanowisku pomiarowyn /hamownicy/.
Prgdnice tachomefryczng na czas priby ob01gayc 1mpeadncai znamiono=-
wa 10- k'S _ S

Przebieg prdéby i sposdd obclaéonla Jednostkl nap@@pwea vg babl.1.

7 -uwagli na mozliwobci wy&onanla proby i charakter Dracy Jjednostki
napgdowej w robocie IRDb przewiduje sie charakber proby trwaXosci w

cyxlach pracy przerywanej z zacnowaniem tgcznego czasu préby wg
tabeli 1. ‘ o

?o )000 h pracy prdébg zakonczyé i wykonad badania Jednosbkl WG Dol
Jynlk préby uznaje sig za dodatni Jezeli.speinione sa wymagania

Pe 3.2 1 3.17. '

4,18. Sprawdzenie przecigzalnodci pradowej silnika ~- !
Silniki nalezy stopniowo obecigizyé momentem btakim, aby uzyskaé 1,5-

—-krotng warto5¢é pradu znamionowego 'l w takim stanie przetrzymad
przez 1 minute. Po prébie wJAonac snrawaannla WE Dede234:B34.734.8,

5




e

5. Ogdlna ocena badan \

iy . : s . . \.‘....‘. . .
- Wynik badan uznaje sig za dodatni, jezeli jednostki napgdowg spei-

niajg wszystkie wymagania niniejszego programu baddh.
. . . . =

N ’ - .
6. Badania pordéwnawcze jednostki napgdowej prod.fransuskiej

“Badania pordwnawcze wykonaé wg niniejszego programu p.2.4 1p. 1,2,3,
6,7,8,16. - ) g S
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