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1. Wstęp
1.1. Przedmiot Programu badad,

Przedmiotem programu są wymagania'i opisy badań dla jednostek na.
pędowych do robotów przemysłowych typu IRb-60, „przy czym przez
jednostkę napędową rozumie sig zespól maszyn .składając Y się z
silnika tarczowego prądu stałego typu PTM-200, prądnicy tachome-
trycznej prądu stałego bezIożyskowejlp.t./ typu PAT078-14-i trans-

formatora położenia kątowego /t:p.k./ typu TS-3-C2 lub LTSa11C.-

1.2. Normy i dokumenty adiązahe

Pi1433/E-06030 "Maszyny elektryczne. Elementy automatyki, Ogólne
wymagania L badania"

PN-72/E-06000 "Maszyny elektryczne wirujące. Ogólne wymagania i. ba-

dania"

- YN-68/E-06013 "Maszyny elektryczne małej mocy. Prqdnice._tachometry-
czne'dymagania i badania"

PN.:.79/E-08106 "Obudowy urządzeń elektrotechnicznych. Stopnie ochro-
ny. Podział, wymagania i badania"_

PN-80/M-42020 "Automatyka i pomiary przemysłowe. Urządzenia. Ogólne

wymagania i-badania!!

TWTO Jednostki napędowe do robotów przemysłowych typu IRb-60,.
WTO Silniki tarczowe prqddstaIego z laagnesami trwałymi typów

PT -11, PT1/16, PTT-20. dymagania i badania.
BN-3016-01 "Maszyny elektryczne. Elementy automatyki" ,

Projekt I Silniki prądu stałego o magnesach trwałych., Ogólne wy-
wymagania i badania.

2. Wymagania

-2.1. Normalne warunki badań p.4.4.1 PN-83/E-06030

a/ temperatura +20 +2°C

b/ wilgobno6ó względna powietrza 30+75 %
c/ ci6nieńie'aburosferyczne 860-1060 hPa

d/ tolerancja znamionowej wartości-napiqcia zasilającego +2,
e/ tolerancja znamionowej częstotliwości napięcia zasilającego

+1 %,d1a.częstotliwości 50 Hz
f/ obecnoL.6 praktycznie tylko ziemskiego pola_magnebycznego



•g/. praktyczny brak drgań i;wstrzacsów
h/ brak az6 i par aktrInych w Stosunku do badanych maszyn.

2.. Aparatura pomiarowa

Mierniki wielkości elektrycznych klasy co na6aniej:.0,2.*.

9.

2.3. Pobieranie próbek doipa'dań palnych ,

Spośród jednostek napędowych t - które przeszły z wynikiem'pózybywnym.

badania'wg p.1.2 należy.Pobraó.sposobem losowym do badań:
- prób- odporności i wyt -zymaIości na czynniki środOwiskoi/e - 2 szt

- próby tivaIośl. 1 Szt.

- 2.4. Program badan

Lp. Nazwa próby Wymaganie
wg pkb

Opis próby
wg pkb•

1 3
1. Oględziny, sprawdzenie wymiarów i

masy jednostki

2. Spravidzeflie parametrów jednostki_
napędowej

3. %SpraWdzenie bicia .roboczego końca
walu

4. Sprawdzenie rezYstancji izolacji

5. Sprawdzenie wytrzymałości elektry-
'cznej izolacji,

6. Sprawazenie przyrostów temperatury

7. Sprawdzenie poziomu dźwięki.
8. Sprawdzenie poziomu drgań

• 9,- Sprawdzenie odporno6bi i wytrzyma-
łości na ziano

10. Sprawdzenie odp.orności
Ioś.ci na suche gbrqco

J. wytrzyma-

11. Sprawdzenie wytrzymałości na zmia-
ny temperatury •

12. Sprawdzenie „ wytrzymałości na wil-
gotne gorąco stale

13.i Sprawdzenie odporności i wytrzyma-
łości na udary mechaniczne

14. Sprawdzenie odporności i wytrZyma-
.1ości na wibracje

3.1 -

3.3
3.4

3.5
3.4;3.6

3.7
, Ż.
3.2.2;3.2.6
3.2.7;3.9
3.2.2;3.2.6
3.2.7;3„10
3.2:2;3.2.6
3.2.7;3.11
3.2.2;3.2.6;
3.2.7;3,12

3. .2;3.2.6
3.2.7;3.13
3.2.2;3.2.6

4.1

4.5

4.6

4.7

4.8

4.9.



15. • Sprawdzenie stopnia-ochrony 3.15 4.15 .--
16. Sprawdzenie wytrzymałości mechA- .

nicznej •

3.2.243.2.5
3.16

L 16

17, Sprawdzenie- trwaI0oi 4.17
18. Próba przeciążalności- prądem 4.18.
3. Wymagania
3.1. Oględziny, sprawdzen'ie wymiarów montażowych i masy
3.1.1. Estetyka i jakość wykonania

Jednos-6ka napędowa powinna być bak zMontowana aby" obrót walu w obu
kierunkach był swobodny, bez zacięć i'ocie'rania. Powłoki lakier- ,

nicze i galwaniczne powinny być trwale, bez zarysowań, pęcherzy
I odprysków. Nie dopuszcza się śladów kOrozji.
Wymiary montażowe i gabarYtowe oraz masa powinny bye: zgodne z do-
kumentacją konstrukcyjna: 'jednostki napędowej do robota przemysłowe-
go typu IRb-60 /karta katalogowa E.189-2-005&11 WAidEL W-wa/.

3.1.2. Dokumenty towarzysząca ,

Jeahostka.napędowa powinna być zaopatrzona. w kartę wyrobu zawiera-j`
jącą co najmniej następujące parametry jednostki:
- znamionowe naoięcie zaSilania- silnika -.9b V; ,
- moc znamionowa

- moment znamionowy

- prąd znamionowy silnika
- znamionowe napięcie zasilania t.p.:k.

s przekładnia napięciowa b.p.k..
- .napięcie indakow-ane nieobciążonej

obrprądnicy tachdmebryczne,j przy 1000 r-3--m

3.1.3. Pozostałe wymagania

- 10OG W;.
.:. 3,2 Nm;"

- 14,5.A;

- 12 V;

- 0,5; /087/

6 V.

- elementy przyIgozeniowa - zgodne z kartą katalogową B.189-2-005,
- tabliczka. znamionowa.
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3.2. Parametry jednostki haDędowej

Parametry jednostki napędowej powiniiy bye; zgodne z danymi podanymi.
w kartach wyroliu silnika, prądnicy tachoetrycznej /p.t./, trans--

formatora położenia kątowego A.p.k./ stanowiącymi załącznik do
prcGramu badaa.

3.2.1. Moment znamionowy

Moment :znamionowy jednostki napędowej w warunkach .znamionówej
prędkości obrotowej - nie mniejszy od 3,2 Nm.

. 3.2.2. Parametry biegu jałowego
.

Przy biegu jałowym jednostki napędowej przy znamionowym napięciu
zasilania IDrędkośó obrotowa silnika powinna zawierać się w prze-
dziale/3,2 318/• 103 obr/min, zaś prqd.nie większy 'od 2 A.

3.2.3. „Stała napięcia 42 i momentu K,2

Stała napięcia minimaana wyznaczona przy sprawdzaniu -paramftrów
biegu jałowego

KB = [  obr/limin

równa 25;5 V/1600 obr/min - 5 %.

Stała momentu minimalna obliczona jako 'stosunek pobieran'ego prqdlu

przez silnik do momentu

T.
Di [Nm

=
j

równa 6,244 - 5%.

3.2.4. Indukcyjność wirnika

Indukcyjność wirnika 100 pH /nie większa-od 150 pH/.

3.2.5. Elektromechaniczna stIa czasowa

Wartość maksymalna elektromechanicznej stałej czasowej 11 ms.



3.2.6. Parametry prądnicy tachometrycznej

- wartość napięcia indukowanego p.t. przy prędkości obrotowej
1000 obr/min nie mniejsza od 6 V

- nieliniowośó charakterystyki. AL = 0,1
- pulsacja napięcia -

ewentualne asymetria napięcia - 1,5 70.

io

3.2.7. Parametry transformatora położenia kątowego /t.p.kt/

- przekładnia na.pięciowa 0,87 V/V

- przesunięcie fazowe max 
40

- napięcie zerowe max 10 mV.

3.3. Bicie róboczego- koAca walu

jednostki napędowej względem powierzchni montażowej-21'e moe'prze-

s,kraczać 0,05 mm.

Rezystancja izolacji

między uzwojeniami a masą jednostki mierzona w stanie zimnym nie
powinna być mniejsza od 20 1,112.i w stanie nagrzanym nie mniejsza
ód 5U1/.

Razystancja-izolacji po próbie wytrzymałości na _wilgotne gorąco
stale nie powinna być mniejsza od 2 M.Q.

3.5; Wytrzymałość elektryczna izolacji

Jednostiza powinna 4trzymać W ciągu 1 min Daz przebicia, przeskokU
•
lub wyladowaA powierzchniowych napięcie probiercze 500 V.

Nagrzewanie- sig jednostki
•

Przyrost temperatury ńie powinien przekraczać wartości dopuszczal-
nej dIa.klasy izblacji H /+155°0/.

. 3.7. Poziom dźwięku Ldi/A/
•

nie powinien przekraciać 75 dB/A/.

. 3.8. Poziom drga4

' Skuteczna prędkość dtgaa nie powinna być większa od 2,8 mm/s.

;
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,3.9. Odporność i wytrzymałość na zimno

„Jednostka napędowa w.warunkach temD4ratury, -10°C i po próbie wybrzy-
.maIości w -temp. -25°C powinna oDeIniać wymdgania p.3.2.2; '3.2.6;
3.2.7; 3.8; 3.9, a także ni a powinny wystąpić ślady korozji.

3.10. Odporność i i-i -brzymal.o66 na suche gorąco

Jednostka napędowa w warunkach temperatury +40oC i po -próbie

)aytrzymalości .powinna spełniać wymagania p. 3.2.2; 3.2.6; 3.2.7;
3.8; 3.9, a także nie powinny wystąpi.ó ślady korozji: .

3.11. WytrzymgIość na zmiany temperatury

Jednostka napędowa powinna wytrztima6 cykliczne zmi j temperatury

od -25°C do +40°.C, a po. próbie owinny być spełnione wymagania
p.3...2.2; 3.2.6; 3.2.7; 3.8; 3.9 oraz 3.4 oraz nie_stwierdzi sie

\ .
żadnych uszkodzeńmechanicznych.

3.12. Wytrzymałość na wilgotne gorąco stale

Jednostka powinna wytrzymać d4alanie temperatury „±40 +2°C i
+2.,

wil—

Gobnośói względnej -powietrza 93. . ..3 a-po próbie powinny być
sppinione wymagania,p. 3.2.2; 3.2.6; 5.2.7; 3.8; 3.9 oraz 3.4,

a :bakże nie stwierdzi się śladów korazji.

3.13. Odporność.i wytrzymałość na udary mechaniczne

Jednostki powinny wytrzymać; i być odporne na działanie udarów
I Aie wykazywać po próbie żadnych uSzko6zell mechanicz)Ilych ani
rozluźnienia połączeń. Po próbie powinny być śpelpione.wymagania
p. 3.2.2; 3.2,6; 3.2.7; 3.8; 3.9.

3.14.- Odporność i wytrzymałość na wibracje

Jednostka powinna 146 odporna i wytrzymała na wibracje i spełniać
wymagania p. 3.2.2; 3.2.6; 3.2.7; 3.8; 3.9 oraz po próbie nie po-

winny wystąpić uszkodzenia mechaniczne ani -rozluźnienie poIączed.

3.15. Stopiii. ochrony

Jednostki powinny zapewniać stopień ochrony IP-42.
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3.16. Wytrzymałość) mechaniczna,

JednOstka napędowa powinna. wytrzymać przeciążenie mechaniczne wy-
nikające ze wzrostu prędkości do 5000 obr/min i powinny być speł-
nione wymagania p. 3.2.2i 3.2.6.

3.17. Trwałość

nie powinna być mniejsza niż 3000 h przy reżimie pracy wg tabeli 1

3.18. Przeciąża1no66 prądowa silniki powinny;wytrzym6 1—minutowe przecią—
żenie prądem 1,5 I .znamionowego,

4. Opis baddi

4.1. Oględziny, sprawdzenie wymiarów i masy

Oględziny należy przeprowadzić bez nozmolltowywania jednostki.
Należy sprawdzić zgodność wykonania jednostki i dostarczonych do-
kumentów z wymaganiami p. 3.1.

Sprawdzenie wymiarów montażowych należywykonać przyzqaami
rowymi zapewniającymi wymaganą dokładność pomiaru 0,1 oraz masę je-
dnostki z dokładnością 1
Wynik:pray Uznaje się za' dodatni jeżeli śq. spełnione vyrnagap.ia
p. 3.1.

-4.2.'Spradzenie parametrów jednostki napędowej_
4.2.1. Sprawdzen_ie-momeńtu' znamionowego

SPrawdzeAie wykonać należina hamownicy elektromagnetycznej.
Silnik należy zasilić napięciem znamionowym /prędkość.kontrolowaó
multitachomebrem DMT-21/, a następnie obciążyć momentem znamionowym
Sprawdzić jednocześnie pobór prądu przez siln-ik. .
Wynik sprawdzenia jest pozytywny, jeżeli spelhione jest wymaganie
p. 3.2.1.

4.2.2. Sprawdzenie parametrów .przy biegu jałowym

Jednostkę 'napędową zasilić napięciem stałym o wartości 90 V +2
zmierzyć prędkość z jaką wiruje wal i jednocześnie pomierzyć,prąd
pobierany przez silnik. Pomiar,,wykonać dla obu kierumców wirowania.
Wynik próby uznaje się za dodatni jeżeli.,speInione są wymagania
p. 3.2.2.

/011



4..2.3. Sprawdzenie' stałej napięcia'; i staled momentu KT

. Na. podstawie wyników pomiarów wg sprawdzeA p. 4.2.1 wyznaczyć KT.

'E wyznaczyć napędzając jednostkę do 1000 Obr/min 
i mierząc na-"

pięcie indukowane na szczotkach.
Wynik s-orawdzWa uznaje się za doftatni jeżeli spełniono są wymaga-

nia p. 3.2.3.

4.2.4. Pomiar indukcyjności wirników

Pomiar,indukCyjnośCi wirnika należy wykonać mostkiem RLO'klasy 1,5.
Pomiar mi0.zy koacówkami

aynik próby uznaje się za dodatni jeżeli spełnione „są wymacania
. p. 3.2.4. '

4.2.5. Sprawdzenie stałej czasowej elektromechahicznej

Jednostkę nieobciążone, zasilać skokowo napięciem i jednocześnie re-

jestrować ha oscylografie UV narqgtanie .napięcfa wyjściowego z -Prąd-
nicy.tachometfycznej. Pomiary wykonać dla- prędkości 10104 2000,

3000 obr/min.

Wartość czasu narastania prędkości obrbtowed do wartości 0,632
prędkości obrotowej ustalonej stanowi stałec.czasowq elektromecha-

.niczną. Wynik sprawdzenia uznaje się fa dodatni jeżeli spełnione

, s4 Wymagania D. 3.2.5.

4.2.6. Sprawdzenie parametrów. Prądnicy tachometrycznej /p.t./

Jednostkę napędowg'zasilać ,ilapięciem takiM aby uzyskać prędkości

.obrotowe walu od-360 do 3600 obr/min w co najmniej 10 pkt pomiaro-

wych. Pomiary wykonać dla obu kierUnków wirowania i rejestrować

napięcie indukowane w prądnicy w funkcji obrotów. Na podstav4e

zależności navIęcia indukowanego w prądnicy wyznaczyć Parametry:
napięcia indukowanego przy prędkości obrotowej 1000 obr/min

"- nieliniowość charakterystyki ze wzoru 414 = 4U/U .100

gaz.j.e U najwijksza odchyłka wartości napięcia zmierzona w
sunku do przebiegu idealnego charakterystyki /przebieg liniowy/

wyznaczonego przez Doprowadzenie prostej Iączącdj początek układu
WsDóIrzę'dnych .z punktem odpowiadającym napięciu dla znamionowej
prędkości obrotowej; zaś U - napięcie odpowiadające znamionowej

.prędkości obrotowej prądnicy.



Następnie za pomocą oscyloskopu sprawdzić stopien. pulsacji vi
wlyznaczyćy .1.7 procentach wg wzoru

U•••'= — • 100 ;';
U=

w którym: .0 amplituda składowej zmiennej napięcia
U. średnia wartość napięcia wyjściowego prądnicy.\

Sprawdzenie to wykóriać przy znamionowej prędkości obrotowej jednos-
tki.

Wynik sprawdzenia parametrów prEldnicy'tachometrycznej atnaje się
zd dodatni jeżeli spełnione są wymagania p. 3.2.6.
Pomiary parametrów prądnicy tachometrycznej można rozszerzyć o
Domiar afsymetrii napięcia przy obu kierunkach wirowania. W tym .
celu. należy zmierzyć wartości napięcivdla obu kierunków wirowania
prądnicy przy ściśle utrzymywanej stałej prędkości obrótowej równej
znamionowej.Wartości asymetrii .należy wyznaczyć ze wzoru:

ilUa - U1 U2

U1 - U2 • 200 '

gdzie Ul i u2"-s zmienne wartości „napięć dla oloU kierunków wirowania
prądnicy że znamionową prędkością obrotodą.

4.2.7. Parametry transformatora półożehia- kątowego /t.p.k./

Na wejście t.p.k. podać sygnał sinusoidalny .0 wartości napięcia 107
i częstotliwości 2000.11z.; Jednocześnie na impedancji-obciążenia
10 k prz ż-:yciu oscyloskopu obserwować wartość napięcia na
wyjściu i jego przesunięcie fazowe. Wynik sprawdzenia parametrów

,uznaje się za dodatni jeżeli spełnione są wymagania p.3.2.7.

4.3. Sprawdzenie bicia roboczego konca walu

Sprawdzenie bicia wabi wykonać względem Dowierzchni montażowej je-
"dHostki czujnikiem o działce podstawowej 0,01 mm. Czujnik przykła-
dać możliwie blisko kodca walu i bicie sprawdzać przez obrót waiu.
Wynik sprawdzenia uznaje się za dodatni jeżeli spełnione są wyma-
gan.ia p. 3.3._

4.4. Sorawdzenie rezystiancji izolacji

Pomiary należyi wykonać' między wyprowadzeniami uzwojen. /galwanicznie
niepolgozonych/ a metalowymi częściami konstrukcyjnymi miernikiem .
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- izolacji o napięciu
- 250_V dla p.t. i b.p.k.

= 500 V dla silnika

Wynik sprawdzenia 'uznaje się za ,dodatni jeżeli spełnione są wyma-
gania p. 3.4.

4.5. Sprawdzdnie wytrzymałości elektrycznej izolacji

Pomiary wykonać -jak w p. -4.4 przy użyciu transformatora probiercze-
go o mocy 500 VA. Wartość napięcia probiercego 500 V.
Wynik próby uznaje się za dodatni jeżeli spelnipne sa, wymagania

• 3.5.

4.6. Sprawdzenie przyrostów temperatury

Sprawdzenie wykonaó-,w sposób następujący:
- pomierzyć rezystancję uzwojenia silnika jednostki w stanie .

zimnym -

- następnie w stanie,diepinie .ustalonym po godzinnej pracy je-

,dnostki,pt.Zy biegu jałowym z brędkośćią. ,P9a4pOmierzyó rezystanch

uzwojenia ze wzoru •
-

_   . 255 .430
Rz-

wyznaczyć przyrost_tpmperatury uzwojenia silnika.
Również w stanie nagrzanym pomierzyć rezysbancjg izolacji wg p. 4.4
Wynik sprawdzenia uznaje się 'za dodatni jeżeli spełnione są wyma-
gania p. 3.6 i 3.4.

i 4.7." Sprawdzenie poziomu dźwięku

Sprawdzdnie poziomu Uwięku wykonać wg, al-814E-04257 przy biegu ja-
Icmym jednostki i prędkości obrotowej 3000 °br/min. Wynik spraw-
dzenia uznaje się za dodatni jeżeli spełnione sq wymagania p. 3.7.-

4.8; Sprawdzenie poziomu

Sprawdzenie wykonać wg P;q773/E-04255 przy prędkości 3000 °br/min
biegu jałowego. Do sprawdzenia użyć zestawu pomiarowego f-ray
Brael-Kjaer. Wynik sPrawdzenia uznaje Się za dodatni jeżeli speł-
nione sq-wyMagania p. 3.8.-

•

t
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4.9." Sprawdzenie odporności i wytrzymałości na zimno

Próbę wykonać wg PN-73/E-04350.01 próba Aa.
Dla próby odporności temperatura -10°C, cżas kondycjonowania 2'h."
W czasie próby wykonać sprawdzenia wg p. 4.22; 4.2.6 /tylko pomiar'
napięcia indukowanego!, 4.2.7 /tylko pomiar przekładni napięciowej!.
Następnie wykonać próbę wytrzymałości na niepracującej jednostce
przetrzymując ją przez 16 h w temp. -25°C. Po 6 h regeneracji wyko-
,
nać sprawdzenia wg p. 4,2.2; 4.2.6 /tylko pomiar napięcia induko-
wanego! i 4.2.7 /tylko p' omiar przekładni napięciowej!, 4.7; 4.8
oraz dokonać oględz4n. -

Wynik próby uznaje się za 'pOzytywny, jeżeli, spełnione są wymagania'

. r

4.10. Sprawdzenie odporności .i wytrzymałości na suche gorąco.

Próbę wykonać wg PN-73/E-04550.02 - próba Ba.
Dla próby odporności temperatura 40°C, wilgotność względha <40 '70,
czas kondyćjonowania 2 h. W czasie próby wykonać sprawdzenia
wg p. 4.2.2; 4.2.6 /tylko pomiar napięcia indukowanego/ i 4.2.7"
/tylko pomiar przekładni napięciowej!. Następnie wykonać próbę
wytrzymałości na niepracującej jednostce przetrzymując ją Przez

- 1'6.h w warunkach _jak wyżej.
Po 6 h regeneracji wykonaćsprawdzenia jak w Próbie odporności
oraz dokonać oględzin.
Wynik próby uznaje się za pozyLywny, jeżeli spełnione są wymagania
p.. 3..10.-

4.11. Sprawdzenie wytrzymałości na zmiany' temperatury

Jednostkę naPędowa, poddać próbieAwytrzymaIości wg PN-73/E-04550.13
próba Na.

Po-próbie wykonać sprawdzenia wg p. 4.2.2; 4..2.6 /tylko pomiar na=
pięcia indukowanego/ i 4.2.7 /tylko pomiar przekładni napięciowej/,'
.4.7 i 4.8 oraz pomiar rezystancji izolaeji wg p.4.4.

Wynik, próby uznaje sig za pozytywny, jeżeli spełnione sa, wymagania

p. 3.11.

J.

'
4.12. Wytrzymałość na wilgotne gorąco stale

Jednostkę poddać próbie wytrzymałości wg J-73/E-04550 .03 próba Ca,

VI ciągu 96 h. Po próbie i. 6 h regeneracji. wykonać -sprawdzenia wg
,

713
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p..4.2.2; 42.6; /tylko pomiar napięcia:indukowanega, 4.2.7 /tyl-

ko pomiar urzekladni napięciowej/ i • Pomiar rezystancji izólacji

wg p,. 4.4. .oraz-4.7 i 4.8.

Wynik próby uznaje się za pozytywny jeżeli spełnione są, wymagania .

p. 3.12.

4.13. Sprawdzenie odporności i wybrzymaIo6di na udary mechaniczne

Jednostkę w stanie gotowości do pracy należy -poddać próbie wEi
PN-73/E-04550.05 próba,Eb. '

7Parame-try próby - ,przyspieszenie 5 g
liczba UMiCkirów 1000 dla każdego a trzech wzaje-.
mnie prostouadIych położeń. jednostki.

Po próbie wykonać' sprawdzenia wg p. 4.2.2; 4.2.6 /tylko pomiar
napięcia indukewanego/ i 4..2.7/tylko pomiar pi;zekIadni napięciowej/
oraz 4.7 i 4.8.:

Następnie jednostki w -opakowaniu transportowym poddać próbie wy-
ti'zymaIości ug PN-73/E-04550.05 - próba Eb.
Parametry próby - przyspieszenie 10 G.

- licz ilt udarów 1000 dla każdego z trzech wzajemnie
prostopadłych położeń, opakowania.

Po próbie wykonać sprawdzenia wg u. 4.2.2; 4.2.6 /tylko pomiar
napięcia induowanego/ i 4.2.7 /tylko poaiar przekładni napięciowej,
oraz 4.7; 4.8.

Wynik sprawdzenia uznaje się-za pozytywny, jeżeli spełnione są wy-
magania p. 3.13.

4.14. Sprawdzenie odporności i. wytl'zymaIości na wibracje

Jednostkę w stanie.goowości do pracy zamocować na stole wstrząsa-
ki wibracyjnej i poddać próbie wg PN-73/E-04550.06 próba F

CA 'dla,
następujących parametrów:
- Częstotliwość w zakresie 10+150 Hz

- amplituda 2 g w paśmie 60+150. Hz
W trakcie próby wykonać sprawdzenia wg p. 4.2.2; 4.2.6 /tylko oo-
miar napięcia indukowanegoti 4.2.7 /tylko pomiar przekładni napię-
ciowej!.

Następnie,w stanie niepraóującym,w ciągu 3 h poddaó- dziaIaniu

Wibracji sinusoidalilych o częstotliwości w'zakresie 10+150 Hz i
amplitudzie 0,35 mm w paśmie" 10+60 Hz i pY.zyspieszeniu 5 g vipaśmie
60+150 Hz.
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. Po próbie wykOnać sprawdzenia wg p. 4.2.2; 4.2.6 /tYlko pomiar
napięcia indukowanegol i 4.2.7 /tSrlko pomiar przekładni napięciowej/
i.nr'4.7; 4.8 oraz wykonać eględziny.
Wynik sprawdzenia uznaje• się za dodatni jeżeli spełnione są wyma-.
gania D. 3.14.

4.15. Sprawdzenie stopnia ochrony , .40

Sprawdzenie wykonać w's PN-79/E-08106 dla stopnia ochrony IP-42.,

4.16. Sprawdzenie wybrzymaIośći mechanicznej. , •

Jednostkę napędową poddać przeciążeniu wynikającemu ze wzrostu_
Prędkości wirowania-do 5000 °br/min doprowadzając o4pgdiednie na-

pięcie zagiiania.
Jednost14 badać w stanie biegu jałowego. Po uzyskania prędkości
5000 obr/min utrzymać je przez 1 minutę, po czym napięcie obniżyć
do 90 V i sprawdzić prąd silnika wg p. 4.2; i napięcie indukowane

_wg p. 4.2,6.

Wynik próby uznaje się za dodatni jeżeli spełnione są wymagani
p. 3.16.

4.17. SprawUzenie trwałości

aedriostkg napędową zadontowa6 /na stanowisku pomiarowym /hamownicy/.
Prądnicę tachometryczna, na czas próby obciążyć impedancją znamiono:-
wq io.i . -

Przgbieg próby i sposób obciążenia jednostki napęd,pwej wg tabl.l.
.uwagi na'mozliwości wykonania próby i charakter pracy jednostki

napędowej w robocie IRb przewiduje się charakter próby trwałości w
cyklach Pracy przerywanej z zachowaniem łącznego czasu próby- wg

tabeli 1.

:Po 3000 h pracy próbę makoAczy6 i wykonać badania jedriostki wg p.4.2.
Wynik Próby uznaje się za dodatni jeżeli-spełnione Są wymagania
p. 3.2 i 3.17. .

4.18. Sprawdzenie przeciacżalności prądowej silnika

Silniki należy stopniowo obciążyć momentem takim, aby uzyskać 1,5- .

-krotną wartość prądu znamionowego'i w takim stanie przetrzymać
przez,liainutę. Po próbie wykonać sprawdzenia wg' p.4-.2;4.3;4.744.8.
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5. Ogólna ()Cena badall
-

Vlynik badaA uznaje się za dodatili, jeżeli jednostki napgdowq-spel-
niają wszystkie wymagania- niniejszego Programu badel.

6. Badania .porównawcze jednostki napędOWej prod. francuskiej

"Badania porównawcze wykonać wg niniejszego progr'amu p.2.4
6,7,8,16..

. -
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