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Podano wymeagania teghni'cgpe’ dla napeddéw robota IRb=-60.

Tytuly poprzednich sprawozdan

. 1.,0pracowanie wymagani dotyczgcych ukzaddéw napedowych

DR robotéw i sterownikéw mocy robota IRb-6.
108 U5 62/ 691,000 410 Roboty 1o e
UKD




1. Wymagania dla jednostki napedowej
robota IRb~60.

2. Wymagania dla napedu

3. Zataczniki /rysunki/




¢

1.1. W sktad jednostki napedowej wchodza; silnik pradu staiego,
pradnica tachometryczna pradu statego i transformator
potozenia katowego

1.2. SILNIK
a. parametry podstawowe wg. rys. 4419 539 /227/ i rys.
. 4419 540-1 /2-27/,

b. wymiary montazowe od strony wolnego korica watu
wg. rys. 4419 539 /zZ-27/,

c. wymagania Srodowiskowe i elektryczne wg. rys.
4419 539 /z-27/,

d. pozostate tolerancje wg. PN-83/E-06030.

1.3. PRADNICA TACHOMETRYCZNA
a. parametry podstawowe wWg. rys. 4419 539 /Z-27/,

b. wymagania $rodowiskowe i elektryczne wg. rys.
4419 538 /Z-27/,

c. pozostate tolerancje wg. PN-83/E-06030.

1.4. TRANSFORMATOR POLOZENIA KATOWEGO jak dla IRb=-6.

.

1.5. JEDNOSTKA NAPEDOWA kompletna
a. spos6b rozwigzania sprzezenia silnika i pradnicy

tachometrycznej oraz pradnicy tachometrycznej i

transformatora poZozenia katowego powinny zapewniac:

- nie przekroczenia przy pracy w jednostce napgcowej,
biedéw pradnicy tachometrycznej, podanych na rys.
4419 539 /z-27/, i transformatora poiozenia katowego,
podanych na rys. 5766 388~1 /Z-36/, zaiaczonym do
wymagan dla ukladdw napedowych i sterownikéw mocy
robota IRb=6",

- speinienie wymagan Srodowiskowych G+TS+TVI1 wg.
dokumentacji ASEA 2098032,




. b. TrwaXo$¢ nie powinna byé nizsza niz 5000h przy
obcigzeniu znamionowym i znamionowej predkosci
obrotowej silnika.

c. Wymiary obrysu nie powinny przekraczaé
= $rednie@:Srednicy silnika podanej na rysunku
4119 539 /Z~27/, przy uwzglednieniu écied,
- dugo$é | zaczna bez wolnego korica watu: 240 mm,
tj. obecnej diugosci jednostki napedowej.

d. Powinny by¢ skonstruowane wszystkie elementy Zaczace
pradnice tachometryczna z silnikiem i transformatorenm
‘potozenia katowego.

e. Powinna by¢ skonstruowana pokrywa ostaniajaca transfor-
mator pozozenia!: katowego i ew.pradnice tachometryczna
tak by uzyskaé¢ wyglad zewnetrzny zblizony do obecnego;
dio utatwienia zataczono rysunki dotychczasowego koknierza
oraz obudowy TPK,

f. Wyprowadzenia przewodow /Zaczdéwki/ wg. rys. P-6397001CD.

:

2. WYMAGANIA DLA NAPEDU
2.1. Naped powinien sktadaé sie z:

a. jednostki napedowej wg. p.1 niniejszych wymagéﬁ,

b. uktadu regulacyjnego, ktérego parametry techniczne
zostaty uzgodnione w notatce z dn. 8.09.83r.
bedacej 'w posiadaniu IEL,

2.2, Naped powinien speiniaC wymagania ogsmémsdiesie,
odniesione do waiu silnika, wg. tabl.1.




Tabl. 1
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3. Zalaczniki /rysunki/
3.1. 4419 539 /zZ-27/
3.2, 4419 540~1 /Z=27/
3.3. P=~2538002-2
3.4, P=2158359-B
3.5. P~2154467-6.

3.6. P=2511231=-2
3.7. P-21640607-2
3.8. P=-6397001-CD
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