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1. Wstęp
1.1. Przedmiotem badań byla jednostka napędowa nr 76 do napędu
robota IRb-60.

Jednostkę poddano próbie trwałości po uprzednim przeprowadzeniu na
niej badań pełnych /sprawozdanie nr 5069 z etapu IV/.

1.2. Opis próby

Próbę wykonano zgodnie z opisem i wymaganiami p. 4.1.7 "Programu
badań" - nr rej. 4995.
Jednostkę napędową zamocowaną na stanowisku pomiarowym z hamownicą
indukcyjną poddano łącznej pracy 3000 h przy zmienianym obciążeniu
jednostki momentem wg tabeli 1.

Tabela 1: Harmonogram próby trwałości jednostki napędowej
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Po 3000 h pracy próbę zakończono i wykonano badania jednostki wg
p.1:1..2 "Programu badań".
Wyniki pomiarów zestawiono poniżej:

a/ sprawdzenie momentu znamionowego

Przy silniku jednostki zasilonym napięciem znamionowym i obciążo-
nym momentem znamionowym 3,2 Nm, pobbirprądu równy 13,2 A.
Wynik sprawdzenia pozytywny.

b/ sprawdzenie parametrów przy biegu jałowym
PrzY zasilaniu silnika napięciem 90 V pomierzono prędkość obrotową
i pobór prądu. Pobór prądu 1,6 A, prędkość 3560 obr/min.
Wynik sprawdzenia pozytywny.

c/ sprawdzenie stałej napięcia KE i stałej momentu KT

• Napięcie indukowane na szczotkach silnika przy prędkości obrotowej
1000 obr/min równe 25,1 V. KE = 25,1 V/1000 obr/min.



Stała momentu K obliczona na podstawie wyników p. "a" wynosiT

KT = 0,242 Nm/A

Wynik sprawdzenia pozytywny.'

d/ Indukcyjność wirnika
Max wartość indukcyjności wirnika 106 pH.
Wynik sprawdzenia pozytywny.

e/ stała czasowa elektromechaniczna
Pomiary wykonano dla prędkości walu silnika 1000, 2000 i 3000
Stała czasowa wynosi odpowiednio:
- 1000 obr/min - 45 ms

- 2000 obr/min - 90 ms

- 3000 obr/min - 135 ms .

f/ sprawdzenie parametrów prądnicy tachometrycznej /p.t./
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g/ sprawdzenie parametrów transformatora położenia kątowego /t.D.k./
a/ przekładnia napięciowa 0,48 V/V

b/ napięcie zerowe l'mV

c/ przesunięcie fazowe °ol +20'do -4d 0-1.1.2
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Wynik sprawdzenia pozytywny.

Wszystkie sprawdzenia parametrów funkcjonalnych jednostki napędowej
dały wynik pozytywny.

2. Wynik próby trwałości

Stwierdza się, że badana jednostka napędowa do robota IRb-60 przeszła
próbę trwałości 3000 h pracy z wynikiem pozytywnym.
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