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W celu okreslenia mapotrzeboviania procnyain krajowe o na

roboby prezenystowe zostaka prasprowadzona przes MERA-DPIAPD
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ankietyzacja wirdd wybranych zakinddw prusmysiowych. Poniewai
i

najwigkszym uzytkownikiem robouow ny ’LMYn}DW“Cd Jest acliualnie

. przemys¥ maszynowy, ankiety wystano do wybranych zakizdddw 2 mil-

-

nisteratw: Ministerstwa Hutnlictwe 1 Frzemysiu Haszynuwugu

finisterstwa Givnictwa i Fnergetyki. W zwigzkuo 2 koniecrnoscia

[macd

i
wyboru zakiaddw dc przeankietovania, zwrdcono sic do sraeszell

vwiwe ministerstw z prodhba o wytypowanie tych zakiaddw, w kidrych
ich zdeaniem istniojg mozlivesod wprowadzania robotyzacii. W osumi
vzyskano adres sy 1715 zakiaddw, do kitdrych wystuno ankicty s poéréd

nich 54 zaklady odpowicdziazy pozytywnie, 37 - negatywnie

11, Zestawienie wynikdw ankiety oraz wnioski

Zapotrzebowanice na LODOt" ujegto w ankiccie w 3 etapach:
- do 19&% r.
o - 19€5-9C r,
- 1990-85 r.
Hajwig¢ksze zapoirzebowanie na roboty przyﬁada na lata 1983 ~90r

/oks 99% ogdlnego zapotrzebowania/,a g¥dwne kierunki zastosowa

to obstura maszyn 1 urzadzon, gpawanie, melowenie 1 zgrzewanie
Ha 14 a 1990-95 r.'zapotrzebowanic na yoboty wynosi: ok. 27 %
ngolnego zapotrzobbwania;a skévne kierﬁnki zastbsowaﬁ, t0 Ob=-
gzuga obrabierek kr awajacych, opawanie, malowanie, obalug
DYES .

W okresie obeenym - tje. do 1985 r. zapotrzobowanie na roboty

]

wynesi olk. 14 ¢ ogdlnego zapobtrzebowania. Sg to sidwnie roboty

“ 1N
. - L] - ! »
»do obstugi obrabiarek skrawajacych i do gpawania.
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% niniejszej tabell wynika, %e co najmniej 25 %\/czvll 125 sat.

robotow - w tyms do 1985 re - 17 82zt. , 1985-90 T -~69"szt.,
1990-95 r. - 39 szt / catkowitego zapotrzebowanis przypada ha
roboty IRb / procesy épawanla, zgrzewania, anszczenia pdleéwdw,
szllfowanza, gratowania i polerUWanaa/. Ponadto nalezy réwnies pruo-

widzieé zastosowanie robotdw IRD + do obstugi maszyn 1 urzadzei,

“wezy montazu, jednak w tym przypadku wybdr typu robota zalesy od

konkreinego zastosowania i1 nie jest mozliwe wydzielenie ilodci

- przewidywanych do zastosowania robotdw prostych i zkozgnych. )

Gtdéwne przyczyny.sktaniajace zaktady do wprowadzanhia robotyzaoji; to
przeds wazyotlim wveiiminowanie ludzi z pracy trudnej, niebezpiecz~
nej, cuy' monotonneg /oke 55“%7, é;;z braki sity roboczegedo wykony -
wanla niektSérych prac np.: upawanle, czyszczenle odlewéw /oke 35 %/,
‘W dalszaj kolejnosoi potrzeba poprawy J&kDSOl /ok. 15 %/ oraz -
podniesienia wydajnodci /ok. 12 %/.

Oko%o 70 % zak®addw moze wniesdé w;gsny wkkad.we wdrozenie robota

w tym: udziat w montasu 1 uruchomieniu grobotyzowanego gtarowiska

o ok. €2 % zaktaddw, kaonanle pomocniczego wyposazenia technologioz
nego - oke T0 % zaktadéw, udzial w opracowaniu projektu zrobotyzowe-
nego stanowiska - ok. 58 % zaktaddéw, opracowanie projekiu pomoon1c§
Go wypogazenia technologloznego - ok. 30 % zaktaddw. Pozostate 30 %
zaktaddw ochce miedé wykonane zrobotyzowane stanﬁwisko "pod kluocz'.
Prooontowy wdziat zakiaddw we wdroZeniu robofta IRh - w bdniosioniu
do jlodol tych robotdw przewidzianych do operadji spawania, zgrzewe-

nia, czyszczenia odlewéw, szlifowania, gratowania i polerowania

przedstaWié s8ie nastepujacos
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do 1985 r. 1985-90 r.. 1990~95 r,

1, qdziaﬁ w opracowaniu
-+ .projektu zrobotyzowanego ’
stanowiska 24 % 20 % . 20 %

‘2% opracowanie projektu
pomo¢niczego wyposazenia )
technologicznago 35 % 50. % e Ay B

3. wykonanie pomocniczego .
. Wyposasenia technologioznego 76 % 55 % . 64 %

4. udzlat w montazu
1 uruchomieniu zrobotyzo=- ‘ -
wanego stanowiska .. 6% 7 B0 % - 14 %

5, atanowisko ma byé wykonane. : )
"pod klucz" - 0% 7 % . 26 %

Informacje uzyskane z zaktaddw przomystowych miary byé wykorzystane

do opracowania referatu na XKKA nt.: potrzeb przemy.lu w dziedzinie
-zagtosowanl robotdw przaemystowych.

Biluro Studidw i Projektowania Rozwoju Hutnictwa i i . samysiu Maszyno-

. weégo "Promasz" opracowuje materia¥k dot. m.in. proj.htu wprowadzania

1 e T et
- robotyzacji w zaktadach i1 zapotrzebowania na robotyracje,

W zwigzku z ﬁowyﬁszym Sekcja Robotowa PKPA NOT zapioponowsakta na KKA -
zamiast referatu PIAP raferat PROMASZ-u., Wnbecuﬁego proponujemy |
zakoniczenie zlec. 9428 na etaple 2, a dotychozasowe wyniki prao'bgda
mogty byé wykorzystywane w dalszych pracach Instytuitun przy wd}aianiﬁ
robotéw TRb- i PR-02. '

Zatgoznik do sprawozdania 4 wéér ankiaty.
Wyniki ankiety znajduja sie w OAM-R4.

N '54-7’,%':,‘4 '
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1, Cey w Wanzym zakladzieo ap stanowiska, zrobotyzowanig ktérych potrzaebne
" jest ze wzgledu na brak sily roboczej

¥
A Vil Zpodne 410/ o eervetnons ens
b/ nso /ntopotrzobne sliadlié/

e Goy on wtanowinkn srobatyrawnnito ktdrych potrzebrna just aby wyeliminoe
wne ludri 2z pracy trudnoj, niebozpiecznoj 1 monotoma] badl uzyskad
obnizke kosztdw ponoszonych na rzece poprawy waruni d pracy

a/ tak /podad 110/ Leieeeiavrgeren .
b/ mie /niepptrzebne suiedlic/
2, Czy wa stanowiska, srobotyrowanie ktarych patrzebne jast ze wzaledu pa

wymiigane padniosicnte wydajnodei Jatdwnre przez gwislszenfo ilaodgl
rZmian/

a,/ ltal /[)O('Z‘IC 110/ vesetssre s et e

b/ nia Julepotrzebne. st o81ié/

4. Gry g ctanowlcka, zrobotyzowanie ktdrych potyzebau jest 2o wzgledu na
- erwymagana popraw: joakosci - zwigkszoenis powtarzalrnodéc{ wykanywanych

aperac ji T T
c'l/ tak /[)Odﬂc ilﬂ/ RN R R RN
b/ nie | /niepatrziehne = ;adlic/’

e Coyowokreasie do 199680, rallad Wasz planuje uruchamvenie nowych insta-
Taiyr, stanowiyk, linci dtp, seutonatyrowanych ra pamacp robotdw prze-
myu)nwych _ . .

‘ a/ tak /podac¢ ile robotdw w nich/ Tridteterritesen

b/ nia /niepoi rzabno ekrpdlié/

¢y Jezoliow Wacezym zakladzie wystepuja inne niy w/w powndy da-zastosowa-
nia robotdw to prosimy je wymienic Co
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Zroboiyzdwaniemvjakich procesdéw /Joperacii/ technologiczﬁyéh byiby zaint

sowany Wasz zaklad w podanysh okresach czasu =

prosimy wypeinic powyzaz

tabeles . P
Rodzaj procesu Joperacji/ |Przewi |Orientac, . © Przewidy~, Przyczyny
technologicznego ldywana |termin za .|wany typ [zastdsow:
r ilodé stosowa~- °|robota nia raobo
T robotéw |nia robo- ||a/prosty .lwpisaé c
) : téw b/ztozony |ry od 14
a/do 1985r, , |wpisac wia |zgodnie
b/1985~90 - |dciwe punktaem
. ' ¢/1990-95 kiaty
. wpisac wiaw- '
dciwe.,
“ | ) ‘ i ¢
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Czy zakiad,mo:e wniedé
wiadciwy punkt a lub b N

a/ tak -~ podkredlié jaki wkiad.

~ udziak w opracowaniu projektu zrobotyzowanego stanowiska '
- opracaowanie projektu pomocniczego wyposazenia technologicznego
uchwyty mocujace detale it

/podajniki, magazyny‘detali,

t

wiasny wkiad we Wdr°z°"i°wroﬁbiékﬁﬁ
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- wykonanie pomocniczego wyposazenia technologieznego

- udzial w montazu 1 uruchomieniu zrobotyzowanego stanowiska
b/ nie ~ zrobotyzowane stahowisko ma_by¢ wykonane “pod klucz*

tak/nie

™

Czy zaklad posiada ludzi przeszkolon
rowanych numerycznie lub dodwiadczon

ych w zakresie n
ych elektronikéw., -

/niepotrzebne ekréélié/;'f»?-

podkredlié

Pe obrhbiarek*éte-

"
LT
‘v
W

!

N




	Page 1

