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1. Przedmiot_i_cel badai [

SPRAWOZDANIE

z badan poziomu dZwigku zespoidw napedowych
do robota IRb-60.

Przedmiotem badad byty dwa zespoiy napgdowe robota IRb-60
Zespok produkéji WZME WAMEL nr 16 rok prod.1981, oraz
zespox produkcji francuskiej firmy AXEM~-CEM nr 70907.
Celem badan byiza ocena zespoiu napedowego produkcji
krajowej w odniesieniu do zespolu’produkcji francuskiej.

Sposdb_przeprowadzenia_badan

Pomiary poziomu dZiwieku przeprowadzono przyrzgdem firmy
Briel i Krajer typ 22-04 nr T-850-4720 umieszczajac
mikrofon w odlegzosSci ~ 300 mm w osi symetrii silnika
zespozu napgdowego p;ostopadle do jego wazu.

Pomiary przeprowadzono na zespoiach napedowych osi 7.
robota IRb-60 w nastepujgcej kolejhoéci:

- robot polski + zespéz napgdowy polski

- robot szwedzki + zespox napedowy francuski

sprawdzenié zespoiu polskiego na stanowisku laboratoryjnym "
-~ gsprawdzenie zespozu francuskiego na stanowisku laboratoryjnym :
robot polsgi'+ zespox francuski
- robot szwedzki + zespdi polski.

- Wyniki pomiardéw poziomu diwigku zespoxdw napgdowych
podezas pracy robota zestawiono w tablicy 1.
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- Wyniki pomiaréw poziomu diwigku zespokdw napedowych na
stanowisku'laboratoryjnym z wykorzystaniem hamownicy
indukcyjnej zestawiono w tablicy 2. A .

TABLICA 2 ,

. P021om dzwigku /dBy/
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- 7 analizy wynikdw pomiardéw zestawionych w tabl.q wynika,
%e gkdéwng przyczyng podniesienia poziomu dZwigku jest
nieprawidtowe wspdéxdziakanie zespoxdéw napgd¥Xowych z
przektadniami $rubowymi.

Zaréwno zespdt napedowy francuski w polskim robocie jak i
zespét polski w robocie szwedzkim wykazujg podwyzszony
poziom daw1@ku. Dodatkowo Swiadczg o tym drgania zespoiu
napedowego i zespoiu przekkadnl srubowea jakie pojawity
sie podczas pracy robota polskiego z zespoiem napgedowym
francuskim. Nie jestesmy kompetentn} wypowiedzieé sie .

w sprawie usunigcia przyczyn powyzszych zjawisk. -

- Wyniki pomiardw zestawione w tabl.2 wykazuja, e zespok
napgdowy -polski ma poziom diwigku o 4 dBj wyzszy niz
zespét napgdowy francuski. Réznica ta nie jest jednak
zbyt istotna, poniewaz podczas pracy robota /szwedzkiego
z napgdem francuskim i polskiego z napgdem polskim/
réznica wynosi tylko 2 dB. Z pordwnania tabl..1 i 2 wynika,
%e réznica poziomu dZwigku samego napgdu i napedu w
.robocie wynosi dla robota szwedzkiego 12 dB a dla robota
polskiego 10 dB. Poziom dZwigku samej przektadni $rubowych
robota polskiego i szwedzkiego jest Wi@c tez pordwnywalny.




Wa wzrost poziomu diZwigku wpiywa istotrie zastosowanie napedu

francuskiego do robota polskiego /wzrost o 8 aB/ 1 napedu

polsklego do robota szwedzkiego /wzrost o 4 aB/"

Z uwagi na to, ze zespoky napgdowe produkcji WZME WAMEL byly‘

selekcjonowane pod kgtem poziomu dZwigku przed wmontowaniem
. ich do robota, proponujemy zmienic wymaganie dopuszczalnego

poz1omu dzw1@ku 4 75 dB na 55 dB dla zespoxow napgdowych do robotowx

IRb-60.
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