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"napigcia sieci.

\"pomiarowych
_programowych w urzadzeniach cyfrowych. Stanowi podstawowe

. Dopuszczalne maksymalne napigcie miedzy o
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kfétkbtfﬂélé‘i‘ﬁégle zmiany'waftdééi hapigcia sieéci zasilajace]
pouoduja bzgdne dziatanie elektronlcznych urzadzen i systemow.

Symulator zakléceh sieciowych $ZS-2 umozliwia wytworzenie

w sposéb kontrolowany i powtarzalny nastgpujacych zakiécen
sieciowych: krétkotrwate zaniki, obnizenia i podwyzszenia
Symulator jest przeznaczony do badania podatnosci i sprawdza-
nia odpornosci U(zedzen i systeméw na wyzej wymienione zaktéce-
nia sieciowne.

Symulator stosuje sig do badan: urzadzeﬁ i- systeméw automatyk1
cyfrowej i analogowej, sterownikéw, urzadzen mikroprocesorowych
komputerdw, urzadzen peryferyjnych, zasilaczy, przetwornikdéw
licznikéw energii, zabezpieczefi sprzgtowych. i

wyposaZenie lwboratoriéw, placéwek badawczych, projektéwych
i produkcyjnych prowadzgcych badania w zakresie Kompatybilno$ci
ElektngagnetyczneJ\/KEM/ urzqdzeﬁ i srodow;ska. ‘wg PNB6/E~06660.

Dane te

-====='—- ,
Symulator ‘sz5-2 posiada dwa kanaty Ul i U2 wyposazone w stero-
wane bezstykowe Zaczniki pradu przemiennego. Wytwarza powtarzalj

hnigz e
ZEZ=SI=2=E=

ne o zadawanym czasie trwanis zaklécenia: zanik napigcia sieci
/U1/0/, obnizenie lub pddwstzenie /V1/Us/ . Unozliwia -réwniez
powtarzalne zalgczenie urzadzenia w zadanym kacie fazowym

napigcia sieci /0/VU1/.

Podstawowe dane techniczne

Znamiahowy pred‘obciazenia symulatora ' 5A
Minimalny prad obciazenia symulatora 0,5A
Maksyma1n§ prad ocbcigzenia symulatora 10A

“od 70V do 250V

Napigcie zasilania kanaiu U1l lub U2
: /maks . 300V/

kenatami U1,-U2
Spadek napigcia na symulatoraa

zaniku napigcia Lpl/o
regulacjs
podzakresy

Qzas trwania t,

/

N Y . O s AP e e

500 Vpp
. 8V /przy 1BA/

- od 1 ms do 1000ms
-~ piynna w podzakresach
- 10,20,100,200,1000 ms

5
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Czas trwania t, obnizenia lub podwyz-
szenia /U1/U2/ -

regulacja-

E . podzakresy‘
Kat fazowy zalaczenia /0/U1/
regulacja

v

¢

Okres repetycji T dla Uq/0 i°Uq/U2 -

dls O/Uq
. Svmulacga poczatku zakidécenia

dla U1/0 i vi/u2 -

!

¢ dla 0/u1

Praca symulatora ,
generowanie z

. Wyzwalanie

WekaZnik cyfrowy

Temperatura pracy

Wilgotnosc

Napigcie zasilajgce -
~ Pobér mocy

Wymiary-bez zespoiu zaemlania
kanaéw U1l i U2

Masa symulatora
W skiad urzadzenia wchodza:

akiéceli =

ot

od 1 do 100 péiokreséw
napigcia sieci

-co poétokresu w podzaskre-

sach
CJewe
przy t, = 20 ms

pidynna w zakresie peine-
go okresu napigcia sieci
wskazania w [s]-

1'.2 '5510.20 S
2'4'10.20.40 8 ) .

od naturalnego przejéci
pradu obcigzenia przez

wartoéc zerowa °

od dodatniego péiokresu
napigcia siecil

pojedyliczy cykl
automatyczne /repetycy]

reczne /przyciskiem/
sygnatem zewngtrznym TT.
przez podanie stanu L

czas trwania zakidécenia
tz W [S] lub

liczba wygenerowanych
cykli zakzécet Nz

5°C do 40°C
20% do 80%
220V +10%, -15%; 50HzZ2
ok. 25 VA '

292 x 250 x 127 mm
ok. 4,7 kG

- symulator ° .
- zespod zasilania kanaléw U1 1 U2

P
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Wyzacznik sieciowy obwoddw sterowania
POWER sygnalizacja przyigczenia symulatora do sieci.

U1/0 przetacznik rodzaju pracy U1/0, symulacja zanikéw
napiecia sieci; Uguf = Ul przez czas tz: Ugyt = O,

0/Ul przelgcznik rodzaju pracy O/U1, zalaczanie napiecipﬁ
Ugyt W zadanym kacie fazowym, Ugyt= O po‘czas?e t,:
UgyT = U1 /ty/, okres repetycji 2T.

ﬂi/UZ'przeiacznik Fodzaju pracy Ui/U2, symulacja obnizefi
. -/kiedy U1>U2/ lub podwyzszen /kiedy U1<U2/,
UguT = U%/przez czas tzi: Ugyt = U2,

U2 przeigcznik rodzaju pracnyZ, wgaczenie Ugyr = U2.
éIMPL/REPET przetacznik pracy pojedyrnczej i repetycyjnej
- w pozycji SIMPL, inicjowanie pojedyficzych cykii .
zakXoécenia od przycisku INIT lub GATE INIT,
- w pozycjl REPET, praca automatyczna z zadanym okresem

repetycji T uruchamlana przyciskiem INIT lub GATE
INIT.

OFF/ON przetacznik wykacienie/wlaczenie napigcia UéUT-

INIT przycisk recznego wyzWolénia pracy pojedyriczej

./SIMPL/ lub repetycyjnej /REPET/.

REPETITION INTERVAL T - przetacznik zadawania czasu
repetycji 1s, 2s, 5s, 10s, 20s. )

Wyswietlacz cyfrowy:
~ przy przelgczniku @ w pozycji tz

dla U1/0 XXX| 8 czas zaniku t-
0/U1 - | XXX]|s kat fazowy zalaczenia
ui/u2 JXX| 8 czas obniZenia lub podwyzszenia
’ napigcia -
v2: - ] sygnalizacja pracy Ugyr = U2

- przy przeiaczniku @? W pozycjl N
dla-U1/0, ,0/U1, U1/U2 [XXX] léiczba zr‘eal:.zowanych
zakiéceh /cykléw zakibéceri/ dla U2 [ sygnalizacga
pracy -Ugyt = Y2. S
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‘wego symulatora. .

~OUTPUT 1: 100, gniazdo BNC Hy3301e sygna&unaplecia

- 7.-
NUMBER OF INTERFERENCE N /DURATION OF INTERFERENCE t,,
przetacznik pracy. wyéwietlacza : . -
- w pozycji N zliczanie liczby zrealizowanych zakiécen,
- w pozycji ty czas zakidcenia t; lub kat fazowy zalacze
'xlkinxunx:xx nia dla O/U1
- chwilowe przelaczenie tz/N/f‘ lub N/tz/N powoduje
zerowanie stanu wysSwietlacza.

DURATION OF INTERFERENCE, przetacznik podzakresoéw czasu
trwania zakiécenia. ty 10ms, 20ms, 100ms, 200ms, 1000ms
lub kata fazowego dlaloypl. :

Poteﬁcjometr piynne] regulacji czasu trwania zakXdcenia
t, lub kata fazowego dla 0/U1. ’

0.01 Ugyt przeznaczone do monitorowania napigcia Ugyr.

SYNC .OUTP. gniazdo BNC, wyjscie TTL, sygnai synchronizacj

stan normalny H:,

zbocze B/L dla U1/0 i U1/U2 poczgatek iniCJaCJl zakléce~
nia t,

zbocze L/H dla 0/Uil zalgczenie Ugyr Przy tz

czas trwania stanu L dla U1/0 réwny tz
dla U1/U2° réwny tz -
dla O/U1- odpow1ada czasowi wyia-
' : - czenia urzadzenia.

GATE INIT. gniazdo BNC, wejscie TTL normalny stan H,
rezystor 1k do +5V,

przy (:) SIMPL stan L, wyzwolenie pojedyficzego cyklu
’ zakiécenia od zewngtrznego sygn
tu, okres powtarzania wigkszy
od T

przy (:) REPET stan L wyzwolenie pracy automatycznej .
NO OPERATING TERMINAL N LIVE, sygnalizécja nieprawidio-
wego. przylaczenia zasilania sieciowego, na przewodzie

zerowym wystgpuje napigcie fazowe, zabrania sig urucha-

“miania i pracy symulatora. W przypadku swiecenia lampki
nalezy dokonac przetaczenia w obwodzie przyacza siecio

\




3.2. Rozmieszczenie elementdw_na Q1201e tylnej_ [gyg 1/_i_ich

funkcionalnoéc . _ . .

- TO EUT, podwojne gnlazdo wyjéciowe symulatora, do
' przyaczania badanego urzadzenia i obcigzenia dodatkowego
Maksymalny prad obciazenia 10A.

<:> - MEASURING OUTPUTS, 2801sk1 pomiarowe w obwodzie gXownym
symulatora.
P! = N' = pomiar napigcia wy3éc1owego UEUT
‘Uil-N - pomiar napigcia zasilania kanazu Ul
' uz2-N - pomiar napigcia zasilania kanatu U2

—{:}- - po zdjgciu zwory @9 -mozliwoéC pomiaru pradu
obciazenla synmulatora

" . P=N T pomlar nap;Q01a zasilania oymulatora.
- Bezpiecznik 0,315A, obwoddw sterowania.

- Bezplecznlk 10A, samoczynny W obwodzie gléwnym symulato~
‘ra, Obejmuje réwniez obwody zasilania kanaiow.

- Przewéd sieciowy z wtyczka, tréjprzewodowe przylaczenie
symulatora.

- Zwora w obwodzie giébwnym symulatora, po zd3901u zwory
mozliwoé¢ pomiaru pradu obcigzenia.

" — POWER INPUT U1,U2, gniazdo SZR do zespoiu komutacji
obwodéw zasilania kanakdw Ul i Uz.

@)

@)

B

(:).- Gnd J— - LﬂClSk ochronny, uziemiajacy.
&)

- tabliczka znamionowa symulatora.

- Zespél zasilania U1,U2 komplenty.

- dwa gnlazda sieciowe z bolcem ochronnym z .0znaczonymi
kontaktami fazowym P i zerowym N. Wykorzystyiwane do

" zasilania autotransformatoréw lub innej realizacji |
zasilania U1 i U2. ’

(::) - U1;7U2, gniazdka /kontakty/ fazowe zasilania kanalow
‘U1 i U2. ' -

-

. ( : ' :
. : ' » /9



‘Obwéd gXéwny /Schemat nr 1/

_ ukladami RC. o, ’
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Uproszczony schemat elektryczny symulatora jest przedstaw1ony
na rys.2.
W symulatorze SZS-2 ‘mozna wyréznlc trzy pods tqwbwe ukZady:

- obwod gléwny - ,

- ukiady zasilania i posrednlczace

- ukiad sterowania. s

Zadaniem .obwodu gZownego jest zasilanie "urzadzenia badanego
EUT i realizacja programu symulacj1 zaktécefi. i
Obwéd gléwny posiada budowe dwukanalowa.

Umozliwia to zasilanie urzadzenia badaneg EUT jednym z dwéch
regulowanych naplec Ui lub U2. Wymaganych do symulacji przeta-
czeft kanalow dokonuja aczniki pékprzewodnxkowe - triaki TR1,

TR2 Triaki zabezpieczone sa przed przepigciami komutacyjnyml

Dla zapewnienla minimalnych znieksztaicen napigcia za511a3aceg
urzqdzenle badane /EUT/, triaki sa sterowane synchronicznie .
z przejséciem prddu.obciazenia przez wartosc¢ zerowa. W zwiazku
z tym W symulatorze zastosowano uklad czujnika przejscia pradu
przez wartoéC zerowg /DS...DQ/ '

Ukiady zasilania i poérednlczape /Schemat nnLZ/

Uktady zasilania i posredniczace Spekniaja nastgpujace zadani

- sygnalizacja faktu i prawidtowosci. wigczenia przewodu sieci
wego do gniazda sieciowego /neondwki N1,N2 patrz ‘
Schemat nr 1/,° ’

- zasilenie napleciem stalym +5V ukiadu sterowanla /transform
.tor TS20, diody D1, D2 ukiad stablllzacjl napigcia UL 7505/,

- wzmocnienie impulsdw wyzwalania triakéw /tranzystory T1:T4/

- zasilenie wzmacniaczy impulsowych: wyzwalania triakow /tran=

" sformator TS8/8, diody D3,04/, e

- odd21e1en1e galwanlczne .wzmacniaczy ﬁmpulsowych wyzwalania
trlakéw od obwodéw sterowania /transoptory TO1, T02/, '

- oddzielenie galyaniczne czujnika przejscia pradu przez

wartos$¢ zerowa od obwodéw sterowania /transoptory TO3,7T04/
. J ) - 4

‘ —
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4.2,

" . trzy komory: przednig, prawg i lewg. Przyrzad posiadakdwie

‘poéréénae:

*Przyrzad jest umieszczony w ‘obudowie metalowej o zdejmowanych

_piyta czoZowaw komorze przedniej. '
W prawej komorze umieszczony jest obwéd giowny - zespél‘

- 10 =

Uktad sterowania /Schemat nr 3/

zadanie ukiad6w sterowania poléga na wytworzeniu i uksztatto-
waniu impulsow sterujacych pracq triakowlR1, TR2.

W ukiadzie sterowania sg realizowane nastgpujéce zadania

- standaryzacja sygnatu z czujnika przejécia pradu przez warto$
zerowa /tranzystor T1, elementy D,K/

-~ standaryzacja sygnaiu napigciowego- z transformatora /dioda D4,
tranzystor T2,.element D/, .

- zalpczenie napigcia zasilania na urzadzenie badane /przeigcz-
nik OFF/ON, element E/,
- wyzwolenie symulacji zaktocenia /przeiacznik INIT, elementy
c,8/ : ) \
-—~generowanie sygnaiu okresu répetycji T- /elementy A13,8,C,D,
- przeigcznik podzak}eséw T/, ) C :
- generowanie sygnaiu okre$lajacego czas zakiodcenia. t /elemen
ty Al12, pfzelacznik podzakreséw t,/,

- wybér rodzaju pracy symulatora /przetacznik rodzaju pracy
PRP, elementy G,F,E, przélacznik SIMPL/REPET, element C/,

- formowanie sygnatu wyzwalania fr}akéw /elementy. H,3/,

- wyéwietlenie na wyswietlaczu czasu zak&éceﬁia t, lub liczby

‘ cykli zaktécen N, /ﬁyé&ietlacze W,X,Y, elementy K,L,M;N,O,P,
R,S,T.U,V, przeiacznik t,/N/» '

.- o,

A

Korstrukcis_przyrzady = - . L,

sciankach bocznych oraz gérnej i dolnej .

Wnegtrze obudbwy podzielono przegrodlami ekranujgcymi tworzac

piytki drukowane. .
Piytka P-1.zawierajaca ukzady sterowania jest umieszczona za

radiatoréw triakéw i diod czujnika przejécia pradu przez
wartos$¢ zerowg. _
W lewej komorze umieszczono pozostate czesci obwodu zasilania

oraz piytke drukowana P=2.



\tréjprzewodnowej‘-'gniazda sieciowego z boalcem zerujacym

zacisk jgéi Gnd 4+ polaczyé z instalacja uziemiajgca, przewoder

' nie/ dla symulatora, urzadzenia badanego i urzgdzef uzywanych

. sieci /wyjgcie wtyczki przewodu sieciowego symulatora é}

z gniazda sieciowego/.

' ;najdowal sig w warunkach.ré%nych od podanych w p.2 Instruk-

Ogélgg_;ggggz=gg§ ieczelnstwa i.ekSQlogtac i
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Symulator jest przyrzgdem I klasy ochronno$ci, podstawowym
érpdkiem ochrony przeciwporazeniowej jest zerowanie Juziemiani
Zasilanie przyrmadu przystosowane jest do sieci jednofazowej

/uziemiajaéym/. - , - ‘
W brzypadku zasilania s?mﬂlatora z sieci dwuprzéwodowejfnalez

o przekroju conajmniej 1 mmzo mozliwie najmniejsze] dZugoséci.

Jédholitoééhsgosobu ochrony_na_stanowisku badawczym.

e v S B D o e G v o D o ST B S e D om S T S m S €O - D R s P G B SR R D AR S e
n "

Nalezy zapewniC ten sam sposéb ochrony: /zerowanie lub uziemia

w czasie pomiarow i przytaczonych do symulatora lub badenego

urzgdzenia. - ,

Pograwﬁé przylaczenie_do_sieci

Symulator powinien by¢ tak przyiaczony do sieci'aby\na-przewo
dzie zerowym przyiacza nie wystapiko napigcie fazowe. Warunek
ten jest spekniony jes$li nie $wieci eig lampka sygnalizacyj-

na @9 . . .

W przypadku kiedy na przeWodzie zerowym Wystapi napiécie’
fazowe /lampka @9. éwieci/ nalezy‘dokonaé odpowiednich
Iprzeleczeﬁ na przylaczu symulatora. ) ’ )

f

Zde jmowanie oston_obudowy

przyrzadu dopuszdza'sie jedynie po odigczeniu brzyrzadu od

@hiodzenie. Ustawienie przyrzgdu na stanowisku badawczym

wn@trza obudowy. - , _ , -

Reklimatyzacja. Jezeli przed rozpoczgciem pomiarow symulator

cji to przed wigczeniem go do sieci nalezy przeprowadzyé

pgina reklimatyzacje. - “

“~ L 4
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" -lub przez _wy!:qcz;m.e symulatora wquc21kiem @. Z)qlecany jes

10.

-5 dowolnym charakterze obcigzenia /indukcyjne, pojemnoéc1owe
‘czynne/ . Prad obcigazenia symulatora nie powinien przekraczac

“Zrodia_ napigcis_ U2,

-sza od 500 Vpps

- okres repetycji zadaje sig przez ustawiér}ie' w potozenie

Do wyjécia symulatora, gniazda mozna przyigczac. urzadze

10A i byc¢ wigkszy od O0,5A.

Jezeli badane urzqdzenie jest matej mocy, wprowsdza znaczne
znieksztalcenia pradu lub. dyie przesunigcia fazows to nalezy
stosowaé obciazenie dedatkowe,o charakterze czynnym, wiaczane
réwnolegle do takiego urzgdzenia /drugie gniazdo /e

Wybér wariantu zusilania kanatéw U1l i U2 nalezy wykona wg.
p.6.2, Przy stosowaniu dwéch Zrédei zasilania U1 iu2 nalezy
zepewnic ich zgodnodé fazowg. -

Dapuszczalne wartoéci napiegc Zzasilania uartoéc mnksymalna 300
minimalna 7OV.\

Dopuszczalna warto$¢ napigcie pomigdzy kanatami U} i U2 mniej

Wyigczenia_napigcis_na urzgdzenlu bedanym mozna dokonaé w

dowolnej chwili przez zwolnienie przycisku .do pozycji OFF,

sposéb pierwszy.
/

’
;

Ogélne_ zaéady obsiugi:

- wszelkie zmiany nastaw parametrow i wybér rodzaju symulatji
zaklécenl nalezy dokonywac przy przelaczn:.ku @w pozyc.SIMPL

- okres repetycji T > tz. \ . -

- wyzwolem.e cyklu zaklécenia moze nastapi¢ po zakor‘lczeniu
cyklu poprzedniego. i v ~
gérne tylko jednego przeigcznika } ot

- zerowanie wyswietlacza . moZna dokonaé przez chwilowe prz
taczenie przetacznika do pozycji przeciwnej 1 powrdt do
poiozenia poczatkowego, ~

- wyzwolenle cyklu symulac;;i moze nastapic reczm.e przciskiem
‘1ub sygnatem TTL ° p021om1e L podanym na gniazdo @,

- napiec:.e na badanym urzadzeniu-mozna monltorowac oscylosko

pemn z gnlazda@przy synchron12a031 OScyloskopu od sygnalu

z gn:.azda

- czas trwania stanu.L na wyjséciu ‘SYNC OUTP ‘dla U1/0 i
U1/U2 jest réwny czasowi zakiécenia.tz. ..o . /{2)

- . . . a

%
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'Dla pracy O/Ul czas trwania stanu L Jest réwny sumie okresu

. Okres repetyc;i T cyklu zak2écenia powinien byc zadany zgodnie

- 13.-

~
~

repetycji T-1 czasu trwania zakidcenia t; /kata fazowego p /
Patrz rys.s. . - -

Zasady grzegrowadzanla badaﬁ urzgg_ efi. =

Badania urzadzenis nalezy rozpoczynac’ od symulacji zakibéceh

o najkrdétszym czasie zaklécenia i napieciach_zasilpnia
zblizonych do wartosci nominalny€h ‘

W trakcie bada#h zmieniaC parametry zaktdcenia w sposéb piynny
do wymaganych wartoéci.

Zz norma przedmioton@ lub wybrany o takiej wartoéci, aby przed
wyzwoleniem nastgpnego zakldécenia w urzadzeniu badanym éyakly
stany nieustalone.
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6. Przygotowanie symulstors do_pracy.-

. P N - PN

6.1E“Ciiﬁﬁ6éé1 wstgpné i sprawdzenié poprawnosci_zasilania.

1. Wyjaé przyrzad z opakowania transportowego.

2. Na piycie tylnej:- = - .
- przylaczy¢ zesp6l zasilania do gniazda @ .
- bezpiecznik é ,wclsna¢ przycisk czarny,
- sprawdziC polozenie i kontakt zwory

3. Na piycie czoiowej:
- wyzacznik sieciowy (:)ustawié w pozycji dolnej,
- przelacznik C) wcisna¢ - /U1/0/,
-.przezacznik (:) ustawi¢ w pozycji SIMPL
- przetacznik (8) ustawié w pozycji OFF
- potencjometr G!) ustawiC w skrajne lewe poZozenie
- przetacznik @ ustawi¢ w pozycji t, )
- na przelaczniku; @ ustawiC wstepne T = 1s
~--na grzelaczniku @ ustawié wstgpnie tz = 20 ms.

4 Pr.zylac.zyé przewdd sieciowy do gniazda sieciowego z
" boleem ochronnym. Jezeli zasilanie symulatora realizowane
jest z gniazda'sieciowégo bez bolca ochronnego to przed
przytaczeniem symulatora do sieci nalezy zacisk <:> Gnd
przytaczy¢ do najblizszej instalacji 'uziemiajacej przewode
o przekruju conajmniej 1 nn% o dzugodci najwyzel 2 m.

5. Symulator jest poprawnie zasilany jezeli:
- lampka sygnalizacji (2) POWER $wieci, _
_-. lampka sygnalizacji , TERMINAL N LIVE nie $wieci:
Jezeli lampka ‘!) $wieci to nalezy dokonac przelaczenia

-

w przytaczu symulatora /zamlana przewoddéw N i P/

6. Jezeli wynik sprawdzenia poprawnosci zasilania p.5 |
jest pozytywny to mozna przystapic¢ do montazu ukziadu,
- pomiarowego. wykorzystywanego w badaniach.
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realizowane przy pomocy zespoiu

Na rys.3 prze@stawiono trzy sposobi zasilania kanazow U 1 U2

a/ Napigcie zasilania :kanaiu réwne napigciu sieci realizowane
przez bezpodrednie poigczenie przewodem odpowiednio zacisku
oznaczonego Ul /U2/ z zestyklem gniazda (::)oznaczonym

P. - -

b/ Napigcie zasilania kanatu nizsze od napigcia sieci, realizo
yane prigz wtaczeniec odpowiedniego rezystora Rd pomig&zy i
zacisk oznaczony Ull/UZ/ a zestyk gniazda (:) ozna-
czony P. e '

c/ Napigcie zasilania kanatu jest zadawane z autotransformator
- realizowane przez pokgczenie suwaka autotransformatora
odpowiednio do zacisku oznaczonego U1 /U2/, autotransf
rmator jest zasilany z gniazda . -

W sposobie a/ napigcie zasilania kanaiu jest rdéwne napigciu
sieci zasilajacej symulatora, nie ma mozliwoéci regulacji.

W sposobie b/ uzyskuje sig obnizone napigcie wynikie ze spadku
napig@cia na rezystorze Rd. Warto$¢ napigcia’ moze by¢ regglowan
wartoécia rezystora Rd. Wartoéc rezystora Rd i jego moc wynika
z wyméganego bbniZenia.ﬁapi@cia i pradu obcigzenia symulatora,
zwykle pradu sieciowego badanego urzadzenia /ewentualnie z
sumy pradéw, pradu sieciowego badanego urzadzenia i obcigzenia
dodatkowego/. Sposéb b/ moze byé wykorzystywany, jezeli prad
sieciowy badanego urzadzenia nie jest znleksztakcony.

Sposéb ¢/ jest uniwersalny, zapewnia zadawanie wartosci naplec

Zzasilania kanatu /kanaléw/ w zakresie regulacgi zas tosowanego

autotransformatora /autotransformatoréw/.

Wymagania_ na autotrénsfdrmatof' /
- Maksymalna moc*( 2,2 kVA ~
/Moc wigksza od mocy pobieranej przez badane urzadzenie /bad

ne urzadzenie i obciazenie dodatkowe/,

’
A

2 maksymalny prad obciazenia < 10A.

5\*eligvrosowane sa dwa autotransformatory to oba powinny
by¢ te] samej mocy, -tego samego typu. -

Polaczenia autotransformatordw zgodnie fazowo ° /4£;

Poprawne dziatanie symulatora wymaga aSy napigcia zas
kanatéw U1 i U2 byty zgodne fazowo.

-

1lania.

L 3 ———— Y
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' Po przytaczeniu ustaliC wstgpnie nominalne napigcia zasilanla

6.3,

-
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Sprawdzenie. zgodnosci faz:

- nastepnie sprawdzi€ woltomierzem czy napigcie pomidey wyj-

‘U1-U2 powinno byC bliskie zero.

- przytaczyé autotransformator do gniazda <:>.

- suwak astotransformatora ustawiC w polozenie minimalnego
napigcia wyjsciowego, - . :

- woltomierzem sprawdzi czy napigcie pomigdzy /suwakiem/
wyjéciem autotranoformatora\a zaciskiem N symulatora

jest bliskie zeru,

éciem /suwakiem/ autotransformatora a zaciskiem P, symu-

latora.maleje przy wzroscie napigcia wyjéciow§90'autotransfo-
. rmatora, osigga wartoéé zerowa przy zréwnaniu wartosci napig-

cia wyjséciowego autotransformatora z wartoscia napigcia sieci

za51laJaceJ. ) d

Jezeli stosowane sa dwa’ autotransformatory to procedure spra-—
wdzenia nalezy przeprowadzic dla obu autotransformatoréw.
W przypadku kiedy wmynik sprawdzenia jest nagatywny, nalezy
dokonac odpow1ednlch przekaczen przewoddéw P i N w przyiaczu
autotnansformatora /przylaczach obu autotransformatoréw/.
Jezeli wynik sprawdzenia jest pozytywny, napigcia sa zgodne
fazowo, to nalezy polaczyc wyjscie autotransformatora /suwak/
z gniazdem @odpowmdnlego kanaiu Ul lub U2.

kanatéw /UL = U2 = 220V/. Kontrolg napigcia przeprowadzic
woltomierzem przyaczonym pomigdzy zaciski Ui-N /U2-N/

na piycie tylnej symula;ora. Jezeldi napigcia Ui i U2 sa fazowo
zgodne to wdwczas zmierzone nap1901e pomiedzy zaciskani

Uruchomienie ukladu pomiarowego. )

o D ST mip D Wy Gun (ke S me PG W WD YRS ey v Ams et Toe A8 WD e D SO0 em A ew B e S0

Typowy uklad.pomiarowy pokazano na rys.4.

PoZzaczenie uktadu pemiarowego polega na:

- wykonaniu czynnosci wstgpnych i przylaczeniu tymulatora do
sieci zasilajecej wg. p. 6. Loy '

- .poiaczeniu i gprawdzenlu obwodéw wybranego za51lania kanatow
UL 4 U2 wg. p. 6.2, : ) .

- przyZaczéniu woltomierza do kontr011 napigcia UEUT pomigdzy

" zaciski oznaczone P'=N’ na piycie tylnej,
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- przyiaczeniu -do-'gniazda urzadzenia badanego /BUT/ oraz,
jezeli jest wymagane, przytaczeniu obcigzenia dodafkowego do -~
drugiego gniazda ' " '

- potaczeniu ukkadow pomiarowych.

Przyktadowo, oscyloskopu do monitorowania napigcia zasilania'

urzadzenia badanego /wejs$cie oscyloskopu do gniazda OUTPUT
1:100,- synchronizacja lub drugi kanaz oscyloskopu dq/gniazda
SYNG OUTP/. Oscyloskopu do monitorowania wWybranego sygnatu

urzadzenia badanego /wejééie oscyloskopu do wybranego punkfu
pomiarowego uriadzenié. synchronizacja lub drugi kanal oscylosko
“pu do gniazde @ SYNC OUTP/,. . .. T

Uruchomienie ukZadu pomiarowego

- wieczyé_wylaéﬁnik sieciowy w urzadzeniu badanyn,

- wigczy¢ zasilanie symulatora przetgcznikiem (1)

- weisnal przefacznik do pozycgji ON. _

Urzadzenie»powinno’byé zasilane od napigcia kanaiu U1, przy

weidnigtym przekaczniku (:) U2 urzadzenie jest zasilane od-

Aapigcia kanatu U2, - ' _ '

. « Jesli to konieczne-skonyOWaé wartoséci napigc Ul i U2 do ,
wymaganych wartosci UgyT. ) . ,

- na pfzelacznikach ustali¢ rodzaj éymdlowanych zakiéceﬁ(:) lub (4)
lub @ rzetacznikiem @ oraz przel@cznikiém okres o
repetycji T, czas trwania zak}écenia'tz, .

- wyzwoli¢ pojedynhcze zaktécenie przyciskiem (:>INIT,na"wyéwiexla
czu powinien by¢ wyswietlony czas zakZobcenia, sprawdzi¢ czy
"po zmianievpokozenig pbtencjometru i ponqwnym~wyzwoleﬁiu czas
zakkdécenia na wyswietlaczu zmienia odpowiednio warto$¢,

- przelacznik C)Lmtawié w pozycjg REPET i wyzwolic przyciskiem(9)

INIT pracg automatyczng.

. Sprawdzenie dziatania uktadu )
Poprawnos¢ dzialania ukzadu zaobserwowa¢ nd podstawie: _
- obserwacji przebiegu z gniazda OUIRUT 1:100 -

- pomiaréw napigcia UEUT na zacisKRach JP-=NY/
. obserwacji dziatania wy$wietlacza. ‘

Uruchomien{e uktadu mozna pfzaprowadziéidla zastepczego oﬁbiazeni

. przykladowo po przytaczeniu zaréwki o mocy 100w,

d

8



Uwaga:

Jezeli ukiad pomiarowy nie dziaa poprawnie /zaklada—
Jec sprawnoéc aymulatora,urzadzenla badanego-i popraw-
nos$¢ potaczenia- ukladu/ oznacza to, ze:

a8/ Urzédienie badane EUT posiada zbyt mala moc.
W takim przypadku nalezy do gniazda dotaczyt

dodatkowe obciazenie np. zaréwke o mocy 100W,
p .

b/ urzadzenie badane EUT wprowadza znaczne znieksztai-
cenia pradu lub zbyt.duze przesuniqcié fazows.

. W takim przypadku nalezy do gniazda , dotaczy¢

obciazenie dodatkowe o charakterze czynnym;~ |
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Przyk}ad ukiadu pomiarowego unozlimlajacego badanie zakkécal-
no$ci /podatno$ci/ odpornoéci urzadzenia badanego EUT na
. zaniki napigcia sieci jest przedstawiony na rys.4.

~

W symulatorze $ZS-2 pracuje jeden kanat oznaczony Ul. Urzadze=-
nie badane zasilane jest napigcie Ul. Na zadany czas zakioce-
nia. ty zasilanie jest przerywane. Poczatek zaniku nastgpuje
zawsze przy przejéciu pradu obcigzenia urzadzenia badanego
"EUT. przez wartosé zefoﬁa.'szy pracy repetycyjnej zaniki sg’
generowane automatycznie z okresem repetycji T. ‘
Przykzad przebiegu pojedyficzego zaniku ng>1ecia W pracy
repetychnej przedstaw1a rys.5a..

* -~

7.1.1, Przygotowanie do pomiaréw'

'szygotowanie do pbmiaréﬁ powinno'nastepowaé igodnie Z p.6
‘Instrukcji.Zaleznie od potrzeb nalezy wybraé jeden z warian
téw zasilania kanaiu Ul. Przed pomiarem nalezy wybrac
'przelacznikiem wymagany w normie przedmiotowe] urzadze-
nia badanego okies repetycji T. Zalecany okres repetycji
T = 10s /czegstos$c O, 1§§' Podczas pomiardw nalezy przestrze-
ga¢ zasad ujetych.w p.5 Instrukcji. ~ '
b
7.1.2, Pomiary - - : _
Podczas symulacji zanikéw ngigcia zasilania 31ec1owego za
- pomocag symulatora nalezy dokonaC pomiaréw:
- -~ czasu trwania zaktdcenia t, ]
- napigcia zasilanla urzadzenia badanego przed zanikiem
/zwykle naplecie znamionowe/ .
W czasié symulacji zakiécer ,nalezy prowadziC obserwacjg i
kontrdle wszystklch parametréw waéciowych urzadzenia
. badanego. '
Pomiary zaleca sig wykonywac przy niezmlenneg ‘wartosci
naplecia zasilania. Przykiadowo: 0,85 Uzn, Uzn, 1,1 Uzne.
Dla znanej wartoscl napigcia zasilania naleZy, poczawsz
od naJmnlerzych wartos$ci zwigkszac potencjometrem .czas
zaktdécenia tz. Dla kazdego czasu zaklécenia. tz urzadzenie

~

badane powinno wykonqé' kilka cykli: pracy.
o | GQO

R
L ——
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Gdy przy pewnym czasie zakldcenia tzq urzadzenie zaczyna
reagowac W Jakikolwiek nieprawidtowy spos6b na zaniki
naplecia oznacza to, zZe zostai okreélony poziom poddnoéci'
urzadzenia na zaniki napiecia zasilania. Poziom ten okreélany
jest wartoscia czasu tzq przy danym napigciu. zasilania np.
Uzgv. Nastepnie nalezy stopniowo zmnlerzac wartosc czasu tz.
Przy pewnym czasie tzg urzadzenie przestaje reagowac¢ na
aaklécenia. Jezeli przy czasie tzg urzadzenie pracuje popraw
nie przez wymagang. iloécé cykli pracy to znaczy, ze czas zakl‘
cenia tzo okresla poziom odporno$ci urzadzenis na zaniki
napi@cia przy: danym napieciu zasilania np. n® igciu znamio-
nowym. Mozliwe jest przyjecie jako parametru ‘czasu zakioceni
t, i dokonywanle .zmian wartos$ci nampiecia zasilania.
W normie przedmiotowej urzadzenia powinien by¢ okresélony
poziom podatnosci, pozmom odpornos$ci urzadzenia na zaniki
napiecia, okres repetycji /czestoéC/ zaktécenn, liczba zakléc
podawanych na urzgdzenie przy okreélaniu poziomu odpornoéci.
Po zakoficzeniu badai nalezy: '
- przeigcznikiem . wytgczyc nnpigc:Le UguT zas:.la,]ace
urzadzenie badane, .
- wytacznikiem sieciowym (:) wytaczyé symulator.

7.2, ngulacia dynamiczny ch_zmian nagigcia ui/uz .

praguapacipagierg - PPt P X R ad ol dad ----—----_- o ik g ow e o0

Przykiad ukiadu pom iarowego umozliwiajgcego ‘badanie zakkécalno
sci, odpornosci urzadzenia badanego EUT na dynamlczne zmiany.
/obnizenie 1 podwyzSLenie/ napiec1a gieci jest przedstawiony '
na rys.4. - .

w. symulatorze §zZ5~2 pracuje kanal oznaczony Ui z wyjatklem
czasu zaklécenia t>, kiedy naste@puje wlgczenie 1 praca ’
kanaiu L2. Kanaly U1l i U2 pracuja na przemian. W danej chwili
czasowej moze pracowaé tylko jeden z nich. Poczatek zakléce-
nia nastgpuje zawsze przy przejsciu ‘pradoéw EUT przez wartoéc

. zerowa. Przy pracy repetycyjnej zmiany napiec1a sa generowane

automatycznie z okresem repetycji T. Czas zakibcenia tx w tym
przypadku moze przybierac wartosci od 1 do 100 pélokreséw
napmec:a uz. ,

Przyklad przebiegu dynamiczne] zmiany napiecma dla warunku
U2 < Ul przedstawia rys.5b. ’

Al
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7.2.1. Przygotowanie_do pomiarow

Przygotowanie do pomiaréw'powinno przebiega¢ zgodnie =z

p.6 Instrukcji. .

Ponadto nalezy:

- przelacznikiem U1,/U2 (:) dokonac wyboru rodzaju pracy
symulatora - -

- wybra¢ wariant 23311ania kanazow Ul i U2 /patrz. 642/

- wybrac przetgcznikiem wymagany w normie przedmiotowe]j
urzadzenia badanego okres repetycji T. ' )
Zalecany okres repetycji Tw=10s /czgstoéé O, 1“§‘/

- Podczas pomiardéw nalezy przestrzega zasad uJetych
W p.6 Instrukcji.

7.2.2, Pomiary _ ‘ - .
Podczas symulagi dynamicznych zmigﬁ napigcia sieci nalezy
przeprowadzi¢ pomiary: , ' G '
- wartodci napigcia zasilania przed zaklocenlem /zwykle
warto$¢ znamionowa lub. 0,85Uzn, 1,1 Uza/, '
.- warto$¢ napigcia w czasie zakibcenia /podwyzZzszenia lub
\ obnizenia/ albo‘glebokoéci obnizenia lub.wysokosci ’
podwyzszenia liczone od wartosci napigcia znamionowego

=~ czas trwania zakiocenia t;.
"W czasie symulacji zaktdcen nalezy prowadzic obserwacjg i
kontrolg wszystkich parametrow wyjéciowych urzadzenia
badanego. Pomiary zaleca sig wykonywa¢ przy zalozeniu staio
éci dwéch parametréw charakteryzujacych dynamiczne zakléce-
nia napigcia sieci zmleniaJac parametr trzecil.-Sprawny
przebieg pomiardw oslaga sigQ gdy parametrem zmlenianym Jjest
czas zakiécenia ty.

Dla znanych i niezmiennych wartoéci napigcia przed 1 w
czasie zaktécenia, nalezy poczawszy od najmniejszych warto-
sci stopniowo zwigkszacC potencjometrem czas zakZécenia
t,. Dla kazdego czasu zakécenia ty urzadzenie badane
powinno wykona¢ kilka cykli pracy. Gdy przy pewnym czasie
zaklécenla t,q urzadzenie zaczyna .reagowa¢ w jakikolwiek
nieprawidlowy sposéb na zaklécenie -oznacza to, ze zostal
okreélony poziom podatnos$ci urzgdzenia na dynamiczne zmiany
/podwyzgzenla lub obnizenia/ napigcia sieci. -
Poziom ten okreslony jest wartoscia czasu tzg przy danych;

okreélgnych napieciach przed i.w czasie<zaktécenia. é%ib

-~
.
1.
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- W symulatorze SZ§5-2 pﬁacuje jedan kanﬁl oznadzony Ul. Poczatko~

" w pozostatych rodzajach pracy U1/0, U1/U2 symulatora.-
. Przyktadowy przebieg zalgczénia napigcia na EUT przedstawia
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. Nastgpnie; nalezy stopniowo zmniejszaC wartos$C czasu t,.

. / . . .
Przy.pewnej wartos$ci czasu t, urzadzenie przestaje reagowac
na zakidcenia. Jezeli przy czasie tzg urzadzenie pracuje
poprawnie- przez .wymagana ilo$¢ cykli pracy to znaczy, ze
czas zakZdcenia tyg okres$la poziom odporno$ci urzgdzenia na
dynamiczne zmiany- /podwyzszenia lub obniZenia/, napigcia

- sieci. Poziom ten okreslony jest wartoscia czasu 't,, przy
, L . Lo .
danych,. napigciach przed i w czasie zakidcenia. Procedure

’ . ) » :

nalezy powtarzac po dokonaniu zmiany wartosci jedpego z

napigé¢ charakteryzujacych zakiécenie. ) '
W normie przedmiotowej urzadzenie powinnien byC¢ podany poziedm
podatno$ci, poziom odpornoéci urzadzenia na dany typ xakkgomk
dynamicznych zmian napigcia sieci, okres repetycji /cz@stosé/
zakiécenl, liciba‘;akiééeﬁ pbdaﬁahych na urzadzenie przy okre=-
.$laniu poziomu odpornosci. | i . ' .
Po zakoriczeniu badai nalezy: N '

- przeiacznikiem wylaczyC napigcie UgyT zasilajace urza-

dzenie badane, : , '

- wylapznikiem sieciswym (:) wytaczy¢é symulator.

Zalaczenie urzadzenia_badanege_w_zadanym_kacie_fazowym_O/U1.

Przyklad ukadu pomiarowego udozliwiajacego badanie objawodw
zaldczenia urzgdzenia badanego w zadanym kacie fazowym przed-
stawia rys.4.

wo urzadzenie badane jest w stanie- beznapigciowym /niezalgczon
Zapoczatkowanie zakidcéenia przyciskiem INIT (:) powoduje zata-
czenie urzadzenia badanego EUT po czasie zakidcenia tz liczonym
od chwili rozpoczgcia dodatniego pétokresu nabiec;a zasilania.
Podczas prady repetyc&jnej urzgdzenie badane jestﬁzalaczone

przez czas /T - tz/. Naptepnie przez czas T + ty urzgdzenie

jest w stanié beznapigciowym. Okres repetycji przy rodzajufpracy
0/U1 symulatora jest dwukrotnie diuZzszy w stosunku do czasu t

rys.5c.
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- Instrukcji.
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. - okre$lenie bdporno$ci urzgdzenia na zaigczenie W dowolnej-
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7.3.1. Przygotowanie do pomiarow

Przygotowanie do pomiaréw powinno przebiegaé'ZQodnie Z p.S.

Instrukecji. -

W trakcie przygotowania nalezy ponadto:

- przetacznikiem Q/U1 (:) dokonad wyboru rodzaju pracy'
symulatora ' . b

- wybrac warlant zasllanla kanazu Ul /patrz Pp. 62/

Podczas ponlaréw nalezy przestrzegac zasad ujetych w p.5

Pomiary. *

Podczas symulacji zaaczenia urzadzenia bawdanego nalezy
przeprowad21c pomiary: | :

- czasu trwania zaklécenia tze. Czas ten wyrazony W [s] nalez

przellczyc na wartos¢ kata g Zazaczenia napie01a,

- .wartosdéi napigcia zasilania urzadzenla /po za&aczeniu/
Zalaczenie urzadzenia badanego w zadanym.kacie fazowym '
napiécia siéci umozliwia: i )
- okreslenie maksymalnego udaru pradowego podczas zaigczania
napilecia /przez pomiar pradu migdzy zaciskami (:)4:)—./

" fazie napiecia sieci
- okreélenie /przy wspbdipracy z innymi specjalistycznymi urz
dzeniami/ poziomu zakidéced impulsowych émitowanych przez

urzadzenie przy zalaczaniu napigcia 2331lanla.
W czasie symulacgl zaktdcen nalezy prowad21c obserwacje i
kontrole wszystkich parametréw wyjsciowych.urzgdzenia badan
Pomiary. nalezy wykonywac poczawszy od najmniejszych katow
fazowych @ /najkrétszych czasow zaklocenla t-/. Stopniowo '
potencjometrem zw:.ekszac kgt zataczenia ¥ /wartosc czasu
t»/ az do uzyskania ponownie Zataczenia urzadzenia przy
przejéciu napigcia zasilania przez wartoéc zero - kat zaig-
_czenia y 360°%t /t =20 ms/ .+

Ywaga: Zalecany podzakres czasu zakléceniat,=20ms. Czas ten
nalezy odczytywal na wySW1etl czu(f:>1 przeliczat na
kat ‘fazowy @ wyrazony.w ljl

’

Po Zakohczeniu badafi nalezy :

- przelacznlklem.wquczyc napiecie UEUT zasilajace urzadze
nie badane,

- wylacznikiem sieciowym (:) wyZaczy¢ symulator., n
. : J

- . ‘ : 7/
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7.4, Symulacia_zanikbw_napigcis_ w_sieci 3:=fazouel.

Uktad do symulacji zanikéw napiecia w sieci 3-fazowej przedsta
wia rys:6a. - _ N

- Do wyjécih gzéwnego <:>«symulatora nalezy dotatzyé cewke
przekaznika. Ponigwaz moc cewki przekaznika jest'niuwiélka
.do wyjsécia gzdwnego (::) nalezy wiaczyc: obcigzenie dodatkowe
Pq /Py = 100W/. - : . ¥
Styki czynne przekaznika nalezy wiaczy¢ w kazdy z przewoddw
fazowych zasilajacych urzadzenie EUT. Zdolnoé¢ iaczeniowa 7
przekaZnika musi byc¢ dobrana w zalezno$ci od mocy urzgdzenia
" badanego. Kazdy ze stykow przekaznika nalezy zhocznikowal
wytgcznikami W1,W2,W3. Zanik napigcia w. zgdanej fazie moze
nastapi¢ po rozwarciu stykow Wi, lub W2 lub W3 lub wszys tkich
jednoczéényg. . -
Program przgprOWadzanié zanikéw napigcia jest ujety w tabeli:

. Stan ° . ‘
zanik w fazie | przetacznika >

/ . Wi W2 W3

Wytacznik W

\
ﬁé 2 é i : 0l stan rozwarty
- 73 7 T 5 1] stan zwar@y
P1,P2,P3 0] O 0 -

Pomiary nalezy przcprowadzié symulujac zanik napiegcia - rodza
pracy U1/0. Czwarty styk przekaznika nalezy.wykorzystac do
pomiaru rzeczywistego czasu trwania zaklo6cenia - wyjscie
pfzekainika-éYNC OUTP. Dalsze postgpowanie ﬂﬁ. p.7:1,1; 7.1.2

-

)
\ \

g e R =
F- 1 L At

Pnzy-zhchowaniu wszystkich zalecen dotyczacych warunkow i

sposobu eksploatacji symulator SZ8-2. powinien pracowac
poprawnie bez konserwacji. ) )
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9. Charskterystyczne niesprawnoscl

| Obiéwy - ! Mozliwe przyczyny/usuniecie niespr
H I~ wnosci

Ju————-—— ———————— e s S v S A e g St T O ol e e e o 50 e e e 2 e T 0y WP S e S G U AR P A S G SO S W e -l
] . . N e

:1.P0 waczeniu przewodu ~ sprawdzic wiaczenie: bepieczn@
i do sieci nie $wieci lampka - . s s

I POWER é?)‘ . sprawdzic napigcie sieci

12.Po wtaczeniu wylaczpika - sprawdzic bezpiecznik:@fa

I /przy przeiaczniku W - Lo

1 pozycjl tz/ ciemny Wy$wie )

1 tlacz : '

]

1

- kilkakrotnie zataczyC . napigcie —
wyjéciowe przyciskiem(8)OFF/ON

- sprawdzi¢ jako$¢ 'zwierania.zacisf
kéw przez zworg ]

3.Po wigczeniu przekacznika(8)t
OFF/ON brak napigcia zasilag
nia urzadzenia badanego EUT
/na zaciskach @ P'N' U=0/

4
~

- sprawdziC wystgpowanie nap igcia
‘na zaciskach é% ui,U2 /jakosc
podania napigcia/ -

- sprawdzi¢ wystgpowanie napigcia
na zaciskach Q1,U2.3e2e1i~bra!
napigcia wymiénicC bezpiecznik-B1
lub B2. Gniazda bezpiecznikowe
B1,82 znajduja sig@ wawrnatrz obu=-
dowy. Dostgp po.zdjgciu pokrywy
gérnej przyrzadu.ZachowaC warun-
ki bezpieczefistwa zgodnie z p.5.

- sprawdzi¢ podiaczenie obciazenia
EUT /nie =zalgaczone urzgdzenie EU
przerwa w obwodzie zasilania EUT,

4:Brak mozliwo$ci zalaczenia

napiecia wyjsciowego prze-

tgcznikeem OFF/ON.

' ) - maza moc urzadzenia EUT

- mocno indukcyjny lub pojedmnosci
wy charakter dbcigzenia.Zataczyt
dodatkowe obciazenie o charakte-
rze czynnym patrzp.6.3 Instrukc]

- zwarcie w urzadzeniu badanym EUT
Po odiaczeniu EUT sprawdziC dzia
tanie symulatora przez doigczeni
do gniazda obciazenia czynneg
najlepiej zarowki o mocy 100W.

5 .Podces przeprowadzania -
badan wytaczanie bezpie-.
cznika- ’

4

.
o e M 00w WS mm =t v e SR ks Y S8 g Y G (A v G SR Ve e Gt B e ST GU G YT M Sy S G e BR3 ud a0 900 S U SD Gom g he e B0 $U0 s dbv AN WS mam (mg et Gap S Sas BN U Sup T Y G S S N SV e O e S5 0 o e
B

- odlgczy¢ EUT i sprawdzi¢ dziata-
nie symulatgra przy doZaczanym
do gniazda obcigzeniu czynnym
np.zaréwka 6 mocy 100W.Jezeli
symulator dzZiata zle wymagana

]
[}
]
]
k
1
i
I
1
1
|
: !
i t
6.Zte objawy pracy symulatora '
1
|
t
[]
]
]
H jest naprawa specjalistyczna.
l ~
]
]
1
[}
I
[
i
1
H
]
}
]
]
1
i
| ]
1
!
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mSeESE=E=
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Czas-przecbowywénia-symulatora §Z6~2 w opakowaniu ochronno-
transportowym nie powinien by¢ diuzszy niz 6 miesig@cy.
w pﬁzypadku;przechowywania dtuzszego niz 6 miesigcy przyrzad
powinien_byé'przechowywany bez opakowania transporiowego.
.Pomieszczenia do przechowywania powinny by¢ czyste i wentylo-
wane. Temperatura tych pomieszczef nie'powinna‘byé nizsza niz
f§°C a.wilgotnosc wzgledna nie wiékSza niz 80%. Transpdrt
powinieh odbywac sig w nqst@pujacych warunkach klimatycznych.
Temperatura -25°C do+55°C
Wilgotnoé¢ wzgledna do 95% D -
Ciénienie atmosferyczne 600 do 1060 mbar.

' 4
, .
11-.ﬂxQQEQZQuig,égg!skgwg_ggmglg:g:g_§Z§:z
——————————————————— BRimsSsEsmsrssems ) ®
Bezpieczniki.topikows:... WTA=G .- .6,3A. szt +4

WTA - 0,314A szt.2. -

12.“Dokumentnc a_towarzyszacs

o o T St o T ae S O M e o s o o b e v B =
=3 - R R Rk Rk e i

Do.kazdego.przyrzadu"dolqczone sa nastgpujace dokumqhtyE

+ = karta gwarancyjné. Okres gWarancji -.12 miesiécycprzechowyWa
nia i 12 miesigcy -pracy. W przypadku eksploatacji lub przech
wywania symulatora w warunkach niezgodnych z opisanymi ‘W
niniejszej instrukcji przyrzad traci gwé?ancjé,

- gpecyfikacja wysyZkowa, '

- instrukcja obsiugi.

-

\4
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Symulator

~
o= e G e tmt aes S om S ny

{ Oznaczenie

. S s oy G0 060 Gmb Sun Sut AV

AdIomoon>»

CAOZ2Rr

+» R4
R5,R6
R7 -
R8+R12 '
R13
R14 -
R15+R22
R23,R24
R25.
R26
" R27
R28,R29
R30+R33
R34 ,R3D
R39
R37
R38
R41
R42
R43
R44
R45
R46
R47
R50,R51
R52-RB4

R56~1R72
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Wykez_elementow konstrukcyjnych

Zaklécen

—— oy Gan Gt e W IS S Gup SN Wan WO WP Sup S gt wve Sam

Sieciowych

—-u——----————--—n-—-—-—

Uk*ad sterowania-Piytka montazowa P-1

. UkZad scalony UcY 74123

Wyéwietlacz

Tranzystor
Dioda
Dioda

Potencjometr SP1,2- 2W-47kom-A-§5mmP -1
25 1kom 5
MET-0225 5, 1kom % w‘

Rezystor

"Rezystor

Rezystor

-"-’

H

22

H

H

E

(1]
- =

"

n

" -
- -
Coam e

"

-
-
"
- -

L

- e
O

-

UCY 7474
ucY 7400

UCY. 74132

UCY 7474
UCcYy 7407
UCY 74123

. UCY 7407

ucY 74123
UCY- 7400
UCY 7400
ucY 7430
ucY 7403
UCY 7490
UCY 7447
CQZP-11 M2

SZS-Z .

BC 107B
BEAP 719
BZP 6305V1

MET-01

‘MET-0,125
MET-0,125

MET=-0,125 5,1kom 35%

MET-0,125
MET-0,125

m0k0m+-5
1kom =5%

1kom 59
47kom *5

MET-0125 10kom t5

MET-0,125
‘MET-0,125
‘MET-0", 125

. MET-0,125

MLT-0,125
MLT-0,125
MET-0,125

MLT-0,25 1200m

MLT=-0,125
VI‘LT"’O f] 125
MLT=-0,125
MLT-0,125
MET~0.125
MET-0,125
MLT-0,125
MET-0,125
MET-0,125
- MET=-0,125
MLT=0, 125

MET=0,25 220om %59

1tkom %5 m
5600m 5%
2200om 15%
1kom is%
10kom £5%
43kom +5
1kom 5%
'+50/
2200m -5%
2200m +5m
5800m- £5%
100kom *5%
18kom 5%

6,8kom 5%

75kom 5%
51kom £5%
75kom 5%
ikom
2200m £

uh es Y U ey A Sms gus @Y Bme W

P R et

14

dobieran

dobieran
dobierany
dobieran
dobieran
dobieran

28



ReL.
R82,R83

Rezystor . MET-0,5 100kom -SA
Rezystor MET-0,5 2kom 5%

-

R

S
W

mm—————— T et Frmm—————— :
i 1 1 2 t ., 3
R m———— e o e e e em o e e - :
jCi,C2 | Kondensator KFP typ 3 grupa JC 33nF 16V !
]
| C3 ! Kondensator elektrolityczny 196D typ 3 .. !
P ' 4,7pF 10V !
| C4-C7 t Kondensator KFP typ 3 grupa 3C "33nF 16V !
1 C8 i Kondensator KFPm typ 2 grupa ZC 0,1uF 8x8 !
" R _ 68V N
E C8%Ci7 i Kondensator KFP typ 3 grupa 3C 30nF 16V !
1 C18 - | Kondensator elektrolityczny 196D typ 3 i
: 47uF 10V !
C40:+C42 | Kondensator elektrolityczny 04/U typ 1 ' .
~ ; , A70uF 16M .
C43,C44 : - " - " = . 04/U typ 1 100uF 16V{
C45 i - " = " < 04/U typ 1'22uF 16V 1
C46 b - " - "\ o 04/U typ 1 10uF 16V
ca7 | - " - " ‘= 196D typ 3°2,2uF 25V !
c48 ; - " = " =~ 04/Uvtyp-1 1pF 16V idobierany
; Przekacznlk dwubeg. typ 94622.4 ! 11 sztuk
: Uktady zasilania i posrednlczqce i
E Piytka montazowa P-2 ' - !
' ] o - : -
uL | Ukiad scalony , UL 7508“ :
TO1,TO2 | Transoptor €Q 13BP" ;
TO3,T04 | . N :
T1,T2 t. Tranzystor BFP 519V { -
T3,T4 | Tranzystor BC 211 i
D2,04 1 Dioca . 1N 4001 U
D5 - ! Dioda BZP 683 C5V1 i
R1 1 Rezystor - MLT 0,5 22om i59% E
R2 booan- MET 0.5 lkom 5% ;
R3 LS MET 1 100om 5% :
R5,R6 | ="- MLT 0,5 4700m 5% 3
R7,R8 boara MLT 0-5 5,1kom fsy ' H
RG,R10 1 -"e- MeT 0,5 750m :Sm H
R11,R12 ; ="=- %.T 0,5 dkom 5% [
R13¢R18 | - - T 0,5 110m =57% :
€1,C2,C3| Kondensator KFP typ 3 grupa 3C 33nF 16V P v
Cc4,C5 | Kondensator KFP typ 3 grupa 3E O, a2uF 16V | lub
n ] MKSE~020 0,22pF 100V {
Cc6+C11~ ! Kondensator elektrolityczny 04/U typ 2 1
; L= 1500pF 16V b
C12,C13 1 Kondensator KFPm typ 2 grupa 2C 8x8 A
' : 0, 1’JF 63V 1
! i )
R2 T Transformator TS 8/8 |
| Obwéd qXéwny i obwody sygnalizacyjne 1
. ! e
© TR1,TR2 | Triak TS3A2-16-06
| M .
D6+D9 :' Dioda P01-10-01, DO1-10R-01
|
1
i
]
[}
1
[}
]
I
!

LR R e T 1
B B A e e e AR G G G G T G WD G e L Ger St T S SN S s v TP SO ey A e s G G e B SEL 4B e A D G5 P S8 oy v G NS A gy MY e M AP S0 S ek s N S R Sua BAS O SHS fam E Sn Sa e me ha Ap
n
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S 2 e L3
1
R84,R85 | Rezystor . MkLT-0,125 240konm —5 :
R86 . i Rezystor HLT -0,125 - ikom -5” !
- 1 .
c50,Cc51 ! Kondensator MKSE typ 011 0, O15uF 630V d :
]
B1,B2 ! Wkiadka topikowa WTA-G 6,3A |
B3 H Wkzadka topikowa "WTA 0,3151A . I
g N : ‘ ! :
F ' Filtr przeciwzaktéceniowy KPpz=0,16 - !
. ! .
Ni,N2 1 Neondwka LT5-220 S i
Ts20 ! Transformator TS.20/1/676 i
w1 . i Viytacznik instalacyjny- '
! zatab#liCowesy GHS101 2404VPO !
w2 . ! tacznik miniaturowy dwubiegunowy 1
: ) ‘ typ 83546-3" H ‘
| Gniazdo BNCC typ BNC-50-0,5-B-0/62 E 3"szt.,
6N i Gniazdo wtykowe podtynkowe podwdjne | |
! 'z uziem. 10/18A, 250V, typ 422 ' {
SzR ] Uchwyt hermetyczny agregatowy SzR !
, ' SzR 620P5ESz7 :
SzR | Wtyczna. SzR20PSESz7 ;
1 Gniazdo potréjne - przediuZzacz staily !
) "z uziemieniem typ PS-2/T, :
: !
! - !
1 - 1
! 1
i 1 =
! !
1 I ]
! 1
1 ~ 1
I ~ 1 H
] - 1 !
! H ;
! 1
! ]
! 1
! ]
H 1
! 1
H t
! !
1 '
! i
| ]
! i
i - \ 1
! i
! i
1 1 ~
! i
H i
: ! v
| i
' '
| 1
: i
H 1
! i
! [}
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PIAP Strona
" Warszawa Stron
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INIT W8 GATE INIT
o) U,/0 b U,
N
1
ol I AWAT AT A
! : N\
I 1 | |
| ' I I
SYNC §} H ! H ! I H
ourp ;
L L - t
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Uwr } INIT LUB GATEINT
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SYNC i H I
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SYNC !
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vzedzial cza.sowy impulsu wyzwalajacego zaktdcenie

Rys. 5 Przykiady przebiegdéw napieé wyJjsciowych symulowanych

a/symulacja

pray

zaniku napiecia

pracy r@petycﬁ%i?(%j* przez SZS-2

b/symulacja dynamicznej zmiany napigcia U1/02
c/zaXaczenie napigcia w dowolnej fazie 0/U1

oznaczenia:

T-okres repetycji , tz-czas zakkdcenia (%5'
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Lkys. 6 Uproszczony ukad symulacji zanikdéw napigcia
W sieci 3-fazowej
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