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1. WSTEP

Niniedsze opracowanie zawiera zalozenia na
aprogranowanie zestawow WHL-1 1 WIL-2 przeznoaczonwch do
shierania informacdi o wolned dlusosci torowy obrobldd
tuch inforaocdiy wuswietlania ich na weswictlaczach
pulpitu operatora i przeswlania do zestoaws HAMZ24 na
stacdi rozrzadowed LUBLIN-TATARY. '

Obhsluga vzadzen pomioarowychy przeluwarzanie
vruyskanuch 2 nich danvch oraz obslusa wywswietlaczy na
pulpicie oreratora wekonguwane so noe podstawie alsorybmow
dostarceonsch przez COBRTIK i nie beda w ted procy
gnowione szczegolowo. )

Fazdy 2 duwoch szestoawow MIR-PROWAY WHL~1 4 WOL-2
obslusude po 12 torow kierunkowwch i ich oprogramowanie
Jest didentuwczned dlateso tez w dalszum ciasu bedzie
onawicne oprogropowanie podedunczeso zestawu. Oba zestawy
dialoda calkowicie niegzaleznie od siebie i przesvlada
dane do zestoawu HAM24y Ktorw Je odbiera poprzez oddzielne
pokicety FE-106.

Obha zestaws MIR-FROWAY zbierada dane o wolne.i
diugosci niezaleznie od dziclanio zestaww HAM24. W
preupadkuy ady zostanie stwierdzony brak deiclania
wesbowy HAM24 alkbualne wuniki wolned dlugsosci sa ) :
wulacznie wyswietlane na puleicie operatorskim.
Transmisda danvch do zestoww HAM24 zostode poddeba
avtomatveznie po stwierdzeniu operatuwnosci Leso zestawu.

Schemat hlokowy progsramu dlao Jdedneso zestowu
MIF-PROUAY anoddude sie na ruws.l.

2. INICJACJA OPROGRAMOWANTA

Fo zalaczeniu zeshbowe progsrom ustawia Romorkd
robocze 1 inicJdude uklady prosvramouwalne. Nastepude
wstepne ustawienie danvch roboczych do obliczania wolne.d
dliugosci torows
- bablico mawieradoco oakbtualne wolne dlusosci tLorow
WOAKT (12 1 wolno dlusosc = popvzednieso cwklu
pomiaroweso WOFOP L2 zostade wstawiona bake ol aduwbu
warustlkie uklady pomicarowe hyly nicoperatuwned ;

tablice “pomicrow poprzednich” POPRZ L2 zostade
vobtawiona na wartosci bedoace srednio & trzech
nastepudoccych po sobie odezwtow wolned dlusoscid
Liceniki bledow zosbodo Wwuzerowanaes
— walkaanil noweso oderzesu zoshbads wezerowanyd
- wiskoaznik zotrzumania zosbade wewzerowangy
- kierunek Jdozdy zostdde ustawionw na “Joado w prazod”.

Nastepnice zosbtoade uvruchomione # okresem 8 sekund
radanie zhiervanica i przetwarzania pomiarow wolned
diusosci dla 12 torow.
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3. ZADGMIE ZRBIERANIA DANYCH
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Zadanie zbierania danwech o wolned dlusosci Lorow
uruchamione Jest co 8 sekund. Program wesherowude
urzadzenia poniarowe kolednwch torow i obrzumude 2 nich
informacde po czosie okolo $500 wmilisekund. Na podstawie
Led informacdi progsroam odozwtude wolnoa dlusosc w
dekametrach z odpowiednich toabel. HNa podstawie
odezvtaned informocdis inforvacdi odoczvbaned w cwklu
poprezednim i zsodnie 2 olgorvbmen UMLESZCEONYM NA rys. 2
rostoade obliczong aktualna wolna dlusosc toru 1L owepisano
do tablicy WOART L2 .

Tablica WIRART dla kazdeso 'z torow dest ustawiana w
sposob charakterystuczny bak Jak w o dinicdacdi) gdy pomiar
daneso toru nie doszedl do skutkou 2 powodu braku
operabuwnosci urzadzenia pomiaroweso lub sdw liczba
pomiarow vznanwch za bledne dla daneso toru przekroczyla
wartose doduszozalna.

Alktualnyg stan tablicy WOART Jeslt no biegzaco
wuswietlany noa pulpicie operatora. Do torwy dla ktoreso
pbliczenie wdlned dlusosci nie doszlo do skuthku
wuswietlana Jest informacda “887 (zopoalone wszusthie
seomenty wyswietlaczw) .

Fo zebraniv i przetworzeniu pomiarow ze wszystikich
12-by torow program sproawdzo czy Jest loacznosc 2 zestawem
HAM24 (badany Jest swsnal DS . Gdw stan wedscioa DGR
wekazude na bral lacznosci program konczy sie i zostade
powtornie uruchomiony w cuklu 8-selkundowsm. W praeciwnum
wupadku badane Jest Jedno z wedsc poakietu MCOOL vsltawiane
PTEEE Lo HAM24 sveanolem RTS .1 w zaleznosci od Jeso
stanu indcJdowana  Jest bransmisdo coled zawoarboscild
tablicy WOART Lub twlko tuch Jed elementowy dla ktorwsch
zaszla zeiana w stosunkuy do poprzednieso cuklu
POMLATOWEHO .

4. ANALIZA POMIARU WOLNEJ DLUGOSCT

Froy oprogramowaniy obliczen wolned dlusosci
przydeto zasader ze no wyswietlacze oraz do zestbaws HAM24
przesylana Jest wolno dlusosce dopiero po vustaleniu sie
stanu na danum torze. Aby uznac stan daneso toru zZa
ustalony koniecene Jest trzukrobne uvzuskanie pomicarows
kbhoryeh roznica nie przekroczo woartosci erazsdeted Joako
makavymalny przwrost drosi traktowany Jako zabrzymanice
oderzesu .

Nowy oderezes zostade uznong zZa prawidl owo
rozpoznanyy Jdesli Jdeso obecnosc zostanie stwierdzona
nadeicere na odoinku pievrwszuch 40 wmetrow Lorur o
nastepnie na odoinkuy pievwszuch 80 wmebtrow toru. Dla
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takicso oderzesu przyivnude sie Kierunelk Jozdy w przods
smierzong ostatnio wolna dlusosc torwy pomniedszona o
srednio dlusose oderzesu zosbade wyswietlona na
wuswieblaczach i przeslana do zestaww HAM24. Nastepnie
badane sa dla teso odeprzesu Jedunie roznice miedzy
pomiarem biezacusmy a pochodzacum z poprzednieso cushklu
Q-mio sekundoweson. Qderzes vznade sie za stodocw po
Lrzecin odzucie siwadezacum o oderzeswy stodoacwn (Qub
Jadacsn nie predzed niz Im/sek) . Roznica miedzy pomiarem
bigzacyw a poprzednim wicksza od wartosci prauieted 2a
dopuszczalna (Sm/sek) powoduder ze biezacy pomiar
traklbowany Jest Jako pomior blednw. Joko pomiar blednw
trakbowany Jdest bew pomicor wskazudacwy na zmiane kKierunku
Jazdy z "W przod” no Cw byl v. Wulapdenie wiekszed Lloscdl
pomiarow uznanwch zoa bledne niz okreslona Liczba (zaleana
od aktualned wolned diugosci) powodude uvznanie daneso
tory za woadliwie deialadacy az do czasu wukrweia
podawienio sie nowesos poprawneso oderzesu. Informacdoa o
wulaczenivu toru Jest przesylona do zestawu HAM24 i
wusWietlang na wyswietlaczach, Abw azmniedsmuc
prawdopodobienstwe uznania toru za wadl ivie dzioaloadacy
mniedsze sie licenik pomiarow wznanusch za bledne o 1 po
wystapieniu pomiaru vznaneso Z6 prawidlowy. Powodude toy
ze program “zapomina” o pomiarach blednuchy kiore mialw
miejsc@lw przeszlosci przed pomiarami poRvVAWNYmL .

. OBSLUGA TRANSMISJL 0O ZESTAWU HAMZ4
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Informacda miedesy zestawawi MIR-FROWAY 1 HAM24
przekozuwana Jest transmisda start-stopown 2 szubkoscia
2400Rd (1 bit startuy 8 bitow informacwinwch 2
parzystoscia i 2 bity stopw). Transmisda inicdowana Jest
przez zadanie zhierania danvch o wolned dlusosci torow W
zeshawie MIR-FROWAY. Transmisda obslusiwana dest
przerwaniows i moze brwae locznie 2 ewentualnumi
powbtorzenioami w przypadle bledow przez caly nastebpny
okres zbierania danwech. Fo otrzusmaniu caled przesulid
seshaw HAMIZ4 musi w przeciasu okresloneso czasu wyslac
potwierdzenie faktu otrazumania przeswlki z Jednoczesnum
zuznaczenicmy ¢y przesvlka zostala odebrana poprawnie
(pmtwierdxanie pozytuvwne ~ dobra suma kontrolno) ozy
blednie (pobwierdzenie nesatyvwne — bledna suma kontrolno
Tub. znak nieparzysty) . Fotwierdzenie pozyvtwwne Roncazw
obsluge bransmisdi do zestawu HAM24 az do koledneaso culklu
pomlarowesor W Ktorum podoawili sie konilecznose nowe.l
transmicdi. Otrzumanie potwierdzenia nesatuwwneso powodude
powbtorne wuslanie daled informacdi. Tlosc powborzen
powinng zostac tak ogsrandiczonoar aby cala obslusa
transmisdi (lacznie z ewentualivm bime-outem) nie trwala
divzed niz podstawowy cukl pomiarowy 8 sekund) . Brak
pobwierdzenia (pozuwtuyuwnesno lub nesabwwnesod) przez
okreslony czas (Lime-oul) Jest przez zestaw MIR-PROWAY
traktowany Jalk potwierdzenie pozytywne.

Informecdo o wolned diusosci torow bransmitowana

»
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Jest miedzy zestawomi Joako deden relord o noastepudoacum
formacies . :
- nr torw binarnic ,

- wolno dlugose teso Ltorwu + 1 (BCID

- nr torw binarnie .

- wolna diuvgose Lteso Ltoru + 1 (BCHD

- znacznik konca rekordu (OFFHD

- gumd kontrolnoa (1-szy badt)

- guma konbrolna (2-gi badb)
Transmitowany rekord zoawierac moze wiee od 5 (dla Jedneso
torw) do 27 dla dwunastu torow) anakow.

Suma kontrolna liczona Jest taly ze dodawane sa
binarnie bez przenicsien wszwsthkie wyslane znaki lacaznie
ze znoacznikiem konca rekordu. Pierwszy znak wysslaned
sumy kontrolned dlbanowia 4 mlodsze bity obliczoned sumy 2
ushawionum bitem nadstarszumy o drusi znak sumy -~ 4
starsze bity oblicroned sumy 2 ustawionwm bitem
neuiml odszun. .

Jako odpowiedz pozutuwna transmitowane sa znaki ACK
i CR (o kodach 0&6H 1 O ¢ a Jdako odpowiedsz nesatywna -
Caznaki NAK 4 CR (o kodach 18H i OXHD .

6. WYRAZ OZNACZEN MA SCHEMATACH ELOKOWYCH
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WOAKT(L2) ~ aktualna wolno dliusosc W dmy

WIFOF (L2 —~ wolna dlusosce W poprzednim cuklu
DO QAT QWYY _

ARTUA (LY - aktualnyg pomiar wolned dlusoscis

FOFRZ(12) ~ pomiar wolned dlugosci w cwklu poprzednimy

DROOS - maKe droga w czasie 8 selk. od poczallu
torury

BROLS - max. droga w czasie 16 sek. od poczatku
torus '

NOWYDCL2) - wskaznil noweso oderzesdy

LBLED(L2) -~ licaznik bledows

WWYLALR)Y -~ wak. wadliweso dzialanica vrzadzenia pomiary
wolned dliugsoscis

DLGO ~ graednia dlusosc odprzesuy

SZMAX - max. przyrost drogsi w czasie 8 sek. uznany
2o dopuszczalnysy : .

SZZAT - max. przyrost drosi w czasie 8 sek. wEnoany
za zalrazymoaniery

TOOFU (WDAKTY -~ tabela dopuszoezalned ilosci bledow na
drodze przebiesu odprzesuy

ZATRZ 12y ~ wsk. zatrvzwvmanic.
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