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1. WStm

'W pracy przedstawiono procedury pomocnicze niezbędne
do uruchamiania układu sterowania 24 hamulcami docelowymi.

2. Procedura transmis0. _ komunikatów

Program ten transmituje komunikaty na drukarkę DZM-180
poprzez kanał V24, -

Program funkcjonuje w następującej konfiguracji sprzętu:

Drukarka DZM 180 jest połączona kablem z ulaadem 8251 na pakie-
cie PM01. Sygnały wyprowadzone z układu 8251 są identyczne
jak dla pakietu PS-106. Dokładny opis dołączenia drukarki
DZM 180 jest podany w dokumentacji pakietu PS-106.

' Przesyłanie znaków na drukarkę jest organizowane poprzez
bufor komunikatów. Komunikat jest ciągiem znaków ASCII .
iakońcionym OFFH. Podprogram PRST2 wpisuje komunikat do '
bufora oraz inicjuje transmisję." Transmisja przebiega auto-
nomicznie. Podprógram obsługi przerwania nadajnika .PMON
inicjuje transmisję kolejnego znaku at dp opróżnienia bufora.

Przed wywołaniem podprogramu PRST2'w rejestrach BC
należy umieścić adres początku komunikatu. Po wywołaniu
procedury PRST2 należy sprawdzić wskaźnik CT. Jeżeli CT = O,
to komunikat został wpisany do bufora. Jeżeli CT = 11 to
komunikat nie instal wpisany do bufora ze względu na jego.
ograniczoną pojemność. .

. Adres początku-podprogramu 'obsługi przerwań nadaj-
nika PMON umieszczono na pozycji 12 tabeli skokóW.,'
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(START -PRST2)

Zablokowanie

przerwań

Pobranie kolejnego

znaku komunikatu

. ZNAIL = OFF#
T

WpisanieWpisanie znaku
t

do bufora

Bufor pełny

I T
Ustawienie CT =

Odblokowanie przęrwań

Przed PRST2

bufor był pusty

T

Inicjacja transmisji

t

Ustawienie CY = O. -
odblokowanie przerwań

( KONIEC
.PRST2

Rys.l. Schemat- podprogram!1. PRST2.
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(START PMON

Pobranie kolejnego.
znaku z bufora

Iriicjacja transmisji
znaku

Bufor pusty

T

Zakończenie nadawania

(JP 05711

Rys.2 Schemat podprogramu obsługi przerwań PMON.

.•••
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3. Procedura odczztu_prga.kości na hamulcu.

Prędkość odprzęgu na każdym z 24 hamulców jest poddWana
przez radar w postaci sygnału analogowego na odpowiednie, we-

ście komutatora-PE-04. Wjazd/Wyjazd odprzęgu na/z hamulca .
jest sgnalizowanv przez czujnik wjazdowy/Wyjazdowy. ImpUISy

z czujników są doprowadzone 4a wejścia pakietów PI-01.
Zadaniem testu jest wielokrotny pomiar prędkości odprzę-

gu od chwili wjazdu na hamulec do chwili wyjazdu'z hamulca.
.Numer hamulca oraz częstotliwość pomiarów set zadawane- konwer-

sacyjnie przed rozpoczęciem pomiarów. Test rozpoczyna się
t

zapytaniem:

PODAJ NUMER HAMULCA ORAZ CZESTOTLIWOSC POMIAROW.

Po. wczytaniu żądanych wartości test zawiesza się w oczekiwa-
niu na sygnal.z czujnika' wjazdowego. Pojawienie się żądanego
impulsu rozpoczyna cykliczny pomiar prędkości. Wartości
pomierzone są.skladowane w tablicy.,

Zakończenie pomiarów następuje w przypadku wykrycia
wyjazdu odprzęgu F hamulca lub przepełnienia tablicy. .
Adresację czujników wjazdowych (K) oraz wyjazdowych'(ZW)
podano w _tabeli A, natomiast adre4ację wejść analogowych w
tabeli. Z.
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TART 5

Komunikat
Podaj numer hamulca
oraz częstotliwość
pomiarów

V

Wczytanie numeru hamulca (BRHA),
oraz częstotliwości pomiarów (CZPO)

WE := 0 ,
WY :=O
LI := O

Zawieszenie

(Przerwanie)
PO5

'Odczyt
_ 

Błąd

N

WE : WE+1

WE=

4

T

Wydruk •

( RESET

N

strona _8 
En-367-27
EF-R77-5375-̀

Odczyt.

Błąd

V

WY := WY41

_Inicjadja 1-,h03
dla wejścia PEO4
o numerze NRHA,

e

4
( RET-URN )

Rys.3. Schemat blokowy procedury odczytu prędkości „na hamulcu.

4(:)



 :)

Przerwanie
P03

Odczyt

y

Błąd

v \
LI := LI +

LI = CZPO

T

Wpisanie wartości
do tablicy

PrzepeInienie tablicy

N

strona
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Wjdruk

Reset

T

Inicjacja przetwornika PEO3
dla wejścia PE-04
o numerze* NRHA

( RETURN

Drukowanie wyników

RESET

Rys.4. Schemat blokowy podprogramu obsługi przerwania
- z przetwornika.

10••••••

-
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4. Procedura testowania wyświetlaczy na pulpicie operatora

Procedura 'WY8WIETLACZE'sluży do sprawdzania poprawności
pracy wyświetlaczy siedmiosegmentowych o adresach 01 4- 15, .
wykorzystywanych w systemie sterującym TAtfARY do wyświetlania
adresów odprzęgów (nr torów kierunkowych, na które zmierzają
odprzęgi) przed i za identyfikatorem oraz do wykrietlania
licz-by ogi odprzęgów w 'przypadku wystąpienia różnicy pomiędzy,
Liczbą osi podanych w karcie a liczbą osi zliczonych na

,identyfikatorze. /

,Informacja wysyłana z pakietu P0-21 do dekodera
jącą postać:

, 15

x X- ST

8 7

ma następu-.

MSB adres
- wyświetla
cza

liczba dwucyfrowa
w kodzie BCD
do wyświetlenia

LSB

strob

Informacja wysyłana jest w postaci zanegowanej ze strobem •
trwającym około 500 us. w spósób przedstawiony narys 5.

11011

A

adres i dane

•WY12—strob

O 500 ps 500 ps 500 ps

Rys.5.P4staó informacji.

7/



strona 11

ES-M.7557 --g

.4•1. Opis proceddry.

Program ma za zadanie •wyświetlenie ,na kolejnych wy-
świetlaczach liczb dwucyfrowych podanych z klawiatury oraz
wygaszenie kolejnych witświetlaczy (uprzednio zapalonych)
na żądanie operatora znakiem spacji z klawiatury. Stan
wszystkich wyświetlaczy na pulpicie jest każdorazowo odzwier-
ciadlany na monitorze w postaci wydruku ciągu 15 liczb dwu-
Cyfrowych. Liczba 00 odpowiada stanowi wygaszenia wyświetla-
cza. Szczegółowy algorytm działania programu został przed-
stawiony na schemacie blokowych patrz rys.6.

4.2. Instrukacja uruchamia-nia i obsługi 'próćedury
'WYŚWIETLACZE'

Procedura zajmuje óbpzar pamięci 1141M pakietu jednost-
ki centralnej o adresach 5000 s 5D1F.

A. Uruchomienie programu:

Al. wczytać postać wynikową programu z t6śmy papierowej
:dyrektywą L.

Aa. wystartować program dyrektywą W od, adresu 5CBB.
43. zgłoszenie. gotowości programu sygnalizowane jest

wydrukiem "na monitorze

• oo, op, oo, • • .• „O0

,Oznacza to, że do wszystkich wyświetlaczy zostało
wysłane polecenie wygaszenia.

B. Obsługa prógramu

Bl. bezp9średnio po znaku program oczekuje na liczbę .
• dwucyfrową, która ma być wyświetlona w wyświetlaczu
o adresie 1 w-postaci

-
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XX np, 15

B2. Po czym program oczekuje na polecenia operatora w

zależności od wysłanego znaku:

c0 CR.— ostatnio podana dana zostanie wysłana do
wyświetlacza . o kolejnym adresie (i zostanie
zapamiętana w specjalnej tablicy .roboczej
programu TWYSW) oraz nastąpi wydruk na moni—,
torze stanu, wszystkich wyświetlaczy np:

15.00 00 .... 00

wydruk znaku 4p

b) SP — dana ostatnio zapisana do' MSW zostanie
wyzerowana i nastąpi samoczynne obsłużenie
wszystkich wyświetlaczy zgodnie z aktualnym
stanem TWYSW i wydruk stanu TWYSW- na monitor
(inaczej mówiąc ostatni zapalony wyświetlacz
zostanie wygaszony)

c) (kropka) —polecenie operatora — wróć _do począt—
ku programu

Dówolny inny znak program ignoruje i sygnalizuje to wydrukiem
" ?" i." " — co oznacza gofuNoś6 do obsługi wyświetlaczy jw.
Program generuje następujące uwagi:

— POCZATEK TWYSW co oznacza, że polecenie wygaszenia wyświet—
lacza nie ma senbu ponieważ wyświetlacze są wszystkie wy—
gaszone (tablica TWYSW zerowa)

— KONIEC TWYSW co oznacza, te kolejno został Y zapalone wszyst—
kie wyświetlacze (tablica TWYSW zapełniona) i adres- kolej-

-nogo wyświetlacza zostaje ustawiony na 1.

W załączniku nr.l. przedstaiiiono przykładowe wydruki
procedury .WYSWIETLACZE..
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LSTAR _

Wyzerowanie TWYSW
i wygaszenie wyświetlaczy
16 adresach 1 15

LEP

Wydruk: "
gotowość progrmu
do obsługi wyświetlaczy

S.

oczekiwanie na znak.z.KL

"spacda" - SP
,wyzerować ostatnią daną
zapisaną do TWYSW

t

v 
N

. "kropka" .-
Powrót da początu_prog.

cyfra dziesiątek danej

T.

e

Wydruk: "?"

Błędny znak

pp. LZRZU

wyzerowanie ostatniej
danej

D—cyfra dziesiątek

 <cyfra jedności dane>
T ,

• V 
4-"--liczba w. BCD

oczekiwanie na- znak
z klawiatury

wysłać daną do wyświet
- "karetka" CR .

. ,
pp. LZAPI

. zapis danej
do TWYSW

.pp. LWYSW

- obsługa wyświetlaczy od 1 * 15danymt z_IWYSW
wydruk na DZM stanu TWYSW 

strona
gEFE
Ei-i517 S. 

537E'

1111••••••1111•111M. ~MI

RYP.6. Schemat, blokowy procedury 
'WYSWIETLACZE'. "
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5. Probedura tworzenia tablic pr 2dkości zadanch.

7.• •

• Procedura, "TA,BLICE" ma zastosowanie w sstemie.„sterowe—
•'nia pracą stacji rozrządo.wej, służy do tworzenia' w pamięci -

stalej EPROM tablic prędkości, zadanych -niezbędnych do wyste—
rówania hamulców odstępowych i docelowych.

Procedura ."TABLICE" zawiera w. sobie;

— konwersję prędkości w postaci dziesiętnej (z dokładnością.
6,001 m/s) na postać binarną wisy leną Ap. • radaroivego .utła
du sterownia hamulcami (podprogramy MANT i KODEC).

.—:żapis prędkości' w' postaci binarnej do odpowiednich_
lic zadeklaroIvanych w systemie.sterowania (podprogmaras

KOTAB i LOTAB) • I

program KSTAR służący do edycji tablic w 'określonych
wcześniej obszarach. pamięci .RAM.;.

5.1. Opis procedury !eTABLICE".•

Podprogram-KM/WTI dokonuje konwersji, prędkości na
wartość, binarną w oparciu O następujące, przyporządkowanie
poszczególnym bitom słowa wartości prędkości:

1000.0000"= 5 mi's

0100.000p = 2,5 m/s

0010.0000 1,25 ..m/s

0001.0000,

- 0000.1000•

0000.0100

'0000.0010

0000.0001 -= 0,0390625. ratą

= 0,-625 m/s.

= 0,3125 m/s

= 0,15625 m/s

= 0,078.12 m/s
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Program realizuje konwersję dla prędkości o rzędzie wiel-
kości od -1,500. m/s - 9,000 m/s z dokładnością 0,001 „m/s.

Danymi wejściowymi do podprogra6u konwersji..są cztery/
cyfry dziesiętne zadane z klawiatury w kodżie ASCII,
stanowiące w6rto66 prędkóści zadanej np. 5,520 m/s:

Konwersja prędkości realiżoWana jest wg następującego
algorytmu: • \

a) .zamiana danej 4-cyfrowej liczby dziesiętnej (bez przecin-
ka) na 16-bitową wartość (pprogram KODEC)

b) zami4na mantysy tej liczby na 8-bitową wartość będącą
szukaną postacią binarną prędkości (pprogram KMANT).

Po.wyznaczeniu binarnej prędkość' zadanej należy ją
wpisać do' odpowiedniej tablicy „ o zadeklarowanej4cześniej
liczbie wierszy i kolumn.

Zapis do tablicy realizowany jest w oparciu o podanie z
klawiatury nimeru wiersza i kolumny oraz litery L lub. K

określającej typ tablicy.
` Program główny KSTAR działa w pętli\i zawiera część

konwersacyjną i wywoławczą procedury "TABLICE".
Algorytm działania programu KSTAR został przedstawiony na
schematach-blokowych rysunki 7,8, 9.

5.2. Uruchamianie i obsługa procedury "TABLICE".

* Program procedury wymaga obszarów pamięci RAM o
adresach:,

./
a) A000H A19BH na wczytanie programu

b) ACOOH AFFFH .na *zadeklarowanie tablic.

Procedura uruchamiana jest od adresu A104H.

44-
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"Program zglaśza się wydrukiem nagłówka:

TABLICA PREDKOSCI ZADANYCH. .

co jednocześnie-oznacza-gotowośó do przyjęcia danej z
klawiatury W postaci:

C. CCC,

gdzie C — cyfra dziesiętna.

Program oczekuje na polecenia w postaci znaków:

a) nin kasuj ,ostatnią daną i. oczekiwanie 4a nowel

b i "spacja" — dokonaj konwersji danej t drukuj wynik w •

postaci heksadeeimalnej i binarnej.

Po czyni program oczekuje ną kolejne polecenia z klawiatury:

a) „LP" — podaj kolejną daną

b) "." koniec działania procedury

ej ":" — zapisz daną do pamięci '

kla,znak ":" program odpowie znakiem et=1, co oznacza żądanie
programu o podanie numeru wiersza. Potwierdzeniem poprawnego
odbioru numeru wiersza .Jest wydruk znaku "1" i. jednocześliie'
żądanie numeru kolumny i litery 'L lub K. Podanie dowolnego
innego znaku. (niż wymienione wytej) będzie zignorowan i
zasygnalizowane.wydrukiem znaku "?".

Przykłady wydruków zostały przedstawione w załączniku 2.
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START

Wydruk nagłówka

(
-.K.CZYT

Oczekiwanie nana
znak -z KL

s

 < 

./.

błąd danej

T

V

<

• .

kozydzie danej

CALL KODEC

CALL KMANT

A

_ _ _ • Jw A mant a)

Eta MANT 'I

Wydruk
*LA

TMANTe---dana

HL := H.L + 1 -

Rys.?. Schemat blokowy procedury TABLICA — część _I.



v 

( KPAMI

CALL. 057DII

Wydirnk. LJ

LDA MANT1

CALL KBINA.

(KROZB •

Strona 18

EF-F637-5373-
• I

(wydruk. he ksadecy mainy, ) '
.._. , •

— (wydruk binarny!) ,

zapis do pami
 

ę>ci  

KCZYT.

N

'LF

następna_ dana

\

•

-(J. MP 09511 ;)
do Monitora

e

Wy.druk
• •

KROZB

Rys.8. Schemat blokowy procedur/ !TABLICA — część II.

• .
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,

KPAMI

Podaj nr wiersza
(2 cyfry heksad)

CALL 047 EH
B4--nr wiersza

Podaj nr kolumny
(2 cyfry heksad)

CALL .047EH
kolumny

N •

^

strona 19 

a-FUN-537g  '

Oczekiwanie na znak
z klawiatury

T

v

CALL KOTAB

Litera K
zapis do tablicy

KOTAB

Litera L
zapis do LOTAB

,C ALL LOT A13,

ME--prędkość
. zadany -

KROZB

N

V

Pisz ?

(w HL adres miejsca
W pamięci) '

,Rys.9. Schemat blokowy procedury TABLICA — część III.
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* L OK

4r: W

O 15
15 OO
O 16.
15 16
O 17
15 16
O 18
15 16
O 19
15 16
O 20
15 16
t 21 •
15 16
t 22

00 00 00 00 00 00 00'

00 00 00 00 00 00 OO

17 0000 00 00 00 00

17 18 00 00 00 00 00

17 18 19 00 OO 00 OO

17 18 19 20 OQ OO 00

17 18 19 20 *".11 OO 00

15 16 17 18 19 20 21 22 00
t 23

KONIEC TWYSW
15 16 17 10 19 20 21
O 44-
44 16 17 18 19 20 21 22 23
O —00 00 00 00 00 00 00 OO OO
t 43
43 OO 00 go oo oo oo oo oo
O 44
43 44 00 OO 00 OO 00. OO 00
w
43 00 00 OO 00 OO 00 OO OO
w
00 OO 00 00 00 00 00 00 00
w
pOCZATEK TWYSW

00 OO OO OO OO OO 00 OO OO
O A?
O 15
15 OO OO OO OO OO 00 OO OO
O 15
15 15 00.00 OO OO OO OO OO

t 31
15 15 31 OO OO OO 0000 OO
t $2
15 15 31 32 OO OO OO OO OO
w
15 15 31 32 33 OO OO OO OO
O 44
15 15 31 32 33 44 00 00 00
O 43
15 15 31 -x,) 44 43 OO OO
t 40
15 15 31 2 33 44 43 40 00

O 41
KONIEC TWYSW
15 15 31 32 33 44 43 40

O OO
OO 15 31 32 33 44 43 40 41
: OO

41

P - 3C BB OO OO OO OO OO OO OO OO OO



TABLICA PREDKOSCI ZADANYCH
2.500 - 40 01000000:=00 704
2.500 - 40 01000000:=01 705
2.500 - 40 01000000:=23 727

* W

.

* i1

P

P

- BE 53

- BC EC K - BD OF L - 00

O 1 2 3 4 wo 6 7 8 9 A B C D E F
v

BC E0 40 40 00 00

BC FO OO 00 OO 00 OO OO 00 00 00 00 00 00 Oo oo oo oo

O 1 .:. ,, 3 4 wo 6 7 8 9

I

A B C D E F

BD 00 OO 00 OO 00 00 00 00 OO po oo oo oo oo oo OO 40

* W P - BE 53

,

TABLICA PREDKOSCI ZADANYCH
3.500 - 5A 01011010=00 705
3.500 - 5A 01011010:=01 706

--Z 4- .5A .010.11010:_=02 y 07
3.500-- 5A 01011010=22 727

•

*

BD 10

BD 20

BD 30

P - BD 10 K - BD 32 L - OO

0 1 2 3 4 5 6 7

5A 5A 5A OO OO 00 00 OO

OO OO OO 00 00 00 00 00

OO OO 5A

* W P - BE 53
TABLICA PREDKOSCI ZADANYCH
4.5000 - 73 01110011:=00 706
4.500 - 73 01110011:=01 707
4.500 - 73 01110011:=21 727 .

TABLICA PREDKOSCI ZADANYCH

* H P - BD 33 K - BD 54 L - 00

8 9 A B C D E F

00 OO 00 OO 00 00 00 00

OO 00 00 OO OO 00 00 00

O 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F

BD 30 73 73 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00

BD 40 OO OO OO OO OO OO 00 00 00 00 00 OO 00 00 00 00

BD 50 . OO OO OO OO 73

* W P - BE .53

5.500 - OD 10001101;=00. 707
5.500 - OD 10001101:=0i 708
5.500 - OD 10001101:=20 727 .

* il P - BD 55 K -

O 1 •.)
at. 3

BD 50

BD 60 OO OO 00 00

BD 70 00 00 00 00

BD 75

4

L 00

5 6 7 O 9 A B C D E F

OD OD OO OO OO 00 00 OO 00 00 00

00 00 00 00 OO 00 00 00 00 00 00 00

00 OD
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Załącznik nr 2

00 06 - d M *

A

A

ZT
16
a3
sa

ZT
08
E3
Ta
ZT
T6
a3
sa

ZZ 26
9Z 26
GZ 26
47Z 26
EZ 26
ZZ 26
TZ 26
OZ 26

OZ 26 - d 0*

" 26 / ZT
' OZ / 16
' 23 / a3

JZ ZT
34 ET
az ET

114 61 -d O *

" ZT / TT 8J ZT
A G9 / 39 ZJ ZT

43 ZT - d O *

" / ST 82 06

82 06 - d 0 *

" OO / J3

3T 91 - d

OO 06 - d M *

G6 / 00
TO / OO

A 23 / 00

at, Z6

476 / OO
i TV / 00
4 113 / oo

ZT
32
176
00
TZ

J47 Z6
91,7 Z6
at- Z6

- d O *

J6 06
36 06
U6 06

- d 0*

- d M *

+76
17' V IM
EV +76
ZY 476
T V 476

d3USZ"TO vImvzavLuml >131V7.30d
ViV$GZ"TO VINV1ISVZ 3IN3Z3V11

$OZZ"TO VIN" .1ISVZ 3IN32:0V1M

T V f76 - d -0 *
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