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1. USTEP.

Zgoduie z umowg Nr 139/84 zawartg dnia 12 grudnia 1984 roku,
Przemystowy Instytut Automatyki i Pomiardw MERA—PIAP‘iIWOje—
wodzkie Przedsiebiorstwo Energetyki Cieplnej w Ostrolece,
dziatajac na zamdwienie OSrodka Badawé;o~Rozwojowego Cieplowni-
ctwa przy SPEC przyjely do wykoﬁania pracg p.t.: "Mikroproceso-
rowy system zdalnej kontroli i zdalnego steroﬁénia, przeznaczony
dla sieci cieplnych - rozwiqzanié pilotowe", praca jest wykony-

"wana w ramach planu koordynacyjnegq Programu Rzgdowego PR-8
kierunek 4: Cieplownictwo (temat-4.4.2‘- 11). .

Praca ma wykorzysta@lprOpozycje:zéwarte W opracowaniu
MERA-PIAP Nr rej. 5140/83 p.t.:."Koncepcja automafyzacji sieci
cieplnej Ostrolgki", z tym jednak ze ich zasieg terytorlalny
ograniczono do pierscienia obeamu3qcego wezel rozd31e1czy UR
oraz komory cieptownicze M-1, K-20 (W-5) i PS-224 (P—B), prze-
widujgc rozbudowg systemu o dalsze komory i odcinki sieci.

Jak wynika z nazwy, praca ma mieé chéfaktéf rozwigzania pilo~
towego, tzn. takiego, ktére'bedzie mdglo byé wykorzystane w
dalszych wdrozeniach.w innych 51ec1ach po kazdorazowym indywi-
dualnym przystosowanlu opracowania pilotowego do warunkéw i
potrzeb lokalnych. 2 powyzgzego wynika potrzeba przy3e01a
takich rozwigzad, ktére bgdg mogly byé uzyteczne dla sieci cie~
plnej Ostrotgki i dla innych sieci cleplnych innych mlast, chodzi
zatem o uzyskanie rozwigzan o charakterze bardz1e3 universalnyn
niz rozwigzanie opracowane z myslq .0 potrzebach tylko Jednego
wdrazajacego. o

Koncepcja, o ktorej wyéej wspomniano, jest dla. przyszlego
uzytkownika punktem wyjscia dla jego propozycgl, ktore, €O mozna
zrozumieé, zmierzajg w kierunku rozbudowy iloséd obwodéw oraz
funkeji, zas weryfikacja tych propozycal nie jest na ogdl obecnie
mozliwag; rozbudea ilosci obwoddéw obiektowych, a takze funkcji
ma swoje natychmiastowe konsekwénéje sprzgtowe i brogramowe,

za$ w niektérych przypadkach rozbudowa taka moze doprowadzié do
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zmiany charakteru wczesniej proponowanego systemu {co ma np.
miejsce w zw1qzku z postulatenm zalnstalowanla kllku dodatkowych
monitoréw ckranowych umozllw1a3qcych n1eza1e4ne od dyapozytora
komunlkowanle SIQ 2z systemem, co jest rownoznaczne Z pos tuldtemr
opracowania systemu wlelouzytkownlkowego i stanowi jakoSciowg
zmiang w stosunku do propoiycji zawartych w koncepcji ktéra sta-
nowila podstawg:propozycji harmonogramowych i kalkulacy;nych prazy-
jetych poéiniej w formie umowys

Szczegblowe propozycje rozbudowy iloSciowej i jakoSciowej
obwodow obiektowych maja dopiero wptynaé do Instytutu, w zwiazku
Z czym uspésunkowanie sig¢ do tej sprawy bedzie mozliwe'péiniej,
po uzyskaniu dodatkowych;infofmacji na temat tego do czepgo nowe
sygnaly (obwody) bylyby wykorzystane. _

NiezalezZznie jednak od spraw s&czegolowych moZna juz teraz
przyjacé ze budowany system bgdzie systemem otwartym, przez co na-
lezy rozumieé mozliwosé jego rozbudowy i to zaréwno ze strony:
sprzgtowej (nowe sygnaly ;ejécipwe i wyjéciowe, nowe pakiety),
jak i progrumowej (nowe programy uzytkowe np, dot. rapdbiéw itp),
z tym ze rozbudowa ta bgdzie mogla byc prowadzona W ramach mozli-
wosci posiadanych przez uruchomlony system (rezerwy wejsé i uyjss,
rezerwowe miejsca na paklety, "rezerwy" W postaci mozliwoSci wy-
korzystania pamigci itp.).

Okreslenie "system otwarty" wymaga jednak zdeflniowanla W
nim obszardéw obligatoryjnych i opcaonalnych. Najlatwiej bgdz1e
to uczynié w obszarze jego funkcji,‘gdzie generglnie rzecz biorgc
funkcje zdalnej konéroli (pomiary, sygnéligacje) oraz funkcje
zdalnego sterowania lqczhié z ich prezeﬂtach w formis wydrukéw
i prostych raportéw Qchodzq w zakres obszaru obligatoryjnégo,

podczas gdy funkecje wybiegajace poza ten obszar beda mogly byé

-zaprogramowane jako funkcje dodatkowe posiadajace charakter opcji.

Innymi siowy w zakres obligatoryjny wchodz1loby to wszystko co

jest niezbgdne aby system dzialal sprawnle oraz aby reprezentowal
istotne elementy uzytkowe, za$ inne sposoby wykorzystania posia-
danych informacji (pobranych przez system z obiektu technologicz-~

nego jakim jegt sieé¢ cieplna ) moglyby byé reallzowane dodatkowo,

.0 ile beda takie mozliwodci np. w pamigci niezbednej do wykonywa-

nia tych opecji. s
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Przyjecie zasad j.w. wigze sie zfpo{rzebq rozst}zygni@é réznych
kwestii szczegdlowych takich jak, np. sprawy-doé. réportéw, a takze
kvestie dodatkowe, takie jak np. sprawa systemu prezentacji ESIW,
ktéry sprzgtowo i programowo jest systemem odrebnym od systemu opra~
cowywanego w ramach umowy, za$ 1ch wzaaemny zwzqzek polega na tym
Ze system ESIW powinien korzystaé b4 informacai oblektOWych ktére
bedq zbierane przez Opracowywany system, zachodzi zatem potrzeba
Scistego okre$lenia styku pomlgdzy tymi systemaml oraz zasad ich
wzajemnej wspOlpracy. ' :

Blizsze szczegdly n/t tych spraw podano W De 4, w ktorym omawia
al@ m.in. oprobramowanle uzytkowe na tle koncepc31 i dotychczas otrzy~-
_manych propozycal n/t jej zmian badz uzupelnien.

Opracowanie nlnleaaze nalezy traktowaé Jako wstgp zlozonych
prac systemowych obejmujacych konstrukcae wielowarstwowego systemu
.Oprogramowanla organizujacego prac@ zdecentralizowanego, mikroproceso-
rovego systemu centralnej re;estracal i przatwarzanla danych oraz
sterowania w uarunkach Jego zdalnea wspolpracy 2 obiektem technolo-
gicznym rozlozonym przestrzenn;e. i
‘ Nalezy awrdcié uwaée. zZe nie istnieje standardowe oprogramowanie
sterownika mikroprocesorowego SK-102, wspblipracujacego z zestawem
INTELDIGIT-FPI umozliwiajace tworZenie_systgméw kontroli i sterowania,
nie istnieje tez standardowe oprogfamowanie komupikacji pomiedzy
komputerem SM-4 i steroynikiém mikféﬁrocesbroﬁym. Sytuacje utrudnia
fakt, Ze nie istnieje dla SK-102 standérdbwe oprogramowanie systemowe
(w szczegdblnosci wielozadaniowy sys tem operacyany czasu rzec2yw1stego)
ktore mogtoby stanowié baze do opracowania oprogramowanla stacai
oddalonej, nie istnieje takze odpowiednie oprogramowan1e testowe.

Z powyzszego widaé, ze zadanla W zakresze oprogramowania wykraczaaq
poza zwykly zakres dotyczgcy programow reallzuaqcych bezposrednlo
funkcje uzytkowe systemu i wymagajg stworzenia uplwersalnego opro-
gramowania bazowego dla zastosowanego sﬁrzetu, W gparciu o ktére
mogloby byé realizowane {juz znacznie mniejézym naklédgm sil i Srod-
kéw ) oprogramowanie nastepnych analogicznych éysieméw.'

Prace te, jak kazde prace obejmujagce elemegty nowe, dotychczas
niesprawdzone, wymagajg postawienia i‘spelnienia péwnych‘warunkéw,
wSréd ktorych jednym 2 wazniejszych jest koﬂieczqééé provwadzenia

prac z wykorzystaniem docelowego (lub jakpédiqwo'identycznego) sprzetu

ne—— 1 oam
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oraz z wykorzystaniem dostgpnych érodkéw wspomagajqcych projekto=- .
wanie i uruchamianie systemow mzkroproaesorowych.

Trqug w tym miejscu podkreslié takze .dodatkowg role, jaka
‘ma do odegrania zaplanowany wcze$niej ukIadldqéwiadczalny. Uklad

ten umozliwi wykonanie i praktyczne sprawdzehie podstawowych zadah
decelowego systemu, zadan leéqcych gléwnie w sferze wzajemnej ’
wspllpracy urzadzef. )

W szczegblnosci uklad doéwiadczalny mégliby byé uzyty do spraw-,

dzenia prawidlowofci wzajemnej wspdlpracy dwu pakletow PS-1 06,
ktére majq pracowaé w kanale laczgcym procesor komunikacyjny ze
stacjg oddalong wezla WR, wspdlipracy styku V., 24 komputera nadrzedne-
go /pakiet typu SM-D1~11/ z systemem ESIW, wspolpracy w/w styku V,24
z pakietem PS-106 w procesorze komunikacyjnym, a takie do sprawdze-
nia poprawnosci pracy kanalu obejmujgcego w/w styk'V.24,.modem, nie-
komutowane lgcze telefoniczne z miejskiej sieci lgcznosci o dlugosci
oke 5 km., modem oraz monitor ekranowy ME~7953 polqczony z drukarks
D~100 /hard copy/. ‘ '

Pospiech w realleCJl tego ukladu Jjest 1stotny co najmniej

z dwu wzglgddw: po pierwsze uklad ten umoZliwi praktyczne prowa-
dzenie prac dla systemu docelowego na diugo przed uzyskaniem sprzgtu
docelowego; po drugie zas uktad tep umozliwi spraﬁdzenie wspélprac;
urzadzed i w przypadku stwiérdzenia jekichkolwiek nieprawidiowo$ci.
pow-stanie mozliwosé wprowadzenia korekt w sprzecie docelowym przed
jego wyslaniem na obiekt technologiczny, co’jest réwnoznaczne z
uniknigciem wielu dodatkowych klopotéw. Mozliwoéé taka zostala z po-
wodzeniem wykorzystana w pracach, ktére byly'pOprzednib prowadzone
na innym sprzegcie, na rzecz innej sieci; warto zatem wykorzystaé tu

pozytywne doSwiadczenia uzyskane wczesniej.

g e petem S - e x mee e IO—— - AT o e e st s 2%
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2. SPRZET
2.1, Informacje ogdlne,

Wstepne propozycje n/t rozwigzaf sprzetowych zostaly
zgloszone przez MERA~PIAP w koncepcji automatyzacji sieci
cieplnej Ostroleki EBT}opracowanej w.1983r,, zasé ich uszcze~
gblowienie w formie "pfopozycji.dot. projektu.mikroprocesorowego
systemu kontroli i sterowania siecia cieplna" zostalo przestane
do MERA-ZAP i WPEC-Ostrolgka przy piémie Nr -0AK/182/84 2z dnia
25 maja 1984r, . ; oo ‘ .

Rozeznanic n/t mozliwoéci wyboru i.uzyskania‘komputera'naA;
rzednego bylo prowadzone réunolegle, informacje na ten temaﬁ
zostaly przeslane do WPEC~Ostr61eka-i OBRC.przy SPEC pismem Nr .
OAK/342/84 z dnia 22 listopada 1984r.,~w ktérym przedstawiono -
uzyskane odpowiedzi na nasze zapytaqia ofertowe, 1lgcznie z kon-
kluzja, zgodnie z ktérg "jedyniefo&powiedﬁi«doy. systemu SM-4 .
mogla byé uznana za podstawe do“dalszych rozmbw, Roimowy takie
zostaly przeprgwadzone, W wynikﬁ.czego nasz Instytut zlozyl for-
malne zamdwienie Nr OAK/301/84 z dn, 08.10.84".,Prop6zycje,
ktére zostang przedstawione ponizej uwzgledniajg wAw dotychcza-
sowy dorobek w tym zakresie, a_tékée:dodatkgwo uwzgledniajg po-
stulaty przyszlego uzytkownika, ktéry posiada organizadyjno-
techniczng wizj¢ dzialania systemu orazhwizje dzialania wlasnych
sluzb technicznych korzystajacych i,usldg tego systému. Mozna
tu wyrazié przekonanie, ze jest rzeczg waing by konfiguracja sy-

‘ stemu obejmowala takze przynajmniej niektére elementy.wynikajqce
z indywidualnych potrzeb konkfginego uzytkownika; w ten sposéb
bowiem system od poczgtku budowy dostosowany jest do konkretnych
indyyidualnych potrzeb, co moze mieé w przyszlo$ci bardzo pozytyw
ny wplyw na eksploatacje tego systemu,

Propozycje i przewidywania dot. sprzetu odposzq sie do wy-
konawcéw projektu oraz sprzetu i mogg -w dalszych pracach byé sko-
rygovane o ile zostang zgloszone lepsze rozwigzania /co np. mo;
globy wynikngé z ich dodwiadczefi zdobytych w czasie realizacji
innych praq[ . .
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2.2, Konfiguracja. \ .

M{kroprocesqrowy system zdalnej kontroli i zdalnego, sterowa
nia obejmuje swoim zasiggiem nastepujace glbwné grupy sprzetoﬁe
/vide rys. 2.1/: .
sprzet obwodéw obiektowych obejmujacy -urzaazenia pomia;o-

’ we, sygnalizacyjne i sterujace; y
- sprzet cyfrowy stacji oddalonych;
- procesor‘komunikacyjnyé
~ zestaw Komputera nadrzednego;
-~ urzgdzenia dodatkowe;y’
2.2.1. Sprzgt obwodéw obiektowych.

Sprzet obwoddw obiektowych obe;mu;e urzqdzenia konwencjo-
nalne, stosowane w budowie obwodéw pomiarowych, sygnalizacyj~
nych i sterujagcych; szczegdlowy wykaz tych urzadzen zostanie
podany przez MERA-ZAP w dokumentacji projektowej, ktéra zo-
stanie wykonana w ramach etapu Nr’'2 tematu.

2,2.2, Sprzet cytrowy stacji oddalonych.

bprzet cyfrowy stacji oddalonych /poza wezlem wR/ zostdnu
wykonany na bazie systemu inteldigit-FI i obejmie sterownik
mikroprocesorowy typu SK-102 wyposazony w- pami¢é EPROM-, jeden
pakiet typu PP-20 o pojemnosci 16 k byte, z mozliwoscigm :dz—
szerzenia do 32 k byte oraz wyposazony -w pamigé RAM;Jjeden
pakiet typu PP-10 o pbjemnoéci 8 k byte z mozliwoScig rozsze-
rzenia do 16 k byte. Sprzet cyfrowy stacji w wefle WR bedzie
podobny, z tym jedhak, Ze pamieé\RAﬁ powinna mieé mozliwosé
rozszerzenia do 32 k byte., - ’

Prgzewiduje sie, Ze do sterownika SK~102 ‘beda doprowadzone
przervania zegarowe o czestotliwoéci 1 Hz z pakietu P2-21-
/1lub analogicznego o nowszej konstrukcjl/. Stacja oddalona
bedzie wyposazona w pakiet kontroli ﬁépieé,wewngtrznych /PKN/
oraz akumulatory zapewniajgce podtrzymanie pamigci prazy zaniku
zasilania; stacja ta bedzie takze wyposazona w pakiet wejsé
dwustanowych statycznych, ktorego trzy ‘wejécia oznaczone numers
mi O, 1, 2 bedy polgczone z trzema przyciskami stabilnymi umie

szczonymi na plytce maskujgcej, .stuzgcymi do testowania staciji.

-y
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Pozostale wejécia bedg wykorzystane do polaczenia sygnalédw .
obiektowych, Pakiety j.w. powinny znajdowaé si¢ w tym samym

" niejscu we wszystkich stacjach ze wzgleduana powtarzalnogé

2.263.

oprogramowania.

/

Przewiduje si¢ nastepujaca diagnostyke stacji-

- diagnostyka przetwornika A/C poprzez zwarcie weaécia Nr O
komutatora i podlqczenie napiecia 1V na wejscie Nr 1; '
napigecie 1V bedzie uzyskane -z 28511acza 5V poprzez dzielnik
zbudowany' na precyzyjnycy rgzystorach pomiarowych;

- diagnostyke zasilaczy obiektowych przez doprowadzenie na=-
pigcia z tych zasilaczy poprzez precyzyjny dzielnik rezy-
storowy na wejécia Nr 2 i Nr 3 komdtatora-'napiecia 24y 3.
népa511aczu powinno odpowiadaé 0,8V na wejéciu przetwornika
A/C. . ' . I

Nalezy dazyé do uzyskania maksyﬁalﬁej powtarzainoSci sprzetu

/a wiec 1 6programowania/ W poszczegélnybh staéjach.
Podlgczenie drukarki serwisowej D100 begdzie dokonywane

via styk V.24. sterownika m{kroprocésordwego 5K-102, )
.Polqczenie stacji oddalonej z procesorem komunikacyjnym,

po obu stronach bedzie wykorzystywato pakiety PS-106,

Procesor komunikacyjny. *

Procesor komunixacyjny, podobnio Jak stacje oddaloue ’
zostanie gbudowany na bazie syatamn 1ntoldig;t-PI zaé" jago
polgczenie z wigkszoscig stacji od@alonych obejmie 2 obu.stron
pakiety .modemowe typu PL-02. zbudowane v .standardach systemu
PI; pakiety te bgdg polaczone. g pakietami PS=-106, zas transmis
bedzie typu péidupleks 1200 bod; polgczenie procesora komunika
cyjnego z urzgdzeniami cyfrowymi wezla WR zlokalizowanego blis
procesora komunikacyjnego, bedzie wyKonana bez pakietéﬁ modem—
owych.PL~02, zaé'pakiety typu PS-106'procesora komunikacy jnego
i stacji oddalonej tego wgziﬁ bedg polgczone bezposSrednio;
transmisja w tym przypadku bedzie typu dupleks 4800 bod /co

wigZze si¢ z przewidywang intensywnoscig strumienia informacyj

negd na tym odcinku/.
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Sterqwnik mikroprocésorowy typu SK=102 wchodzgcy w sklgd
procesora komunikacyjnego, powinien posiadaé maksymalng pa-
mieé, t.j. powinién byé wyposazony w nastepuaace dod&tkowe
pakiety pamiegci: \

- pamigé- EPROM PP-20 - 3 szt., o lgczne] -pojemnoéci 48 k
byte; o _ .o

- pamigé RAM PP=10 - 1 szt. y © lacznej pdjemnogci 8 k byte.:‘

Przewiduje si¢, ze do sterownika Sk=102 be&é doprowadzone
przerwania zegarowe o czestotliwoéci 1Hz 2z bakietu PZ-21

lub innego analogicznego o nowsiej konstrukcji., .

Procesor komunikacyjny bedzie wyposaiony w.pakiet napieé we-
wnetrznych /PKN/ oraz akumulatory zapewnlaa&ce podtwzymanie
pamieci pray zaniku zasilania,

Procesor komunikacyjny bedzie wyposazony w "budzik systemowJ"
uygnallzujqcy zatrzymanie programu, Budzik moze byé zrealizowan
A wykorzystanlem pakietéw PZ-21, PC-03, PO~O4 lub w inny od-
powiedni sposéb, Jedno z wyjéé w/w pakietu PO-Ok nalezy wykorzy
staé do syganlizacji b;éku komunikacji z komputerem nadrzednym;
Typowy projekt procesora komunikacyjneéo ﬁowinien przewidywaé °
obsluge ok. 25 stacji oddalonych. Interface V.24 sterownika
Sk-102 bedzie wykorzystywany do podlaczenia monitora ekranowego
jak np. awaria komputera nadrzednego. .
Zestaw komputera nadrz@dnegO.

W sklad zestawu komputera nadrzednego poza jednostka
centralnq /procesor SM-4 z pamieciq operacyanq 128 k siéw/
oraz pamig¢cig dyskowg PD-9450 powinny ‘we j¢ nastepuaqce

urzadzenia:

4

a/ monitor ekranowé ME-7953 N jako monitor systemowy;

b/ monitor ekranowy ME-7953 N z drukarka D-100 /hard
_copy/ Jjako monitor -~ dyspozytora sieci .cieplnej;

¢/ drukarka DZM-180 KSR jako drukarka raportowa, a réwno~
czeénie jako rezerwa monitora dyspozytora sieci ciepl-

nej;
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d/ drukarka DZM~-180 jako drukarka alarmowa; "

e/ pamigé na dyskach elastycznycﬁ SP 55 DE stluzaca
pracom programowym oraz testowaniu systemu;

4 stacja'we/wy.na tasmie papierowej SPTP3 siuzgca m.in.

do testowania systemu;

g/ moduly SM-DL-11 zapewniajace wspélprace urzadzeh
transmisji asynchronicznej z systemem SM 2z udzialem
lub bez udzialu modemu. Dotyczy to wspdlpracy z nas-

tepuaqcyml urzqdzeniami° .

- procesor komunikacyjny /v1de Pe24s24 3/ z pakietem
PS-106 na.wejsciu; wspSlpraca bez modemu; transmi-
sja dupleks 4800 bd;

L]

~ system ESIW /vide p.2.2.44; wspélpraca bez modemu;
transmisja dupleks 4800 bd;

- monitor ekranowy ME-7953 N z drukarkg D~100 /hard
copy/; wspbélpraca przez modem na odlegioéé 1+ 5 km
/przewidywany typ modemu 600/1200 EC 8006 Nr kat.
6220 zostanie potwierdzony w dokumentacji.projektowej
w/g etapu 2 pracy/; transmisja példupleks 1200 bd
- trzy komplety./vide p.2.2.3. i, j, k/.

h/ pamigé dyskowa PD~9450 dla potrzeb rozliczed finansowo-

v

materialowych;

i/ monitor ekranowy ME-7953}lz drukarkg D-100 /hard copy/
i kompletem modembu do zainstaiowahia w.pomieszczeniu
astgpcy Dyrektora WPEC d/s Technicznych - odleglosé
ok, 5 km.; _'
j/ urzgdzenia j.w, do zainstalowania w pomieszczeniu
Kierownika Zakladu Energetyki Cieplnej Ostroleka;
w budynku j.w.

k/ urzgdzenia j.w. do zainstalowaﬁia,w Elektrocieplowni
- odleglo$é ok. 1 km, “



2.2.5. Urzgdzenia dodatkowe.

2.3. Lokalizacja.

2437,

{.

a/ System Intelmonitor ESIW sluiy do prezentbwania parametréw

b/ Przyjmuje sie, ze dokumentacaa projektowa /etap 2 pracy/

¢/ Zdalne sterowanie bedzie moglo byé ﬁykonyWane jedynie przez

‘Pomieszczenie dyspozytora sieci cigplnej:

t

~el-iminujacego zakiécenia oraz dot. klimatyzatordw ekiennych’
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proce sbw technolog;cznych lgcznie ze schematami technologicz-
nymi na monitorach kolorowych, System ESIW bedzie korzystal
z informacji obiektowych, ktére bedg zbierane przez opracowa-
ny system mikroprocesorowy zdalnej kontroli i zdalnego sterowa
nia, poéa tym punktem styku systemAﬁSIW zachowu je calkowitg
autonomie, zaréwno z punku .widzenia sprzetu jak ifoprogramowa—
nia. Oprogramowanie systemu ESIW lezy poza zakresem prac PIAP
i bedzie uzgadniane bezpoérednio przez WPEC~Ostrolgka. PIAP
uzgodni z ZAP zasady wzaaemnej wspolpracy obu systemow.

rozstrzygnie dyskutowane wczesniea sprawy dot..zasilania

przeznaczonych dla pomieszczenia komputebé nadrzednego.

oscby upowaznione; upowaznione osoby bedg posiadaly klucz “do
stacyjki upowaznlaaacea,ktora zostanie zainstalowana w dyspozy
rni centralnej. otaCJJka ta bgdzle polgczona z we jSciem pakie-~
tu wejsé dwustanowych umieszczonego w procesorze komunikacyj-

nym.

monitor ekrahowy zZ drykafkq‘/E.Z.@ b/;
drukarka raportowa ‘ /2.2.4 ¢ 3
drukarka alarmowa .«/2-214..d/;
monitory systemu ESIW - 2 szt.'72.2.5 a/;
pulpit s&stému ESIV /2.2.5 a/{

stacyjka upowazniajaca /2.2.5 ¢/, -

A3
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2.3.2. Pomieszczenie komputera nadrzednego.

- jednostka cehtralna N - |
- monitor systemowy ° /2.2.% a/;

~ pamigé dyskowa /systemowa/ [2.2.4/;.

- pami¢é na dyskach elastycznych /2.2.4, e/

- stacja we/wy na tasmie papierowe]j . /?f2.4. £/

- moduty SM-DL-11 - 5 szt. - \, /2.2.4. g/f; -

= pamig¢é dyskowa /rozlic;enia/ /2.2.4. h/;

~ procesor komunikacyjny o ’ , /2.2.3/; )
~ modemy K : . /vide 2.2.4) g/;

- pozostale urzadzenia systemu ESIV /2.2.5. a/.

2.3.3. Pomieszczenie Zastepcy Dyrektora WPEC d/s Technicznych.

- monitor ekranowy z drukarka draz modemem /2.2.4, 1/.
) i

2.3.4. Pomieszczenie Kierownika Zakladu Energetyki Cieplnej miasta

Ostroleka. _ : 1
- monitor ekranowy z drukdrkg oraz modemem: _/2:2.4./j/.

2.3.5. Pomiszczenie siuzby dy;pozytorskiej Elekfroc%eplowni W Ostrqlece.
- monitor ekranowy z drukarka oraz mo@egem /2;2.4.'k/.

Pomieszczenia w/g Pe 2.3.1. i 2.3.2. przeznaczone dla sprzetu cy-
frowego powinny byé wyposaione w podwdjng podloge; pomieszczenia JeW.
powinny by¢ oddzielone przeszklong $ciang i pésiadéé w oknach klimatyza-
tory. . ) :

Pomiszczenie komputera nadrzgdnego naleiy zébezpieczyé przed vplyvem

~

naslonecznienia.
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3. OPROGRAMOVWANIE.

3.1+ Koncepcja oprogramowania.

Koncepcja oprogramowania mikroproce orowego systemu zdalnecj

kontroli i zdalnego sterowania dla 51e01 c1eplnych powgtala

-

w oparciu o nastgpujace przeslankl' ) '

oprogramovanie powinno w maksymalnym stopniu wykorzystywaé "
wtadciwodei systemu wynikajgce z jego zdecentralizowanej

struktury, -

aduptacja oprogramowania do 1nnych obicktbw typu sieci

cleplneJ nie powinna nastreczac truanSCL,

system powinlen odznaczaé sie wysoka zywotnosciy spelniajac
swe funkcje lew. w ogranlczonym zakresie ) mimo awarii jego

poszczegdlnych elcmnntow, zaklbéced 1 bl@dow obsiugi,

oprogramowanie powinno zapewqiaé'rozwéj systemu zardwno
ilosciowy (nowe stacje oddalone, nowe pomiary lub sterowania
7 stacjaéh istniejacych).jék\i jakosciowy (nowe programy
uzytkowe, zmiana algorytyéw obstugi zmiennych procesu w

ramach istnicjacej biblioteki) w sposéb dostgpny dla uzytko-

-

wnika.

Na podstawie tych przesltanek przyjeto, Zze:

baza danych systemu begdzie calkowicle zdecentralizowana,

tj. wszystkie dane zbierane z obiektu beda przechowywune w
pamigcei mikroprocesorowych sterownikdw stacji oddalonych;
nie przewiduje si¢ tworzenia wtérnika bazy danych (w calosci
badz czedci) w komputerze nadrzedhym; .

kazda wartosé przechowywéna w bazie danych bedzie dostepnu
dla dyspozytora bQ@é programu w kompgterze nadrzednym
poprzesz skojurzonyg z nig nazwé, bgdgcg pargmetrem podprb—

gramow zZapewniajgcych komunikacje uzytkownika z bazg danych;

oprogramowanie bgdzie mialo strukiur¢ warstwowo-moduiowsg,

przy czym wyréznia sie 3 warstwy funkcjonalhe:
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- warstwa komunlha031, zapewnla;gca przeaylanle informacji
pomigdzy komputerem nadrzg¢dnym i procesorem komunikacyjnym
oraz procesorem komunikacyjnym i stacjg oddalong,

- warstwa CRPDiS {centralnej rejestracji, przetwarzania
danych i sterowania) zapewniajgca zbieranie i wstepne.
.~ przetwarzanie danych oraz realizacje algorytméw sterowania;
v warstwie tej mozna wyrdznié podwarstwe zapewniajgcy

komunikacje wyzszej warstwy uZytkownika"z warstwg CRPDiS,

- wurstwa uzytkownika, ktéra tworzy zbiér "programbéw
uzytkowych", realizujacych funkcje systemu wynikajgce z

potrzeb uzytkownika, !

~ oprogramowanie bgdzie parametryzowane,tj. zmienne procesu i
zakres ich obstugi oraz sterowane urzqdzenia bédq definiowano
poprzez podanle zestawu danych (parametrow) przy czym zmiany
tych parametrdéw bgdzie mogl dokonac uzytkownlk bez koniecz-
nodci przeprogramowywanla pam1§c1 statych sterownikoéw mikropro-

cesorowych w stacjach oddalonych, {

- algorytmy obslugi zmiennych procesu oraz sterowania urzgdzenia-
mi obiektowymi (pompy, zasuwy) beda tworzbly biblioteke,

ktéra moze byé rozszerzana na zyczenie uzytkownika,

- zblér programbw uzytkowych pisanych w jédnym z jezykdw wyzszego
poziomu, bedzie mégt byé ﬁowolnie_zmieniahy i rozszerzany

przez uszytkownika (z zachowaniem ckreslonych regul).

Wymienione wyzej dwie pierwsze waréywy_oprogramowan}g beda
tworzyly system MIDES, majqc§'cechy uniwérsélnego"oﬁrogramowania
zdegentralizowanego oystemu kontroli i sterowania dla sieci
cieplnych. Dla kazde] apllkale wymagane bgdzie zdefinlowanle
parametréw systemu MIDES oraz opracowdnle programow uzytkowych
zgodnle z wymaganiami uzytkownlka. Specyficzne wymagania uzytko-
wnika mogg spowodowaé koniecznosé uzupelnienia badZ modyfikacji
biblioteki algorytmow obstugi zmiennych procesu lub algorytméw
sterowania, te ostatnio T bowlem sxlnre zwiazane 4 konkretnq

- realizacjg sprzetowg obwodow sterowania’ roznymx urzqdzenlaml

obiektowymi.

o A%
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3.2, System MIDES.

4

System MIDES (MIkroprocesérowy zDEcentralizowany §ystem)
to uniwersalne oprogramowanie systemow zdalnej kontroli i-
zdalnego sterowanla dla 51ec1 cleplnych. S
System MIDES jest przeznaczony dla rozwxazan obeamuaacych
zestawy INTELDIGIT-PI wyposazone W sterownlki mlkroprocesorowe
SK-102 w stacjach oddalonych, 'zestaw INTELDIGIT-PI wyposazony
w sterownik mikroprocesorowy SK-102 jako procesor komunika- ..
cyjny oraz komputer nadrzedny typu SH-4. T
N - System MIDES jest systemem parametrycznym - zmienne pro-
cesu oraz zakres ich obslugl Jest definlowany w postaci zcstauu
danych_kparametrow) oraz listy programéw, realizujacych ele-
mentarne algorytmy CRPD. - | ‘ .

Definicje zmlennea procesu W systemle MIDES. poj¢é z nla
zwigzanych oraz sposéb podawania paranetréw obslugl w postaci
specjalnych formularzy podano w p« 3. 4.

Specjalny formularz sluzy rowniez do podawania danych
dotyczgcych sterowanych urz4dzen \pompy, zasuwy) Takie wydzies-
lenic sterowania zwigzane jest 2 sekwencyjnym charakterenm
sterowania zasuwami badZ pompami, nie zwigzanego bezpofrednio
z cyklicznym odczytem mierzonych wartosci.

i sktad systemu MIDES wchodzi.oﬁrogramowanie stacji

" oddalonej, procesora komunikacyjnego oraz‘kqmbutera‘hadrzgdnego.
Oprogramowanie systemu MIDES w stacj;'oddalonej standardo-
wo obejmuje: ‘ - '

- cykliczny edczyt mierzonych na oblek01e parametrow,

- cykliczne wyznaczanle wielkodci obllczanych programowo,

- kontrole w1arybodnoéc1 sygnalu werclowego,

- przetwarzanie na wartosé W aednostkach leycznych

- kontrole ograniczen \mln., max.) oraz 1nlcaowan1e akc31
v przypadku ich przckroczenia {np. aygnallzowanle sytuacji
alarmowea komputerow1 nadrz@dnemu)

~ kontrole maksymalneg dopuszczalneg zmiany mierzonego para-

metru migdzy kolejnymi odczytami;

| - _:/18'



(7

Strond A9
Stron e
Nr rej. 5403%

- sygnalizowanie zmiany stanu sygnaléw dwustanowych (wlgczenia/
wquéienia urzadzef, sygnalizatory poziomu itp. )

- zapamietywanle historii zmian sygnalu w zadunym horyzoncie

' czasowym,

- naliczanie érednich godzinowych,

- nallczanig $rednich caltkowych,

- stqrowahie pompami,

- stéfowapié zasuwani,

- testowanie sygnalow diagnostycznych,

- komunikacag Z procesorem _komunikacyjnym.

Powyzszy zbior funkcgl moZe byé rozszerzony poprizez uzupel-
nienle blbllotekl algorytmow przetwarzanla i sterowania stacji
oddaloneJ.-

System. MIDES umozllw1a zainstalowanie w stacji oddalonej
dz1alaaqcych nlezaleznle od niego programéw testujacych prace
sprzetu, moge one korzystaé z: procedur systemowych,

Oprogramowanle systemu MIDES W procesorze komunlkacygnym
zapeWnla przesylanle informacji pomigdzy komputerem nadrzednym
i stacaa oddalonq. Sys tem MIDES umozliwia dolqczenlc W procesorsze
komunikachnym oprogrdmowanla uzytkowego realizujgcego tzw.

'funkcge rezerwowe, tzn. ograniczone funkcje uZytkowe, przewidziane

'na~wypadek awarii komputera nadrzednego.

Oprogramowanie systemu. MIDES w komputerze nadrz¢dnym obejmuje:
- przesylanle 1nformacj; z/do procesora komunlkacyanego.
- dostep do bazy danych z programow uzytkowych,
- konwersacae dysppzytora z systemem komputerowym.przy pomocy
zb%o:ﬁ dyrektyw, aw szczegélﬁoéci:
‘ - odezyt informacji o pojédyﬁczej zmiennej procesu,
-.akty&acjg i dezaktywacje zmiennej procesu,
—‘zmlane ogranlczen i maksymalneJ zmlany ZP mi¢dzy kolej-
‘ 'nymi odczytanmi,
- reczne wstawxenle wartoocl zmlenneJ procesu,
~ aktywacje i dezaktywaGJe stacgl oddalonych,

- zmiang adresu wejScia PI przyplsanego do danej ZP,
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~ inicjowanie sterowania pompami 1 ZdSUdel,
~ informowanie o stanie urzadzen sterowanych pOprzez
podawanle zestawu sygnaldw zwigzanych z nimi,
- pruchamlanle programow uzytkowych \funkcja
zaleina od przyjetych rozwigzai programowych

w konkretnym systemie).

\ Calo$é oprogramowania komputera nadrzgdnego (system MIDES
i programy uéytkowe) bedzie dzialala pod nadzorem wielodostg¢pnego
dyskOWego systemu operacyjnego czasu rzeczywistego o nazwie .
firmowea DOS-RW (jest to implementowany na komputery SM-4 system
operacyany RSX~11M dzialajgcy na komputerach PDP-11). Do syatemu
tego bedzie dolgczony odpow1edn1 handler realizujgcy propokol
komunikacji.miedzy komputerem nadrzednym 5 procesorem komunikacyj-
nym, . .

Cechy systemu operacyjnego RSX-11M pozwalajg na wykorzystanie
wolnych zasobdw komputera do przetwarzania w.trybie off-line
\obliczenia 1n4ynlerfk1e, obliczenia dla celéw buchalteryjno-
flnansowych itp.). Mozliwo§é te pozostawia sig do wykorzyutanla

uzytkownikowi.

3.3, Komunika@ja w systemie MIDES.

3e3e1a Charakferystyka kanal 6w transmisyjnych.
’ . Na ryé. 3.1. przedstawiono typy i strukture fizycznych

pdlqczeﬁ transmisyjnych wystepujacych v systemie kontroli

_i sterowania dla sieci cieplnej. ' .
Wystgﬁujq na nim dwa rodzaje kanalow transmisyjnych

lgczgeych pouzczegolne elementy systemu: '

- kanal typu poldupleksowego \pOJedyncze strzalkl) realizu-

jqcy transmisje danych na duzg odleglosé z CZ@gtOtllWOJCIQ

1200, boddéw z wykorzystaniem konwerteroéw modemowych,
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Oznaczenia:

. KN - komputer nadrzedny ‘
PK = procesor‘komunikacyjny'
$0j - stacja oddalona

MT - modul transmisyjny

, MR - modul rezerwowy
«—+ ~ kanal péidupleksowy

~—> ~ kanal dupleksowy .

i,jyk,l,m,n - adresy logiczne. o

'Rys. 3.1. Struktura polaczen transmisyjnych.
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- kaﬁal.typu dupleksowego (podwéjne strzatki) realizujacy
transmisje bliskiego zasiggu z czestotliwoéciq 4800 bodow

w paSmie podstawowynm.
) !
‘W obu typach kanaldéw realizowana jest transmisja szere-

gova asynchroniczna. Przesylane sa znaki 8~bitowe z dodatko-
wym bitem kontrpli parzyutoac1.

Z charakteru dutomatyzowanego obiektu wynika domlnacaa

,kanalow dalek;ego zasiegu typu poldupleksowego, co bedzie

nialo zasadniczy wplyw na'dobér odpowiedniepo protokotu

transmisji.

Opis protokolu transmisji danych.

_Kana; dalekiego zasiegu typu pdldupleksowego opisany w
poprzednin punkcie wymaga obecnosci jednego centralnego ele-
mgntu'bfganiéujqcego sterowanie przesylem danych. Wynika to
2-tégo, %e w danej chwili czasowej kanal musi lgczyé nadajnik
danych z odblornlklem. YW innym pr“ypadku mogloby dojéé do
kollzjl zwmazanea z istnieniem w kanale jednoczeénie dwu od-
b;prnlkow lub nadajnikdéw., Stad tez w systemie MIDES przygeto,
iz elementenm centralnym inicjujacym kazdgq trans mlvje w kanale
pbtdupleksowym bedzie'procesor komunikacyjny.

Kanaly duplekSowe bliskiego zasiegu laczy ze sobg elementy
bedqce érodlem duzego strumienia informacji (komputer nad-~
rzgdny i procesor komunikacyjny a w systemie dla sieci cieplnej

Ostroleki réwniez stacje oddalong wgzla WR z procesorem komu-

‘.nikacyjnym). Dlatego korazystne byloby zapewnienie kaZzdemu 2

tych elementéw inicjatywy rozpoczgcia transmisji w celu unik-

nigcia opdinied zwiazanych organizacja przesytu danych w ka-
nale példupleksowym. Innymi sioiy funkeja sterowania tranémi—
saq nie powinna byé przypisana na stale okreglonym elementom
kanalu, lecz przyporzqdkowywana dynamlcznle elementowi, ktéry

zglosil inicjatywe transmisji.

U

{
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Spelnienié tych wymagai pocigpga za sobg koniecznofé zdefi-
niowaﬁia odpowiedniego protokoiu transmisji danych. Przyjeto
realizacje proﬁokolu Wwzorowanego na protokole‘o nazwie BSC
(Binary Synchronovs Communication) [1], ktéry nazwany zostal
BAC (Binary Asynchronovs Communication). W dalszym opisie podano
w nawiasach ok;eélenia zaczerpnigte z definicji protokoilu BSC,
ktérych'o&powiedniki wystepuja w protdkole BAC. ‘

Protokol BAC umozliwia przesylanie znakéw 8-bitowych w try-
bie aéynchroniczuym. Kazda transmisja -‘“sklada sie z fazy nawig~
'2ania'polaczeniﬁ, przesylu danych i rozwigzania polgczonia. '
Protoké6t BAC realizuje transmi;j@ typu pdéldupleksowego z potwier-
dzeﬁiem przestanych danych mctbdq przemiennego bitu.

Dane przesytane sg w postaci blokdw o nastepujacej strukturze:

ST e SN X
SoB| D |5 |C / N2
' ;x\ % &3 ‘|«

" Y
dowolny cia,§  znokow

S0B - znak .poczgtku bloku

D - adres przeznaczenia ’
- adres Zrédia
C. - licznik przesylanych znakdéu (maks 255)

BCC =~ znak sumy kontrolne]

Znak éoczqtku bloku \SOB) umozliwia efektywng eliminacje przesy-
tek wynikajacych z uszkodzenia kanalu transmisji. Jego brak
pociagalby za sobd niepotfzebnq analiz¢ takich przesylek potrakto-
wanych jako blok danych.

Przyjeto, ze kaidy element systemu posiada adres logiczny bedgcy
liczby calkowité z zakresu 04255. Stad na poziomie protokolu

BAC analizowany jest adres przeznaczenia bloku (DJ, po czym blok
przekazywany Jest do kanalu lgczgcego element systemu o tym adre-
" sie. Uzasadnienie obecnofci adresu #rsdta (S) w bloku. danych zo-

stanie przedstawione ponizej.

N
%%
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Llcznxk znakéw (C) 1nformu3e o ilo$ci przesytanych znakow, ktdre
stanowiag zawartosé bloku i nie sg interpretowané na poziomie
protokotu BAC. .

W protokole zastosowano dwa rodzaje kontroli poprawnoSci

‘przesylanych danych:

- na p021om1e znaku - kontrola parzystodci (VRC),
- na p021omie bloku- - dwuznakowa suma kontrolna b@dqca funkcgq
wszystkich znékow w bloku \wlgacznie z polami D, S, c). -

Suma kontrolna bgdzie wyznaczana zgodnie z zaleceniami normy

| 1s0/DIS 8073 [2],

Kontrola poprawnosci transmisji bloku polega na sprawdzeniu na-
st@puquych sum (obejmujycych réwniez znaki sumy kpntro;nej):

A

gdzie:
a; - kolejny przesylany znak

i .-onr przesylanego znaku

T - 1104é znakdéw w bloku, lqcinie z bajtami kontrolnymi.
Algorytm wyznaczania znakdéw sumy koﬁtrolnej wynika z powyzszych
wZOréw. ' - . .
W przypadku stwierdzenia bledu w transmisji protokol zupewnia
retrahshisj@ bloku danych. Protokol BAC umozliwia kontrole uplywu
odcinka czésq, w ktérym musi nadej$é potwierdzenie przestanego
bloku.&tirne - out ).

Polqczenla wielog¥nktowe.

Polqczenie w1elopunk§owe (multipoint data link) stosowane

T jest w przypadku kanatdw typu polduplek"owego lqczqcych procesor

komunikacyjny ze stacjami oddalonymi. W tym rodzaju polyczenia
stacjg sterujgcyg (control station) inicjujacay i kierujaca kazda

2

I
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transmisjq jest procesor komunikacyjny, za$ stacje oddalone
spelnia34 funkc3e podlegle (tributary stations ). Procesor komu-
nlkacyjny nawlqzujp dwa rodzaje polaczen:
~ odpytywanie (polling) jest "zaproszeniem" stacji podleglej
do przeslanla danych,
- wybér \selectlon) jest zadaniem odbioru danych wyalanym do
stacj1 podleglej przez stacag sterujaca.

: Polgczenia typu "wybér"umozllw143; przestanie dyrektyw prze-
znaczonych dla stacji oddalonej z komputera nadrz¢dnego za po-
égednictwem procesora komunikacyjnego.

Potaczenia typu "odpytywanie' sluzg do przestania odpowiedzi
na dyrektywy komputera nadrz¢dnego \np. Zgdanie podania biezgcych
wartosci zmlennych procesu) lub ngna117acgl standéw alarmowych
(np przekroczenle wartosci ograniczen przez zmlennq procesu ),

Rodzaj polaczenia rozréznisny jest w fazie jego nawigzywania.
Odpytywénie realizowane jest przez wystanie znaku POL, zaé wybdr
przez SEL (por. p. 3.3.4.). Rozwigzanie polgczenia nastepuje

przez wystanie przez stacje sterujacy znaku EOT.

Polqézenie punkt—punkt

- Polaczenle typu punkt—punkt {point-~ to—polnt) stosowane jest
dla kanalow bllsklego zasiggu typu dupleksowego laczacych proce-
sor komunlkacyany z komputerem nadrzednym, stacja w wezle WR i
stacja umieszczong W elektrocieptowni. W tym przypadku inicja-
tywa transmisji moze .nalezeé do obu partnerdw recalizujgcych
przesyl danych. Stacja pragngca przestaé przygotowane danec wysyla
na etapie naw1qzan1u polqczenla znak ENG informujgcy o tym fakcie
partnera komunikacji, ktéry obowiazany jest wystaé¢ potwierdzenie.
0d momentu otrzymania potwierdzenja stacja przesytajgca dane
obejmuje fhnkcje éterujqce transmisjq. az do ﬁomentu rozwiqzania
przez nlq polaczenia \wyvlanle znaku EOT ). KaZde dwie stagje
pracuaqce W polqczenlu typu punkt-punkt. (np. komputer nadrze¢dny -
- procc sor komunlkacyany) majg na stale pr&yporzadkowane prio-

rytefy. Umozllyla to roztrazygniecic kolizji w przypadku, gdy

obie stacje jednoczednie zgloszy 2ydanie nuawigzania polgczenia

4
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w celu przeélania danych. Obowigzuje zasada, iz stacja o

wyZszym priorytecie (primary) ponawia wysylanie znaku ENQ tak

. dtugo, az otrzyma potwierdzenie (lub uplynie okre$lony odcinek

3.3.3.

polaczenie

czasu) bez wzgledu na to, czy otrzymatal wtedy znak ENQ od swego
partnera (secondary). Tak wigc partner musi zrezygnowad ze
éwego zgdania transmisji do czasu préeslania danych ze stacji o
w&iszym priorytecie.

W systemie.MIDES przyjeto zasade, iz nalezy dgzyé do wysla-
nia odbiorcom zaleglych odpowiedzi przed przyg@cmem do reali~
za031 nowych dyrektyw. Stad przyjeto nastgpujace przyporzqdko-
wanie p;zoryte@éw.

priorytet wyzszy priofytet nizszy

procesor komunikacyjny| komputer nadrzedny

stacja oddalona procesor komunikacyj-
. ny

Oprogramowaﬁie protokotu BAC.
Moduty programowe realizujgce protokdél BAC umieszczone
b%dq we wszystkich elementach. aystemu, przy czym roéznié gie

b@dq W niewlelklm .zakresie w zalezZnoBAci od obslugiwanego

rodzaju polqczenld (por. p. 3.3.2), Z opisu przedstawionego

powyéej wynika, ze najbardziej obcigzony funkcjami realizu-
,Jacymi transmisj¢ bedzie procesor komunikaéyjny. Przyjmuje
‘on bloki danych A komputera nadrzednego 1 na podstawie adresu
przeznaczenla (D) kleruge Jje do odpowlednlch kanaléw. Jezeli
cigg danych zawartych w bloku stanowig dyrektywy komputera
nadrzednego adresowane do stacji oddalonca (np. D=5, S=¢) i
wymagdaqce odpowmedzx, odpowied? ta nadejd21e w bloku z za-
mieniong zawarto$cig pol adresowych (D=ff, $=5). Umozliwia to
ggnegacge 4y;ektyw z innego %rédla niz komputer nadrzedny
\np. 2 mo@plh oprogramowania rezerwowego, realizujacego
funkcje.rezerwowe systemu w wypadku awarii komputera nadrzgdne-

éé). a‘takée'w przyszlych rozwigzaniach wymiang danych migdzy

06
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stacjami oddalonymi;

Procesor komunikacyjny organizuje cykliczne odpytywanie
stacji oddalonych z ustalonym okresem czasu., Dodatkowo reali-
zuje wyhér stacji w miarg nadchodzgcych zgitoszeli i polygczenia
typu punkt-punkt. Nalezy liczyé¢ sie =z tym przypudkiem, w
ktbérym losowy charakter zgloszed w polagczeniach typu punkt-
punkt moze spowodowaé takie obcigZenie procesora, iz straci
on zdolno$é jednocuzesnego odbioru znakdw nadawanych z kilku
stacji }efe&t gubienia znakéw).

* Oprogramowanie organizujace transmisjg w procesorze komu-—
nikacyjnym wyposazone zostanie w modul realizujgcy algoryim
biezgcej oceny stanu obcigzenia procesora 1 zezwalajgcy na
nawiqzanie‘polqczenia tylko w tym. przypadku, gdy obcigZenie

biezgce bedzie mniejsze od ustalonego doSwiadczalnie obcigze-

-nia granicznego. Zapobiegnie to zmniejszeniu efektywnodci

p:iesylu wystepujacemu na skutek znacznej ilosci retransmisji
blokéw, kidére zostaly przetrunsmitowane pﬁprawnie lecz uznane
zé bledne w wyniku dzialania w/w efektu gubienia znukow.
Oprogramowanie realizujgce protok6l BAC bgdzie prowadzilo
biezgcy statystyke informujacy o ilosci retransmisji spowodo—
wanych bledami, time-out 6w i prowadzong oddzielnie dla kazdej
stacji. Oprogramowanie komputera nadrzgdnego bgdzie mialo

dostep do tej statystyki, przy czym w praypadku procesora ko-

~munikacyjnego dostep ten realizowany bgdzie przez zaadresowa-

nie modulu transmisyjnego MT\o adresie n na rys. 3. )

Przyklady realizacji polgczed w protokole BAC.
Ponizej przedstawiono przyklady realizacji transmisji

dla trzech rodzajow polgczef omdwionych wezedniej: odpytywa-
nia, wyboru i punkt-punkt. Na schemutach wystgpujg nastepujace
6znaczenia:

POL - znak inicjujacy odpytywanie

SEL - znak inicjujacy wybér >

ENQ - znak ipicjujqcy potaczenie punkt-punkt oraz

oznaczajacy zadanie potwierdzenia

At
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Przyklad realizacji polaczenia wielopunktowego typu
"odpytywanie", ’
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Przyklad realizacji polgczenia wielopunktowego typu

"wybor",
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Komputer nadugday
(secondary)

préba. nowsiqzonia polaezeuit

. rerqno.c}Q.

Przyklad realizacji polgczenia "punkt-punkt'.

EERP SO




‘ Strona A
‘ Stron 62
Nr rej. 5403

AEK¢/ACKﬂ. - znakl pozytywnego potwierdzenia odbioru
NAK - znak negatywnego potwierdzenia odbioru
_ EOT - znak kofica transmisji.
Symbol BLOKi okresla dowolny blok danych o strukturze omdwione]
W D 3.3.27 ‘ '

3.4, Parametryzacaa systenu MIDES.

‘ W celu przystosovania systemu.MIDES do konkretncg aplikacji
konieczne jest wczytdnie do' systemu zestawu podstawowjch danych,
opisujgcych parametry CRPDiS w stacjach odddlonych. Czynuoé te
mozna okres$lié jako parametryzucje systemu. Odbywaé si¢ ona bgdzie
W oparciﬁ o przyjete w systemie MIDES definicje i zasady, ktore
zésﬁanq ponizej przedstawione,

.

34,1, Podstawowe definicje systemu MIDES.

Podgtawowq definicja jest definicja zmiennej procesu&AP)
Zmlennq procesu okresla si¢ jako pOJedyﬂcZQ wielkos$é odcayty~
wana z obiektu lub wyllczanq przez program, dla ktérej zostal
wypelniony formularz systemu MIDES. ZP identyfikowana jest w
systemig przez swoja czteroznakowd nazwg, w ktdrej pilerwszym
znakiem,jéét litera a pozostale 59 cyframi.

Z‘kaidq wielowartodciowg zmienng procesu zwigzanych jest
.szereg warto$ci takich jak np. wartoéé biezaca, wartos¢ ogra-
niézenia gérnego, érédnia itp. Tego rodzaju wartosci, a ogblnie
rzecz biorgc dowolné wartodci rzeczywiste skojarzone ze zmienng

. procesu, definiowane sa w systemie MIDES jako zmicnne systemowe
(ZS ) danej zmiennej procesu, identyfikowune przez nazwg skla-
dajacg si¢ z nazwy ZP oraz dwucyfrowego numeru dunej ZS (tj.
przez szeScioznakowy nazwe ). Kazdej zmicnnej systemowej odpo-
wiada liczba rzeczywista. Wielko$¢ ta jest dostepna dla wszy-
stkich programéw uzytkbwych systemu oraz moze by¢ zmieniana

przez te programy lub przez uzytkownika. :
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Poszczegdlna zmienna procesu jest obslugiwuna przez programy

systemu MIDES w sposéb cykliczny.

Obsluga ZP polegu na wykonaniu szeregu algorytméw takich jak
odciyt i kontrold sygnalu obiektowego, przetworzenie jego wartosci
na jednostki fizyczne, kontrola ograniczei technologicznych, obli-
czenie aktualnej Sredniej oraz innych zadeklarowanych dla danej
ZP programéw obliczeniowych. .

Dla zmiennej procesu zdefiniowane sy nastepujace charaktery-
styczne stany, opisujace aktualny tryb jej obslugi.w systemie _
MIDES:

AKTYWNOSE ZP =~ Stan ten oznacza, %e ZP jest obslugiwana
cykliéznie przez system, tj. wykonywane sg
‘wszystkie zadeklarowane dla niej algorytmy
rejestracji i przetwarzania oraz programy
obliczeniowe. Przeciwiefistwem tego stanu jest
NIEAKTYWNOSC ZP, ktoéra moze byé ustawiana
przez uzytkownika i;powoduje, #c ZP nie jest

obstugiwane przez system.

NIEOKRESLONOSC ZP -~ Stan "nieokres$lono$ci' wartosci
' biezgcej- ZP oznacza, Ze wystapily
bledy w czasie odczytu sygnaltu z
obiektu i wa;toéci biezacej ZP zostatla
automatycznie nadana charakterystyczna
' ' . liczba ujemna \warto$é NLU). Wurtosé
NLU zostaje tez przypisana wszystkim
zmiennym systemowym ZP po wczytaniu
jej do systemu, gdy nie wystapila

d ‘jeszcze obsluga ZP.
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«  Z%RODLO 2ZP ‘

AUTOMATYCZNE - Wartosé biezaca ZP jest odezytywana
' z toru pomiarowego lub wyznaczana

‘ - . przez program obliczeniowy.

RECZNE ~ Wartodé biezgca ZP Jjest ustawiana przei

- ' uzytkownika.

Oba powyzsze stany dotyczace #rddla 2P

ustawiane sa na zadanie uzytkownika.

'WATPLIWOSE ZP - Stan ten oznacza, Ze wartoé biezaca

' ZP jest aktualnie poza zadeklarowanymi
wartodciami ograniczen \ZP dwustanowa
przyjela wartogé "ALARMOWA" ). Jezeli
wartosdé Zp znajduje sie wewnqtri'ogra—
niczei przyjmuje ona stdn "POPRAWNA".
Stany te ustawiane sg automatycznie
przéz\system. Ze zmiang stanu moZe .

byé zwigzane wyprowadzenie komunikatu.
L

UZytgownik‘ma dostegp do informacji o stanie ZP poprzez tzw.
. stowo stanu, ktoére jest przésylane w odpowiedzi na dowolng dy-
néktywe odnoszqéq si¢ do zmiennej procesu. PoniZej przedstawiono
postaé stowa stanq, tj. péjedyﬂczego bajtﬂ stowarzyszonego, ze

zmienng procesus

BRAK | 1, e NAgropno| oz | . .
- 7S - NAKT NLQ RECZNE | WATPLIWA Kod jednostek flzycz:
Nr S . :
bitu. ? 6 5 & 3 .2 1 g

Opis poz&cji'bitowych 3 + 7 odnosi sig¢ do bitdw ustawionych

" na """, Bit& 3+ 6-ozpaczajq aktualne stany %P zgodnie 2 defini-
cjg opisang powyzej. Zapalony bit ? \"1") oznacza, Ze w odwolaniu
\dyrekﬁywie).wystqpila nie istniejgca w systemie nazwa zmiennéj
systempwei.
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W éyétemié MIDES przyjeto umownie, Ze' poczgikowe numery zmien-

nych systemowych zarezerwowane sg na konkretne wartosci i dane.

Nr 25
o17)
@1
. g2
.93
gl
@5

g6
@7
. . 98 :
. 99 + 38

39, 40, 41
42_+ 68

69 + 99

’

/

_Ponize] podano przeznaczenic, poszézegblnych zmiénnych systemowych:

Przeznaczenie

Wartosé biezgca 2P

Vartosé poprzednia ZP

Wartos¢ ograniczenia gornego

Warto$é ograniczenia dolnego

Maksyﬁalnu dopuszczalna zmiana 2P
Wspélczynnik do obliczania wartos$ci ograni-
czenia goérnego

Wspoiczynnik do obiiczania wartodci ograni-
czenia dolnego "l .

Nazwa ZP1 uwzgledniane] pray korekcji‘
Nazwa 2ZP2 uwzglednianej przy korekeji
Rejesérowane na biezgco wartosci 2P
\ostatpich 30-ci wartosci)

Wartosci siuzace do obliczania Sredniej
catkowej ZP za zudany okres czasu oraz
warto$é Sredniej calkowe] za poprzedni
okres '

Wartodci stuzyce do obliczania $éredniej go-
dzinowej, dwadziescia catery wartosci
drednich godzinowych oraz wartoséé érédniej‘
dobowej za poprzednig dobeg

Zmienne systemowe o przeznaczeniu definiowa-

nym, przez uzytkownika.
\

Zmienne systemdwe nr PF i @1 wystepuja dla kazdej ZP, nato-

miast wystepowanie pozostalych okreélane jest przez uzytkownika

stosownie do potrzeb konkretnej apliikacji. Rowniez ilos¢ ZS defi-

niowanych przez uzytkownika jest okreélane dowolnie (max 29).
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W systemie MIDES oprocz definicji zmienunej procesu przyjmuje sig
rowniez definicje urzydzenia sterowanego (US). Jako urzadzenie
sterowane okresla si¢ aparat- technologiczny, sterowany \wlgczany/
/wquczany)dwustaﬁowymi sygnatami wyj$ciowymi, wysylanymi z systemu
MIDES. Przykladami takich aparatéw moga byé pompy, silpiki, zasuwy,
Zawory, sterowhiki urzgdzen wykonawcéych itp. US identyfikowane
jes£ w systemie MIDES przez swoj czteroznakowy kod. Poprzez uzycie

“tego kodu w dyrektywach sterowania uiytkownik odwoluje sig¢ do
konkretéego US. Proces sterowania realizowany begdzie przez oddziel-
ne programy \task“i’) wykonywane asynchronicznie w stosunku do

.

cyklicznej obslugi ZP, zbudowane wg,wymagai uiytkownika i dostoso-

wane do rodzaju sterowanego urzgdzenia.

’,
3.4,2.0pis formularza zmienncj procesu.

Do wprowadzenia zestawu ‘danych, opisujgcych 2P i ohreélajqéych
zasady jej obstugi w systemie MIDES, stuzy specjalny formularz
pokazany na fys. 3.2.

Formularz ten jest sposobem organizacji postaci Zrodiowej ZP,
zapisanej w zbiorach pamigci dyskowej i czytunych przez program
‘tadowania. danych do systemu MIDES. Postaé 'irddiowa konkretnej
zmiennej.procesu zawlera odpowiedul.zestaw humerdw wierszy i ich,
tresci potrzebny do jej szczegdlowego zdefiniowania w systemie
MIDES.

Ponizej oméwione zostana poszczegdlne pozycje (wiersze) formu-

-

larza ZP. .

‘ -Zestaw wierszy dla ZP rozpoczynaé powinna czteroznakowa nazwa
zmiennej procesu oraz podany w.tym samym wierszu Nr stacji oddalo-~
nej. '

Viersz ¢4 - Typ ZP (liczba @, 1 lub 2),

W systemie MIDES wyrdiniono nastgpujgce typy ZP;
tj. grupy zmiennych rozZnigce sig¢ obsiuga,

| g - analogowe \warto$é ZP wyraZona w jednostkach
A\ ‘ fizycznych 1 jest czytana z ‘

wejdcia analogowego ),
1 -"dwustanowe \ZP moze przyjmowaé jedny z dwu
wartosei "¢ lub "q" i qutaqﬁand

z wejécia cyfrowego statycznego)

5



91

ge

. 93
o

75
- g6

o

@8

@9
3

i

12,

13

1t

15

16

17

Nazua ZP. Nr S0

hY

3 ol pnls‘?a’u or Nﬂ'!!dla

2p1 - zp2

Strona 26
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Typ ZP: ¢ - analogowa, 41 - dwustanowa,
2 - programowa '

Kdres .wejécia

Opraniczenie wejséciowego sygnalu analo-
gowogo
Nr zestawu wspolczynnikéw przetwarzania

Nazwy ZP uwzglednianych przy korekcji
Jednostki fizyczne
Normalna wartosé ZP dwustanowej

Ograniczenie gérne

Ograniczenie dolne

Kod strefy martwej

Ograniczenie Amax

Wspbéiczynniki do obliczania wartosci
ograniczei

Historia

Srednia calkowa

Srednie godzinowe

Tlo4é 7S uzytkownika

Nr
blokdw

obliczenio=-
wych

Rys. 3.2. Formularz zmiennej procesu (ZP). -
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)

2 - programowe \warto$§¢ ZP obliczona jest
przez program,. moze byé
wyrazona w jednostkach

fizycznyeh). "

- ) Adrés wejdcia (dla ZP anulogowych i dwusta~
nowych ). Odnosi sie do zestawu TUTELDIGIT-PI,
tworziycego stacje oddalong o'numerze podanym
obok nazwy ZP.

Poszczegdlne pozycje oznaczajg:
Pozycja ;i Numer kasety - liczba z zakresu
@+ 3
Pozycja 2,3: Numer pakietu (komutatora lub
- ! wejsé cyfowych) - liczba z za-
kresu @ + 15
Pozycja 4,5: Hr wegécia ~ liczba z zakresu

@15,

- Ograniczenie wejSciowego sygnalu analogowego
Liczbar 1-
Informacja dla systemu, Zec przy odczycie
sygnatu nalezy kontrolowaé jego poziom i w
‘przypadku, gdy jest on poza zadanym w syste-
mie dolnym ograniczeniem za wartos¢ biezacy

ZP przyjeta zostaje wartosc NLU.

- Nr zestawu wspdlczynnikéw przetwarzania.
Liczba z zakresu ¢ + 99, . -
Informacja dla systemowych algorytméw prze-
twarzania na jednostki fizyczne, ktéry zestaw
wartodci wspolczynnikéw (istniejacy w systemie
MIDES ) nalezy wykorzystaé w réwnaniu, przetwa-

rzania.

— by £ 7% S ey R Al e S -~ .
- e B e R = b= == xe A
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Wiersz @5

Wiersz @6

Wiersz @7

Wiersaz: @6

Wiersz @9

Wiersz 1

1
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?

Nazwy ZP uwzglednianych przy korekcji.

Czteroznakowe nazwy 2ZP41 i ZP2, zdefiniowanych
o

"w systemie. Nazwy tych zmiennychi procesu, umic~

szczone sg przez program ladowania danych w
odpowiednich 28, a ich wurtofci siuza do korckeji -
obliczenin wartoséci biezycej np. dla przeplywu

- korekecja od temperatury i cisnienia medium.

Jednostki fizyczne,

Liczba 2z zakresu ¢ +7

Kod liczbowy zgodnie z listy jednostek fizycz-~
nych istniejacych w systemie.

Kod ¢ oznacia, e wartoSciom ZP nie prazyporzgdko-

'wahe sg zadne, konkreine jednostki fizyczne.

Normalna wartos§¢ ZP dwustanowej.

Liczba: @ lub 1.

Zdefiniowana warto$é¢ \"@" lub "1") ZP dwustano-
‘'wej. jako warto$é NORMALNA. W przypadku zmiény

na wartoéé przeciwng "ALARMOWA" ZP oznaczana
jest jako "WATPLIWAM.

Ograniczenie goérne.

Liczba: 4.

Informacja dla programu ladowania danych do
systemu MIDES, Ze naleiy przew;dzieé o@powiédniq

2S na warto$é ograuniczenia gornego.

Ograniczenie dolne.

Liczba: 1. '

Informacja dla programu }adowunia danych do
systemu MIDES, ze nale2y przewidzieé odpowiednig

28 na wartosé ogranicuzenia dolnego.

Kod strefy martwej.
Liczba: @ lub 1.
Oznacza szerokosé¢ strefy martwej uwzglednianej
przez systemowe algorytmy kontroli ograniczefi.
Kod @: strefa waska, tj. 1% zakresu.

Kod 1: strefa szeroka, tj. 4% zakresu.

Dzialanie strefy mirtwej wyjaénia rys. 3.3.




\

A ‘Warto$é 2P

kpmunikat o przekroezeniu komunikat o powrocie
ograniczenia do normy !
strefa martwa
v, ograniczenie
. max '
wartosé biezgca 7P
L e e ] —- — - L - — - —_—__ ograniczenie
-~ min
T \
' strefa martwa
Dme CZAS
"ZP . ZP UATPLIVA ZP POPRAVWNA .
FOPRAVNA -

Rys. 3.3. Dzialanie strefy martwej przy kontroli ograniczeA.
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Wiersz 11

Wiersz 12

Wiersz 13

Wiersz 14
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Ograniczenie Amax.

. Liczba: 1.

Informaéja dla programu ladowania danych
do systemu MIDES, 2Ze nalezy przewidzied
odpowiednig 2ZS na wartos$é dopuszczalne]
maksymalnej zmiany biezqcej wartosci 7P

pomiedzy dwoma kolejnymi cyklami obsiugi.

Wspélczynniki do obliczania wartoéci ogra-
niczof. '
Liczba: 1

Informacja dla programu ladowania danych,
Zze nalezy przewidzieé odpowiednie, dwie
zmienne systemowe na~wartoéci indywidualnych
wspoblczynnikodw, wykorzystywanych przez
algorytmy bieiqcego.wyznaczania wartosci
ograniczen technologicznych.

Historia.

Liczba: 1.

Informacja, Ze dla ZP nalezy przewidzieé

‘odpowiednie ZS (w ilosci zadanej przez

system MIDES) na przechowywanie poprzednich
wartodéci zmiennej procesu \np. WQZystkie

odczyty z ostatniej godziny).

Srednia calkowa..

Liczba: 1

Informacja, ze dla ZP naleZy przewidzieé
odpowiednie ZS na przechowywanie wartosci,
liczonej na biezgco, Sredniej calkowej oraz
danych pomocniczych wykorzystywanych przez

algorytmy obliczania tej Sredniej.

HO
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Wiersz 15 . -~ Srednie godzinowe.
Liczba:. 1.
Informacja, Ze dla ZP nalezy przewidzieé
dwédzieécia cztery, .odpowiednie ZS na pruze-
chowywanie Srednich z poszczegdlnych godzin
aktualnej doby, wartosci pomocnicze do obli-
czania érednich godzinowych oraz jedna ZS$ ’

na przechowywanie wartosci $rodniej dobowej.

Wiersz 16 - Ilosé 2S usytkowunika. .

. Liczba z zukresu 1 + 29. ’
Informacja, ze dla ZP nalezy przewidzieé
podang w wierszu ilosé dodatkowych 2S5 wy-
korzystywanych do przechowywania danych,zgo-

dnie z potrzebami programéw uzytkowych.

Wiersz 17 _ = HNumery blokéw‘obliczeniowych.
. . - Cigg dwucyfowych liczb z zakresu: 10 + 99.
- . Inforﬁacja dla systemu MIDES, ktére algorytmy
i podprogramy obliczeniowe nalezy wykonywad
przy obstudze cyklicznej ZP. _
+ Chodzi tu o takie programy systemowe juk
np.-bloki obliczania wartoéci ZP analogowych
W jednosthach fiZycznych wg. r62Znych rownan
przetﬁarzania, bloki kontroli ograniczein,
bloki obliczania Srednich i inne.
Wiersz ten definiuje calkowicie proces obsiu-
gi ZP. -
W uzﬁpelnieniu oméwienia formularza ZP naleiy dodaé, ze
poszcéegélne wiersze mogg byé wypelnione lﬁh nie w zaleZnosci

od typu ZP i potrzeb uzytkownika.

M
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3.4,3, Opis formularza urzgdzenia sterowanego.

Do wprowadzenia do systemu MIDES zestawu danycﬁ opisu-
Jacych US siuzy specjalny formularz pokazany na rys. 3.4.
Podobnie jak formularz ZP, zawiera on numery wierszy

, i ich'tresé, co stanowi lacaznie postad Zrdédiown danych

definiujgcych US.

Poszczegblne wiersze (grupy wierszy) oznaczajq:
. ‘ ‘ '

; Wiersz 2§ ~ Kod urzadzeniai Nr SO.
Humer S0 oznacza stacje \zestaw INTEL-
DIGIT-PI), do ktérej doprowadzone sy
éygnaly we/wy, definiowanego urzgdzenia

sterowanego.

Wiersz 3¢ ~ Adres wejscia sygnatu ze stacyjki
. 'urzqdzenia. Jest to adres fizyczny w
R zestawie INTELDIGIT~PI, tworzacym SO
; o podanym‘w wierézu 20 numerze, na
. ' ) ktory -doprowadzony jest sygnal dwusta-
‘ nowy z przelgcznika trybu sterowania
urzgdzenia "KOHPUTER/LOKALNIE",

‘Wiersze 4@ + 43 - Adresy wejsé sygnaléw kontrolnych dwu-
sténﬁwych, Fizyczne adresy sygnalodw,
ktorych stan nalezy kontrolowad w czasie
realizacji sterowania'\np. sypnaly ze
stykéw ogranicznikéw kradcowych).
Wiersze 5@ + 52 -~ Adresy vwej$¢ sysnalow kontrolnych ana-

’

- : logowych.

Wiersze 6@ + 63 - Nazwy kontrolowanych %ZP.

. W prazypadku, gdy algorytm sterowania -
danegjo US,  wymdga kontroli innych
sygnéléw obiektowych, zdefiniowanych
juz w systemie MIDES jako zmienne

"procesu, nazwy tych ZF podaje sig w

wierszach tej grupy.




28 .

4y
41

42

43

5¢
51

52

6g

61

62
63

7"

7
72
73

kodlurzqdzenia Nr SO
’ kur:«f.:fg Nr Fa’ddﬂ Ny joc‘cia
N
ka:t'l’g Ne pakie'fu e ){m’ico‘a -
\
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AY

Adres wejscia sygnalu ze stacyjki
urzadzenia

Adresy wejsé sygnalow kontrol-
nych -dwustanowych

Adresy wejsé sygnaldw.kontrol- /
nych analogowych \

Nazwy kontrolowanych ZP

+ Adresy wyj$é dwustanowych

sygnaléw‘sterujqcych

Rys. 3.%4. Formularz uriqdzenia sterowanego (US).
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Wiersze 70 + 73 - Adresy wyjs¢ dwustanowych sygnalodw
‘sterujgcych, )
Fizyczne adresy w zestawie INTELDIGIT-PI

sygnalow sterujacych.

Dla konkretnych typbéw urzadzen ilosé wypelnionych wierszy

dla grup funkcjonalnych moze byé zrdéinicowana.

Biblioteka systemu MIDES dla programéw uzytkowych.

W celu umoiliwienia.przesylania danych 2 programu uzytkowego
w komputerze nadrzedﬂym do stacji oddalone]j oraz odwrotnie sys-
tem MIDES bgdzie wyposazony w biblioteke odpowiednich podprogra-
m?w zainstalgwanq.w komputerze nadrzednym. Podprogra@y te moga
byé wywolywane w'programach uzytkowych, napisanych w jezyku
wyzszego poziomu np. w Fortranie i b@dq'dolaczone do ‘odpowiednich
zadaﬁ nd ebdapie konsolidacji.\budowania zadania ). PoniZzej podano

ich wstgpng definicje.

GET -~ podprogram Eobicrania wartosti zmiennych systemowych

L T R T e e T e

ze_stacji_oddalonej. -

'quprogfam pobiera wartofci ZS ze stacji oddalonej wg poda-
nych nazw ZS. _
Postaé wywolania: CALL GET (d, i, tnaz, twar, mst, m), gdzie:
d - nr stacji oddalonej ustalony przy gencracji systemu,
i - ilosé zmieudych systemowych, ktoérych wartoSci chcemy
’pobéaé; ze wzgledu na'égraniczenie diugodei przesylki
do 255-bujtéw 1€ 1 €49,
tnaz - zmienna, tablica lub clement tablicy typu REAL ozna-
czach& poczatek obszuru, w ktérym zapisane sg nazwy
2S, podlegajacych pobraniu; szedcioznakowe nazwy S
nuszg byé zapisane w kodzie RADIX-50 w kolejnych obiek-

tach programu uzytkowego,
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twar - zmienna, tablica lub'element cablicy typu REAL ozna-
czajacy poczgtek obszaru w programie uzytkowym, do ktdre-
go zostang éapiéqne wartofci %S w kolejnosci odpowiada-
jacej kolejnoéci nazw, ' -

mst - zmienna, .tablica lub element tablicy typu INTEGER ozna-

czajqcy.poczqtek obszaru w programie uzytkowym, do ktdre-

go iostanq zaplsane stowa stanu odpowiadajace pobieranym

zmiennym systemowym; interpretacje poszczegdlnych bitow

stowa stanu podano w p. 3.4.,

m ‘- zmienna iub element tablicy typu IHTEGER zawierajgca
sumaryczny wskaznik bledéw, kidrego mlodszy bajt jest
sumg 16gicznq wszystkich przestanych siéw stanu a starszy
bajt zawiera informacj¢ o bledach komunikacji oraz biedach
wykoﬁania’p?dprogramu.

A}

> e 2 e oo @ s C e o e e s o7 o0 e @00 b Ot e 0 e B o S e e e o o e ot S 0 i v o o e s o o Ko h s e

GETGR podprogram pobierania wartosci grupy zmiennxch systemowych.

_ Podprogram pobiera "i" kolejnych wartosdci 2s, zwigzanych
z tgq samg ZP poczawszy od 2S, ktérej nazwg¢ podano.
Postaé wywolaﬁia: CALL GET \d, i, anaz, twar, mst, m), gdzie: ,
d,,i, twar, mst, m - jak dla podprogramu GEf .
anaz - zmienna lub element tablicy typu REAL zawierajaca nazwe
Zmienne]j syétemowej, poczauwszy od ktoérej bedg pobierane

kolejno wartodci ZS. :
GETEX - podprogram natychmiastowej obsiugi 7P,

-

Podprogram inlcjuje obsiuge ZP poza normalnym okresem

obslugi (w najblizszym tzw. okresie podstawowym) i po jej wykona-

niu przekazuje wartos¢ biezacg do programu uzytkowego.
Postaé wywolania: CALL GETEX (d, i, tnaz, twar, mst, m), gdzie:
d, i, tnaz, twar, mst, m - jak dla podprogramu GET.
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" GETALL ~ podprogram pobierania wartosci biezgcych wszystkich
\.

ZP Z komory. -

Podprogram pobiera nazwy oruz warto$ci biezyce wszysikich
ZP analogowych i dwustanowych dotyczacych jedne} boduuej komory.
- Postad wywaania:‘CALL.GETALL \d, kk, n, i, tnaz, twar, mst,nx)
l gdzie:
d, twar, mst, m =~ jak dla podprogramu GET,
kk = zﬁienna typu IHTEGIR, zawierajaca kod komory,
"n .=~ zmienna lub-element tablicy typu INTEGER zawierajgca
) kolejny nr ZP w stacji oddalonej, od ktérego nalezy
kontynuowaé pobieranie o ile jedna przesylka nic wystar-
czyla na.przesltanie wszystkiéh ZP = komory; dla pierwsze]
p}zesylki powinno byé n=1, dla nastepnych nalezy wzigé
'n takie, jakie zostalo ustawione przez podpgrogram przy
Jjego poprzedhim uzyciu; po odezylaniu wszystkich ZP vy

stacji oddalonej n prazyjmuje wartosé O,

i -~ zmienna {yﬁu-IHTééER, do kiérej>wpisanﬁ bgd&ie liczba
- pobranych wartosci biezqcych \ustuviana przez podpro-
gream 1<£i<30),
'tnaz - zmienna, tablica lub element tablicy typu REAL ozna-
czajaéa poczatek obézaru; do ktérego wpisywane bedy
kolejno nazwy w kodzie RADIX-50, odpowiadajace pobie-

ranym warto$éciom biezgcym,

- g g w1008 S e i e i s ot s e o Loy i e s G S B e TS Y 00 B G S S s s St Sa en e ke et ot o B it ey e s e B 20 0

SEND - podprograin_przes tania warto$ci zmiennych systemowych

do_stacji_oddulonej.

Podprogram przesyla wartosci zmiennych systemowych o
podanych dazwach‘do stacji oddalonej. ‘
Postaé wywolania: CALL'SEND \d, i, tnaz, twaﬁ, mst, m)
gdzie: , :
d,m - jak dla podprogramu GET,

i - iloéé ZS, ktérych wartosdci chcemy‘przesla_é 1€£1£30,

.
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tnaz -’ zmienna, tablica lub,element tablicy typu REAL oznacza-
jqcy,ﬁocz@tek obszaru, w ktérym zapisane sq nazwy 25,
ktérych wartoséci maja byé przestane; nazwy 2S podune
nuszy byé w kodzie RADIX-50,

twar - zmienﬁa, tablica lub element tablicy typu REAL oznacza-~
Jgey poczgtek obszaru, z ktoérego pobierane bedsg wartosci
ZS do frzeslania; kolejnoé wartosci musi qdpéwiadaé
kolejnosci nazw ZS,

mst - ziienna, tablica lub. element tablicy typu INTEGER ozna-

. - czajgcy poczatek obszaru, do ktérego w odpowiedzi na
przesytke zostanyg zapisane stowa stanu odpowiadajgce

przesytanym zmiennym systemowym.

- o st e me e e e s R i o o s vy e e

STAN - podprogram zmiany stanu zmiennej procecsu.

Podprogram zmienia siowo stanu wskazanej ZP.
"Postaé wywolania: CALL STAN (d, anaz, k, m), gdzie:
d --.jak dla podprogramu GET,
anaz - zmienna 1lub element tablicy typu REAL zaﬁierajqca na.zwe
7P (nr 3S jest nieistotny)w kodzie RADIX-50,
k ~ zmienna lub element tablicy typu INTEGER zawierajécy
 wskaznik zmiany stanu ZP
:k=ﬂ.aktywacja Zp
k=2. dezaktywacja 2P -
k=3 waftoéé ZP wyznaczana automatycznie
k=4 wartosé ZP wprowadzana recznie
m -~ zmienna lqb'elemeht tablicy typu INTEGER, do ktérego po
' wykonaniu przesytki zostanie zapisany wskaZnik bleddw,
zawierajgqcy na mlodszym bajcie slowo stanu ZP a na star-
- szyh informacje o bledach komunikacji (patrz m dla pod-

proé}amu GET ).

—- i
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USSTAN - 'podprogram pobierania informacji o_sterowanym

~ Podprogran powoduje zainicjowanie odczytu‘sygnaléw,
cﬁarakteryiujqcych stan sterowanego urzgdzenia i przekagzunie
ich do programu uzytkowego. ‘
Postaé wywolania: CALL USSTAN (d, us, twar, m), gdzie:
d ~.jak dla podprogramu GET, )
" us - zmienna lub element tablicy.typu REAL zawierajaca
) zapigany w kodzie RADIX-50 kod urzgdzenia sterowanego,
twar .-~ zmienna, tablica lub element tablicy typu REAL, ozna-
‘czajaca poczgtek obszaru, do ktéreéo zostang zapisane
dane charakteryzujgce stan urzadzenia sterowanego;
rozmiar tego obszaru musi odpowiudu¢ ilosSci przekazy-
wanych wartosci, ktérych ilo$é i znaczenie sg zdefinio-
wane w programie sterowania konkretnym typem urzgdze-
nia, .
m - wskaznik bleddw obejmujgcy biedy odecazytu sygnaiéw
zwigzanych ze sterowanyn ﬁrzqdzeniem, bigdy komunikacji

‘ ' oraz bledy wykonania podprogramu,

3.6.Komunikacja dyspozytora z systemem.

Komunikacjg¢ dyspozytora z systemem zépewnia zbidér dyrektyw,
wprowadzanych z klawiatury terminala (monitora ekranowego lub
drukarki z klawiaturg). ' '

MoZna wyrézni¢ dwie grupy, dyrektyw:

1) dyrektywy zwigzane z komunikacja z systemem MIDES, a wigc
zapewniajgce dostg¢p do informacji zawartej w bazie danych
oraz inicjowanie sterowania, .

2) dyrektywy zwigzane z uruchamianiem programéw uzytkowych,
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Pierwszy zestaw dyrektyw jest wstg¢pnie zdefiniowany ponizej,
drugi zostanie zdefiniowany na'etapie zaloZef na oprogramowanie
uzytkowe, -

Na terminal mogg by¢ nalozZone restrykcje ograniczajgce mozli-
wosci uiyé}a czedci -dyrektyw, a wige: ,

- dyrektywy sterowénia oraz wprowadzania zmian mogg byé uizyte
jedynie z terminala znajdujgcego sig¢ w dyspozytorni,

- na terminal w elektrocieplownl bedzie mogt byé jedynie wypro-
wadzony raport dotyczqcy parametréw z EC.

w~p0hlzszym‘0p151€ dyrektyw w nawiasy kwadratowe ujgto para-
metry domyélne: "[pazwé}" oznacza czteroznakowg nazwe ZP
-.Jej nlepodanle spowoduje przyjecie nazwy 2P ostatnio uzytej,

"[ﬁe%]" oznacza nr terminala,
- jego nlepodanle spowoduje wyprowadzenie odpowiedzi na terminal,

z ktdérego byla wprowadzona dyrektywa. ,

I1Zp - informacga o} zmiennel procesu.

Postaé dyrektywy: IZP |nazwa1 Lperl
Dyrektywa powoduje odczyt z bazy danych stacji oddalonej oraz
wyprowadzenie na terminal podstawowych informacji dotyczacych ZP
takich, jak:
- wartosé biezgca,
- warto$é poprzednia,
- jednostki fizyczne,
- wartoséci. ograniczed min i max,
- maksymalna dopﬁszczalna zmiana wértoéci biezdcej ZP pomiedazy
kolejnymi odczytami o
~ stan ZP: aktywnoéc/nleaktywnosc ZP, wprowadzanie automatyczne/
/r@czne, ZP poprawna/watpliwa,
- informacje o obstudze ZP: czy jest pamietane 30 ostatnlch po-

. miaréw, czy s§ naliczane $rednie godzinowe.

v
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ZSH - wydruk Z§_zawierajqczch historie zmian parametru w ciggu

a1t Ten i bt e e e e it o S v e o o o et 0 o s Bt W ot e 4 s e S ki S s 000 b Ouh S e

Postaé dyrekﬁjwy: ZSH [nazwd}. [}cr}
Dyrektywa powoduje odczyt z bazy danych stacji oddalonej

Tt oow v s e

oraz wyprowadzenie na terminal warto$ci zmiennych systemowych

nr 9 + 38, zawiergjgcych 30 wartosci ZP zmierzonwhw ciggu

ostatniej godziny.

256 - wydruk-ZS zawierajacy Srednie godzinowe.

- 20 o v s 0 S ot G s o et g e B 0 T o et P o G oot S e e B e S 9O e

‘Postaé dyrektywy: ZSG nazwa},[ter]

- Dyrektywa povwoduje odczyt z bazy danych étacji oddalone]

oraz wyprowadzenie na terminal wartosci zmiennych systembwych

nr 42 + 68, zawierajacych frednie godzinowe oraz Srednig dobowy

za poprzednig dob@.

/

Postaé dyrektywy: ZSu [nazw#}, [tef]

Dyrektywa powoduje odczyt z bazy danych stacji oddalonej
oraz wyprowadzenie na terminal wartodci zmiennych systemowych h
69 ¢+ 99 définibwanych przez uzytkownika oraz pomocniczych 25

nr 05, 06, 39, 40, 41.

- o . SO et P Yp st M e et W G B e W I G e S S S0 Gt S W

T 4

'qutaé dyrektywy:. WAB [pazwa], wartosé

Dyrektywa powoduje zapisanié podanej wartosci do ZS nr @

danej ZP w bazie danych stacji oddalonej.

-’
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Postaé dyfektywy: MAX [hazw#), wartosé

Dyrektywa powoduje zapisanie podanej wartoSci do ZS nr @2

danej'ZP w bazie danych stacji oddalonej.
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MIN - zmiana ograniczenia dolnego 7P,

Postaé dyrektywy: MIN nazwa], wartosc
Dyrektywa powoduje zapisanie podanej wartofci do ZS nr @3
danej ZP w bazie danych stacji oddalonej.

Postaé dyrektywy: DELT [nazwé], wartosé
' Dyréktywﬁ powoduje zapisanie podanej wartosci do ZS ¢4 danej

ZP w bazie danych stacji oddalonej.

Postaé dyrektywy: NZS [;azwél, nr 2S5, wartosé
Dyrektywa powoduje zapisanie podanej wartosci do ZS o podanym

numerze danej ZP w bazie danych stacji oddalonej.

7

~ Posta§ dyrektywy: AKT [ﬁazwé] : .
Dyrektywa powoduje ustawienie ZP w stan "AKTYWNA".

[N

NAKT - dezaktywacja zmiennej procesu.

o Be g 0 s b . o s

Postat dyrektywy: NAKT [nazwd}
+ Dyrektywa powoduje ustuwienie ZP w stan "NIEAKTYWNA".

AUTIO - automatyczne wyznaczanie warltosci ZP.
X bttt At bt bbbt ot I

Postaé dyrektywy: AUTO [pazw%]

Dyrektywa powoduje ustawienie ZP w stan automatycznego wyznacze-

nia warto$ci biezgcej.

‘ Postaé-dyrektywy:tﬂAN’[nazwé] .
Dyrektywa powoduje ustawienie ZP w stan recznego wprowadzania

‘wartogei biezgcej.




~

1o
e g e e 1
.- » R -

[
Yy

EPETI

Strona 92
Stron c2.
Hr rej. 5403%

EXT - natychmiastowa obsiuga ZP.
v

Postaé dyrektywy: EXT [nazwal
Dytektywa powoduje wykonanie obstugi ZP i podanie jej wartoéci

biezacej.

Postaé dyrektywy: ADR{?azwé],ak, ap, we
ak - adres kasety o .
ap ~ adres pakietu
we = ar wejscia.

Dyrektywa powoduje zmiang adresu PI zwigzanego z ZP w ramach

'tej samej stacji oddalonej.

e e Yo e e e T o o s o o e T e e st G e e S W St B o

Postaé dyrektywy: AKSO nr

Dyrektywa powoduje ustawienie stacji oddalonej o podanym nu-

merze w stan operatywnoSci - mozna wykonywaé préby nawigzywania

polaczénia ze stacjg oddalong.
. L

- e e fre e o st v e A T e e e e

NASO - dezaktiywacja stacji oddalonej.

Postaé. dyrektywy: NASO ﬁr .

Dyrektywa powoduje ustawienie stacji oddalonej o podanym nu-
mer ze w'étan.nieoperatywﬁoéci'— zadne proby nawiazywunia polaczenia
nie bedg wykonywane..

IS0 - informacia o] staciach oddalonych.

- 00 ey oo 52 WO Sy St e 20 s r e T o e o e e s e W . s gt Sy W e S0

Postaé dyrektywy: IS0
Dyrektywa powoduje wydruk informacji o stanie stacji oddalo-

nych W tym o {eh oberatywnoéci, braku polgczenia itp.
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STEZ - sterowanie zasuwg.

Posta¢ dyrektywy:

' ' ZAM
oTwW
STEZ nr. + %

HDS h
STOP
INF

ﬁyrektywa powoduje wysterowanie zésuwy o podanym numerze w
sposdb ‘zgodny z podanym kodem:
ZAM - caltkowite zamknigcie,
OTW -~ pelne otwarcie,”
+ % - zmlana polozenla 0 zadany procent otwarcia .("+" oznacza kle~
. runek otheranla, "t kierunck zamykanla J L ~Liby ?nugn\uw\
HDS - sterowanie aZ do osiggnig¢cia zadanego ciénienia dyspozycyj-
nego "h", |
STOP - zatrzymaﬁie sterowania,
INF -~ informacja o stanig Zasuvy \pologenie trzpienia zaéuwy, stan
- 'wqucznikéw kraficowych i inne zwigzane z zasuwa sygnaly).

STEP - sterowanie Eompa.

- i > ot S > o e S0 o e Gt s T o oy

" Postaé dyrektywy: STEP

STEP nr{;YL}

Dyrektywa powoduje wygtexowanle pompy o© poddnym numerze w sposob
zgodny z podanym kodem: '
ZAL - zalgczenie

WYL - wylgczenie. ' L
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3.7. Oprogramowanie diagnostyczne i testowe.

System MIDES wyposaZony zostanie w oprogramowanie
diagnostyczne, umozliwiajgce analizg pracy sprzgtu dokony-

wangﬁv trakcie biezgce] pracy systemu. ,Dodatkowo oprogramo-

~ wanie kazdej ze stacji oddalonych zawieraé bgdzie programy

testujgce uruchamiane lokalnie przez obstugg¢ w czasie po-

stoju oprogramowénia systemowego w stacji. Programy te ulatwia¢

.b@dq lokalizacje uszkodzenia zasypgnalizowanego wczeénie]

przez oprogrambwgnie diaénostyczne (np. sygnalizacja nadmiaru
v .analogowym torze pomiarowym, trwaly brak komunikacji ze
stacja‘itp);

Oprogramowanie diagnostyczne stacji oddalonej obejmowaé
bedzie ndstepujace elementy:

- kontrola wystapienia nadmiaru i niedomiaru w torze ana-

logowym,

- analiza.generowania przerwania przez przetwornik a/c po

ukodczeniu przetwarzania, ' _

- badanie wyniku przetwarzania mapieé kontrolnych O i AV

przet&ornika a/c,

- kontrola napigcia‘dostarczahego przez zasilacze obiektowe.
Kazde stwierdzenie nieprawidiowosci spowoduje wysltanie
odpow{edniego konunikatu o bledzie,

. Oprograﬁowanie testujgce sklada¢ si¢ bgdzie ze zbioru
programbw wybiergﬁych na podstéﬁie analizy stanu 3 przyciskoéw
s?apilnﬁch FmieéZCZOnych w stacji oddalonej. Wynik testu

drukowany bedzie na drukarce typu D-100 podigczonej na czas

testowania do lqéza Ve24 pakietu SK-102,

Przewiduje sig nastepujgce rodzaje testow:
- test ‘wejéé analogowych drukujacy na zadanie obslugi wartesci
napiéé wszystkich wejs¢é analogowych,
- test funkcjonalny wejéé i wyjsé cyfrowych,

- test komunikacji sprawdzajgcy transmisje w petli lokalnej.
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. FUNKCJE UZYTKOWE SYSTEMU DLA SIECI CIEPLNEJ OSTROLEKI.

4.1, Funkcae podstawowe i opcje.

Ponizej zestawiono zbidr podstdwowych (obllgatoryjnych)
funkcal uzytkowych systemu przeznaczonego dla sieci cieplnej
Ostrolekl. Zbior ten stanowi rozszerzenie propozycji zawartych
w "Koncepcgl", rozszerzenie to powstalo w -wyniku uwzglednienia
'propozycgl WPEC zglaszanych w trakcie kolejnych roboczych
rozméw na ten temat. Niektére, dulej idace propozycje WPEC
zostaly pfzyjete jako opcjonalne do ewentualnej realizacji w
terminie pdéZniejszym (tzn. po opracowaniu i przetestowaniu

funkeji podstaWOWych).

o s s e St A s . S0 o s e o o e T ot o e e ot e

ErzetwarZanla danych sklndajg sig:’

- odezyt zmiennych procesu analogowych (co 4 min.) wraz z
kontrolg wiarygodnoébi sygnatu,

- przetwarzanie imiennych procesu analogowych na wartoéé
W jednosikach fizycznych;

- przewiduje sig¢ nastepujgce rodzaje Qaramctréw:

. temperatura - jedn. fiz. \°CJ’

ciénienie - =" - \MPA)
przepiyw - - "~ \T/H)

- przeplyw bedzie wyliczany w oparciu o rdwnanie
plerwiastkowe - nie sy potrzebne pierwiastku-
jace przetworniki réznicy cisdnien,

- istnieje mozliwo&é obliczenia wartodci przeplywu
wody =z uwzglednieniem korekecji od wartosci jej
temperdtury 1 cidnienia, \ .

- obliczanie na biezgco wart0501 ograniczenia goérnego dla
temperatur powrotu i dolnego dla temperatur zasilania na
,wyaéczu z WR w oparciu o tabele regulacji z uwzglednlenlem
odchylek 1ndyw1dua1nych dla kazdego pkt. pomiarowego,

-
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/ . _ '
-~ kontrola przekroczenia ograniczenia technologicznego
(gérnego i dolnego) dla zmiennych procesu analbgowyéh;
- ograniczenie goérne przewiduje si¢ dla nastepu-
jacych parametrdw: | '
”1.'ciénienia ,
é. temperatury powrotu-
. 3. temperatury iasilania na wyjSciu z WR’
4, préeplywy na wyjsciu z WR
~ ograniczenie dolne przewiduje sie dla:
1. ciénieﬁ; '
2. temperatur zasilania na wyjéciu z ECA i WR
~ ‘ . ~ w przypadku przekroczénia warto$ci ogranicze-
nia wyprowadzany jest odpowiedni komunikat
alarmowy, .

- kontrola przekroczenia dopuszczalne] maksymalnej zmiany
wartoci biezacej migdzy dwoma kolejnymi odczytami dla
.wybranych ZP analogowych \tj. np. ci%nieﬁ lub przepiywéw)é
w przypadku przekroczenié tej wartosdci wyprowadzany jest
odpowiedni komunikat alarmowy,

"~ odczyt sygnaiu dwustanowego (co 1-min. )

~ przewiduje sig¢ nastgpujgce sygnalizacje:
dopuszczalnego poziomu wody w komorze,
dopuszczalnej temperatury otoczenia w komorze,
dopuszczalnego steZenia metunu w komorze
pracy pompy,

- kontrola wartoéci dwustanowej

)

- w przypadku gdy wartosé biezgca (réwna O lub 1)

_Jest rézna od wartodci przyjetej za normalng,

wypyowadzany Jjest odpowiedni komunikat alarmowy,

- naliczanie i rejestracja Srednich godzinowych i $redniej
dobowej dla parametréw zasilania sieci (tj. wejscia/wyjéeia
z ECA i WR),

-~ rejestracja wartosSci biezgcych dla ostatnich 30-stu odczytow

tzw. historia zmian dla wybranych parametroéw.

| | 56'

_N
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| Zebrane i wst¢pnie przetworzone dane mogg by¢ nastegpnie
przetwarzane w komputerze nadrzgdnym'w/g zlozonych algorytméw
-1 podawane dyspozytorowi w formie réznego rodzaju zestawien~
:rapdrtéw._Przéwiduje sie nastepujgce raporty wch&dzace w zbidr
podstawowych funkcji CRPD:
- raport parametrow zasilania, )

- zawlera biezZace wartosc1 parametrow zasilania dla
wody i dla pary oraz wielko$ci normatywne i wyli-
czane pofrednio (np. moce cieplne, cisnienia dyspo-
zycyjnej

- wySwietlany jest automatycznie o pelnych godzinach

‘ "lub ﬁa zadanie dyspozytora,
-~ raport parametréw z dowolnej komory
. - zawiera biezgce wartosdci parametrdéw mierzonych w
komorze oraz wielko$ci normatywne i wyliczane
poérednio,

- wySwietlany jest badZ drukowany na zadanie dyspozy-
toré:

- raport zbiorcazy parametrdéw z wszystkich komoér {

- sklada si¢ 2z raportdw dla poszczegdlnych komdr,
. - drukowany jest na 2ddanie dyspozytora,
- raport temperatur powrotoéw

- zawiera zestawienie vartosci bieizquwszystkich
. temperatur powrotdéw oraz ich wartodci normatywnych
odniesionych do tabel regulacyjnych,

. - drukowany jest na zgdanie dyspozytora,
- raport dobowy

- zawlera zestawienie Srednich godzxnowych i Srednie
dobowe dla parametroéw zasilania sieci,

- drukowany jest automatycznie przy zmiunie doby
lub na zadanie (zestawienie parémetréw od poczatku
doby do chwili wywolania).
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- raport zestawienia fSrednich Jobowych za poprzédnig dobe

\ - zawiera zestawienie Srednich dobowych najwazniej-

szych parametrdw zasilania sieci z uwzglednienienm
danych z PINM,

+ = drukowany jest na 2zadanie.

gi@:
-~ odczyt na 2gdanie dyspozytora st&hu zasuwy tj. wszystkich
' qygnaléw wejséciowych (analogowych i dwustanowych) zwigzanych
z dang zasuwg; wyprowadzany jest odpowiedni wydruk opisujacy
aktualny stan zasuwy,
- odczyt na zgdanie dyspozytora stanu pompy; wyprowadzany jest
.odpowiedni wydruk opisujgcy aktualn& stan pompy,
- zdalne sterowanie zasuwg na zgdanie dyspozytoru:
- przewiduje sie nastepujace tryby sterowania
zZasuweg ' .
1. zmiana poloiZenia zasuwy o zadany procent :
{w okreSlonym kierunku),
2. catkowite zamknigcie lub pelne otwarcie
zasuwy, ' .
3. sterowanié Zasuwy W jednyh kierunku, az do
c uzyskania zadanego przez dyspozytora cijnie-
nia dyspozycyjnego,
- W dzasie sterowania kontrolowane sg.sygnaly:
- analogowy sygnal polozenia zasuwy oraz sygnaly
. ' dwusianowe; sygnal przecigzenia termicznego
! silnika sterujacego zasuwg, sygnal pelnego‘otwa—
rcia zasuwy, sygnal peilnego zamknigcia zasuwy
. oraz sygnalfpolozenia przelgcznika na "sterowaniw
‘ zdalnym",
. = po wprowadzéniu przez dyspozytora zgdanic stero-
wania oraz po jego zakoficzeniu wyprowadzune sg
odpoviednie komunikaty \na drukarke alarmowq)7

-~

opisujyce fukt sterowunia zasuwgy.
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- zdalne wlgczenia/wylgczenia pompy na 2gadanie dyspozytora;

- przed zdalnym wiaczeniem pompy kontrolowang
jest polozenie ;dpowiednich Zasuw,

-~ wyprowadzony jest odpowiedni wydruk \na dru-
karke alarmows ) rejestrujacy fakt zdalnego

. wysterowaria ponpy.

1 .
Jako jedng z podstawowych funkcji uzytkowych w systemie

dla sieci cieplnej Ostrolgki przewiduje sie operatywne dorad-
cze_sterowanie siccia gieplma, polegajace na wyznaczaniu
- ' wartosSci sterowaf, poprawiajacych rozdzial ciepta do odbiorcdw
., oraz mihimalizujqéych straty spowodowane przegrzewami bgdZ
niedogrzewani. .
.Steyowanie operatywne realizowane jest przez nastepujgce
elementy oprogramowania ﬁzytkowego:
- ' - naliczanie na bﬁ%éco W zadanym.cyklu stercwania) wartodci
wskaénikéw'jakoéci sterowania dla lokalnych odbioréw i
. troédia, '
- raport sterowania (wyprowadzany na zédunio dyspozytora
lub aﬁtpmatycznie) zawiefajqcy zestawienie aktualnych
wartodci wskasnikow jakosci sterowania,
- program sterowania doradczego wyznaczajgcy {proponowane
P dyspozytorowi) wartogci sterowan na nowy cykl sterowania.
- Funkcja ta, z uwagi na jej odrebnodé i charakter, powinna
byé realizowana po wykonaniu wcze$niej wymienionych funkcji

podstawowydh.

Jako opcjonalne funkcje uzytkowe systemu dla sieci
cieplnej Ostroleki przewiduje sie: ‘
—'w zakresie CRPD:

- naliczanie na bieziyco sumy energii cieplnej
za zadany okres rozliczeniowy dla poszczegdl-
nych odgalezieil -z wezla WR, .

- naliczanie na biezyco sumy energii cieplnej

zakupionej w Zrédle,

- Y
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- raport rozliczeniowy miesi®czny,

- wydruk wykreséw cidnied piezometrycznych
dla poszczegdlnych magistral,

- wydruk wykreséw.rozkladu temperatur dla
magis{ral oraz dla poszczegblnych pkt.
pomiarowych,

- wydruk lub wy$wietlanie informacji zawiera-
'jqcej dane techniczne dotycziyce wybranego

odgalezienia sieci lub magistrali.

Wizualizacja pracy sieci cieplnej.

Przewidﬁje sie, ze system kontroli i sterowania dla sieci
qieplnej bstrolgki realizbwaé bedzie rowniez funkcje wizuali-
zacji pracy opomiarowanego systemu cieplnego miasta.

To zadanie fﬁnkcjonalnc realizowane b2sdzie przez nieza-
leiny mikrokomputerowy zestaw sprzgtu typu ESIW dostarczany
w calofci \tzm. sprz¢t 1 oprogramowanie) przez MERA-ZAP-

Ostréw Wlkp.

Sprzgzenie z komputerem nadrze¢dnym bgdzie ;apewnione za
poéredhictwem interface’u V.24,

Oprogramowanie systemu ESIW bedzie pobieraé odpowiednie
zestéwy danych za posdrednictwem komputera nadrzgdnego i przed-
stawiaé je w formie graficznych obrazdw, wySwietlanych na ekra-
nach kolorowych monitoréw. Wstg¢pnie przewiduje sie, ze wizuali-
zucja dotyczyé bedzie: caloéci sieci cieplnej, jej fragmentow
(poszczegdlnych magistral lub odcinkéw ) oraz wybranych komér
cieplowniczych. - k

Szczegbdlowy zakres funkcji systemu wizualizacji, opiera-
jacy si¢ na mozliwosciach jego oprogramowania podstawowego i
uwzgledniajgcy wymagania uzytkownika uzgodniony powinien . byé

przez uzytkownika z dostawcag systemu ESIV.
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4,3, Funkcje rezerwowe.

Przewiduje sig, iz w wypadku awarii komputera nadrzgdnego
system bedzie wypelnial te funkcje, ktére nie wymagaja wy-
konywania dodatkowego przetwarzania informacji zawartej w
zdecentralizowanej bazie danych oraz wydruku testdéw. Wypro-
wadzane informacje beda wyéwietlane na monitprze ekranowymn
oraz ewentualnie kopiowane na sprgzong z nim drukarka.

W zakres funkcji rezerwowych beda wchodzié:

- komunikaty alarmowe o przekroczenlach ograniczei dla
‘cisnied i przeplywbw,

-~ raport parametrdéw zasilania ograniczony do wartodci bie-

- zgcych mierzonych parametréw,

~ raport parametrdw z dowolnej komory ograniczony do wartosci
biezacych mierzonych parametrow,

- raport dobowy ograniczony do zestawu Srednich godzinowych
i dobowych mierzonych parametréw (realizacja w miare
mozlivoéci-o ile pojemnodé pamigci procesora komunikacyjne~
go okaze sie wystarczajgca), ‘ ‘ '

- sterowanie zasuwami, '

- ;terowénie pompami.

W w/w raportach wydruki tekstow bedg ograniczone do mi-
N

ninun.

/{ ‘
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Sygnakty w‘e;_)s”ciowe 4=20 mA

. Lpe Oznacz. _ -Opis Y sygnalu ' °
p.pomiar. o -

1,:. ‘ P‘I‘ 011 Ciénienie na I zasilaniu z ECO - maglstrala non

2: “PT 0% -fe I’ U | R - -l - upn

3; 'PT 013‘ Ciém.enie na zasilaniu do magistrali M

Ly PT O14 .~ efei -t p '

5, - PT 015 . Ci"nienie na I powr‘ocie do ECO = magistrala "O"

- 6, "PT 016 = - =V TI ="m il - WpN

7. ~PT 017.- ’Ciénienie na powrocie z magistral:. M .

8, PT 018. - Cwlli e P

9. - PT 019. .Ciénien..e na kolektorze zasilajgcym
10,- ;- TT, O11 'l‘emperatm'a na I zasilariu z ECO = magistrala uon
1. - TIT }%@/ e na II == - upH
12, TT O Temperatura na zasilaniu magistrali P

13.~ IT O1 . Temperatura na I ' powrocie do ECO = maglstrala uow
14'. L 016 R | P na II . | - Uy ; P npn
15¢ TT 017 'I.‘emperatura na ‘powrocie z magistrali U »
16, TT 018 . emTlen il - P

17, .FT 011 - Przepiywna I zasilaniu z ECO ~ magistrala "0O"

18, - FT 012 el ma II -l z ECO - i) npu
19, .FT 013 - Przepiyw na zasilaniu do magistrali M

20.- FT O14:.  Przepiyw na zasilaniu do magistrali P

21, FT 015 -fw  nal powrocie do ECO -~ magistrala "OV ;
22, - FT 016 - na II do ECO =~ -tlen _pw
23, FT 017 Przeplyu na powroc:.e z magistrali i

25, ST 011 Polozenie zasuwy na I zasilaniu z ECO = magistrala L)
26, ST 012 oot na I1 -l z ECO = ¥l uwou
27, ST 013 PotoZenie zasuwy na zasilaniu do magistrali M ‘
28, ST 014 - oW do il P

29, ST-015.- Polozgnie zasuwy na I powrocie do ECO - magris’crale 0
30, ST 016 - na II . wle do ECO = Ve 1pn
31. ST 017 . BoXoZenie zasuwy na powppcie z magistrali M
32,. ST 018 - lee z w=la P &

33, ST 019 - PooZenie zasuwy na mieszaniu magistrali P
34, JT 019 . Prad pompy na mieszaniu magistrali P

® T'I’WB, -Wpefafum na zasilanin magishals M .

\
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Bygnaly we;jéciowe ém%reme dwystanone :
1, XT-. 011 Otwarcie zasuwy na I zasilaniu z ECO -~ magistrala "OY
2. YT-011. . : Zamknigcie.' JoWa
3« RT-011. . Sterowanie zdalne zasuwy na I zasilaniu z ECO=-magistr,"(
4e UT-011 Przeciqzenie termiczne silnika zasuwy na I zasil. z ECO-
, magistrala e
5, XT-012 - Otwarcie . zasuwy na II zasilaniu z ECO - magistrala "P"
6. YT-012 ' Zamkniqcie -t New -
7« RT-012," Sl;erovanie ,zdalne zasuwy na II zasil, z ECO-magistr "P"
8. UT-012 - PrzecigZ,term, silnika zasuwy na II zasil,z ECO-magist,'
9, XT- 013 Otwarcie- zasuwy na zasilaniu do magistrali M
10, YT 013 '''Zamknigoie -
11+ RT-013 . Ster,zdalne: «="= -" : e
12, UT-013 'Przeciterm, 8iln, zasuwy na zasilaniu do magistrali I
13, XT- 014 ° Otwarcie: zasuwy na zasj.laniu do magistrali P
14, YT 014 Zamkniecie oo - lee -t
15+ RT 014 | Ster,zdalne: -="= -"- -t
16, UT- 014  Przec, term.siln. zasuwy na zasil. do magistrali P
17« XT .015 : Otwarcie zasuwy na I powrocie do ECO- magistrala "O"
18, YT 015 - Zamknigcie -tle -l - _
19, RT 015 , Ster.,zdalne =" -l wetlew
20, UT:- 015 ' Przec, term,siln, zasuwy na I powr, do ECQ~ magistr. "ot
21, XT-016- Otwarcie zasuwy na II powrocie do ECO = nagistrala np
22, YI-016 Zamknigcie -e -l | P
23, RT-016 . Rder,zdalne  ='= -lle -l
24, UT-016  Przec, term. siln, zaswy na IT powr do ECO-magistr. "B
25, XT-017 ~Otwarcie zasuwy na powrocie z .magistrali M
26, YI-017 . Zamknigcie . =M= -l -l
27+ RT-017 _ Ster, zdalne: ="= - e wte
28, UT 017" Przec, term, siln, na powrocie z magistrali M
29, XT 018 . Otwarcie’ zasuwy na powrocie 2 magistrali P
30, YT 018 - Zankmigcie . e . Mo
31. RT 018 .’ Ster, zdalne e -N= Zne
32,-UT 018 Przec{’ term, siln, na powrocie z magistrali P -
33, XT 019 Otwarcie zasuwy na mieszaniu magistrali P
34, YT 019 “Zamkniecie . el - e
35, RT 019 Ster,.: zdalne e vtom e
36 UT 019 " Przec. term, siln,. zasuwy na mieszaniu magistrali P
37. ET 019" Brak fazy na zasilaniu pompy na nieszeniu magistralj P
38, RKT 019  Ster, zdalne pompy n¥ mieszaniu magistrali P
394+ NT 019 Praca pompy na mieszaniu magistrali N .
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|18 VI 016 Blokada ster; zasuwy. na II powr, do ECO - --"--

\ 'Sygrmk'y Wjﬁoi'o{rle W%?%dnuﬁnowc

1e WT-011 Otwieranie -2asuwy na I zasilaniu =z ECO- mag:ns'trala nQn
2, ZT-011 ‘Zamykanie = =T

3, VI 011 . Blokada sterowania zasuwy na I zasil, z ECO—- magistrala i
4y UT 012 Ot'.z:!.eranie zasuwy na II zasilaniu 2z L‘CO - magistrala "pw
5¢ 2T 012 Zamykanie'' - . V= e Flom aflee

6, VT'-012.. Blokada sterou. zasuwy na II zasil, z n.CO e magistrala Pl
76 WT-013 Otwieranie zasuvy na. zasilaniu do magistrali M
8..2T-013. Zamykanie ' -l ¢ ey -t

- 94.VI 013 ' Blokada ster. zZasuwy na. zasilaniu do magi.,trali 1
104 . WT 014 Otwierame zasuwy na zasilaniu do magistrali P
11..2T 014 iZamykani e -t ~-tha

12, VT 014 'Blokada’ ster, Zasuvy na zasilaniu do magistrali P

13.-WT 015' "Otwieranie zasuwy na I pourocie do ECO ~ magistrala ngn

—
-
-

14,.2T7 015 Zamykanie . = ' wfe= -Be T
15..VT:015 Blokada ster. zasuwy na I pour, do ECO - -l - i
16,.WT 016' . Otwieranie . zdsuwy na II powrocle do ECO « mgistrala"?"
17. 2T 016’ Zamykanie =l e e

19. WT 017 'Otwieranie zasuwy na pourocie z magistrali. M

20, 2T.017 Zamykanie = = - =M= - -l
21, VT 017 Blokada, Ster. wle ' -fe, =l
22, WT 018. Otvieranie Zasuyy na powrocie 2 magl.,trali P ‘
23, 2T 018 "Zamykanie ' =~ wWe - T '
24, NT.018 ‘Blodada” ster. Vel -l -"—
25, WUT 019" *Otwieranie zasuwy na mieszaniu magistrali P
26, ZT 019 Zamykanie - = “=i- -t i
27. '019 . Blokada Ster, == e -tle.
28,WHT . 019 :Start polipy na mieszaniu magistrali P
: R | .

29,ZLT 019 S'top pomy - -

MOIPM Mera-Zap.-03/180 , . Wyd. {_\kc, Bydg., zam. 3270/'5,:}12]82 2G Pila 1111 82 15%
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/
L ' Sygnaly wejsoiowe 4-20 mA
1 PT 211 Ciénienie na zasilaniu magistrali U
2, PT. 212 Ciénienie pary techn. na zasilaniu do ZM'S
‘3. - PT..213. . .?n - - et na I zasil, do proszkovni mleka
by  PT. 294 ‘-"- -"—- , na II oM e
‘5« PT 215 Ciénienie na powrooie z magistrali W .
6o -PT 218  Cidnienie kondensatu powrotnego z proszkowni mlcka
7. TT 210 Temperatura. zevmetrzna
8, TIT 211 Temperatura na zasileniu magistrali ¥ .
9. IT 212, . jwWem <7 pary technol, na zasilaniu do ZM¥S
.10, TT-213 |17 ex¥lemm -fle na I zasil, do proszk, mlecka
11 TT 214 . «fhe | tlan - ;o na II =t wle.
12 TT 215. Temperatura na powrocie z magistrali W
13, IT 218 Temperatura kondensatu povrotnego z proszkowni mleka
14, FT 212 Przepiyw pary technol. na zasilaniu do Zi8
15 FT 213 ' wim T na I zasil, do proszk, mleka
16, FT 214 Twlle n“- na IX e,
17.. FT 215 Przepiyw na powrocie z magistrali W
18, FT 218 Prze glyw kondensatu powrotnego z proszkowni mleka
19, ST 215. Polo enie zasuwy na. uzupeinieniu magistrali W .
20, ST 213 - G na powrocie kondensatu z proszk.mleka
%1. ST 2}? 1 witen na zrzucie -tlen tlee
2, JT 2% Prq I pompy awrotu 2 ma istrali W
23, JT 212 Prad. Il p g
2L, JT 213 Prad II1° ~"- —?n
22. gg 514‘ Prad I pompy uzupelnienia magistrali W -
*

-

15 Prad iI . -t

/

)
N N . . N :
" > T f
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1, XT -
D 2431
4, UT
'5.
6.. YT
" 7¢ RT

9,.XT
10, YT
11, .RT
12, UT
15, ET
14, NT
154 RK
16, ET
17.k
18,.. RX
19,. ET
20, NT
21,. RK

23, NT

24, RK
25, ET
26, NT

8...UT.

219

NT 212

22. ET'

NT. 214 -

27, KX

215
215
215 .
215 -
218" *
218

218"

218¢ |

219
YT 219: .

-219;

211
211
RK 211,
212

212:.
213 .

213, .

213 .
214,

214 .
215"

215

215 -

1 Zamknigcie . , . == o e e
8. ter, zdalne == ' wntlen waflen

' Przec. ‘berm, s8iln, zasuwy na powr.kond e
. Otwaroclie =zasuwy na zroucie kondensatu z proszk, mleka
. Zamknkgcle . wllee e e
Ster.zdalne P | PO ' . | O | P

*Przecy term, siln, zasuwy na zrzucie kond, z proszk,.mle]l

.Prac& - I oo .
_Ster.zdalne na zasilaniu I pompy na powr, kond. z mag,W

., Praca !’ ma—zasilanta - il

Sterowanie zdalne n II pompy =t

‘Brak fazy na_zasilaniu IIT pompy na powr, z mag. W
. Praca ' na—.—a:sﬂﬁ&a III pompy il
Sterowanie zdalne III pompy -l

Brak fazy na zasilaniu I pompy na uzupeinieniu mwag, ¥
‘Praca ma—zasilaniu I pompy wltlm
‘Sterowanie zdalne - . I pompy i

. Brak ‘fazy na zasilaniu II pompy na -V

- Praca ma-gasilaniu- * II porgy na e

* Sterowanie zdalne IT pompy na AL

L ‘0
Sygnaty wejscia dwustrenne dnusfanone

Otwarcie zasuwy na powrocie 2 magistrali W

‘ Zamknigoie ; , W , et

-Sterowanie zdalne zasuwy na. powrocie z magistrali W
Przeo. termiczne silnika mastwy na powrocie =z mag. V
Otwarcie : zasuwy na powrocie kondensatu z proszk, mleka

re

. Brak:fazy nz zasi;!.amu I pompy na powrocie z magistr. W

Brek fazy na zasilaniu II pompy na powrocie z mag, W
-l

y —
i MUIPM' Mera-Zap.-03/180

o M7

|
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Kod 21

.l\‘

° _SY@aiY' wy:j ééiowéd&%s’%ée%me dnustanone

1. WT 215 ' . Otwieranie’ zasuwy na powrocie z magistrali v
2. 2T 215 Zamykanie ., zasuwy na -l -l
3. VE 215 ' Blokada sterow, zaSuwy na powrocie z magistrali W
4, ¥WT 218 5 Otwieranie zasuwy na powrocie kondensatu z proszrt.m]
5. ZT 218 ‘Zamykanie e = len -l
6. VT 218 BIORQ Ster. _ﬂ -l wsllee
7. WT 219", . Otwvieranie zasuwy na ‘zrueie kondens. A proszk. ml ekd
8. 2T 219 Zamykanie ol - oo = ,
9, .VT 219 - Blok,. ster, -t e e,
= 10. WHT 241 Start I pompy na powrocie z magistrali U
114 ZLT 211. . Stop wl=
12, WHT 212 -Start. IX pompy na powrocie z magistrali 5]
13, ZLT 212." Stop . == : -l ;
144 WHT 213 S‘tart IIT pompy na powrocie A magistrali woooo
"15, ZLT 293 ~ Stop =M= - -Ne
16, WHT 214 . Start I pompy na uzupelnieniu magistrali w
17+ ZLT 214 'Stop I [w=i= -l -
18. WHT 215 S:bart I pompy na uzupelnieniu magistrali 6]
19, ZLT 215 Stop II =" e
L] . /’
Muirm Mera-Zap.-05/180 e f Wyd. Ake. Bydg., zam. 3230/5/DBzl82 ZG Pila 1111 82 15.%0
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PT 312
PT 313
PT 316

i PT 317
. TT 316'

JIT 37
~FT 312!
.FT 313"
~FT 317,
ST 311

i

ST 312,

ST 313",

¢ i ST'315 "
ST 316 °

ST. 317
ST 318

Sygnaty wejsciowe 4=20 mA

piéﬁ%eﬁie'

- v e
=

Cidnieriie
Temperﬁ

Przeplyw na zasilaniu magistrali P bis

.

“w="w: ‘na powrocie z

PozoZenie
s -
e
-“-
-"-

-tlen

na zasilaniu magistrali P bis
. na powrocie z magistrali P bis -

tura na powrocie
L1

) - -"- -

L
—"-_,n

zayoru reguls na powrocie ze stacji miesz.p.

Wzér W2

B Y R e N Y R PP R T M Y SR

Komora WR - j e 4193

'Kod 31 *

Strona § Stron 62

stacji mieszania pompewego dla |7
na powrocie ze stacji miesz, pompowego dla V
z magistrali P bis
- Zze stacjli mesz, pompow, dla W
=l stacji mieszania pomp, dla W
magistrali P bis :
- ze stacjl meszania pompowego dia Y/

zasuwy w mostku miedzy I i 1II zasilan., z ECp
na zasilaniu magistrali P bis
- stacji miesz, pomp,dla W
w mostku migdzy I:1i II powrotem do EC
na powrocie z magistrali P bis :

ze stacji miesz,pom, dla 1

-le T

)

—

-l R LS

dla W
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f

Wzor W2

MERA-ZAP ~ . §  Komora WR - TRLE
ZAKLAD . Ty g Nf
PROJEKTOWANIA UKEADOW Kod B1 : —

1 SYSTEMOW AUTOMATYKI
63-400 Ostréow WIkp.

; Strona 40 | Stron g2

L

2,
3e

g, UT 311" Przec, Termicz, silnika zasuwy miedzy I i II zas.z EJD
. - .V

6o
7e
g4
94
1,
12,
13,
14,

15-'

.16,
17,
18,
19,
20,
21'
22,
23,
24.

25..

26,

27,
28,

Sygnaty wej$ciowe dwustanowe

'XT° 311 ‘Otwarcie’ ‘zasuwy w mostku migdzy I i II zasil. z EC
: i}

‘YT 311. Zamknigcie ~ afe 7 wfe -l
RT 311+ Ster. zdalne' == - -lle

XT 312 -.Otwarcie .zasuwy na zasilaniu magistrali P bis
YT 312 - Zamknigcie il ¢ el T
RT 312 Ster,-.zdalne ="w. -t R O
UT 312° Przecz,term, siln, zasuwy na zasilaniu magistr,

XT 313 Otwarcie zasuyy na zasil. ztacji mieszm pomp.
- YT 313 - Zanknigcie « =f= e J -"_p P
RT 313 N Stel". - Zdalne ﬂ“- s | -l

UT 313. Przec, term,siln, zasuwy na zas, stacji miesz.pom.dla |/

XZ 315. Otwarcie ' zasuwy w mostsky ,migdzy I i II powrotem do Ef
YT 315, -Zamknigcie == : X -t _
RT 315 .-Ster, zdalne ='- -lem -l

UT 315 Przec.term,siln,zasuwy na mostku m., I i II powg

XT 316 -Otwarcie =zasuwy na powrocie z magistrali P bis
YT'316 Zamkniecie ="~ T elle gt -
RT 316. Ster,zdalne =" -l e

‘

~

P bis
dla W

-

« do ECP

P bis

.UT 316 Przec,term, siln, zasuwy na povrocie z magistr,
XT 317. Otwarcie zasuwy na powrocie ze stacji miesz,pomp. dla|V
YT 317 Zamknigcie " -t - i '
RT 317 Ster.zdalne w'= ' el - :

UT 317 Przec;termsiln,zasuwy na powrsze st.miesz,pomp

XT 318"; Otwarcie’ zaworu regul.na powrocie ze St, miesz
YT 318" Zamimigeie wfm o e nn T
. RT 318 . Ster,zdalne "="= e -

UT:31$'}?rzeciterm;siln.zaworu regs na powr.ze st.mieézania '

t .

. . pompoweago dla ¥

¢

«pomp.djia W

-~

4 1 MHIPM Mera:Zap.-05/180
'I
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- Wzér W2

PROJEKTOWANIA UKEADOW §
I SYSTEMOW AUTOMATYKI

MERA-ZAP
ZAKLAD

63-400 Ostréw Wikp, wud f Strona M | stron §2

2, ZT.311, < Zamykani g e -lle T
"4y VT 3425 - Otwieranie ' zasuwy na zasilaniu.magistrali P bis
oy ; IS 11

'Sygn'aly i}jrjé'ciowe dwustanove
1e WT&‘H Otwieram.e zasmvy w mostku mie%y I 1 1II zasilen, z ECO
3. VI.311  Blokada ster. = -l ) -l

5e 2ZI-3127 Zamykente " - . o
.gQ ‘«VI% g;‘% %%gk‘S'bBPOW, . e il . onilem \
teranie:. zas na zas 1.3 ji - ‘ . .
:*ZT 393 Zouy le uwy i 'bac:ji miesz pomp 'dla W |

1?). ‘gg g:l‘g " Blok,8terow,” - -"- ’ e

. thieranie zasg w mostku miedzy ‘I .
114 22,315 " Zay an:le _‘:"’3’ : _"lf gdzy I i IIblzowrotem do ECp
12.°VT 315 . Bl ok, stery =~ wWe’ -t .

13, UT,. 316, -Otwieranie :ZRSUU¥Y na powrocie z magistrali P bis

14,21 316, Zanykanie .  =Vm -

15‘ VT 316P BlOk.Ster.. "-’ . .-ﬂ- . |

164 VIT: 317 Otwierdnie zaauwy ne powroocie ze. stacji miesz.pomp. dlaly
17. ZT 3175 -Zamykanfe - 7. ele P

18. VT 317. Blokiaterow. ‘-"- ‘v e \ _‘,_

19, WT 318. .Otwieranie ' zaworu megul.na powr. ze st. miész,pomp, dlalVy
206 ZT 318. Zamykaﬂie e we e
21 VT 319 510k¢8ter0‘$‘!. -la . . -“"‘ @"u'

. ¥ ’
MUIPM Mera-Zap.-05/180 * ot , Wyd, Ale. Bydg, zam. 3230/8/Bzjs2 ZG Pila 1111 82 15.&)0/ (:%
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Wzor W2

— LADA
MERA-ZAP
ZAKLAD B
PROJEKTOWANIA UKLADOW R —
1 SYSTEMOW AUTOMATYKI
63-400 Ostréw Wikp. Strona 12 | Stron 52
Sygaaly, wejdciowe 4~20 mA
1. PT 021. Cd.snienie na, zasilaniu Zz komory VR
2,°PT 024 - wla = ; =l do komory A=4
3, P 025 . =%~ . .na ‘powrocie do komory WR
4, PT 026 e - e . 2 komoxy We=5
5, PT 027  ‘mM= . =t z ZVS
6. PT 028 - e 2z komory A=4
7« TT*°021 Temperatuna na zasilaniu z komory WR
8, TT 025. ",- “+ .+ ./na powrocie do komory WR
9y TT 026 ' « =t R z Komory W5
10, TT 027 . wle. . -l - 2z ZMS h
11, TT 028, * ‘== © o emilem 2z komory A=4 :
124 FI 022 - Przepkyw na zas:.laniu do komzry VeS / dvicierunkowy/
13. FT 023 ;" ‘wVe« - e do ZMS . '
14, FT 024 :° =tm vaileon do komory A-i co )
154 'FT 026§ . «%w . na powrocie z komory W=5 . / dwukierunkowy/
16, FT 027 .- mi= -l z ZMS ‘o :
17 'FT. 028 ' Ve e 2z komory A~4 -
18.-ST 021 Polo:?.enie za,smry na. zasilaniu 2z komory YR '
19, -ST 022 ' : mi=m . - : 1o do komory V5
20.°ST 023+ ", Mow s -".- do ZS
21, ST 024 .- et o relle LI do komory A«
22, ST 025 ! c-“-g- : -~ na powrocie do komory WR
23, ST 026" @ e o e -tlen’ z komory W-3 .
2L, ST 027. .+ wha . . M= e z ZMS
25, ST 028 - . =M= .. . ol =W  z komory A=l
f L g

MUiPM Mera-Zap.-05/180
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Wzér W2

A 4195

} Strona 13 | Stron 52 '

MERA-ZAP
ZAKLAD
PROJEKTOWANIA UKLADOW
1 SYSTEMOW AUTOMATYKI §
63-400 Ostiréw WIkp.

Nr

Sygnaly wejsci oue dwus:banowé

1., XT:021 " Otwarcie’ zasuwy na zasilaniu z komory YR

2¢ YT-021 Zamknigcie «=%= -l !

Je¢ RT-021 Sterozdaine e ' o=flen -“-

4, UT 027 Przec.term. '8iln, zasuwy na zasilaniu z komory VR
5, XT:022 - Qtwarcie zasuyy na zasilaniu do komory Wb

6, YT 022/, Zamkniq cie == wile

7. RT-022 - Ster.‘.calne - e, : -"

8. UT 022 Przec, 'term.ailn. zasuwy na zasilaniu do komory We5
9 XT-023 ' Otwarcie zasuwy na zasilaniu do ZIS .
10, YT-023 Zamkniecie P lee -l I
11, RT-023 "Siery.zdalne ="= : -" w1 es -
12, UT. 023 ngeca ~term, 8ilh., zaswwy v zhajleniu’ do ZM‘S

13. XT-025 - Otwarcie zaswwy »~ - ,.ocid do komory WR

1h, YT:025  ZAmkniees o~ — " " wie e
159 RT 0'"‘ - -é-ﬂ\mme -”- '-"n . U0 | DS

16 L 25T ‘Pr"ac.tem. siln;. zasuwy na powrocie do komory WR .
7. XT:026° Otyarcie’ zasuwy na powrocie z komory V5 )

18, YT 026" -Zamknigcie =f= -l Tee

19+ RT-026". Ster,.zdalne’ =" e i,

20, UT'026 Przéc,term. siln. zasuury na ' povrocie z komory Va5
21, XT 027 - Otiiarcie: zasuwy na powrocie z ZMS .

22, Y2027’ ‘Zamknif:cie e oL e el ‘

23, RT-027 . Ster;zdaine <t e, =l

2&¢, VT -027 ,PrZeo.term.s:!.ln. Zasuwy na powrocie z ZIS

25, XT-024°: Otirarsie zasiwy na zas:l,laniu do komory Al

26, . YT-024 ' Zamkhiqcie =te . -t T

27. RT 024 ‘Stmyi,zdalne =Ye -"- . R
28, UT 024  Przec,term,siln, zasuwy na zasilaniu do komory. A=ty /-
29, XT 028’ Otwarcie zasuwy na powrocip z komory A-l4

30, YT. 028 . Zammigole = _ o tlem onlee

31. RT 028 Ster.zdalne -“- =l -l

32, UT 028 “Pzzec. term, filn.zas; na pourocie z komory A=l

-

: [
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\ - ) X . L Wabr W2
N AREAD . - Komora P=3 | ~: - <4893
PROJEKTOWANIA UKLAD?{VIV ‘ ‘Kod 02 —
' Yg:?:%\g ggtr%g’r%l}/{c%TY .  Strona 7 | stron'g2
o Sygnaly wyjsciowe dwustanowe
Te WT.péﬁ OtWieréhie ;z'asu\-ry na zasiianiu z komory WR
2. ZT 021 -Zamykanie == e
3. VT 021 BlOk.Ster:‘OV'fg e e .
4y W 022 Otwieranie zasuwy na zasilaniu do komory W5
Se 277022 Zamykanie . "= el u .
6' VT 022‘7 BlOk.S'tBI'OW. -"'- ‘-7"—
7¢ VT 023" Otwieranie zasuwy na zasilaniu do ZMS
8, 24T 023 Zamykanie  w'e . lle ,
9. VI 023 'Blok,sterow, "= cemtlen _
104 WT 025 ° Otwieranie zasuwy na powrocie do komory WR
11.2T 035 Zamykanie zasuwy oW -
124 VT 025" Blok,sterow, ="- -l
13. WT 026 . Otwieranie zasuwy na powrocie z Komory W-5
i4s ZT 026 . Zamykanie e e
- 15, VI 026 Blok,sterow, ='=- Ve
- 16, WI 027 ' Otwierenie zasuwy na powrocie z ZMS
17+ ZT 027 Zamykanie  wle -l
:llg. y‘g 8§Z Blok.sterow; w'w’ e ]
. ' - Otwieranie zas na zasilaniu do k A=l
20, ZT 024’ Zamykanie . gt —ra omory A=%
%;o ‘X’g 0%4 » Blok 8terow, =t wllen .
« WI".028 _Otwieranie zasuwy na powrocie z komory A=l
23. ZT. 028" Zamykam.e‘ "': . -:":Y' P v el Y
_. .24, VT 028 Blok.sterow, = .
' ’ '
//‘ ~ -
, ]
,'.\.MIIII'M Mera-Zap.-03/180" ¢ Wyd., Ake. Dydg., zam. 3270/S/Dz|gr ZG Pila 111 82 15.% é
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Wzér W2

MERA-ZAP ° Komora We5 Nr 4193
ZAKEAD _ - '

PROJEKTOWANIA UKLADOW Kod 03
1 SYSTEMOW AUTOMATYKI | -

63-400 Ostréw Wlkp. Strona 45 | Stron 62 _

Sygpély w‘ejépiowe - dwustanove.

Y

1. QT 030 "Temperatura otoczenia w komorze WeS5
‘24 LT 030 Poziom wody w komorze W5
3+ AT 030 ,SteZenie metanu w komorze W-5
4y XT- 031 Otmarcie ' zasuvy na zasilaniu z konmory P-3
5¢ YT'031 Zamknigche =M< . -tin :
6. RT 031 Ster.zdalne -i-' " _tha -l
7.-UT 031 Przec.term.siln, zasuwy na zasilaniu z komory P-3
8e XT 032 'Otwdrcie' zasuwy na zasilaniu z komory IH-1
. 9' YT 032 . z'ammq,cie".;.n_ ._.n._ P |
10, RT. 032 "Ster,zdalne ="=- , ol . e
11..UT 032 'Przec term.silnika zasuwy na zasilaniu z komory {1-1
- 12, XT 033 Otwarcie =zasuwy na zasilaniu do komory- M-12
134 YT 0353 =zamknigcie "= onlom ol
144 RT.033 - Ster,zdalne =V« e e

16. XT- 034 Otwarcie ‘zasudy na zasilaniu do ltomory W9
M7. YT 034 ~Zamhnigeie ="~ . -fa ol
18. RT 034 Ster,zdalne =fem - = «fia ‘ e .
19+ UT.034 "Przeoc,term,silnika zasuwy na zasilaniu do komory W-9
' 204 XT'.035 Otwarcie . zasuwy na powrocie do komory P=3 '
21, YT 035 Zamknigcie' =M e _ wlem
224 RT'-035 "Ster,zdalne ="- e Celle
23. UT- 035 _Przec,term,siln. zasuwy na powrocie do Jkomory P-3
24, XT 036 "Otwarcie  zasuwy.na powrocie do komory H-1
25 YT 036, Zamkniecgie =M= -t T el
- 264 RT 036 Ster.zdalne .="- e -l ' :
27,.UT 036, . Przec.term,siln, zasuwy na powrocie do komory M1
284.XT 037 Otwarcie .zasuwy na -powrocie z komory M-12 ‘
29.-YI' 037 "Zamknigeie wltw -t - otlon
-RT 037 Ster.,zdalne ~%- -t -te ;
514 UT 037 'Przec,term.siln.zasuwy na powrocie z komory IM-12
324 XT 038 ' Otwdrcle 'zasuwy na powrocie z komory W0
33, YT 038" Zamkniecie =" -l -l -
o 34. RT 038 Ster.Zdalnel"'“"', L . € '
55+ UT 038 Przec,term,siln,zasuwy na powrocie z ktimory W-9

\

15« UT 033 . Przec.term,silnika zasuwy na zasilaniu do komory w12

’

t
Al

i

P )
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Wzbér W2

MERA-ZAP - . . wdis eee' s w. \ ' il e N - #1 93
ERA-Z | Komora W=5 § Nr '
PROJEKTOWANIA UKLADOW . Kod 03

I SYSTEMOW AUTOMATYKI *
63-400 Ostrow Wikp.

.} Strona 45 | Stron 52

Sygnaly wejsciowe 420 mA

1

1. PT 031 Ciénienie na zasilaniu z komory P~3
2+ PT 032 = =M eellen z komory M-1
3« PT 033 el -'w do komory M-12 .
4, PT 034 -l -l il W-9
"5, PT 035 Ciénienie na pouroc.c.e do komory P=3
6, PT 036 otaal =% do komory 41
7. PT 037" L -l 2 komory lM-12
e. PT 038 comllat llen 2 komory W9
" Q. IT 031 ’I‘emperatura na zasilaniu 2z komory P=3 -
10, IT 032 = ‘wim - - 2 komory M1
11, TT 033 . it il do komory M-12
12, TT 034 | “wfe ‘ -lle do komory W-9
13. IT 035. Temperatura na. powrocie do komory P=3
14, TT 036 = == —tle do komory M-1
154 ITT 037 - === -le, z komory M=12
16, IT 038 =~ ‘wl= -l Z komory W9 .
17+ FT 031 Przeptyw na zasilaniu z komory P=-3 - / dwui erunkowy/
18, FT.033 -t - ~'=  do komory =12 -
19, FT 034 Vel “wfe  do komory We9 ~tlen .
20, ST 031 Polo:f:enie zasuwy na zasilaniu z komory =3
21, ST 032 -l z o komory [M=1
22, ST 033 . wfm ' '-" do. kemory =12
23, ST 034 e oefom . do komory W9
24, ST 035 Polozenie zasuuy ne powrocic do komory P-3
25, ST 036 ontlem wtlee do komory =1
26, ST 037 @~ wllm il z komory li=12
27. ST

038 °  ‘“h- -V z komory W~9

Vo

~

MILIEM Mera-Zap.-05/180 ' Wyd. Ake. Bydg, zam. 32i0/S/Bz[s2 ZG Plla 111 82 15(@@9[ g
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Strona 2

[,
b

R

LAt ' ro B " Stron 62
. , : ) ) ] Nr rei. 4193
- . b
) Kod 'Sygnéiy ﬁcjéciowe 4 + 20mA Sygna;y wejéckohe dwusfandwe éygnaly wyjsciowe dwustan
.Zestaw Komora Komor , — SRR - - - — - 0
' oY el T F s 1 L&w LILCio (Al X Iyl Rl ulN |Re}E" wWlz | v |wH [zL Z
§ 01 91781 9+1 ) 9 9|9 {9 |1 1 g9{919]1] 1]29
1 WR 21 6l 7|s5]3]|s5]1. N EYE 3{ 5 5 3{s|3]s]s]19
31 4 1 21 4al7 z Lzlz |3 717 |7 21
’ . L . . .
AT P-3" 02 6|ls5|6|s i - g |le]ls |8 sle | s 24
I B . —~ -
111 ' ' - . ' » . . -
ol W-5 03 8| 8| 3]s 1- 1 1| 8 |is 8 gle | 8 24
v M-1 04 |-5 6 N 1] 1 6 6| h 18
M-3 05 51 5| 3|68 1 1 t1] 6 |le]le |sl 6|6 ] 6 18
v M-7 25 41 441 2]02 1 1 111 2 li2]2 |2 212 {2 6
- W-9 06 31 3] 2] 4 11111 11 4 ]a 4 |1 414 | 4 12
Vi A-1 26 41 4] 3] 4 1 1 1] 4 |44 |4 414 | 4 12 ],
M-14 07 6| 5] 216 1{1- 6 |6 6 | 1 6|6 | 6 18
Vi1 M-17 27 321213} e 4 | 4 3 -3131 3 9
o 37 -8~ 4 , 1 8 | 8 8 | 4 4 8|8 | 814 |4 |32
VIII M-24 o8 | 4. 4 1 1)'4 )4 4 4la| 4 12
M-25 28 41 4 4 1 11] 4|4 4 4lal a 12°
IX A-4 09 5| s} 3] s. 1 8 | 8 8. sls | s 24
1 A-6 29 2f2)1]2 1 2 |2 2 2121 2 6
<X M-12 10 41 4]11] a 1 1 11 4 ({4]4.]4 A4 )4 12 |.
‘ ECO "00. | 981 4 ) ‘ ‘
X1+ : - .
’ 11 o193 |
X1 S-4 12 Il 3|36 - 1 1 1] 6|6 6 6 | 6] 6 18
103|97 |63 102{10° | 1 [376]15| 2 | 14|14 | 103104102 |102] 12 10|  hoz f102|102| 10 | 10326 ] -
System . g g . .
pilotowy 56 151 139 Ja1 | 6 | 1 |194f 2}~ (2 | 2| 41a1]41]41] s 6174 41141 141 16 [6 [135
System - - : '
: 47 146 |24 161 | 4 | - [182|13| 2 | 12|12 |62 |62]| 61| 616 4127961 61161 | 4| 4l194f /
docelowy . B . - . ' ) 7
- - — - —_— S




LA
-

Wzbr W2
MERA-ZAP ) T o et f‘ - ‘ ) 4193
ZAKEAD' . Komora F2g W-"2 Nr
PROJEKTOWANIA UKeADOW § Kod- 03 :

I SYSTEMOW AUTOMATYKI

63-400 Qstréw “Wlkp, ' Strona 1:), Siron 62

- ;_' J
Sygng.ly.wjrjécio\fe ~ dwustanowve. '
".-\ \\ .

1, WT 031: .Otwieranie zasuwy na zasilaniu 2 _komory P-3 "

2, ZT 031 -Zamykenie . «"- T
3. VT 031 B].OK,B‘!:EI‘OW. . "'"‘,' P | S
4, WT 032 Otwieranie zasuwy na zasilaniu z komory He-1
5. ZT 032 Zamykanie P et -t
6. VI 032 -Blok,sterow, ="- Ve
, T« WI'033  Otwieranie zasuwy na zasilaniu do komory II-12
8¢ ZT 033 Zamykanie el e
9, VI 033 ' Blok,sterow, . =i- ..n..
10{ WT 034 " Otwieranie * zasuwy na zasilaniu do komory 11-9
» M ZT 034 Zamykanie - """- o lea
12, VI 034 ' Blokysterow, =M= . -l 4
130 WT 035 Otwieranie za.:uwy na powrocie do komory P~3
14, 2T 035 Zeamykenie = =" L el
15‘:' VT 035 ,B].OK.Bte!'OW. -"'""" ol . -
A6 VT 036 ‘Otwieranie.’ " zasuwy na. powrocie do komory M=-1
17, ZT 036" -Zamykanie = =t ) il en
18¢ VI 036~ Blokisterow, -",-'- o —lin

"19¢ WT 037 Otyleranie zasuwy na powrocie z kom’ory =12
20+ ZT Q37 “Zamykanie . whe -

214,'VT 037 Blokisteraw, "=W= - -"- ’ .
22. WT 058 'Otwieranie . Zasuwy na powrocie z komory W-9
250 ZT 038 anie L P P | PN

245 VI Bﬁsxt.Blok swzow. fatle Ve M

MuirM Mera-Zap.-03/180 B T A Wyd,” Ake. Bydg., zam. 3270;S/Bz[sz ZG Pila 1111 82 1s.og
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Wzbér W2

ZAKLEAD

a

MERA-ZAP

PROJEKTOWANIA UKLADOW' }
1 SYSTEMOW AUTOMATYKI
63-400 Ostrow WIlkp.

. Komora M1 B Nr
Kod 04 .o —
Strona 48 | Stron §2

1. 'PT 041
2. PT 0OLS.
3. PT O46.
Lo PT O4LT7
5. PT 048
6..TT O41
7. TT 045
8, TT 0L6
9. TT 047
10, . TT 048
11, FT 041 .
12, FT 042
13. FT 043:.
14, FT 045
o46

17. ST 042
18, ST 043

20, ST 046

=~

~Ciénienie na zasilaniu z komory VR

19. ST OM .-.‘ -_" .

21, ST 047,
22, ST oLg- -

; Syéhaly' wejéciowe 1;—20 mA

== . _ powrocie do komory WR
ole .7 ~= 2z komory M-3
eV - © | =Fa 3z komory W-5
-ile -~ 2z ul, Podchorgzych
Temperatura na zasilaniu z komory WR -
w-tlea . na powrocie do ="=
, ealien N it - 2 komory II-3
-tlen - - llem 2 o
M - -l . z ul, Podchorgzych
Przeplyw na zasilaniu z komory GR
] . I do == w3
-" - e do ="= V=5 /delennﬂcowy/
-"- - na powrocie do Xomory WRZ
D} I, -tlon Z 0 el Vw3
. ---"c-‘;~ v —"— z JI“':" ‘I"B d&nﬂ'ie'funl{O'l
Poloﬁenie zasmnr"na zasilaniu do kon{n‘y M=3 v/ -
-t -l W5
‘ e-.“. T el do ul, Podchorazych
Loele ="~ powrocie z komory -3
s ; -tlon wllea W5

* 1l 'z ul, Po dchorazych

\

MUiPM Mera-Zap,-05/180 ‘
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Wzér W2

MERA Z}\P v e M M BT N A DI ‘:_ Q'Igj
ZAKEAD ) - . Komora M1 . | Ne
PROJEKTOWANIA UKLADOW |}  Kod Ok

I1.SYSTEMOW AUTOMATYKI
63-400 Ostréw Wikp.

. Strona /9 | Stron 52

. - . \

' Sygngly wejéciowe dwustanowe

-~ 1

1 QT 040 - ‘I‘emparatura otoczenla w komorze M-
2. L‘I‘ 040 " Poziom wody w komorzez M-1.
3. QT 040 - StQZenig metanu w komorze M1

-
-

S ' 042 Otwarcie zasuwy na zasilariu do komory =3
~ He YT 042 - Zamkniqcie =t - :
6. RT .O42 - Ster.zdalne - -V e

T Te UT 042 Przec.term.siln.zasw:y na zasilaniu do. komoiy 11=3
© 8e XT. 043 +Otwarcie zasuwy na zasilaniu do komory W-5
9, Y043 Zamkniecie -l oo tlem
10, RT 0#3 Ster.zdalne it e
114 UT 043~ Przec +term .8iln.zasuwy na zasilaniu do komory V=5
12, XT 0Lk ; Otwaroie - zasuwy na zasilaniu do ul, Podchoraaych
YT O4t - Zamknigoie = =P~ !
: RT O4L . Ster,zdalne ="- —-"-
15. UT 044 . Przed,term¢s8iln.zasuwy na zasilaniu do ul .Podchorazydn
- , XT 046 Otwarcie =zasuwy na powrocie z komory M=3
17+ YT O46 . Zamknigole  wi'= -l |
t 18‘ RT 046 Stex‘.zdalne‘ =l -
19, 'UT 046 Przec,term,8iln,zasuwy na pow"ocie z Iomory M~3
20, XT 047 Otwarcie zasuwy na powrocie z kcmor v Wt
21, YT 047 Zamknigele .. wi= - e
22, RT-047 Ster.zdalne e ol
23, UT:047 Przecz.term.siln.zasmwy na powrocie z komory W5
-28, XT 048 . Otwarcie zasuwy na powrocie z ul, Podchorqzych
25, YT 048 Zanmknigcie - =i= _ -l
. 26 RT 048~ Ster.zdalne ~ =le_ -l '
29. UT ous PrZec.term.siln.zasmvy na powrocie z ul Podchorqzych

L4 - 1
) .
MILiEM Mcra-?.ap.-%/l!ﬂ ._ - Wyd. Ake. Dydg., zam. 3270;S/Bz[82 ZG Pila 1111 82 15000/ &
. . , '\ . L. - . . .
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1 o ) Wzbr W2

MERA-ZAP Komora HM=1 . 8195
. ZAKLAD :
PROJEKTOWANIA UKLADOW Kod O4

1 SYSTEMOW AUTOMATYKI Stroma 20 | Stron 2. .

63-400 Ostréw Wilkp.

Al
{

o Syenaty wyJéciowe dwustanowe

] '

1 WT 042 .Otwieranie zasuwy na zasi.Laniu do lomory M=3

2.,2’1‘ 042 .Zamykanie = .=%= wlla
, 3. VT Ol+2' Blok.sterows ,-‘"- |
Lo WT O43' Otyleranie, zasuwy na zasi) aniu do komory Wa5
5. 2T 043 .-Zamykanie -l lle
6. VI 043 --Blom.sterow. L tlen - .
g.gg 8& .gggéﬁgginée zasx'.’twy na zasil‘anit;} do ul, Podchorgzych
35 o Bieteon, T
o« UT- ‘Otwieranie zasuwy.na owroci z 1 ry =3
112 2T O46 Zamykenie - -"fz P st A
;1 %-“‘ﬁ 826 ; glok.sterow. =l -l '
14_: 'ZT Ohg _, .--Zatgi.’fggﬁe '_zasm:{y na powrocie-z_komory Wm5
15 VT 047 .Bloksterow; =t My
j‘g:gg 823 Otwieariinée zasx;nxz na powrocie 2 ul, Podchorazych

. 18. VI Ohs ‘Blok.sterm\!. ol -*"-

MIPM Mera-Zap.-05/180 \ . . WwWyd. Ake. Bydg., zam. 3270/, Dz[82  2G Plla 111t 32 15‘000g %
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Wzor W2

4193

‘ Komora 13
iy . Kod 05 - \

MERA-ZAP
ZAKLAD
PROJEKTOWANIA UKLADOW
1 SYSTEMOW AUTOMATYKI
63-400 Osiréw: Wikp.

Nr

;| Strona 21 Stron 62

Sygnaifr‘ wejdciowe 4-20 mA

/

P

'051 Ciénienie na ‘zdasilaniu z komory M-

PT

2, PT 055 na. powrocie do  =Me M-q

3, PT 056- - - -e © 2 komory M=-7

L, PT G577 * -v . eMe oz PITK

5 -PT--05,8- - T e z ul, ‘Parkowe]

6., TT 051 Temperatura na, zesilaniu z komory M-1

Fo TT:055: _cwflm.’ Sna powrocie do - =fw M-

84 TT 056 -~‘-"- S -l 'z komory =7

9, TT 057 . - ‘wl=m oilen ' 2z PTTK

10, TT 058- e e z ul, Parkowe]’
41, FT 051 Przeptyw na zasilania z komory M7 ,

12, FT 052 . ~efl=m | ol do  wife M7

13, FT 054", wim " =tee do ul, Parkowe) .

14, ST 054 PoZoZenie zasm.ry na zasi].aniu do komory =4
15, ST.054 . ;. :whe wtlem do ul, Parkowe]
16, ST QO5% - f’olozenie zasuwy ‘na _povrocie 2 komory M4
17. ST 058 - - eV ° . -ile z ul, Parkowe]
18. ST 052 ?okoz:en/e zasa/w/ na cqsrlonty abkomor7 M-
H19. ST 056 —~ti- Tu- " ng ponroce z komory M-?

)

. MUIPM Mera-Zap.-03/180 . *
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.

Wzér w2

MERA-ZAYP
ZAKELAD .
PROQJEKTOWANIA UKEADOW |
'l SYSTEMOW AUTOMATYKI
63-400 Ostréw Wikp.

Nr

22 -

i Strona 22 Stron 62

[

Sygnaly wejsciowe dwustanowe

1. QT 050 Tmmperatura otoczenia w komorzez [e3
' 24 LP'050 Poziom wody w komorze M-3

_MUIPM Mera-Zap.-05/180 D
LEEN

-

5. AT, 050 Stegzenie metanu w komorzex -3
4y XT 053 . Otwarcj.e zasuwy na zasilaniu do komory M-i
5 YT 052 Zamkniqoie -t e
6. RT 053 Ster,zdalne =t -t e
7« UT 053 Przec.tem.siln.zasuwy na, zasilaniu do komory M=l
-8+ XT 054 Otwaroie zasuwy na zasilaniu do ul, Parkouej
9, YT -0'54: Zaiknigoie ="~ ’ R tlos
10, RT 054 Ster,adalne ="~ e .
11. UT 054 . Przeo.term.siln.zasmvy na zasilaniu do ul,. Parkowe]
v 1:?.;_‘){'1‘ _955. Otwarcie _Zasuwy na powx‘ocie Z komory M«a
13. YT 05%: Zamkniqeie e -l whe
14, RT 058 Ster.zdalne == -t “fe
15, UT.05% Przec,tern, siln,zasuwy ne powrocie z komory Mel
16, XT 058 Otwarcie zasuwy na powrocie z ul, Parkowe]
,17. YT 058 Zamknigeig = - Vet -t .
18, RT' 058 Ster,zdalne ='= ~ie -t
19, UT b5§: Przec,term.s:.ln.zasmzy na powrocle z ul . FParkowe]
20. XT 052 Otwalae -deay q zcw/m/u o’o komory /-7
21. NT 052 Zgmbnipere - u :
22. RT 052 JSfer. 20ialne I e
23. UT 052 Praec., ferm. fiin.——— n
24, XT 056 Ofrarde , -'%Oﬂcwy na pororocre 2 Lomory M7
25. YT 056 -i‘amkn//'ﬂqb - — ' —
26. RT 056 Ser. zoaine - — "
2%, UTOS6  Przec, e, sy ~ U
J
Wyd. Ake. Bydg.,, zam. 3270/5/!!2[32 ZG Pila 1111 82 15.0
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63-400 Ostrow WIkp.

4 . Wzoér W2
- PR AR R .-.,'_-.‘- e g 1me 8 W8 e RSP e Tt =
MERA-ZAP . Komora Me=3 Nr 93
ZAKLAD
PROJEKTOWANIA UKELADOW } Kod 05
I SYSTEMOW AUTOMATYKI . Strona 23 | Stron £

-

1 W 053 Otwieranie zasmry na zasilaniu do lromory M-l |

2:-
3.
4,
5,
6.

16.

8.

WT 086 OfWiergnie ™
1% 2r 056 Zomz/mn/e 1 I

VI 056" Blokadla skr: -

Sygnaly wyjéciowe - dwustanowe

-~

2% 052 Zamykanie e’ e -t
VT. 053 Blokada ster. e —tlen .
T 054 Otwieranie zasuwy na zasilaniu do ul, Parkowej
ZF 054 Zamykenie Lo e e
VT. 054 Blok sstevrow, =t e . °
e 05$ Otwieranie zasuwy na powrocie z komory Mt
| ZT‘05$ Zamykanie T =l wllen wlle .
vT 05$ Blo;c.'sterow. i =lie e
Wy ‘058 Otwieranie zasdwy na powroca_e z ul, Parkowe]
ZT 058 Zamykanie K Ve il
VT 058 Blok.sterow. -fle tle -l
WT 052 ‘DfN/erar)/..f -JQJ'LLM/ nq zasifenlie oo ko'mor(/ M- 7—
. T 052 Zamykgnic - I
"NT 052 Blokadlg ster. : y

.zo.rqwc/ ng ,oozoro.’/rc 2 komor?/ M-?

i

. MIiPM Mera-Zap.-05/180

Wyd. Ake. Bydg. zam. 3270/S/Bzjt2 ,ZG Pila 1111 82 15% 6




Wzor W2

" B A N R R S S A TN S R A N O i .
) - : ; : =
MERA-ZAP " " Komora Me7 N 4193
ZAKLAD
PROJEKTOWANIA UKEADOW | .
1 SYSTEMOW AUTOMATYKI ) Kod 25

| Strona 2l | stron 62

. 63-400 Ostréw Wikp.

' .Sygnaly wejdciowe 4=20 mA

A

1.-PT 251 Ciénienie na zasilaniu z komory M-3

2¢ PT 255 ° -"ﬁ '~ na powrocie do komory M3
‘3¢ PR 257" =M=  lve 3 komory Meq2
‘4o PT 258 ~te 0 T ana z kamory. uly Kofciuszki
+ 5, TT 251 Temperatura na zasilaniu z komory HM=3
‘6, TT 255 -l . na powrocie do komory M=3
T TT-257’ -:"- -l 2 komory M-12
8, TT 258 . =ilm R .-z komory uls,:Kofciuszki
9. FT 252 Przepityw na zasilaniu do komory M-12 -
10, FT 253 -fle -l do  komory ul, KosSciuszki
11, ST 253 Polozenie Zasuwy na zasilaniu do komory ul,Kosciuszki
12, ST 258 7 «t. ., ="~ na powrocie z komory ul., Kodciuszki

MUIPM Mera-Zap,-05/180
L3 ‘.
\




g

Wzor W2

PROJEKTOWANIA UKLADOW.

I SYSTEMOW AUTOMATYKI ’ : .o ]
63-400 Ostréw Wikp. , Kod 25 . Strona 25 Stron g9

MERA-ZAP ~ . e 193

ZAKLAD - Komora M«7

1.

Se
b
5e

7
. 8‘
'Da
10,
11.

1404

-

R

. Sygnaty wejsciowe dwustanowe

Q250 Temperatura otoczenia w konorze M7

LT250 Poziom" wody W komorze: M=7

AT250. StQZenie metanu W komorzew M-?

XT 253 Otwarcie- zasuwy na zasilaniu do komory ul, Kosciuszki
YT 253 Zamknigcie ot , e . Cealla N
RT 253 Ster,zdalne == * -ter -

UT 253.Przec.term.siln.zasuwy na zasil., do kemory ul.Kosciuszki
XT 258 Otwarcie zasuwy na powrocie z komory ul,.Kosciuszki

YT 258 Zamkniecie -l : , o llen el

RT 258 Ster,zdalne. e -t —te

uT 258,szec;term.siln.zasuwy na powrocie z komory ul.Kosciuszkil

’ .
YA -

L]

MuirM Mera-Zap,-05/180

e ™ Wyd, Ake. Bydg., zam. 3%i0;S/Bzjs2 ZG Plla 1111 & 1s.mg§
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1

MERA-ZAP

' ZAKLAD .
PROJEKTOWANIA UKELADOW. X
I SYSTEMOW AUTOMATYKI " |
63-400 Ostréw Wilkp. :

.
M )

Sygngly wyjsciowe dwustanowe

Wzér W2

4193

\

1. wT 255 Obwierénie zasuy
{V na zasilaniu do komory ul,Xos
s ZT 255 Zaykante.  on e X odciuszkil
3. VT 253 Blok¢3terow. W -l U]
4s WT 258 - Otwieranie zas L
uwy na powrocie 2 komory ul, Ko$
o 27 258 Zamykanie -ile -l d u Protuszid
6, VT 258 Blok.sterow. gﬁ- -t e
N9 ot .
N\
} \ N '
. / .
\
}
\ , \ -
' @
D ) © Wyd. Ake, ‘Bydg, zam. 3230,S/Dzs2

MHUHIPM Mcl‘a-zxap.-OS/lﬁO .

. ., zam, 3270/8/Bz[82 2ZG Pila 1111 82 1580
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Wzér w2

PROJEKTOWANIA UKELADOW Kod .06
1 SYSTEMOW AUTOMATYKI A ’
63-400 Ostréw Wikp. . . v

MERA-ZAP : . , - -
ZAKEAD .~ Komora V=9 - Nr

!/

4193

Strona 23 | Stron 52

"Sygnaty wejécibwe'h-zo mA

N

12, STO67 = '~ aMe - ome ="-  z komory A-1

1., PT 061 Cisnienie na zasjlaniu z komory W=5
2, PT-OSS\ ‘-ﬁ- na powrocie do komory Wa5
3. PT 066  «ta -t z komory M=14
,9' TT 061 Temperatura na zasilaniti z komory W-5 '
5.’TT2065“v =Me - na powrocie-do komory Wb

r 64 TT 066 | wfm - -t z komory M=14
7. FT 061 Przeplyw na ‘zasilaniu z komory W-5 / dwukierunkow
8. FT 062 rmefle -Me do komory M-14 =il
9, ST 062 ° Polozenie Zasuwy na zasilaniu do 'komory M=14
10, ST 063" '?"-. y el "-do komory A-1

, 11,.8T066  ~ -ta ‘=fe  ma powrocie z komory M-14

/

MUIPM Mera-Zap.~03/180 . -

o t Wwyd. Ake. Bydg., zam. 2210/S/Dzjs2 ZG Phla 1111 82 15. 0
. . . .
e PR - - Kl il B
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\;\Izéx‘ w2

IYIERA-ZAP ‘
ZAKEAD

Nr

5793

PROJEKTOWANIA UKEADOW §
I SYSTEMOW AUTOMATYKI §
63400 Ostréw Wikp. -

d strona 28 | Stron 9

e Sygna.’nyn.we:jéoiowe dwus tamove -

1¢UT 060... Poziom’ wody w komorze V=9

2,LCT 060 Regulacja poziomu wéd drenazowych _
,3.;QT 060 Temperatura otoczenia w-komorzez W-9
‘4, AT 060 Poziom metanu w komorze =9 :
5, NT 060 BRak:¥fazy na zasilaniu pompy wéd drenazowych !
6. XT 062 Otwarcie" zasuwy na zasilaniu do komory =14
. ‘7T« YT 062 ZamkniPcie - - -
8, RT 062 Ster¢zdalne - -t -t ,
9. UT 062 Przec,term.siln.zasuuy na zasil,do komory M=
10, XT 0583.0twarcie - zasuwy - na zasilaniu do homory A-1
. 11, YT 063 Zamkniqcie -l =flen BT
' 12, RT 063'Ster.zdalne = e Ll '
13. UT 063 Przec.term.siln.zasuwy na zasilaniu do komory A1
14, XT 066 :Otwarcie - zasuwy na powrocie z komory M=14 -
15, YT 066 Zamknigcie ="~ -t ~te
16, RT 066 Ster,zdalne =" -r- -V
17, UT 066 Przecé.term,s8iln,zasuwy na powrocie z.komory li=14
18, XT 067 Otwarcie- zasuwy na powrocie z komory A-1
19, YT 067 Zamkniqcie -l onton =M
20, RT 067 Ster.zdalne -t e <1é
21, .UT_ povrocie z komory A-1

N

057 Przec.term.siln. zZasuwy na

MEIPM Mera-Zap.-05/180

R

P
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v

Wyd, Ake. Bydg., zam, 3270/5/Dz{32 ZG Pila 1111 82 15.@
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Wzor W2

MERA-ZAP G190
ZAKLAD .
PROJEKTOWANIA' UKLADOW
I SYSTEMOW AUTOMATYKI
63-400 Ostrow WIkp.

Nr

Strona 29 | Stron 62"

Sygngiy_ﬁyjéciowe dwustanowe

!

1. W' 062 .Otwieranie zasuwy na zasilaniu do komory M1l

2, ZT 062 Zamykanie . ="=- - 'l
~3.VT 052, Blok, Sterow, -"- -t'= - =ha
© Ly WT O63:zqywieranie zasuwy na zasilaniu do konmory A-1
5. 2T 063 - Zemykanie -l . ela -t
6, €T 063‘ﬂBlokgsterow.' -t Ry ot
Te WI 066:;Qtwieranien zasuwy na powrocie z komory M1l
8. ZT 066 Zamykanie -l il e
| 9. VI 066..Blok.s£erow._‘-"- - e
| 10, WT 067 Qtwierénié.zasuwy na powrocie z komory A=-1
11, ZT 067 Zamykanie ;. =" -re <ne '
12, VT 067 Blok.sterow, =" =t -t

: v
) MuipM 'Mern-Zap.-DS/leo . " Wyd. Ake. Bydg, zam. 3270/8/Rzjg2 ZG Pila 1111 82 15.00
W mep e s ey e e er, o e e gy e s e n e s . .
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A

MERA-ZAP
ZAKLAD
PROJEKTOWANIA UKEADOW §

Wzbr w2

4193

Nr

1 SYSTEMOW AUTOMATYKI
63-400 Osiréw WIkp.

Strona 30 | Stron 2

-

[ 261

Wykaz.éanaléw'wejébiowych L=20 mA'

N

Cisnienie na zasilaniu z komory W-9

1. PT
.24 PT 265 - .="=' . na powrocie do komory V-9
3¢ PT 266 - V.. wlla -t 2 komony M~-24 |
f9° PT 267 -t ., ol z Nowego Szpitala
-5 TT 261.',':1-T,emperatura na zasilaniu z komory /=9
6, ITT 265 . =M= na powrocie do komory V-9 -
-Ta TT 266 . "v; -t 2 komory ﬁ-aa
-84 TT 267:f - -l -2 Nowego azpitala
- .9, FT 261 ~ Przeplyw na zasilaniu Jz komory V-84 /dwukierunkowy/
10, FT 262 - .. s . =%=  do komory {-24 -t
11, FT 263 . " =ia Rl -do Nowego Szpitala ~"-
-+ 124 ST 262 - Poloznnie zasuwy na zasilaniu do komory M~24
v 43, ST 263 .. «fam - do Nowego Szpitala
14, ST 266-° =t =M= o powrocie z komory l~24
15. ST 267. - -t - z Nowego Szpitala

MIIIPM Mera-Zap,-05/180 .

~proween




1. QT 260

Sygnaly wejsciowe dwustanowe

‘Temperatura otoczenia w komorze A=1

~Wz6r

w2

4193

——— R -
‘ ZK%LAD o Komora A-1 Nr
PROJEKTOWANIA UKLADOW | o6 . : S
1 SYSTEMOW AUTOMATYKI Kod ,
63-400 Ostréw  Wlkp. Strona 31 | Stron g2

15,
16.
7.
184
19.

LT 260

AT 260
XT 262

“Poziom wody w komorze A~1.
Stqzenie metanu w komorze A-1

YT 262 Zamknigeie

. RT 262 Ster,zdalne

PO | P

P L

Otwarcie. zasuwy na aa31laniu do komory M-24

‘RT 263 Ster.zdalne

'XT 266 Otwarcie zasuwy na powrocie z komory M—Zlv

UT 262 Przqc.term siln,zasuwy na zasilaniu do komory M=24
XT 263 Otwaroie zasuwy na zasilaniu do Nowego Sppitala
YT, 263 Zamkniqoie '

P | 90 |

P | PO . L

UT 263 Przec.term.ailn.zasuwy na zasilaniu do Bowego Szpitala

P | wllas

Y‘I‘ 266 Zamkniqcie
RT 266 Ster.zdalne -ie
UT 266 Przec.term.siln zasuwy na powrocie z komory =2l
XT 267 Otwarcie zasuwy na powrocie z Nowego Szpitala

YT 267 Zamknigcie ==
RT 267 Ster.zdalne e
uT 267 Przec,term.siln, zasuuy na powrocle z Nowefgo SzPitala

wiles

o lem ol

MUIrM Mera-Zap.-05/180 -

. \ ‘ -
' . Wyd. Ake. Bydg.,, zam. 3230/8/Bzje2 ZG Pla 1111 82 15?
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B M i - _n’vk'n. .,..\..-‘ Tans e B8 6F e 32, v
Komora A1

Wzor W2

63-400 Ostrow Wikp.

MERA-ZAP T '
ZAKEAD y Nr 93.
PROJEKTOWANIA UKEADOW: | Kod 26 : :
. 1 SYSTEMOW AUTOMATYKI .
f Strona 32

MT

\
\

sygnaly wyjsoiowe dwustanowe

262 Otwieranie zasuwy na zasilaniu do komory =24

1.
2, 2T 262 Zamykanie e -t
34 VT 262 Blok.sterow. -lle -
ko WT 263 Qtwieranie- zasuwy na zasilaniu do Nowego Szpitala
5 2T 263 Zamykanie -l e
6. VI 263 Blok.Sterow. -l “ltee
7 Ir{T 266 Oi:wieranie zasuwy na powrocie z komory M=24 ‘
8. ZT 266 zamykame » ,’""‘ -"-n
9, VT 266 Blok.sterow. -t
10, VT 267 Otvrieranie ‘Zasuwy na powrocle z Nowego Szpitala
114 2T 267 Zamykanie. R 2 -l
12, VI 267 Blok.Sterow, =f- . e
. !
o
’ {
-/
-~ 1
N , /. ‘ !
Mlill’l\l Mera-Zap,-05/180 ’ / Wyd. Ake. Dydg.,, zam. 3230813282 2G Plia 1111 82 15&@[«‘
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A)

MERA-ZAP

ZAKLAD

PROJEKTOWANIA UKLADOW R
1 SYSTEMOW AUTOMATYKI ,)
*63-400 Ostrow Wlkp. .

8,
9.
10,

12,
13,
14,
15,
16,
17,
?8.

M,

PT 071,

PT

PT...

PT
IT
TT
IT
IT

IT
FT
FT
ST
ST
ST
ST
ST

072

073 -
PT 075

077 -
PT.078.
' 071"
072
073 -
0772”
078, -
o7
o072

o7

072 -

o74

o75

076

19. ST 078

'Sygnaly wejSciowe 4~20 mA-

M . [

Ciénienie na zasilaniu z komory W~9
_.."l- -l PN | P ”_12

do komory M-17

=t na powrocie do komory U-9

Z komory U17

ze Starego Miasta

-'!.— ¢ . |

-wle ' ...n

- . .

~Temperatura)na zasilaniu z komory W=-9

Wzbér W2

Nr

4193

=
i Strona 33 Stron 62,

i

ze Starego lMiasta

"l B -l = Me]2
P S - do komory M~-17
=’7?§: - -na powrocie z komory M-17 )
: -l e ol ze Starego Miasta
Przeplyw\na zasilaniu z komory W-9 /dwukierﬁnkowy/
-l . -l M=12 / g | /
PoloZenie Zzasuwy na zasilaniu z komory W9
. [ | -l e M=-12
e o =t ‘ do Starego Miasta .
ol . na powrocie do komory W-9
-l - -l i il Me=q2

MHIPM Mera-Zap.-03/180 /
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!

MERA-ZAP -
ZAKLAD
PROJEKTOWANIA UKLADOW § -
1 SYSTEMOW AUTOMATYKI §
63-400 Ostréw Wilkp. -

" Komora M-14

Wzér W2
o5

Kod 07 :
' - Strona 3Y4 Stron 62

Sygnaty wejsciowe dwustanowe

070 ‘Regulacja poziomu W¥éd drenazowych

070 Poziom wody w komorze HM=14

- 070 Temperatura otoczenia w komorze M-14

070'Stezenie metanu w komorze M=14

070 Brak fazy na zasilaniu pompy w6 drenazowych
074 Otwarcie zasuwy na zasilaniu z komory W=9
071 Zémkmigoie =N- - e

071 Ster,zdalne .~"- | el -te

071 Przecsterm.siln.zasuwy na. zasilaniu 2 komory We9
072 Otywarcie -zasuwy na zasilaniu z komory (=12

.072 Zamknigcie =i'=
Q72 Stergzdalne =t L -tle

. JI

UT.072 Przec‘term.siln.zasuwyn na zasilaniu z komory =12

074 Otwarcie zasuwy na zasilaniu do Starego Miasta

074 Zamknigcie .. -l ol .

' 074 Ster.zdalne ="= -le -l '

074 Przec,term.siln.zasuwy na zasilaniu do Starego Miasta

.075 Otwarcie zasuwy na powrocie do komory We3
075231111@1“1?.63016 ‘o W m - el ) Puny | P

4

075 Ster.zdalne =" -l —tie

,075'Przéc.térm.siln.zasqu na powrocie do komory W=9
' 076 Otwarcie zasuwy na powrocie do komory M=12

076 Zemknigoie "= -te R
076 Ster,zdalne =f= e

076 Przeo.term.aiin.zasuwy na powrocie do homory M=12
. 078 Otwarocie zasuwy na pourocie ze Starego Miasta
078 Zamkniecie =f= -l il

' 078 SterJzdalne - ot R 1

078 Przec.term.silngzasuwy na powrocie ze Starego Miasta
!

MIHPM Mera-Zap.-05/180

{

Wyd, Ake. Dydg., zam. 3270/S/Bzjgz ZG Pita 1111 32 15.@

K

7



Wzoér W2

MERA-ZAP | ., Komora M1l , B 4193
NS TEMOW ACTOMATYRT | . Kod 07 —
63-400. Ostrow WIkp. : «§ Strona 35 | Stron £o
'Sygnaty wyjsciowe dwustanowe
1. WT 071 Qtivi‘gr'é'nig.zasuwy na zasilaniu z komory W9
24 ZT D71 Zamykanie ="~ e i
3.. VI 071°Blok,sterow, ="- -t e
4, UT 072 Otwieranie zasuwy .na zasilaniu A komory M=12
5 2ZT; 072 Zamykanie s -t -t L
6. VI 072 Blok,sterow, ="= - e . ane ‘
7. WT 074 Otwieranie Zasuwy na zasilaniu do Starego IMiasta
8, 27 074 Zamykanie Lt -t -l
9, VI 074 Blok,sterow. e T e -l
10. WT, 075 Otwieranie zasuwy na powrocie do komory W9,
1. ZT 075 Zamykanie S -t e
12 yr 075 Blok.sterow. -t e 1
13. WY 076 Otwieranie zasuwy na pourocie d.o komory M-‘IZ
. .114. ZT 076 Zamykanie . . -t Cwlie
. {- " 15. VL 076 Blok.sterow.~"- e —ite
" 16, YT 078 Otwieranie ,zasuwy na powrocie ze Starego Miasta
17 2T 078 Zamykanj.e ~L"""' : -l e
18, VI 078 Blok.Bterow, == - =fa - e
{ '\
;o
I

MuiPM Mera-Zap.-05/180 , © Wyd Ake. Bydg., zam. 32:0/5/Bz|82, 4G Plla 1111 3'2,1%9,?7?
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MERA-ZAP
ZAKLAD
PROJEKTOWANIA' UKEADOW
I SYSTEMOW AUTOMATYKI
63-400 Ostréw WIkp.

‘Komora M-17

Kod 27

"~Sygn§1y wejéc;owe 4=20 mA

Wzoér W2

Nr

4193

.§ Strona

6? Stron 36‘

o

(N

- PT

PT

T
FT
T
ST
ST

271 Cisnienie na zasilaniu z komory M=14
'%75 '
PI'276
T 271 Temperatura na zasilaniu z komory M=14

275

271 Przepkyw na zasilaniu 2 komory Me1/4

275

271 Polozenie zasuwy na zasilaniu z komory M—1h
'275.,
ST 276

[3

v -"’

—"-

-"-

‘ "'na powrocie do komory M=14
S M- z komory M=25 . \

., na powrocie do 'komory M-14

na powrocie do komory M-14

na powrocie- do komory z systemu pomp
z komory M-25 do syst,.pomp

| P o |

-~

MHiPM Mera-Zap,-05/180+
)

' ’ . Wyd. Ake. Bydg.,, zam. 3270/S/Bz[82 ZG Pila 1111 82 1@?




Wzér W2

MERA-ZAP
ZAKLAD
PROJEKTOWANIA UKLADOW
1 SYSTEMOW AUTOMATYKI
63-400 Ostrow Wlkp. -

Komora 1M=-17 ; ne . 193

Strona 3} | Stron 62

Kod 27

‘1e. LT
2, QT
3. AT

5e

. T
8.
9.

10.
M.

12,

13,

14,

17,

4.’

6.

154
164

XT-
YT
RT

uT
XT

Yr
RT

uz

XT

YT
RT
uT
XT

YT

Sygnaty. wejsdciowe dwustanowe

270 Poziom wody w komorze M-17

270 'Temperatura otoczenia w komorze ﬂm17

270 Stqienie metanu v komorze Me17 -

_2712 Otwarcie zasuwy na ‘zasilaniu z komory M1

', 2—'73!..,"Zamkniizcie —te el e
'ZZQ’ISter.zdalne - -l =l

271w Przec.term.siln. zasuwy na zasilaniu z komory ﬂ-14
275'Otwarcie zasuwy na powrocie do komory =14

275 Zamkniqcie r"‘_‘ -t -l

277 Zamkniqcie klapy na powrocie

275 Ster.zdalne -t 4“- el o

275 Przec.term.siln.zasuuy na powrocie do komory M-14.
276 Otwarcie zasuwy na povrocie z komory M-25

276 Zamkniqcie
276 Ster.zdalne -ne
276 Przec.term,siln.aasuwy na powrocie z komory M=25

277 Otwarcie klapy na powrocie

-.'- . .l."- .

{

MOiPM Mera-Zap,-03/180° |
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Wzbér W2

MERAZAP Komora He17 L
S SISTENOW. ADTOMATYRY | Kod 27 P
63-400 Ostréw Wikp. ! J strona 33 | stron 52,
Sygray wyjsciowe dwustanowe
1, WT 271 Otwieranie zasuwy na zasilaniu z komory HM-~14
2, Z0 271" Zanykenie == e ot
) 3:. \z 2"7'1-;' Blok.sterow. -, et .
Ly WT 275 Otwieranie zasuwy na powrocie do Komory M=14
5. 2T 275 ".Zamykanj,e . e : -l ol
62 VT 575 Blo}:.sterow. e e -l
7. VT 276 Otwieranie zasuwy na powrocie z komory M-25
8, ZT 276 'Zamykanle' =M= . el -l
9. VT 276. Bloksstérou, . ~"- L
= ! -~
' 1
MuiPM Mcra-Zap.-osMo A ) wyd, Akc. Dydg., zam. 3270/8/Dzjt2 ZG Pila mj{;oﬁ;{




Wzor W2

MR ] Komora /=17 B 4193
S SYSTEMOW A UTOMATYRT - | Kod 37 T
" 763-400 Ostréw Wikp. m Stf°““~39_ Stron g9
‘ . Sygnaty . dwustanowe 4=20 mA

1. ST 371 PoloZgni’é zasuwy na ssaniu I pompy powrotu
L2,8T 372 ¢ cany oo I -

3o 8T 373 ' &oe - IIT =%

o ST 3% .dee R A

5. ST 375 7 ana na tXooczeniu I po;npy powrotu

6. ST 376 ° == -t IT  -n- | -

7. ST 377 | -t N IIT =t

8. ST ‘378 -t —thn IV, e

9, JT 375 .Prad I pompy powrotu ..
10 JT 376 Prad II = -~

M. JT 377 Prad III = =7-

12, JT 378 Prad IV -l

R
' ’ . ) .
\
‘ |

MUirM Mera-Zap.-05/180
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- . . Wzoér W2

PROJEKTOWANIA UKLADOW | KOd 37
1 SYSTEMOW AUTOMATYKI ' .
63-400 Ostrow ‘Wikp. :

MERA-ZAP L L Med e 4193
ZARLAD , Komora M=17 . r

Strona QO Stron 62

1.

8.

10,
1M,
12.

14,
15,
16,

18,
19,
20,
21,
22,
23,

25,
26,
29,

30,

32,
33.

7o

. YT 371. mem@wg - - -t

RT 371" Ster.zdalne . ~ite

UT 374 Przec.term.siln.zasuwy na gsaniu I pompy powrotu
XT 372. Otwarcie zasuwy na ssaniu II pompy ﬁownntu '
YT 372 Zamknigcie =f= | afe U

RT 372 Ster;zdalne —'- -t -

uT 372 .Przec,tefﬁqsilp.zasuwy na ssaniu II pompy powrotu .

9

_YT'373 Zanknigeie. ="- L ete i
.RT 373~ Ster.zdalne e -, =t
uT 373 Przec.term siln.zasuwy na ssaniu III pompy pouwrotu

139"
RT 374 Ster,zdalne -t -l -

17,

.XT‘376 Otwarcie zasuwy na tioczeniu II pompy powrotu

24,

27,
28,

..

Sygnaly’ﬁejéciowe, dwustanowe

LT 370. Poziom wody w kanale .
XT 371 Otwarcie zasuwy na ssaniu I pompy povrotu

‘»

XT 373 Otwarcie zasuwy na ssaniu IIT pompy powrotu

XT ‘374 Otwarcie ,2asuwy na ssanku IV pompy powrotu
YT 374 Zamkniqcie -l ._‘ -0-. -l

uT §7hr Przec.term 8iln,zasuwy na ssanku IV pompy povrotu
XT 375. . Otwarcie’ .zasuwy na tZoozeniu I pompy powrotu

YT 375 Zamkpiqcie -t - -tle
RT 375 Ster{zdalne”-"- : -ile -l
UT 375 Przec, term,siln,zasuvy na ttoczeniu I ponpy powrotu

YT 376. Zamkniﬁcie e e -t
RT 376 Sterizdalne =" e £ wlle

UT 376 Przec,term, 8iln, zasuwy na ttoczeniu II pompy powrotu
XT 377  Otwarcie zasuwyn na tloczeniu III pompy powrotu -

YT 377 Zamkniqoie e —le. wollan
BT 377 Ster.zdalme =%~ - . -z
uT 5?7@cEﬁgeéiiﬁtﬁEatlﬁwg&su&y na tioczeniu III pompy powrotu

XT 37@- Otwarcie “zasuwy na troczeniu IV pompy povwrotu

YT 378 Zamknigoie =M= -t - e

RT 378 Ster,zdelne == -l -t

UT 378 Przec.term,siln.zasuwy na toézeniu IV pompy powrotu,

i

MUIPM Mera-Zap.-05/180
L4
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Wzor W2

MERA-ZAP .
ZAKLAD 3
PROJEKTOWANIA UKELADOW |
1 SYSTEMOW AUTOMATYKI §
63-400 Ostréw Wikp. .

w4193

| Strona 44 | Stron 62

Sygnaly wyjéciowe dwustanowe

1, WT 371 . Otwieranie zasuwy na ssaniu I pompy. povrotu

2. 2T 371. Zamykanie ="- “he ~fe
3. VI 371 'Blok.sterow. e - -t
4, VT 372 Otwieranie zasuwy na ssaniu II pompy powrotu
5e 4T 372 Zamykanie -fla -l -t
6, VT 372 Blok.sterow. -l -l -l
7¢ WT 373 Otwieranie ‘zasuwy na ssaniu III pompy powrotu
8. 2T 373 “Zamykenie @ «'e -l e
9. VI 373 Blok.sterow, ='- -t 1
10, WT 374 Otwieranie zasuwy na ssaniu IV pompy powrotu
11, 2T 374 Zeykanie ol -l -l
12, VT 37& Blok.sterow. -l T el T el
13, WT- 375- Otwieranie zasuwy na tloczoniu I pompy powpotu
14, 2T 375 Zamykanie  =": -l -t |
15« VT 375 Blok Sterovw, =M= -l -l
16, WT 376 Otwieranie zasuwy na tXoczeniu II pompy powrotu
17. 2T 376 Zamxkanie -t e -l
18+ VT 376 - Blok, sterow.-" il -
19. WT 377 Otwieranie zasuwy na tlozzeniu III pompy powrotu
204 ZT 377 Zamykanie ~'I"’ e wlla
21. VI 377 Blok.sterow, ~'"- i L et
22, WT 378 Otuieranie zasuwy na tloczeniu IV pompy powrotu
23, ZT 378 Zamykanie  «='- -l -l
24, VT 378. Blok.sterow. -t . e .

25 ,WHT 375 Start I pompy powrotu
26,ZLT 375 Stop I pompy powrotu -
27 MHT 376 Start II pompy powrotu
28 ,ZLT 376 Stop " II ' wMe

29 WHT 377 ' Start III _pompy powrotu
30,2LT 377 Stop - IIT \ =M=

31,WHT 378" Start IV.pompy powrotu
32.2LT 378" Stop IV -

(

PO

. MUIPM Mera-Zap.-05/180 - 'Wyd. Ake. Bydg., zam, J°'0/SAHZIU ZG Pila 1111 82 15.000
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[*~.

-MERA-ZAP
ZAKEAD

63-400 Ostrow Wlkp.

PROJEKTOWANIA UKEADOW §
1 SYSTEMOW AUTOMATYKI

" Komora M=17

L ' Wzoér W2

Nr - 4193

Strona (,2 Stron GZ

Kod 37

33 ET 375
34, NT 375
35.RET 375
36, ET 36
37. NT 376

38.RKT 376.

39, ET 377
40, NT 377

. B1.RKT 377

42, ET 378
43, NT 378
L4 RKT 378

'Praca III pompy' povrotu P

Sterowanie zdalne IV pompy powrotu

Brak fazy na zasilaniu I pompy powrol,u

Praca I pompy povrotu

Sterowanie zdalne I pompy powrotu

Brak fazy na zasilaniu II pompy powrotu ,
Praca IX pompy powrotu '
Sterowa.nie zdalne II pompy powrotu .. '
Brak :Eazy na zasilaniu III pompy powrotu

Sterowanie zdalne III pompy powrotu
Brak fazy na zasilaniu IV pompy powrotu
Praca IV, pompy powrctu

~

Mun-'n}x Mera-Zap,-05/180
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Wzdér W2

e 2 N eyt Tan Ry T IR TR L ey .8
MERA-ZAP Komora 11-24 ~ 3
" ZAKEAD P Nr l&‘] 95
PROJEKTOWANIA UKLADOW § ~ Kod 08 - :

1 SYSTEMOW AUTOMATYKI

63-400 Ostréw Wikp. K. Strona 3 | Stron 62

_S_ygr'xaly wejdciovwe 4-20 mA

081 : Ciénienie na zasilaniu z komory M-17

1+ PT
2, PT 085 & wl- na powrocie do komory M-17
2, -PT 086 - =M= - . on. do komory A=~
e PT 087 - e T ate: " 5 komory M-25
5 TT 081" Temperatura na - zasilaniu 2z komory M—17
6, -IT 082 - -l Wl z konmory A-1-
, | 7. TT 085 - i " ‘na powrocie do komory M-17
~ 8, TT 086 .° whw- " an. -do komory A=1
: 9+ IT 087 = wflem . .+ Tl z komory M=-25

¥

’10. FT 083 Przep]:yw na’' zasilaniu do komory M-25
11 ST 081 PoZozen;l.é zasuvry na zasilaniu z komory Me=17

12, ST 0\83‘ -fle . gL ' do komory M-25
_ 13. ST 085 ' =Pw . -na powrocie do komory M7
144 ST 087 - -+ . ‘wile ‘ -'{- Z komory M«25

e
o

Wyd, - Ake. By(lﬁ., zam. 3270/S/Bz[82 ZG Pila 1111 87 15.000
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t . . . Wzér W2

MERA-ZAP - e Mool : 4193
PROJEKTOWANIA UKEADOW . KOd 08 —_

I\SYSTEMOW AUTOMATYKI
63-400 Ostréw Wlkp.

Strona 44 | Stron 62 -

24
3.
be
5.
6.
7.
8.
9.
10,
1,
12,
A3,
14,

16.

18.

15,

a7,

QT

AT

XT
YT
RT
uT
XT
YT

'RT

UT
XT
YT
RT
uT
XT
YT
RT

19, UT

vy

4, LT 080

080
080
081
081
081
081
083
083
083
083
085 -
085

085
085

087
087
087"
uT 087

' Otwaroie zasiwy na zasilaniu z komory M=17
“Zamknigoie w''- -l -

'Otwarcie zasuyyy na zasilaniu do komory I1=25

‘Przeo.term,ailm.zasuwy na zasi’l.anju do komory M-25
‘Otwarcie zasuwy na powrocie do.komory [4=17

‘Przec,term,siln,zasuwy na powrodie z komory M-25

5 yénaly wejéciowe dwustanowe

Poziom wody w komorze M=24
Temperatura otoczenia w komorzez M-24
Stqﬁenie' metanu w komorze M=-24

Ster,zdalng -"- ' - -t
Przeo.‘term.siln.zasuwy nd zasilaniu z komory M=17

Zamkniqcie e , -l -t
Ster.zdalne e | -tlen . S T

Zamkniqcie -t - e
Sterizdglne = ' -l _ -
Przec.term.siln.zasm:y na powrocie do- komory M=-17
Otwarcie zasuwy na powrocie z komory M=25
Zamkriigcle =" Y -tlo
SterJzdilne ="« ~ne e

!

" MHIPM Mera-Zap,-03/180 . ,
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PROJEKTOS ANIA UKEADOW EZSO:)‘: N, 2 " _
1 SYSTEMOW AUTOMATYKI . .
63-400 Ostréw WIkp, Strona 4§ | Stron 62
Sygnaly: iw‘.ry;jéciowé dwustanowe
1, WT 081 Otwieranie' zasuwy na zasilaniu z komory NM-17
24 ZT .081 Zamykanie M- | el -
3. VI 081 Blok.Sterow,='- . e
b, uT qa3'- Otwieranie zasuwy na zasilaniu do komory =25
5. 2T 083 Zamykanie. W ="=. -l M
6, VT 083: Blok.Sterow. == e e
7. VT 085 Otwieranie zasuwy na powrocie do komory M=17
8. 2T 085 "Zamykanie:X =t M . ‘ ol
9. VT’.OSS B‘loliqéterp,w.-: -l -te -
10, VT 087 Omvigi'_anié zasuwy na pomrocfic z komory Me-25
11, ZT-087- Zamykenie == -e Do
12, VT.087 Blok.stérow, ="- -t -l .
o
/
\ by t
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o
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I SYSTEMOW AUTOMATYKI ’ Strona 46 Stron 62

63-400 Ostrow . Wikp.

Sygnaly wejaciowe L=e20 mA

Te PT 281 Ciénienie na zaeilaniu 2 komory M=20
2, PT 285 ¢ ofia na/powrocie do komory M-24

34 PT 286 . ° -ta LY z Osiedla Sienkiewicza
b4y PT 287 .+ Me. . [l . ze Starege Szpi'tala Sfareqo
5 ITT 281 - Temperatura na zasilaniu z komory M=24

6o TT 285 - - == '* 1a powrocie do komory M-24

Te TT 286 ¢ - wl= =t z Osiedla Sienkiewtcza
8. TT 287 -t C alle ze Szpitala Starego

S« FT 281" Przeplyw na zasilaniu z komory M=24 -
10, ST 282 Polozenig zasuwy na zasildaniu do Osiedla Sienkiewicza

114 ST 283 = wfte; | wtlen ~"= do Szpitala Starego
12, ST 286 e ~ na powrocie z Osiedla Sienkiewicza
13« ST 287 .= «Mm tlen ’ ze Szpitala Starego
3 .
Ly
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‘e
4

!
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MERA-ZAP ' Komora M=25 - 4193
‘ZAKLAD .
PROJEKTO(\)NANIA UKLADCI){VIV ; Kod 28
1 SYSTEMOW AUTOMATY
63-400 Ostréw Wlkp. - | strona 42 | stron g2

Sygnaty- Wejs'ciowéf‘- dwustanowe

) 5.
6.

7‘.'

B

9.
10,

12,
130
14,
15,
16,

17,
18,

)

1.

Z3HH S

19.

T
,. QT

AT
AT
YT
RT
UT
XT
YT

RT.

uT
AT
T
RT
uT

-~

280 Poziom ‘wody 'w komorze M~25
280

280
282
282
282

.

282

283 .
283

283

283
266
286 .
. 286

286
287
287
287.

287, -

) Stezzenie metanu w komorze M~25-

‘Przec,termn.siln,zasuwy na zasilaniu do Os,Sienkieswicza
: Zamkniqcie -t
~Przeo.term.sil‘1.zasm»ry na zasilaniu do Szpitala 5 ot«areg;))
'Zamlmitzcie il
‘Przec,term,siln,zasuwy na powrocie z Os,Sienkiewlcza

. ‘Zamkniecle.

Temperatura otoczenia w komorze =25

Otuarcie: zasuwy na zasilaniu do Osiedla Sienkiewicza
Zamkniczoie :
S’term-f.zdalne wile

-V,

Otwarcie. Zasuwy na zasilaniu do Szpitala Staregp
-t"-

=il

St..r.zdalne e,

Otwarcie zasuv:y na powrocz.e 2 'Osiedla oienkle vicea
' | L

Ster,zdalne =M=

Otwarcie - zasuwy aa porsocie ze Szpi Lala Starego
-l T .

Sterezdalne "= e . .
Przed.term.siln,.zasuwy na powrocie ze Szpitala Starego

7 - o
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63-400 Osiréw WIkp.

Sygnaiy wyJéciowe dwustenowe

wT'Zaé .Otﬁiefanie zasuwy na zasilaniu do Osiedla Sienkiewi

Wzér W2

A}

Komora'M-ZS

Nr L1 93

Kod 28 Strona 48 | Strongo

4

z2a -

MNIPM Mera-Zap.-03/180

1.
" 2, 21282  Zamykenie ... ="= - ——
5. VT 282 , Blok.sterow, =M= — -
. 44 WT 283 Otwieranie =zasuwy na zasilaniu do Szpitala Starego | -
5., 2T 283 Zamykanie -t -Ve e '
6. VT 283 Blok.Sterow, "= -t R
7. WD 286 Otwieranie. -zasuwy na powrocie z Osiedla Sienkiewicz:
’ 8. HT286 Zamykam.e ' S T ' P | wetlem
9, VI 266 Blok.Sterow, -= -t ~Hen
. 10, WP 287 Otwieranie zasuwy na powrocie ze Starego Miasta
. 41, 2T 287 .zamyl‘&??ié ‘ Mo lle -
. 12, VT 287 Blok.stérow, ="= -t e

oo i o= S i oo

i
i

-
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Nr 4193

© 121

MERA-ZAP K omora A
s Komora A-l+
PROJEKTOWANIA UKEADOW Kod 09
1 SYSTEMOW AUTOMATYKI b y .
.63-400 Ostrow WIkp, ' Strona 49 | Stron g7
Sygna]:y wejSciowe 4-20 mA .
1. PT 091 Ciénienie na zasileniu z homory P=3 -
2, PT 095 W =t na powrocie do komory P-3
3¢« PT 096 . «fw A do komory A-1
4L, 'I?'T‘097 e - 'z Osiedla Centrum 3
5¢ PT 098 . «fl=. .. ="= .z komory A-6
6, TT 091 Temperatura na zasilaniu z komory P=3 ‘
7« TT 095  wia . na powrocie do komory P3
8¢ TT 096 =%y . - e &o komory A=1
9¢ IT 97 .~ =M= . =t -2 Osledla Centrum 3
10, IT '098, Vel -l Tz komory A=5 :
11. FT 092 Przep?cyw na’ zasilaniu z komory A1 / dvmkiemtmsc‘)wy/'
v N ‘
12, FT 093;,‘ omfla -'f- do Osiedla Centrum 3 '
13¢ FT. 094, . owfe "> - ="= . do komory A-6
14, ST 091. Po?:ozenie zasuwy na- zasilaniu Zz komory Pe«3
15, ST 092 - M L -lte ~P=  z komory A1
164 ST 093. . =" . - oo ‘="~ do Osiedla Centrum 3
1G. ST 094  <fte -l == do komory. A~6
184. 8T 095 - ‘wfw - ="-na’ powrocie do komory P-3
19.5T 096 . =t . st =~ do komory A~1
20,8T" 097 - e Dl =W~ 2z Osiedla .Centrum 3
» ST 098 . =t ' P ==’ 2 komory A-1
’ ./ B
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MERA-ZAP | § Nr 4193
ZAKLAD , | B
PROJEKTOWANIA UKEADOW § Komora A=k
1 SYSTEMOW AUTOMATYKI ‘Kod 09 , Stromagio | Steong )

63-400 ‘Ostréw WIkp.

" " {34. RT 098 Ster.zdalne -t S ale -l

Sygnaly wejéciowe dwustanowe

\

1, QT 090 'Temperatura otoczenia w komorzez A-ly

2, LT 090 Poziom wody w komorze A-l4 é§§

3. AT 090 Stézenie metanu w komorze A—4

4y XT 091 Otwarcie zasuwy na zasilaniu z komory P=3

5¢ YT 091 Zamknigoie - item w!ln

6 RT 091 Ster.zdalne e - St el

7+ UT 09i 'PrZec.term.siln.zasuwy na zasllanlu Z komory Pe=3
8, XT 09? ' Otvarcie zasuwy na zasilaniu z komory A-1

9% YT, 092 - Zamkiiigcie =fm . -l lem

10 RT 092 Ster;zdalne =l= > «fe * _no. -
11+ UT 092 "Prgeé.teﬂﬁ.siln;zasuwy na zasilaniu z komory A-1
12, XT 093 Otwarcie zasuwy na zasilaniu do Beiedla  Centrum 3

13. YT 093 'Zemknigeie ¥~ . o

ALy RT 093 Ster,zddlne =M= ~ies e

15, UT 093':Przeo.term.siln.zasuwy ha zasilaniu do Osiedla Centrum 3
116, XT 094 - Otuarcie zaauwy na zasilaniu do komory A6 '

17, YT 094 Zamknigele. =M< e e

18, RT 094 Ster.zdalne e e -l

19, UT 094 Przeo.term.siln.zasuwy na zasilaniu do komory A=6
20, XT 095 Otwarcie zasuwy na powrocie do komory P-3

21, YT 095 Zamkniecie ="=' - -t =Y )

22, RT'095 ' Ster,zdalne == -t e

23, UT 095 Przec,tern,8iln,zasuwy na powrocie do komory P-3
244 XT 096 Otwarcie zasuwy na powrooie do komory A-1

25, YT 096 Zamknigcie =P -t -t

26, RT 096 Ster.zdglne e e -t

27, UT 096 Przec.term.siln.zasuwy na povrocie do komory A-1
28, XT 097 Otwarcie zasuwy na powrocie z Osiedla Centrum 3
29, YT 097 Zamkniecie el - - wlic -t

30, RT 097 Ster,zdalne ="= e L

31+ UT 097 Przec.term.siln.zasuwy na powrocie z Osiedia Cengzrum 3
32, XT 098" Otwarcie zasuwy na powrocie z komory A-6

33+ YT 098 Zamkniqeie -l = -le

55, UT 098" ‘Przec.term.alln.Zasuwy na powrocie z komory A-6
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Nr

Str-on 62

Strona 51

. MUIPM Mera-Zap.-05/180

N

) Syegnaty wyjéciowg dwustanowe
1. WT 091 Otwiéranié_,zaéuwy na -zasilaniu z komory P~3
2. ZT 091 zamykani.e -t wlle -l .
3+ VI 091 Blok,.sterow, ='- e -ite
b, WT 092 Otwieranie zasuwy na zasilaniu z komory A-1
5. 2T 092 Zam}d{anie e e ' il
64 VT 092 “Blok,sterow, -'"- -e “re !
:7. WT 093 Otwigrgpie zasuwy na zasilaniu =z Osiedla Centrmm.B
SO'ZT 093 -zamm.{me -l ELLS wallen
9+ VI 093 Blok,sterow, ="- -l -t
10, WT 094 Otwieranie'zasuwy na zasilaniu do komory A-G
11. 2T 034 | Zamykanie L -t -t '
12. VT 09“ Bl°k BtePOW. -l "2-' oy | Py
13. WT|09§ Otyieranie zasuwy na powrocie do komory P=3
14, ZT 095 Zamykanie - Tei- . . -t
154 VI 095 Blok, Sterow, «"- -1l -ile. ‘
16. WT 096 Otwieranie zasuwy na powrocié do komory A~1
17. ZT 096 Zamykanie -t ¢ ot : -l
1'80 VT 096 BIOR SteI’OW. "'r" -"'.' . |
19. T 97 Otwieranie 2asuvy na powrocie z Osiedda Centrum'3
20, 2T 097 Zamykanie el il -l
21, YT 0?7 Blok.sterow. . . —lia,
22, WZ 098' Otwieranie zasuwy na powrocie z komory A-6.
23, ZT 098 Zamykanie = =M= - e
24, VT 098 Blok sterow. e -tlen -t
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3, TT° 291:; Temperatura ne zasilaniu z komory A=4 .
‘ 4«. T 295. L "-- -, na pourocie do komory A=i4
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_ L Sygna?f {we;jsciowe 4-20 mA
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- . Sygna!:y wejéciowe dwustanowe
. l'.,'f"~ e ) ] <. .
1 LT’ 100* Poziom}wodf’ﬁ' komorze M=12- S )
2, QT 100 Tempem.tura otoczenia W komorze M=12
34 AT 100- StQZenie meta.rm w komorze Me12
v ol fasy
,t.;.: XL 101 € Otvaroie zasuwy na zaailamtu-z ‘komory M-7 '
. S YT ‘101 ’Zamkniqgie ,-“- et el -tlon -
| _5_ RT '101~ rstei::.”“z,dal‘"'”-"-: s e O :
2 7. UT 101 Px‘zeé.’bern.‘i si}n.zasuwy na zasilaniu z komory M7
8. XT 102 O'bwax'cj.a ‘zasuw ‘nar zasilaniu z komory W-5 B
-9¢ YT 102- Zamkniqcie ol v el - -l
104 RT+102- Stmzdalne -‘z-m ol T atia
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‘14 RT"105 Ste!‘.Zdalhe -" © e . el Y
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_ 164 XT 106 - O'twarcie zasuwy .na. powrocie: do komory W=5
17+ YT 106 Zamkniczcie -l e -l
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UWééiunyf”WQkaia sygnaléw ocbiektowych.
.}‘" \-:, . 7:._ i} . ‘ S v‘ > -‘ .
Przedstawiony'przez MERA-ZAP wykaz sygnatéw obiektowych

stanowi modyfikacje wykazu opracowanego przez MERA-PIAP w ra-
. mach pracy pt.¢"Koncepcja automatyzacji sieci cieplnej Ostro-

lgki" /MERA PIAP, grudzieﬁ 1983, Nr rejstr., 5140/; modyfikacja
uwzglednta zyczenia przyszleqo uzytkownika tzn., WPEC-Ostroleka.

Przedstawiony przez MERA-ZAP wykaz sygnatéw zawiera arku-
sze dotyczace poszczegélnych komér, kodéwikomdr oraz rodzajéw’

. sygnaléw /np. komora WR pesiada kody 01, 21.i 31, zas$ sygnaly

zgrupowano “jak nastepuje: wejsciowe 4 + 20 mA, wejéciowe dwu-
stanowe A wyjéciowe dwustanowe/ oraz. zbiorcze zestawienie sy-

qnaléw, ktére :;przepisano z' nastepujacymi zmianami:

!ffJ dodano cyfr@ 6 jako sume sygnaléw E w "systemie pilo~-
k towym :
1- dodano cyfre 4 jako sum@ sygnaléw E w “systemie docelo-

Fe

wym /rozumiemy przez "system docelowy" druga czesc
prac/ L
- - zmieniono cyfre 6 na 4 w dwu przypadkach- jako sume .
. sygnaléw WH i sygnaléw ZL w "systemie docelowym”,
Na’ arkuszach dot. kodéw komér i rodzajéw sygnaléw wprowadzono
nastepujace korekty°
-str, 13, dodano sygnal TTO13:;
- str. 7, dodano'“Kod 21";
- str. 11, poz. ‘9 zmieniono ZT na VT;
- str. 17 zmieniono K=20 na W=5;"

- Dla celéw poréwnawczych dolaczono analocicznie zbiorcze ‘zestawie~

nie sygnaléw w/g ”Koncepcji“ za$ sumaryczne wyniki zestawiono w

osobnaj tebeli._

Réznlce wynikaja z nastgpujacych przyczyn:
L zwiekszono ilod¢ komér objetych przez system /doszio 6
N . komér,'s.mianowicie: M-3, A-1, M-24,. A-4, A-6, ECO/;
pnzyczyna "powyzsza nie dotyczy systemu pilotowego;
- odstapiono od realizacji wczedniejszych zamierzen od-
X noénie wezla WR/KR, a w zwigzku z tym niektére obwody
5;«"' tam przewidywane do-realizacji zwiekszyly ilo$¢ obwodéw
v;,‘w ramach wykazu.
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»-;zwigkszono 1loéc obwoddéw zdalnego sterowania zasuwami

S 2 na 102; ' \

- zwiekszono ilo$é kontrolowanych parametréw w komorach;

. -_wprowadzono zdalne sterowanie pomp obiegowych w prze-
' pompowni ;

’.;.w zestawieniu ZAP ‘zestaw XI w ECO zaliczono do systemu
'bilotowegngatgria;y ZAP,0 ktérych mowa wyzej,wplynety
.w formie wykazu do Insfytutu dnia 12 kwietnia 1985 roku;
" generalnie rzecz biorac sa to zmiany typu ilosciowego,

ktére 0-ile zostana ostatecznie przyjete, beda rzutawaty
_na zwigkszenie kosztdéw sprzetu i oprogramowania /dotych-

‘ = czas prZijte koszty odnosza cie do iloéci wczesniej

‘znanych/ .
w materialych tych, w zestawieniu w grupie sygnaiéw wej-
éciowych 4 4+ 20 mA wystepuje sygnal o symbolu OTCAH; sygnatl

- ‘ten nie wystepuje na 2adnym z arkuszy dotyczacych komér, kodéw

i_sygqaléw. sprawa wymaga wyjas$nienia.

.Nieco. inaczej ‘sprawa wyglada w przypadku diwu sygnaitéw LC umiesz-

czonych w. grupie sygnaléw wejéciowych dwustanowych., Sygnaly te
nosza nazwy: ‘regulacja poziomu wéd drenazowych”; nie posiadajeg

_one swoich odpowiednikéw w spisach sygnaléw wyjsciowych dwu—
‘stanowych, ‘c0 - prawdopodobnie éwiadczy o tym, 2e symbol C od-

nosi-sie do obwodéw lokalnych na obiekcie:

‘ PrZy okazji omawiania tego typu sygnatéw zwiazanych 2z
funkcjami regulacyjnymi nalezy tu stwierdzié¢, e bezpos$rednia
regulacja cyfrowa z wykorzystaniem komputera /tzw, DDC/ wybiega
poza zakres dotychczas prOponowanych prac i jako taka moze
ewentualnie byé rozwazana po zakoficzeniu prac podstawowych wa-
runkujacych wykonanie systemu; wtedy to bedzie mozna rozwazy¢
realnodé 1° mozliwoéc obcigzenia systemu funkcjami typu opcjo-

nalneéﬁ 'z w/w wlgczenie.

. Powyzsze uwagi nie obejmuja oceny z punktu widzenia sy-
stemowo-cieplowniczego, podtrzymujac nasze poprzednie propozy-

'cje pozostawiamy obecnie ocene tej sprawy kompetentnym insty-

tucjom ‘zainteresowanym realizacja tematu,

s e
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Symbole zastQQWana w wykazie sygnaléw obiektowych,

N r

- Syhbéle dot. pomiaréwiana1090wych:

P. - éiénienié o \
T - temperatura .
IF - przeplyw L : '

- = polotenie.zasuwy , :
I - nateZenie‘préHu /silnika pompy/.’

~

- Symbole dot. sygnalizacji°
L -,ppziom {,,*-'“
Q. -ztemperatura otoczenia
A - stqzanie metanu ) oo
) P2 otwarcie zasuwy wylaczniki
Y.~ zamkniecie zasuwy}kraﬁcowe
fR: Rk - zdalne sterowanie zasuwa lub pompg /przelacznik ro-
~ . . dzaju. sterowania: zdalne/lokalne /
U przacigzenie termiczne silnika zasuwy
N --praca pompy’
E.-" brak fazy

’
)

- Symbole dot. sterowania-
W - ‘otwieranie zasuwy =
Z = zamykanie zasuwy
V- starowanie zasuwa /sygnat dodatkowy/
wH - start pompy
WL -tstog pompy ' ' .
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a/ w/g. 1 system
koncepcii . System D'ruga Razem ’
pilotowy czezc prac catosc ‘
b/ w/g wykazu }e—— - —
ZAP . . .a | b a b a b
P .24 56 16 47 +40 103
2 T ;23 51 18 46 41 97
2 T | = .21 39 11 - 24 32 63
- O ' .
g M) S 2 41 - 61 2 102
T3 - 6 - -4 - 10
o <
S OTCAM - 1 - - ;- 1
Z. - 70 194 45 182 115 376
L 3 .2 7 13 .10 15
Le - - - 2 - 2
Q 3. 2 7 12 10 14
A (= 2 . - 12 - 14
X c 14 ] M - 62 14 103 ™
0 vy - 14 Vi - 62 14 103
[«] ’ >
3 R. 2 . 4 - 61 2 . 102
.M O L e
o 5 | u» e 41 - 61 2 102
= g " - p
>~ | NP1 S < 2 6 3 12
[ B ) ]
€ & | Rk - 6 - 4 - 10
> : , -
0] ) ) .
E ‘| - 6 - 4 - © 10
CZ 1 39 188 16 299 55 487
- oW .2 41 - 61 2 102"
' z - 2 41 . 61 3 102
0 T : -
E V- 2 41 - 61 2, . 102
o “ : , .
a9 o | WH - 6 - 4 z 10
- 2 .
'; W‘ ZL . - 6 - - 4 - 10
>~ ¥ .
~ 0 o ’
g 3| Z 6 | 135 - 191 6 326
&% [t ———— -
" . t R
@ ’ v ’QU
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 Sygnaly wyjéciowe

dwustanoﬁe

komor T : : . ~ — - : p -
MY v Tels [a ?nmﬂ =l peelotaillx Jy Ir Ju Rk | E - W v we Jzo [ =17
; . WR : : . - ' - ' 1 - . i .
1 /KR/ 01,02 | 16 |12 j 14} 2 | -} = | =} <] -] - |- Ja2f12) o | - |- - - -1~ 1-
11 — 3 ‘ - . - : : ~ — I T
/PS-224/ 12 21313 1-41-~1- - -1 ]- ‘ M - |- e = i N e .
W-5 06 Alal2]]-)-~-1- - 1=l }-1212 1} 2 |2 -1 - 2 |- - 6 .| -
111 /K-20/ 4 - I | . _ f
IV>® M=1 . 04 2| a2 - - - - 1 -1 1 ,‘] - - - - - - - - - - .
- MY - v . - f R . . o
Razem system pilotowy 24 123 | 21} 2 e - 33 {13 | - t 141 141 2 ; 2 =1 - 2 - |- 6 -
M-3 - - -y -1-1-1- -} - -1 - ; - |- - |- - |- - - 1 - 4
Vv M-7 ; : P . R N 1. _ I D i
/KVIIT/ 05 2 3 ? -] --1- S I B R | | - . .
W-9 09 2 Aals3]l-1-1- - 1| -11{-1-1- - | - N - - fo- - | -
/M-1/9/ - - N I . - N I I N _ .
VI A-1 n B Y B! N R Y i ‘
T T T M-14 08 27 | FFEErT T == -t IR 0 Nt i e = SR -1 - -1 - - - - - -
VI /K-X/ . ) - . - o - I - - - - - - - - .
: M-17 10 3 |- - K ! Rl B : . ~
. /K=X1/ ,
. M-24 - - - - " - - - - - - - - - - E — - ey -~ - - -: - .
"M-25 ’ LT h . T . . ]
VEIT - gkexaiz)f 11 22 |-t - a1 -]-1] - -] = o B B N
. L. / . o . < .3
Ix A_s - - - - - - - - - - ] - - - - - - - - . - - - -
x - |M-12/Ps-gy” - : - : ) o=
- Q7 _ 21 3 1 - - - - 1 - 14 - - - - - i - - - -1 .-
X1 - ECO - - -y -1 -1~ 1- - -~ -0-1- -1 -1- - |- - - - =1
XIT |. ,956, . 7 ‘ | - -
/§ /M o3 3 3|1 3}|-1{-~ - < 1{-111 < - - -1~ -1 - - - -1 - -
Rgzgm druga. ngéé g 16 -18] 11 - - - - ) 7 _: 7 - - - - - - - - :. - - - -
Razem caltosc 40 f a1y 32f2)-]-|"-]1wof:]10]-]1a]24]| 212 -] 21 -] -1 8| -
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