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1. Przedmiot i cel badań .

Przedmiotem badań był robot Iltb.-;6 nr fabr. 12/84 - część manipulacyjna,

10/84 - szafa sterownicza ze zmodyfikowanym napędem ramion.w osiaóhoZ,

Celem badań była próba ustalenia przyczyn niezgodnej z wymaganiaMi ZN-

sztyWności robota V osi c4J stwierdionej podczas badań. prowadzonych

• uprzednio /patrz sprawozdanie nr, rej. 5401/.

2. Przebieg i wyniki badań

' Przed badaniatil zb Względu na stosowanie układu sterowania do innych

części manipulacyjnych, wyregulowano elektrycznie - nastawy sterowników i.

sprawdzono sztywność robota dla osi Wyniki pódano w tabeli. 1".

U waga:

Sztywność po ponownej regulacji sterowników iwiękiszyIa sig /nadal nie-

zgodna z wymaganiami ZN/.*

Biorąc pod uwagę, że jedną z przyczyn zbyt malej sztywności robota może

1iy6 wadliwie działający silnik w układzie napędowym osi _._°6 wymienioriC

.silnik 1 sPrawdzono sztywność robota.. Wyniki podano w tabeli 2.•

Zestawienie wyników 'pomiarów sztywności przed i po wymianie pilnika poda-

no w tabeli .3.

Z analizy wyników wynika, że po wymianie silnika sztywność nieznacznie

zwiększyła sig lecz nadal jest mniejsza od wymaganej ZN dla kierunku 1+/.

Dalsze badania prowadzono dla określenia sztywności w .poszczególnych

punktach ramienia osi (:;41 `O. '

Ustalono punkty pomiarowe przedstawione na rys:1, w których pomierzono

ugięcia ramienia. Wyniki pomiarów podano w tabelach 4 4. 10.

Wyniki te będą podstawą do analizy konsirukcai zmodyfikowanSrch ramion ro-

bota.
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3.Wniosici

Na podstawi e przeprowadzonych badań i analizy wyników stwierdza się,że

na sztywność robota ma -wpływ(

- sztywność układu mechanicznego osi robota

- -sztywność napędu elektrcznego /charakterystyka silnika i nastawy.

sterowika/ -

Analiza rozkładu przemieszczeń w ciągu kinematyCznym napędu osi v< wy-

. kazalalże na'jwiększe przemieszczenia występują na obudowie nakrętki prze-

kładni śrubowej tocznej.Swiadczy too istotnym wpływie układu napędowego

na uzyskane wyniki pomiarów sztywności osi 0C. .Wprowadzona modyfikacja

mechaniżmów prtenoszących napęd - nie-obejmowała konstrukcji samego układu -

, napgdowego.Ponadto w badaniach sztywności osi e stwierdzonolże wielkości

przemieszczeń obudowy nakrętki w mechanizmie napędowym tej osi są tego

' samego rzędu co dla osi °C . Fakt ten przy uwzględnieniu identycznego roz-

wiązania konstrukcyjnego napędu obu osi /również w rozwiązaniu standario-,

wym/ nie uzasadnia zróżnicowania wymagań odnośnie sztywności dla osi oC

_oraz osi ujętych w dotychczasowej redakcji projektu normy ZN-82/Mera

-018/245.

Stwierdża sig lże uzysene wyniki spełniają wymygania znowelizowanego pro-

jektu ZN.

s
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