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1. Przeznaczenie

Pakiet HMB7 Jednostki centralned lé-bitowed z koprocesoren
nunarycznam  Jest  przeznaczony do  stosowania  Jako  Jednosthka
centralna w ukladach sterowania robotami przemyslowuni.FPakieb
noze pracowoc  Jake Jedna samodzielno Jednostka centralnas lub
noze dzielic zadania z innumi pakietami Jednostki centralnel.

Frzewidude sie stosowanie pakietu MHB7 w  tzch  ukladach
sterowania robotous kitore realizuda sterowvanie adaptacydne.

W ukladach sterouwania robotow nie stosudacuch starowania
adaptacyineso przewidude sie wikorzustanie pakietu Jednostki
centralned MHB8S bez koprocesorg nuaerycznesor o mniedszum
koszcie dewizouwym i nizszed cenie wyrobu.

Dzieki duzym wewnetrznuym zasobom pamieci pakietu MHE7 uklady
sterowania robotouw pracuiacuch autonomicznie / bez powiazania =z
siecia lokalna / nie nusza byc Wyposazone W pakicty
rozszerzenia pamieci. ’

Pakiet MME7 moze buyc rouniez stosowany Jdako - Jednosthka
centralna stacdi sustenu automatuki kompleksowe.d
INTELDIGIT-FROUAYsprzede wszystkim stacdi w ktoruch wystepuda
duze =zadonia numeruczneso przetwarZania danuchs a konfisuracda
pakietus =zasoby weuwnebrane i interfedsy odpowindada pobtrzebon.
W innych przuypadkach Jako’ Jednostka centralna stoacdi wmosa buc
stosouane pakiety tupow MHBO: NMB&, Milé.

Konfisuraclias zasoby uwewnctrzne 1 interfedsy pakiety MHB7 sa
scisle dostosowane do potrzeb ukladow sterowania robotami
przemuslowuni i f03n nie odpowiadac optunalnie innym
zastosouaniom.’

2. Konfisuracdnr zasoby weunetrzne i interfedsy

1. Frocesor 1é6-bitowy tupu B0B6 w modzie nmaksumalmun i
koprocesor numeryczny B087.

2. Paniec danuch o podesnosci co nadmnied 16kE z zasilanien
rezervounnsn = zewnetraneso zrodla - linia zasilania +5VR.

3. Pamiec parametrow uzutkownika o podemnosci co nadmnied 4kEs
Z TreZeruouyn zrodlenm zasilania na pakiecies guarantudacyn
zachowanie danuch przez 1 rok ( bateria lub akumulator ).

4 przupadku wvzycia baterii wumiana baterii nie nmoze powodouac
utraty zawartosci panieci.

4, Pamiec prosramu o pojemnosci co nadmnied &4kE.

5. Interfedsy - dun uklady interfedsu szeresouesor =Zandne =
Zaleceniem V.24 CCiTYs =z ktorych Jeden Jest przeznaczony do
dolaczonia panelu prosrancuanico rchotar drusi Jest przeznoczony
do dolaczania monitora cperatorskieszo lub monitora sluzaceso do
tekstowsao progsramnowania robota. ‘
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4. Przervania sprzetowe - lacznie 17y w tuwms

1 niemaskowane - zanik zasilania ,
8 wewnetranuch - 1 od koprocesord nUMErYCINESO
) ~

2 zesarowe
- 4 od interfeisow szerezowuch s
odrebne poadadnikon 1 odbiornikou
- 1 tige-out magistrali kasety
g zewnelrznuch ~ 2 auwarydne ( ostrzezenies stop )
~ 1 z pakietu czudnikou adaptacsinuch
pozostale downlneso wykorzystania
|
7. Interfeds wmosistrali kasety wg  BH- 84-3105-03 z liniami
vzupcelniadacsmi przudetymi o ukladach sterowania robotow.
Tupy przekazu danych? 152:3 wa BN 84-3103-03.

3. Wunagania techniczne

1. Ronstrulicda mechanicznas )
- pakiet Jednoplutowsr podedynczed szerokosci pluty czoloweds
~ zlacza masistrali AsBr standardowes
— zlactza na plucie przednisd - dwun 25-stukouer interfedsow
szeresowych wa Zalecenia V.24

ol

2, Linie zasilania: +5Yy ~5U. +5YE-GNIL.
I. Ddpornosc no noyrazenio klisotuczne 1 mechaniczne - wedlus
zalozen no urzadzenio systesu  INTELDIGIT-FROWAY - dok. nw

redestr. 4972 .

4, Odpornosc na  zaklocenia eslektromasnetsczne - wedlus

prodektu PHBG/EQLLH00 Automatyka i pomiary elekirycane.
Kompatubilnose elekironosnetycezno  urzadzen.Ooolne wumasania i N
badania.

4. Todatkoue uumugun}a funkcdonalne i konstrukcudne

1. Pakiet wmusi we wszystkich warunkach procy wseolpracouwac z
kontrolerom komunikacwdnus sieci lokalned FROMAY-A pracudocza =z
przepluwnnscia  binarpa po magistroali szevesouwed rowna 1ifb/ss to
Jjest realizudocum przekazy danuch po masistrali koasely co Bus.

2. Maksumalny czos obdecic wmasistrali kasety srzez pokiel FiRG7
nie noze przekraczoc 2uss w prazyeadky zainstalowania uw kasecie
wuposazoned w  konbroler komunikocddny sicci lokaloned PROMAY-A.
Musi buc zapewniona mozlivosc eliminacdi  funkcdi LOCK na
masistrali  bkasets przys  wukorzuwstuniu pokietu MiHB7 w kasecie =z
kontrolerem komunikacudngm.

3. Arbitraz masistrali kasehd szeregows i rounclesly.

4, fAutodiasnostska sprzetown - Jeden konal timeras ( oracudoacy
W rezimie budzika 3 palezy  weposOEY W uklad wuwydsciowy na
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wmas{stveLowiy
lifie shopu awarsdneszo.

5. Falbiet powinien posziadac  krosy  okreslodoce wydowonie ng
magistrale kasety sysnalow BRCLEy CCLKy IMIT.

‘4. Uklads pamicci donsch i prosramy powinny buc umieszczonz W
podsbawkach 28-stukowychr wedlus  sitandardu  JEDECs z  krosasmi
zapewniadacymi mozlivosc wykorzystywania caled Hams
istniedacych gkladow pamieci RaAM i EFROM.Wzodempa zamiennosc
pamiecd danzch, i prosrasnu Jesh zalecona.

7. Do celow uruchamianio 1 testowania pakietu wikroprocesor
powinien hyc umieszczony na podstoawce.

8, 7Ze wrolecdu na  wemasania funkcionalne vkladouw  sterowania
vobotows W poakiecie HiM87 nie nalezy  wprowadzac ukladow i
funlicdi - nie przewidzianych w zalozeniach.Spotskane w pakietach
Jednostel centralnych osolneso przeznaczenia uklads  interfedsu
rounolesleso:s sterowania  zewnetrznymi  kKontrolerami  przerwans
pagistrale rezydentne  wyprowadzone poza eakiels zesar czosu
astrononiczneso 1 tewmu podobne nie  znodduda zastosowania w
ultladach sterowania robotow.

P L2 trakcie  prodektowanic pakietu nalezy  dozuc do
powickszenia poJjemnosci pamiccir w celu zwiekszenio mozliwosaci
Zasthosowan W pevrspekiswicznsch ukladach sterowania
robotou.Hiewvwkluczone bulobs uzuskanie podemnoscis

2R RAM 1 25&kB FROM
lub erzy inned obsadzic epodstawek ukladami pamiecis
&4 kB RAM i 128 kB PROi
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