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1. Przeznaczenie wyrobu 1-wymigania funkcpinalne.

Koimplekt!ewy elektroniczny uklad regulacji prędkości
obrotowej jest prziznaczOny do regulacji prędkOci
obrotowej wysokoprężnych silników spalinowych o mcicy
w granicach 30 i 400 kW i prędkości 400 ; 2000 obr/lin.
Dotychciós w ramach tego uktadu opracolianós

- czujnik prędkości obrotowej CPO
- siiownik elektomagnetyczny ,$E25-

-elektroniczny regulator PID prędkości obrotowej RE -01

Uklad regulacji ziolony z powyższych urządzeń stanowi
podstawowy ukleci staiowartoiciowej regulacji prędkości
obrotowej dla agregatów prądotwórczych.
Kompleksowy elektroniczny uklad regulacji prędkości obro-
towej poza w/w urządzeniami bqdAe obejmowal następujące.
dodatkowe urządzenia:
- wylącznik prędkości WP1A, mający na celu automatyczne

wybaczanie rozrusznika po uruchomieniu silnika, wygene-

rowanie dodatkowego sygnalu wyjściowego dla dowolnie
określonej prędkości, trwale wyiaczenie silnika po

przekroczeniu prędkości maksymalnej. t
Ponadto dla elektronicznego regulatora REL-01 wylącznik l

prędkości - wariant WPIG generuje liniowo narastający
sygnal wartości zadanej od określonej prędkości do
nominalnej wartości prędkości ustawionej w regulatorze;

- synchronizator, mający na celu automatyczną synchronize
cję fazy i częstotliwości dwóch systemów /dwóch agrega-
tów prądotwórczych pracujących równolegle lub agregatu
z nieokreśloną siecie/,

rozdzielacz mocy mający na celu proporcjonalny podzial
mocy agregatów prądotwórczych pracujących równolegle na
wspólne obciążenie przy stalej częstotliwości.
Ponadto,rozdzielaist :mocy pozwala na pracę z odchyleniem
statycznym,kiedy agregaty prodottiórcze se wilczone

równolegle do nieokreślonej sieci.
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2. Wymagania eksBlootacylne
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Stron 4
Nr 5414

2.1. Urządzenia ukkadu regulacji poza altannikiem 3E25 i
czujnikiem prędkości obrotolioj -CP0 sa urzędzoniami
skrzynkowymi przeznaczonymi do zabudowy w szafach stero-
wniczych agregatów prądotwórczych:
- stopień -ochrony obudoWy IP 52
- temperatura pracy -25 +7ÓC
- na-pięcie zasilania

regulator REL01

wykticinik prędko-
ści WP1G
rozdzielacz mocy

synchronizator -

:20 ±20% prądu staiegii'

24V !35% prądu Sta.lege
24V ±35% prądu Otalego
220V,125%,50Hz50Hz lub 24V

prądu stategO
-wibracje sinusoidalne
t'amplitudzie -g 1,6 un

dla'częstotliwości S i 25Hz -oraz-Otti/sPidatehiu" ‹.4g

dla częstotliwości 25 i 100Hz.

±35%

2.2. Sitownik-SE25 wykonany w obudowie z odlewu aluminiowego

jest przeznaczony do montażu na silniku:
- stopień ochrony-obudowy IP 54

- temperatura pracy -4O +1000C

- napięcie zasilania. 24V 24-0% -predu statego
- wibracje sinusoidalne o amplitudzie < 1,75 mm dla

częstotliwości 5 i 60Hz oraz -przyspieszeniu <25g dla
c2ęstot11wości 60i 500Hz.

2.3. Czujnik CPO wykonany w stalowej-gwintowanej tulei /M16x1
jest przeznaczony do montażu w obudowie dote zamachowego
na obwodzie wieńce:
- stopień ochrony obudowy IP 54

- temperatura pracy -40 z +1000C

- wibracje sinusoidalne o amplitudzie' -I.:: 1,75mm dla
częstotliwości 5 i 60Hz oraz przyspieszeniu $,;25g dla

częstotliwości 60 S 500Hz.

2.4. Urządzenia wchodzące sklad uktadu regulacji /wykonane

oraz nowe opracowywane/ spelniajo wymagania środowiskowe
Polskiego Rejestru Statków.

I
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Nr 5144

3.1. Podstawowe parametry ukladu regulacji.

3.1.1. ttalość prędkości obrotowej ukIedu regulacji
tO 25%.

3.1.2. Maksymalna odchylka od stanu ustalonego

3.1.3. Czas ustalania prędkości 2,5 e.

3.2. Podstawowe dane techntczwe czujnika CPO:

ś8%.

Sygnak wyjściowy quasi-sinusoidalny o amplitudzie
O i 12V w zakresie częstotliWpici O i 7500 Hz.

3.3. Podstawowe dane techniczna siloWnika 5E25: •

- skok dtwigni 40°

- energia 2,5 3 -

- moment 031-Otawy 3,4 Na

- maksymalny chwilowy pobór prądu 4g 20 A

• - średni pobór prędu w stanie ustalonym <3 A
- ciętar 8 kg.

3.4. Podstawowe dana techniczne regulatora REL-01:

- zakroa częstotliwości sygnalu 340i7500Hz o ampl.
wejściowego 075V4125 Vek•

- regulator o dzialaniu PID z wyjddlem impulsowym

--,zaktas regulacji częstotliwości 1280Hz i 6080Hz

- blid podstawowy porównania 0,25%

zakres proporcjonalności 1,95 i 45

- odchylenie statyczne O i 10%

- czas wyprzedzenia : O S 41124s

czas zdwojenia 0,213 i 2,15

• linearyzujece wzmocnienie impulsowego
wzmacniacza mocy /wartodamsprzętenia/ 1 11- 00

- amplituda impulsów wyjściowych 24V

- pred wyjściowy 20A

- okres impulsowania 5 meek

- pobór mocy /bez obciążenia silownikiem/< 2,9W
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3.5. Podstawowe dane techniczne wyłącznika prędkości:
- zakres częstotliwości sygnału wejściowego 3407:10041"
o amplitudzie 0,4 1 -125 Vsk

- sygnały wyjści-9We - - dwudtarine z trzech układów

• napięcie -przeIvótanis 4g 30V

prąd przalącZanie IPA
opóźnienie siignaltat wyjściowych450 as

- zakres nastaw progów:

próg I 400 i 1960 Hi

próg II . 1200 f. 6000 HZ

próg III 2950 11200Hz

- sygnał wyjściowy proporcjonalny
do sygnału wejściowego

- sygnet wyjściowy generatora wartości
zadanej /to odpowiada,__zakreiowi
regulacji czę2totliwOści,400 i 6000Hz/

- czas narastania sygnaluwyjAciowego
generatora

- błędy całkowite nastaw progów w palnym
zakresie zmian temperatury

próg I 4; '13.5%
próg II ±2.5%

próg III z‹. ±1,75%

progowych

0  4V

-3,5 f OV

-103 i 3 min

3.6. Podstawowe dane techniczne rozdzielacza mocy:

- sygnały wejściowe napięciowe
trzy sygnały trzech faz.

- sygnały wejściowe prędowe
trzy sygnały z trzech tra.ns-
sformator6w pr#dów trtech faz 10A

- odchylenie statyczne O 10%

- sygnał wyjściowy przy pełnym
obci4leniu 2 i 9V

220V t15%,50,60Hz

- sygna- wyjściony linii r6wnoleglej 2,5 4,5V

błąd rozdziału mocy -2%

3.7. Podstawowe dane techniczne synchronizatora:

sygnały wejściowe
- sygnaly wyjściowe
- wzmocnienie sygnału regulowane
- stale czasowa sygnału wyjściowego
/stabilność/ regulowana

50300V, 30:70 Hz

-4V +4V lub O i 8V
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- bied fazowy synchronizacji z
możliwością korekcji na obiekcie

- kąt fazowy załączenia generatora
do sieci

- możliwość automatycznego odłączenia synchronizatora
od układu regulacji po osiągnięciu synchronizacji,

- sygnał wyjściowy dwustawny załączenia generatora
do sieci:

4. Producent

- prąd przełączenia 4 10A
- napięcie prze1gczenia0300.

Pierwszym producentem kompleksowego elektronicznego

układu regulacji prędkoddi obrotonej jest:
Przetyslowy Instytut Automatyki i Pomiarów 

Pion d/S Produkcji Dośniadczelnej i Małoseryjnej
A1.3erOzolimskie -202

02-222 Warszawa

telex: 813725

Dokelowym producentem kompleksowego układu regulacji
prędkOŚci obrotonej będzie:

Wytwórnia Sprzętu Komunikacyjnego
PZL - MIELEC

ul.Ludowego Wojska Polskiega-3

39-300 MIELEC

telex: 0632293

0 terminach składania zamówień u producenta docelowego
jak i o terminach zamówienia pozostałych urządzeń
układu regulacji /synchronizator, rozdzielacz mocy/
użytkownicy zostano oddzielnie poinformowani.
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