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1.

1.

Erzegnagzenie
Przeznaczeniem modelu laboratoryjnego jest sprawdzenie

i przeprowadzenie badand uktaddw pakietu transmisyjnego

MK 41, przed opracowaniem w etapie 3 dokumentacji modelu
nay tkowegoe .

Rozwigzania wszystkich blokéw pakietu za wyjgtkiem uktadu
synehronizacji przy odbiorze 83 cadkowicie zmienione

w stosunku do rozwigzad w pakietach MK 30 i MK 40 systemu
INTELDIGIT~PROWKY oraz w stosunku do rozwigzad wersji

z uktadami matrycowymi i dlatego wymagajga przeprowadzenia
dalszych badaid funkejonalnyche

UkZadami sprawdzonymi w plerwszej wersji sg: czesd mikroe
procesorowa z mikropreocesorem 8086, pamigciami, interfejsem
magistrali kasety, timerem i ukladem pwzemwai, oraz
ogdgateZnik ~ jako fragment pakietu sterownika linii MK 30.
Niniejsza dokumentacja jest wynikiem prac nad minimalizacja
struktur pakietu MK 4% i sZuzy do wykonania modelu.

Konfiguracga modelu = rys.t.

ARSI AR T MIC XY IR WA IRIT MRS
Model laboratoryjny do badai skzada sig¢ z dwdch identyeznych
staeji, z ktérych kazda zawiera nastepujgce urzgdzenia:

~ pakiet jednostki centralnej {6=bitowej z wyprowadzong
magistrala wewngtrzng.. Pakiet zawiera mikroprocesor
8086 pracujgcy w modzie maksymalnym. Podstawowa
konfiguracja tego pakietu bedzie przgniesiona do pakietu
MK 41,

- pZyte modelowg zawierajacg interfejs magf&trali wewne trznej
mikrpprocesora, nadajnik, odbiornik i interfejs liniowy,

= odgateinik w postaci czeéci liniowej pakietu MK 30,

Modele stacji bgdg poXaczone magistralg kablowg PRG%&Y,
Rysunek nr t nie podgje kaset z wyposazeniem, w ktérych
bedg umieszczone pakiety jednostek centralnych.




3. Krotki opis_budowy i dziaXania
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3.1, Interfeis magistrali wewngirznej mikroprocesSora = IysS..2

Interfejs wykonuje nastepujgce funkeje:

1. Dwukierunkowg zamiane formatu danychs miedzy
16~bitowa szyng danych mikreprocesora 8086 a
8=bitowymi rejestrami nadajnika i odbiornika za
| pomoca bramek 49...412.

2. Dekodowanie adreséw obszardéw danyech nadajnika
i odbiornika za pomocg ukiaddéw A14 i CI.

® 3. Dekodowanie adresdéw typu 1/0 dla ukadu odbiornika
{ i nadajnika za pomocg uktadu 48,
4. Odczyt stanu odbiornika i nadajnika bramaz B9.
5. Tworzenie sygnaiu potwierdzenia ACK dla synchroe

nizacji mikroprocesora z nadajnikiem i1 odbiormikiem
bramkg AT7=3.

3.&2 Nadajnik =~ rys.or 3.
Uktad nadajnika wykonuje nastgpujgce funkeje:

%1, Zamiang postaci réwnolegiej bajtéw danych na szeregowg
w rejestrzep przesuwnym C9.
e .

Zliczanie do osmiu taktdéw zegara nadajnika T
w liezniku €11 i synchronizacje bajtowa mikroprocesora
z nadajnikiem za pomocg bramek D10,

3. Obliczenie kodu korekcyjnego CRC w filtrze cyfrowym
ztosZonym z uktaddéw Ct2, €13, Ci4, D12,

4, Dodawanie bitdw zerowych po kazdych pieciu bitach
jedynkowych za pomocg licznika G13, dekodera G143
i przerzutnika F12-5,

5. Kodowanie bitéw sygnazu wyjsciowego OUT /kod typu
Manchester/ bramkg D12 i przerzuinikiem G{1=5.

6. PWorzenie sygnaxdéw zegarowych nadawania NESC i T
licznikiem G1€ i bramke Fo9-11.

7. Programowe sterowanie procesem nadawania za pemocg

przerzutnkéw utworzonyeh z bramek E10,E11,F10~8 165”
przerzutnikéw E12 i E13.




3.3. Uktad interfejsu liniowego = ryse nr 4.
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Uktad interfejsu liniowego wykonuje nastepujace
funke je:

1.

2.

3.

4,

De

6.

Te

Qdbiornik =~ rys. nr 5.

Uk¥ad odbiornika wykonuje nastepujgce funkcje:

t.

2,

3e

ZER bramkg D1-8.

Przy juowanie i wydawanie pigciu sygnaiéw wymienianych
miedzy pakietem MK 4% a odgaieinikiem MK 10, za
pomocg ukladdédw odbiornika 42 i nadajnikdéw 41 i 43 1linii

Generacja podstawowego sygnazu zegarowego 16 Miz
w ukXadzie C6.

Wykrywanie zbeczy sygnatu odbieranego IN za pomocg
ukzadu B6-3 i petli opdZniajacej.
Synchronizacj¢ zegara odbiornika OESC z sygnaiem

odbieranym IN za pomocg licznikéw C2, C4, C5,
przerzutnika €3 i zwigzanych 4nimi bramek.

Sterowanie odZgezeniem linii wykonywane przerzutni-
kiem Di=6 i D2~3,

Sprawdzanie dfugosci nadawane] przesyiki
timerem D8.

Tworzenie zbiorczego sygnaiu zerowania odbiermika

Dekodowanie kodu typu Manchester oraz wykrywanie
bxeddw w obrebie bitu za pomocg rejestru przesmuwnego
E1, dekedera E2 oraz przerzuinikéw Ft i G1.

Wykrywanie bajtéw synchrenizujgcych za pomocg
re jestru przesuwnego E3, dekodera E4, przerzutnika F3=I
sygnazu LA rozpoczegcia oedbioru oraz przerzutnikdw
P2 sygnazu PRR tpwania odbioru ramki.

Usuwanie dodatkowych zer peo kazdych pigciu bitach
jedynkewych za pomeocg przerzutnika F3=9 i
bramki 01"'6.
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Zliczanie do osmiu taktdéw zegara odbiornika
w liczniku ES i synchronizacje bajtowa mikroprocesora
2z odbiornikiem za pemocg przerzutnika ET=5,

Wykrywanie biedu nienadq%ania mikroppocesora
za procesem odbioru przerzutnikiem ET=-8,

Obliczanie kodu korekcyjnego CRC w filtrze cyfrowym
zkozonym z ukiaddw G2, G3, G5, G7.

Sprawdzanie poprawnosci kodAcowej wartosSci kedu
korekcy jnego dekoderem na ukiadach G4 i G6.

Zamiang postaci szeregowej danych na rdéwnolegig
bajtowg rejestrem przesuwnym BT7.
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