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Analiza deskryptorowa 

Analiza dokumentacyjna OPT t2g1;a tow anie użytkowe sterowania hamulcami 

odstommi i zwrotnicami dla stacji rozrządowej. 

Dokumentacja zawiera uzupełnienia dokumentacji-nr. rej. 5826 w zakresie 

oprogramowania użytkowego zestawu 2Z.. 

Tytuły poprzedniai sprawozdań 

-Układ sterowania zwrotnicami i hamulcami °Ostępowymi na stacji 
Tarnowskie Góry.

etap 2. Wykonanie oprogramowania testującego nr. rej. 5188 

etap 3. Wykonanie oprogramowania użytkowego nr. rej. 5826 

• 

x 

etap 7. Uruchomienie i testowanie oprogramowania użytkowego ogólnego 
nadzoru pracy górki i hamowania °Ostępowego na terenie PIP 
(z pulpitem symulacyjnym) nr. re.j. 5919 
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1. Wstg2L

Zestaw 2Z jest przeznaczony do sterowania zwrotnicami. 

Komunikację z zestawem TH, monitorem i z zestawem rejestrującym 

zapewnia program transmisji przez pakiet MI 24. Natomiast sygnaZy 

z obiektu i z pulpitu operatora doprowadzane są poprzez listwę 

zaciskową bezpośrednio do pakietów. 

Opracowanie zawiera uzupeZnienia w stosunku do wcześniejszych 

dokumentacji (nr rei. 5188, 5826) dotyczących "Ukiadu sterowania 

zwrotnicami i hamulcami odstępowymi na stacji Tarnowskie Góry" w 

zakresie zestawu 2Z sterującego zwrotnicami. Uzupetnienia wynikly 

w trakcie uruchamiania oprogramowania pulpitem symulacyjnym 

stacji. 

względu 4a -maalliwpód logo zmian w trakcie uruchamiania na 

-4W4a34-c-i-Fa. 



2. Priorytet grzerwaii i wykaz adresów gakietów. 

Dla zestawu 2Z ustalony został nastwujęcy priorytet 

przerwań: 

nr. priorytetu funkcja 

7 kontrola: napięcia, temperatury, dymu 

6 zegar 

,i zegar 100 „ms 

4 zgłoszenie przycisków zwrotnicowych 

7. zgłoszenie czujników identyfikatora 

,, 
4 zgłoszenie czujników wjazdowych 

1 transmisja 

I O transmisja . 



Wykaz adresów pakietów. 

pakiet adres 
I 

stanowisko 1 przeznaczenie I 
'przerwania 

autom. przest. 
napędu w prawo 

t 
nr. 

MC-21 0E800H 1/11 
i 

1MC-21 0E804H 1/12 autom. przest. 
napędu w lewo 

6 

MC-21 0E808H 1/13 autom. przest. 
napędu w prawo 

6 

MC-21 0E8OCH 1/14 1 

I napędu 
autom. przest. 

w lewo 
6 

1 MC-21 0E810H 1/15 wyłączenie z 
automatyki 

6 

I 
MC-21 1 

I 

0E814H 1/16 1 
1 

wyłączenie z 
automatyki 

6 i 

I 
MC-01 OEB3OH 2/5 I czujniki wjazdowe 5 

I 
MC-01 OEB34H. 2/6 czujniki wjazdowe 5 

1 
MC-01 OEB38H 2/7 czujniki wjazdowe 5 

I 
MC-01 OEB3CH 2/8 czujniki wjazdowe 5 

MC-01 OEB4OH 2/9 pierwszy odcinek 
izolowany 

MC-01 OEB44H 2/10 pierwszy odcinek 
izolowany 

MC-01 0EB48H 2/11 I drugi odcinek 
izolowany 

MC-01 OEB4CH 

I 

2/12 drugi odcinek 
izolowany 

I 
MC-01 OEB5OH 2/13 

I zwrotnic 
kontrola po1o2. 

(prawe) 
1 
I 

MC-01 OEB54H 1 2/14 kontrola poIoi. 
zwrotnic (lewe) 

1 
. 

I MC-01 OEB58H 1 2/15 

I zwrotnic 
kontrola polot. 

(prawe) 

MC-01 OEB5CH 2/16 J kontrola poIoż. 
zwrotnic (lewe) 

MC-01 1 

1
OEB6OH I 2/17 1 ręczne przestaw. 

zwrotnic 



I 
pakiet 

I 
adres stanowisko I przeznaczenie nr. 

przerwania 

MC-01 OEB64H 

I zwrotnic 
2/18 ręczne przestaw. 

MC-01 I 0E868H I 2/19 identyfikator 4 

MC-01 I OEB6CH 
I 

2/20 rezerwa 

MC-01 I OEB7OH i 2/21 rezerwa 

- 5 - 



3. Wizualizacia pracy podsystemu nastawiania zwrotnic. 

W przypadku sytuacji alarmowych na monitorze wyświetlane 

będą w dolnym lewym rogu odpowiednie komunikaty typu: 

- wyłączenie zwrotnic 

- ręczne przestawienie zwrotnicy 

- nieprzestawienie 

- niezgodność ATK 

lokalizacją. 

zwrotnicy 

(adresu toru kierunkowego) - rzeczywistą 

Ponadto wszystkie stany alarmowe będą przesyłane do zestawu 

rejestrującego w postaci: 

1. numer stanu alarmowego 

numer obiektu 

- ,.. rzeczywisty stan obiektu. 

Dokładne opisy wizualizacji parametrów w urządzeniu rejestrującym 

znajdują sig w opracowaniu nr rei. 5920. 

g 



,2AtA.CZNI K 

; *** **** ***** * * 

; * * * *it* 
' 

** * 

; * -X * * * *N-

; *** **** ***** * * 

;===IDENTYFIKACJA========= 
; 

PUBLIC KOZADvHXAS2vB1JFPA 
EXTRN PRONvPROD 
DSEG 

DS 60 
YO: DB 0 

BIDENtDB 0 
BTID: DS 2 
BTDDE:DS 2 

BIDA t DS 7 

BT1AA:diS 2 
BTIAB:DS 3 

BIDB: DS 7 

BTIBA:DS 
BTIBBIJIS 2 

WTZM EQU 10 
BSTZ EQU 3 
WNRAR EQU 3 
WNRK0 EQU 4 
WNPID EQU 5 
WNRWY EQU 9 
BAL" ID EQU OESOOH 
NRZ2Z FAM 9 
WIFPZ EQU ODOOOH 

WPCZ: DB BSY7.0 
WKONt DB 2*BSIZvO 
WSTZg DS WTZMxBSTZ 

; 
WO2tDS 

WHANt DB 
LECZ: DB 
WSTSt DB 
WNPO: DB 

DS 
BUFPAtDS 
BUFWEtDS 

; 
BWOOltDB 

DS 
BWOPT:DB 

DS 
BWOOKtDB 

DS 
BWBOltDB 

0 
0 
0 
11 
10H 
64H 

;stos 

;stan identyfikatorow 
;czas 
;decyzja 
;liczba osi na A 
;iden A kolejno liczniki 
;AvBvC,WAvWBvWvOW 
;czas Act 
;czas Ab 
;liczba osi na B 
;iden B kolejno liczniki' 
;A,B,C,WAyWBpWpOW 
;czas Ba 
;czas Bb 

;zad stanu syst 
;zad komunik 
;zad identy 
;zad wydruk 
;baza adresu iden 
;zad komu w 2Z 
;adr buf w2Z 

;wk manewr 
;licz dstep wywola ARS 
;wk stanu syst 
;wsk niezrealiz polecen 

O ;obecnie identyf 
3FH ;WSKazniki odprze 
1 ;planowany 
3FH ;Tor Docelowy 
O ;koniec karty 
3FH ;Liczba Osi 
O ;blady osi 

M=Elk 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 



DS 3FH 
DWONO:DB O 

DS 3FH 
WOO:DB O 

BWOil EQU 7 
BWOI2 EQU 70H 
BWOI3 EQU 15 
BWOI4 EQU 240 
WHXY EQU OD1H 
WOZIB EQU WONIB 

KOZAD EQU 
WYODT EQU 
SUMA EQU 
HXAS2 EQU 
CDZEG EQU 

HH EQU 
WO EQU 

ZDNEX EQU 

(3F 4H 
03F7H 
1096H 
10C1H 
3FE8H 
3FEDH 
WBO1 
KOZAD 

INCLUDE BtZMACR.MAC 

CSEG 
LXI SP,BO 
JMP START 

AHA t LXI SPpB0 
CALL STARO 
@INSZ 9pWIDD 

AHAOt@CZYD pyBUFWE 
A1-A1t@PISZ 0,BAHAl 
AHA2t@CZYD OpBUFWE 

.XLIST 
LXI H,BUFWE 
LXI D,BUFPA 
MOV AM 

AHA6tCPI 30H 
JC AHAl 
CPI 3AH 
JC AHA3 
CPI 41H 
JC AHAl 
CPI 47H 
JNC AHAl 
ADI 9 

AHA3tADD A 
ADD A 
ADD A 
ADD A 
MOV BA 
INX H 
MOV ApM 
CPI 30H 
JC AHAl 
CPI 3AH 
JC AHA4 

;Tor Osiagniety 

;nr BCD 



CPI 41H 
JC AHAl 
CPT 47H 
JNC AHAJ 
ADS 9 

AHA4:ANI OFH 
OR A D 
SFAX D 
INX D 

AHA5:INX H 
MOV AM 
CPT 20H 
JZ AHA5 
JNC AHA6 
XRA A 
STAX D 

OSTAR WNRKO 
JMP AHAO 

BAHAl:DB OAHOAHvODHp -,0 
MSTART ROBOCZY 
START:CALL STARO 

OINSZ WOTHrPR??? 
OINSZ ZWROTNIC 

13INSZ WNRWY,WIDDO 
JMP KOZAD 

STARO:MVI ApSOH 
STA WSTS 
MVI Ar4 
STA LICZ 
MVI Ap55H 
STA WMAN 
XRA A 
STA BUFPA 
STA WNPO 
@INSZ WNRKOpKOMU 
OINSZ WNRARvZARSZ 

;INNE 
LXI HvP100 
SHLD CDU° 
RET 

;MPRZER 100MS 
P100: LX1 HpŁTCZ 

DCR M 
JP WYODT 
WOJ Mp4 
OSTAR WNRAR 
JMP WYODT 

;>>>>>ZEROWANIE 
WIDE: XRA A 

LXI HvB1DEN-1 
MV! Cp27 

W3DE1:MOV MA 
INX H 
DCR C 
JN7 W1DE1 

3 
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LXI HpBSTZ 
SHLD WPCZ 
LXI Hp2*BSTZ 

• SHLD WKON 
LXI HpWSTZ 
MVI CpWTZM*BSTZ 

WIDE2:MOV MA 
INX H 
DCR C 
JNZ WIDE2 

;INST CZASU 
@MSZ WNRID,WIDEP 
LXI HpBADID+6AH 

k RST 5 
WIDEKOINSP 4pWIDEC 

;zerowanie 1icznikow identyfikatora 
RET 

;>>>)ZADANIE IDEN 
WIDEP:LXI SPpBe 

INCLUDE WTZPI.MAC 
ICLUDE WIDP2.MAC 

OSTAR WWW)/ 
JMP WBO1 

;>>>WYDR INFO 
INCLUDE W3DD.MAC 
;MTRYB PRAC 
INCLUDE ARSZMAC 
;>>> 
INCLUDE WIDP3.MAC 
INCLUDE WIZW1.MAC 
INCLUDE WIDP1.MAC 
;>>> 
INCLUDE WOZI MAC 
INCLUDE WONI MAC 
INCLUDE WPNK.MAC 
;>>> 
INCLUDE KOMU MAC 
.L1ST 
INCLUDE KOMU MAC 
.X1 TST 

;URUCHOM/LNIOWE 
WIDW: WOP 
WIDZ: LDA BIDDE 

INR A 
STA DME 
POP PSW 
REI 

W11 RET 
;MPOMOCNICZE 
INCLUDE R.MAC 
„LIST 

WOP 
END 

;inst przerwania 

4 
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; .XLIST 
; * * ***** ***** **** 

; * * * * * * * , 

; ** ** * * **** 

; * * * ***** * 

; 
; ==PROCEDURA POBRANIA PIERWSZEGO ZLECENIA Z TABLICY== 
; 

-Adres startu tablicy w BC 
-Wymaga wolnych: AyBE,HL 
-Wynik dzialania procedury w A 
-Nr zlecenia=0 -brak zlecenia 

BSIZ 
WPCZ: 
WON: 
WSTZ: 
W1ZM 

WBOlL 

EQU 3 
UB BST-Z,@ 
UB 2xBST-Zy0 
DS WTZMxBSTZ 
EQU 10 

LHLD WPCZ 
MOV DpH 
MOV EL 
LXI ByWSTZ-BSTZ 
DAD B 
MOV AM 
ANA A 
JZ KOZA!) 

;dluclosc 
;wskaanik poczatku tAlicy zlecen 
iwskaznik konca tablicy zlecen 
;adres startu tablicy ziecen 

;kontrola rejestrow 
;tablicy zlecen 

;powrot z procedury pusty 

;pobranie zlecenia 
MOV AyE 
SUI BSTZ 
JNZ WBO2 
MVI AyWTZM*BSTZ ;przekroczono zakres tablicy zlecen 

WB02: MVI Dr() 
MOV EA 
MOV AyM 
XCHG 
SHLD WPCZ 

; .LIST 

1 



;>)>>)CZUJNIKI A -B-C 
WIDPt XCHG 

MVI Mv0 
INX H 
MOV BvM 
INX H 
MOV HvM 
MOV LB 
SHLD BTID 

ANI 3FH 
JZ WIDPJ 
MOV BvA 
LDA BIDEN 
ANI 80H 
JZ WIDPK 
MOV AYE: 
RRC 
RRC 
RRC 
JMP WIDPM-4 

WIDPKtMOV AvB 
LXI DvBIDA 
RRC 
CC WIDPA 
RRC 
CC WIDPB 
RRC 
CC WIDPC 
MOV BvA 
LI) A BIDEN 

WIDPMtAN1 40H 
JNZ WIDPJ 

WIDPL»MOV AvB 
LXI DvBIDB 
RRC 
CC WIDPA 
RRC 
CC WIDPB 
RRC 
CC WIDPC 

WIDPJ=NOP 

;zapis czasu 

1 



;===WYSWIFTLANIE IDENTYFIKACJI== 

WIDD3tMVI Cy8 
WIDD2MVI My2OH 

INX H 
LDAX D 
CALL DINBC 
CALL WDNA 
INX H 
DCR C 
RZ 
INX D 
JMP WIDD2 

WIDW LXI SPyBO 
LDA BIDEN 
MOV ByA 
Ni 80H 

JZ WIDD6 
GALAR BIDDI 
MOV ArB 
ANI 40H 
JZ WIDD7 
GALAR BIDD2+5 
JMP WIDD7 

WIDD6MOV ApB 
ANI 40H 
JZ WIDD7 
GALAR DIDD2 

WIDD7LLXI HrOAODH 
SHLD BUFWE 
LXI Hr3A2OH 
SHLD BUFWE+2 

LXI ByB1JFWE+4 
LDA BTID 
CALL HXAS2 
LDA BTID4-2 
CALL HXAS2 
MOV LyC 
MOV HYB 
MVI Ay2OH 
MOV MyA 
INX 
MOV 
INX 
MV1 
LDA 

WIDD4:RRC 
MVI 
JNC 
INR 

WIDD5tMOV 

H 
MYA 
H 
Cy8 
BIDEN 

By3OH 
WIDD5 
B 
Mylit 

1 



INX H 
DCR C 
JNZ WIDU+ 
MVI Mv3BH 
INX H 
LDA BIDDE 
CALL WDNA 
INX H 
MVI Mr2OH 
INX H 
MVI M,20H 
INX H 
MVI My41H 
INX H 
LXI DtBIDA-1 
CALL WIDD3 

WIDD1MVI Mp20H-
INX H 
MVI Mp2OH 
INX H 
MVI Mr42H 
INX H 
LXI DpBIDB-1 
CALL WIDD3 
MVI Mpe 
GALAR BUFWE 
JMP KOZAD 

;)>>> 
BIDDluDB OAH,OAH,ODHp 

DB "BLAD w 
BIDD2tDB OAHOAHPODHp 

DB "BLAD w 
;>>>> 
WIDDetNOP 

JMP KOZAD 

1BHP"K"709Hv22H 
identyfikatorze A !!;'70 
1BHP"K"r09Hy46H 
identyfikatorze B i l -te 

A4 



*** **** **** 
* * * • * * 
***** **** 

; * * * 
;===ZAD STANU SYSTEMU .= 
;WSTS-wsk stanu sys 
;wy:WYSYS-wyla w spocz 

WZZ-zawie wykon 
WZAZ-zalacz wykon 
WSYS-wlacz „trow 

**** 

ZARSZ:LXT SP,B0 
CALL WUJU 

LXL 11pBABIB468H 
RS1 5 
LXJ HpWSTS 
MV] ApOEOH 
ANA B 
JZ ZDNEX 
ANA M 
JNZ ZDNFX 
NOV ApD 
RLC 
JNC LARS1 
MV1 Ar8OH 
CMP M 
JZ UNO( 
NOV MvA 
JMP WYSYS 

ZARS1tRLC 
JNC ZANS2 
Myl B,4011 
JMP ZARS3 

ZARS2:RLC 
JNO ZENO( 
MYT Bp2OH 

ZARS3tMOV Atti 
NOV MpB 
CH. 00H 
JN7 ZARS4 
SUB B 
JP0 WSYS 
JMP WSYS7 

ZARS4:SUB B 
„IC LM' 
JNZ WZAZ 

„IMP "LEWD( 

;WSYS+WZAZ 

44-



; 
;>>>>>CZUJNIK A 
WIDPA#PUSH PSW 

MOV LPE 
MOV HyD 

;czas 
INR M 
MOV ByM 
MVI Ap99 
SUB B 
JC WIDPE 
INX H 
MOV AYM 
CMP B 
JNC WIDPE 
INX H 
MOV AM 
CMP B 
JNC WIDPE 
INX H 
INR M 
MOV ArM 
CPI 4 
JNC WIDPE 
INX H 
NOV BPA 
NOV AM 
CMP B 
JNC WIDPE 
LX:". BpB1DA 
NOV AC 
SUB E 
JNZ WIDPI 
MVI Bp2 
JMP WIDP2 

WIDP1tLXI B'BIDB 
NOV AC 
SUB E 
JNZ WIDPH 
MVI Bpi 

WIDP2:LDA BIDEN 
ANA B 

WIDPP 
LDA BIDEN 
GRA B 
STA BIDEN 

;identyfikacja zajetosci 
JMP WIDW 

i>>>>>CZUJNIK B 
WIDPBtPUSH PSW 

NOV LrE 
NOV HD 

;czas 
NOV BM 

;"A" 

i"B" 

i - C" 

i-WA' 

;"WD" 

;czuj 

;czuj 2 

;"A" 

48 



INX H 
INR M 
MVI Ar99 
CMP B 
JC WIDPE 

MOV ArB 
SUB M 
JC WIDPE 
CPI 4 . 
JNC WIDPE 
INX H 
INX H 
MOV DM 
INX H 
INR M 
MOV ArM 
CPI 4 
JNC WIDPE 
CMP B 
JZ WIDP3 
JNC WIDPE 

WIDPP4POP PSW 
RET 

WIDP3tNOP 
;TU czasu 

INX H 
CP3 I 
JZ WiDP4 
INR M 

WiDP4nNOP 
INX H 
ADD M 
CMA 
ADI 
MOV MA 
DCX H 

DCX H 
XRA A 
MOV MA 
DCX H 
MOV Myt
JMP WIDPP 

;>>>>>CZUJNIK C 
WIDPCWUSH PSW 

MOV L'E 
MOV HyD 

;czas 
INX H 
MOV 
CPI 100 
JNC WIDPE 
INX H 

"B" 

;
; "A< B" 

iPOWROT 

;rozdzielenie 1 

; "B" 

/19 



INR M 
SUB M 
JC WIDPE 
CPI 8 
JNC WIDPE 
LDAX D 
CMP M 
JC WIDPE 
JNZ WIDPP 
INX H 

INX H 
NOV ApM 
RRC 
JNC WIDP5 

WIDP6:NOP 
;wag dlugasnu 
JMP WIDPP 

WIDP5:INX H 
XRA A 
Ni M 

JNZ WIDP6 
LDAX D 
NOV LpE 
NOV HO 
DCX H 
NOV MA 
INX H 
CALL WIDPZ 

;identufikaLja zwolnienia 
JMP WIDZ 

WIDPZ:XRA A 
MVI By5 
JMP WIDP7 

WIDP8:INX H 
WIDP7:MOV MyA 

DCR B 
JNZ WIDP8 
RET 

;>>>>>BLADY LICZNIKOW 
WIDPE:LXI 

NOV 
SUB 
JNZ 
MVI 
JMP 

WIDPF:LXI 
MOV 
SUB 
JNZ 
MVI 

BOIDA 
AyC 
E 
WIDPF 
BpSOH 
WIDPG 
BpBIDD 
ApC 
E 
WIDM 
BP4OH 

JMP WIDPG 
WIDPHtMVI Bp000H 
WIDPOtLDA BIDEN 

"W" 

3 



ORA 
STA 
POP 
POP 
LXI 
MOV 
SUB 
MOV 
MOV 
SBB 

B 
BIDEN 
D 
H 
ByWIDPK 
AyL 
C 
LyA 
AyH 
B 

JC WIDPJ 
MOV AyL 
CPI WIDPL-WIDPK 
JNC WIDPJ 
CPI O 

AZ WIDPR 
MOV AvEl 
RRC 
RRC 
JMP WHIPM-4 

WIDPR:CP1 1.3 
JNZ WIDPS 
MOV AyD 
RRC 
JMP WIDPM-4 

WIDPS:CPI 1/ 
MOV AyD 
J7 WIDPM-4 
JMP WIDPJ 

iPOWR DEFIN T 

4 24 



.XLIST 
; * * ***** ***** * 

*-* at-

; ** ** ** ** 
* - * ***** * 

; ==PROCEDURA WSTAWIANIA NOWEGO ZLECENIA DO TABLIY== 

.COMMENT* 
-Wymaga wolnych: AyHL 
-Wskaznik konca 2 bajtowy WARTOSCp0 
-Zlecenie do wstawienia w B 
-W DE adres startu tablicy zlecen 
-Nr z1ecenia=0 -brak ziecnia 

BSTA EQU 3 ;diugosc 
WPCZ: DD BSTZ,0 iwskaznik poczatku tablicy zlecen 
WKON: DB 2xBSTZtO ;wskaznik konca tablicy zlecen 
WSTZ: DS WSTZxBSTZ ;adres startu tablicy zlecen 
WTZM EQU 10 

WT00: LXI D,WSTZ-BSTZ 

• 

DI 
LHLD WKON 
MDV AL 
Sur BSTZ 
JNZ. WTO3 
MVI AvWTZM*DSTZ 

WT03t MOV LyA 
XCHG 
DAD D 
MOV A M 
ANA A 
JNZ WALI. 
MOV MB 
XCHO 
SHLD WKON 
EI 

; .L1ST 

7powrot ALARMOWY-tablica zapelniona 

1 



;>>>>>OBSL PRZERWAN 
LHLD HH+1 
XCHO 
INX H 
MOV MyE 
INX H 
MOV MyD 
@STAR WNRID 
JMP WYODT 

WALlt El 
LDA DIDEN 
ORI OCOH 
ST( DIDEN 
@STAR WNRID 
JMP WYODT 

WIDECtLXI 14B(DIR-0-6AH 
RST 5 
MOV BE 
MOV ApD 
RLC 
JNC WYODT 
JMP WTOO 

;>>>)PRZERWANIE ZAWIESZONE 
WIDEZtLXI HyBADI3+6AH 

RST 5 
dMP WYODT 

J. 



;*************************** 
; ZWOLNIENIE IDENTYFIKATORA 
g***********4(*************** 

WOZI: LDA BWOOI 
ANA A ;?wsk odp za maly 
JNZ WOZIO. 
LXI H/005AH 
JMP WOZID 

WOZI8:CPI 40H ;?wk odp za duzy 
JC WOZIO 
LXI H/0040H 
JMP WOZIB 

WOZI® AD]. 80H 
MOV U/A 
MVI H/WHXY 
LDA WO2 
MOV B/A 
LDA BWBOI 
ANA A i?blad poprzednika 
JNZ WOZU ;skok-byl biad 
MOV Arti 
ANA A g?osi w karcie 
JNZ WOZI2 
MOV M/B 
XRA A 
STA BWBOI 
JMP WOZI3 

WOZ12:MOV AB ;sa osie ?roznica 
SUB M 
JZ WOZI4 
JM WOZI5 
JMP,WOZI6 

WOZI14JM WOZI? 
LXI H/0041H ;biad dodatni 
JMP WOZIB 

WOZI7:ADD D biad w poprzednim 
JZ WOZI4 ;caly-koniec 
JM WOZI5 ;malo-podzielony 

>>Wiecej osi ni z w karcie<< 
WOZI6:MOV M/D ;zapis osi 

MOV B/A 
LDA BWOOI 
CPI 3FH 
JZ WOZIW 
JC WOZIA 
LXI Hr0042H 
JMP WOZIB 

WOZIAbMOV CA 
LDA BWOOK 
CPI 40H 
JC WOZIC 
LXI Hr0043H 
JMP WOZIB 

;ustawienie adresu odp 

;zliczona liczba osi 

;brak osi-wstaw zliczone 

;caly-koniec odp 
;malo-podzielony 
iduzo-obecny+nastepne 

;?ostatni mozliwy 

Moniec mozliwu 

1 



WOZ1C:SUB C 
J.7 WOZIK 

JC WOZIK 
MOV C:7A 

WOZID=INX H 
DCR C 
JM WOZIK 
MOV 
ANA A 
JZ WOZI? 
MOV ArB 
SUB M 
JZ WOZI94.1 
JM WOZIE 
MOV BrA 
JMP WOZILI 

WOZI9:MOV MrB 
INX H 
STA BWBOI 
DCR C 
JM WOZIK 
JMP WOZIM 

WOZIE:STA BWBOI 
DCR C 
JP WOZIM 
LP A BWOOK 
CPI 3FH 
JZ WOZIW 

WOZIM:MOV ArL 
SUI SOH 
JNC WOZIG 

WOZIH:LXI Hr0044H 
JMP WOZIB 

WOZIG:CPI 4011 
JNC WOZIH 
STA BWOP1 
JMP WOZIF 

; >Mniej osi niz w karcie<< 
WOZIti:MOV M7B 

STA BWBOI 
LBA BWOOI 
CPI 3FH 
JZ WOZIW 
JC wozir 
LXI Hr0045H 
JMP WOZIB 

>>Tyle osi ile jest w karcie(< 
WOZI4:MOV MFB 

STA BWBOI 
WOZI3:L13A BWOOK 

CPI 40H 
JC WOZIJ 
LXI Hp0046H 
JMP WOZIB 

WOZIJ%MOV BA 

;?ostatni w karcie 

i3e5zcz tyle w karcie 

;roznica osi 

;wyliczenie adr nastep 

;nastep prze idywany 



LDA BWOOI 
CPI 40H 
JZ WOZIW 
JC WOZIL 
LXI Hy0047H 
JMP WOZIB 

WOZIL:INR A 

CMP B 
STA BWOPI 
JZ WOZIF 
JNC WOZIK 

Pnastep przewidywany 

WOZIF:LXI ByBUFWE 
CALL HXAS2 
XRA A 
STAX B 
LDA BWOOI 
INX B 
CALL HXAS2 
XRA A 
STAX B 
OALAR ZWOZI 
@ALAN BUFWE+3 
@ALAR PWOZI 
OALAR DUFWE 
JMP WO. 

ZWOZI:DB OAHyODHy-23echa1 odprzeg nr
PWOZI:DB OAHpODHy-Planowany odprzeg nr -,0 

; 
f WOZIB EQU'WONIB 
V 
WOZIW:@ALAR WWOZI 

JMP Wll 
WWOZI:DB OAHrODH,"identyfikator WYLACZONY"y0 

WOZIK:PAIAR KWOZI 
JMP Wli 

KWOZILDB OAHyODH,-KONIEC IDENTYFIKACJI- 0 

3 (2,6 



;************************* 
; ZAJECIE IDENTYFIKATORA 
;************************* 

Y 

WONI LDA MMDI 
ANA A 
JNZ WONIO 
LDA DWOOK 
MOV BpA 
LDA BWOPI 
CHF" 
JC WONI1 
JZ WONI1 
STA BWOOK 
JMP WONI1 

WONIO:JM WOMI2 
LXI Hy0030H 
JMP WONIB 

WONI2%LDA BWOPI 
ANA A 
JNZ WONIG 
LXI Hy003AH 
JMP 

WONIGtCPI 40H 
JC WON13 
JZ WONIW 
LXI Hy0031H 
JMP WON1D 

WONI3t10V LyA 
MVI HyWHXY4-1 
LDA BWOOK 
CMP L 
JNZ WONI4 

>>Dopisanie jako ostatniego‹< 
INR A 
STA 
MOV 
INX 
MOV 
DCR 
DCX 
MOV 
MVI 
INX 
MVI 
.ADI 
MOV 
MOV 
INX 
MOV 
MOV 
ADI 
MOV 
MVI 

BWOOK 
AyM 
H 
MA 
H 
H 
AyL 
MyBWOil 
H 
MyBW012 
40H 
LA 
ApM 
H 
MyA 
AyL 
40H 
LpA 
My0 

;?poprzed biad 

;bez 

;biad dodatni 

;0<odp<40h 

;ustaw adresu 

;ostatni w karcie 

;BCD 

;wskaznik 

;tor 

;osie 



JMP WONI5 
7 >)Dopisanie z rozsunieciem4( 

WONI4:JNC WONI6 
LXI Hp0032H 
JMP WONID 

WONI6:CPT 3FH 
JZ womr? 
JC WONIO 
LXI Hp0033H 
JMP WONIB 

WONTO:INR A 
STA BWOOK 

WONI7:CALL WPI\D 
LDA DWOPI 
MOV LA 
DMA: H 
MV]. MyBWOI1 
INX H 
Myl MyDW0I2 
AD]. 40H 
MOV LTA 
LDA DWOOK 
AD1 40H 
CALL WPKD 
LDA BWOPI 
ADT 81H 
MOV LA 
Myl Dye 
IDA BWOOK 
AD]. 80H 
CALL WPKDO 

WONI5:LDA BWOPI 
1NR A 
STA BWOPI 

WONI1:MOV ByA 
LDA BW003 
INR A 
STA MOOT. 
cmr B 
JZ WONIF 
JC WONI9 
LXI Hp0034H 

• JMP WONTD 
WONI9rMOV LyA 

MOV AyB 
STA BW001 
DCR L 
MVI HyWHXY 
MV]. MpBWOI3 
LXI Dy0040H 
MOV AyL 
DAD D 
MOV CyM 
MOV LA 
INX H 

;fliz mozliwy 

;przesun konca 

;BCD 

;wskaznik 

;tor 

;wskazanie nastep 

;oznaczenie modyfik 

2e 



WONIA:STA W42 
MUT MyBW014 
BAB D 
NOV AyM 
CMP C 
JZ WONIC 
ORI SOH 

IwskalTnik 

;m4lnik 

NOV MyA 
WONIC:DAD B 

MVI My0 ;osie 
LDA WO2 
INX H 
NOV LyA 
CMP B ;?ostatni 
UDAWDWMAI 
CMP B 
JZ WONIE 
LXI Hy0035H 
JMP WONIB 

WONIE:STA BW001 
WONIF:LXI ByBUFWE 

CALL HXAS2 
INX B 
XRA A 
STAX B 
MLR BWONI 
MALAR BUFWE 
JMP WO 

BWONI:DB OAHODHI-Pobrano odprzeg nr "y0 
WONIB:SHLD BUFWE 

OALAR EWONI 
MALAR BUF WE 
JMP W11 

EWONI:BB OAHODHy"BLAD PROGRAMOWY
WONIW:MPISZ OyWWONI 

JMP W11 
WWONI:DB OAHODHy-WYLACZENTE identwfikatora- y0 

3 
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*** 

* * ** ** 

; *** * * 

x *** X- xx* 

;===ODSLUOA TRANSMISJI Z -TH-=== 
;BUFPApBUFPDpBUFPC-bufor9 z komunik 
; 
KOMU: LX] SP,B0 

LXI DvBUFPA 
LDAX D 
ANI ort4 
JZ KOZAD 

KOMM:ADD A 

LXY HvWKOM 
CALL SUMA 
MOV AM 
INX H 
MOV HvM 
MOV LvA 
PCHL 

Will: DW WNOMG 
DW WKOM1pWKOM2pWKOM3 
DW WKOM4pWNOM5pWKOM6 
DW WNOM7pWKOM8pWNOM9 
DW WKOMA,WNOMBpWNOMC 
DW WNOMDpWNOME,WKOMr 

;>>> I IWOLNEI I 
WKOMJ:NOP 
WNOM2:NOP 
WhOM3:NOP 
WKOM4:NOP 
WKOMS:NOP 
WKOM6:NOP 
WKOM7:NOP 
WKOM8bNOP 
WNOMA:NOP 
WKOMB:NOP 
WKOMC:NOP 
WKOMD:NOP 
WKOMO:@ALAP WKOMO 

JMP KOZAD 
WKOMO:DB OAH,ODHp-WYDRANO WOLNA FUNKCJE I 'v0 



;********************************************************** 

; ZADANIE USTAWIANIA ZWROTNIC 
;*********************************************k************ 

INCLUDE ZMACR 
.LIST 

CSEG 
CALL 
@INSP 
LXI 
SHLD 
LX) 
SHLD 
LXI 
SHLD 
MV1 
STA 
STA 
S1A 
MVE 
S1A 
MVI 
STA 
LXI 
MOV 
CALL 
CALL 
CALL 
CALL 
LXI 
CALL 
LXI 
CALL 
OPISZ 
LHLD 
SHLD 
CALL 

XOBT: LXI 
CALL 
JZ 
LDA 
CPI 
CZ 
LDA 
CPI 
JZ 
XRA 
STA 
LDA 
CPI 
JZ 
XRA 
STA 

XXNUL 
5,XXINP 
HyTTORU 
JTOR 
HYJKOR 
JKRR 
HpTLOSI 
JOST. 
Ap22H 
JX074.2 
JX044-2 
J6RA 
Av27H 
JX08+2 
Ap1 
J4RA 
HpTZWR04.8 
MpA 
XXUA1 
XXUA2 
XXUA3 
XXUA7 
Dy0 
XXKNP 
DrOFFFFH 
XXKNL 
OPJX06 
3FEBH 
J100 
XXZAL 
SP,TZWRO-1 
XXWRA 
XKON 
JPZZ 
32H 
XXPZZ 
JIOB 
0 
XKOL 
A 
JIOD 
„„F: z" 

0 
XOBT 
A 
JPZC 

;zerowanie tablic 

;zapis bajtow 0 i 1 w TAZWR 
;zapis bajtu 2 
;zerowanie bajtow 3456 
;zapis bajtu 7 

;zerowanie prawego polozenia 

;ustawienie zwrotnic w lewe poloze 

;instalowanie przerwania 100Lms 

;zgloszenie przycisku 

;obsluga przyci:sku zwrotnicoweg 
;Sprawdzenie zgloszonego obiektu 

;obsiuga kolejki 

;czy obiekt jest czujnikiem 
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LXI 
MOV 
PUSH 
PUSH 
CALL 
SHLD 
OPISZ 
LDA 
INP 
srA 
POP 
POP 
CPI 
JNC 
LDA 
CPE 
JI 
LXI 
XRA 
MOV 
STA 

XOBO: LDA 
CALL 
LDA 
CALL 
LDA 
CALL 
JNZ 
LDA 
CPI 
JNZ 
LDA 
LXI 
CALL 
SHLD 
LDA 
CALL 
RAL 
JNC 
LHLD 
MOV 
MOV 
ANI 
MOV 
LXI 
DAD 
MOV 
CALL 
SHLD 
OPSZD 
JMP 

X0B1: CALL 
JMP 

XNONN LHLD 
SHLD 

HpJKLC 
AM 
PSW 
H 
XXNNS 
JX074.26 
OpJX07 
JX07+2 
A 
JX07+2 
H 
PSW 
2 
XKLC 
J6RA 
0 
KODO 
HpTZWR04-8 
A 
MyA 
J6RA 
J4RA 
XXZD1 
J4RA 
XXPRZ 
J4RA 
XXOB1 
XOBT 
JLC1 
1 
XOBT 
J4RA 
HpTAZWR+2 
XXZPP 
JTZR 
J4RA 
XXATK 

XOBI 
JUR 
ApM 
DpA 
OFH 
MpA 
Bp 0004H 
B 
ApD 
XXNNS 
JX014-26 
OpJX01 
XOBT 
XXOBA 
XOBT 
J100 
3FESH 

;numer czujnika 

;spr czy czujnik nr.1 
;jesli nie - obsluga zgloszen czul 

;zapis odprzegu OP1 do TAZWR i TZW 

;czy zliczona 1 os 

;ATK w A 
mylnik 

;mylnik 

;wylaczenie przerwania 100Ems3 

2 



CU 

LXI 
CALL 
OZWOL 
@I NSZ 
OSTAR 
JMP 

XXKNL: LXI 
RST 
LXI 
RST 
RET 

XXKNP: LXI 
RST 
LXI 
RST 
RET 

XXOBA: LHLD 
MOV 
CPI 
JZ 
LDA 
CALL 
JMP 

X0A1: LDA 
CALL 
SHLD 
@PM 
CALL 

X0A2: RET 

XXNUL: 

XNU1: 

LXI 
MVI 
MVI 
MV]. 
CALL 
DCR 
JNZ 
RET 

XXNLL: MOV 
INX 
DCR 
JNZ 
RET 

XXOB1: STA 
CALL 
LXI 
CALL 
CALL 
S1A 
CPI 

Dp0 
XXKNL 
0 
2,MONIT 

KOZAD 

Hp0E804H 
6 
HyOESOCH 
6 

HpOESOOH 
6 
HpOESOBH 
6 

JTZR 

XOAl 
J4RA 
XXUST 
X0A2 
J4RA 
XXNNS 
JX054.30 
OyJX05 
XXOBB 

HyTZWRO 
Dy4 
Dy0 
ApOFFH 
XXNLL 
D 
XNU1 

M,D 
H 
A 
XXNLL 

J5RA 
XXWYP 
HyTAZWR-4.3 
XXZPP 
XXZAC 
JLC1 
1 

;brak polecenia SYST 

;pp ustawienia zwrotnicy 

;numer zwrotnicy 

;zwrotnica wylaczona z automati„ 
;zmiana ATK dla nieprzestawionej 

;numer czujnika 
;wypisanie czujnika nr .l z kole 

;zapis czujnika do TAZWR 
;liczba osi w TAZWR 
;zliczona 1 os' 

3 
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JZ X0B4 

INX 
MOV 
CMP 
JC 
MVI 
XRA 
DCX 

X0B2: MOV 
(NX 
DCR 
JNZ 
LDA 
LXI 
CALL 
CALL 
LDA 
CALL 
CPI 
JNC 
CALL 

-X0B3: MOV 
CMP 
JMP 

X0B4: LDA 
CALL 

X0B5: RET 

H • 
DyM 
D 
X0B5 
By4 
A 
H 
MyA 
H 
B 
X0B2 
J5RA 
HyTZWRO 
XXZPP 
XXWYP 
J5RA 
XXPOD 

X0B3 
XXPRZ 
ByA 
B 
X0B5 
J5RA 
XXIDZ 

;LZC=1 - skok <LZC-liczba osi na 

;ilosc osi z karty 

;skok jesli LZC < LZK 

;zerowanie TAZWR 

;zerowanie TZWRO 

;zapis w TZWRO dla aktualnego oapr 

;Z=1 

;-
;Obsiuga kolejki czujnikow 
;WEJSCIE w A - numer zgloszonego czujnika 

w HL - adres kolejki 

XKLC: CALL 
JNZ 
LDA 
CPI 
JNZ 
LDA 
CPI 
JNC 
LXT 

XKL1: INX 
MOV 
CPI 
JNZ 
LDA 
MOV 
JMP 

;Zamiana 
;WEJSCIE 
;WYJSCIE 

XXOB1 
XOBT 
JLC1 

XOBT 
J5RA 
20H 
XOBT 
HyJKOZ-1 
H 
AM 

XKL1 
J5RA 
MyA 
XOBT 

;numer czujnika 

• 

;zapis nastepnej zwrotnicy do kp1 

numeru obiektu w HEX na ASCII 
w A - numer obiektu w HEX 
w HL - adres numeru obiektu w ASCII 

4 
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XXNNS: PUSH 
PUSH 
LXI 
CPI 
J7 

XNA1: 1NX 
INX 
DCR 
JNZ 

XNA2: MOV 
TNX 
MOV 
XCHG 
POP D 
POP PSW 
REI 

PSW 
D 
HvJNAS 

XNA2 
H 
H 
A 
XNA1 
EM 
H 
DpM 

;numery obiektu w ASCII 

;dziesiatki 

;jednostki 

;Wypisanie z kolejki 
;WEJSCIE w HL - adres kolejki 
;-

XXWYP: PUSH 
INX 

XWY1: MOV 
DCX 
MOV 
1NX 
INX 
CPI 
JNZ 
DCX 
MVI 
POP 
RET 

XXZAC: MOV 
'NR 
MOV 
Rhl 

PSW 
H 
Ayr! 
H 
MyA 
H 
H 
•0 
XWY1 
H 
My0 
PSW 

A 
MrA 

;Zmiana ATK dla nieprzestawionej zwrotnicy 
;WEJSCIE w A - numer zwrotnicy 
;-

XXOBB: PUSH 
PUSH 
CALL 
XCHG 
POP 
CALL 
CMC 

PSW 
XXATK" 

-P SW 
XXODC 
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CALL XXOBD 
POP 
RET 

XXODC; MVf 
XOCL; INR 

SUI 
JM 
CPT 
JNC 
LDAX 
MOV 

X0C3L RAL 
DCR 
JNZ 
RwT 

XXOBDD RR 
DCR 
JNZ 
LHLD 
MOV 
RET 

XXZDO; PUSH 
MOV 
ORI 
MOV 
POP 
RET 

;Zerowanie TAZWR 
;TAZWRt 0 
; 

2 
3 
4 
5 

Cy3 
C 

XOC2 
9 
X0C1 
D 
DyC 

C 
X0C3 

B 
XXOBD 
JTZW 
MYA 

PSW 
AYM 
OFH 
MyA 
PSW 

mlodszy bajt adresu TZWRO 
- numer zwrotnicy 
- SYST/AKTO 

liczba osi na czujniku 
liczba asi z karty 

- / wskl /x/x/ x odcz.(Tzl/Iz2) / L odcz. 

6 - 
; 7 - wzor do ustawiania zwrotnicy 

• 
;zapis bajtow Opl 

XXUAl: XRA 
MOV 
LXI 
LXI 

XOBI: MOV 
3NX 
MOV 
ADD 
RC 
INR 

A 
BpA 
Dp0008H 
HyTAZWR 
MyA 
H 
MyB 
E 

B 

6 
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DAD 
DCX 
JMP 

; 
;zapis bajtu 3 

XXUA2# LXI 
LXI 
MVI 
MVI 

XUB2: MOV 
DAD 
DCR 
JNZ 
RET 

D 
H 
XUBI 

Dr0008H 
HrTAZWR+2.
Ar10H 
Br20H 
MrA 
D 
B 
XUB2 

;zerowanie bajtow 3-6 

XXUA3: XRA 
MVI 
LXI 

XUB3L MVI 
XUB4: MOV 

lNX 

JNZ 
INX 
TNX 
INX 
TNX 
DCR 
JNZ 
RET 

A 
Br20H 
qrTAZWR4.3 
Crit 
MrA 
H 
C 
XUB4 
H 
H 
H 
H 
B 
XUB3 

;zapis bajtu 5 (odcinki izolowane) 

;WEJSCIE w A - numer czujnika 

XXIDZ: PUSH 
PUSH 
STA 
CALL 
LXI 
CALL 
SHLD 
LDA 
MOV 
MOV 
ANI 
MOV 

D 
H 
J3RA 
XXIOD 
HrTAZWR4-5 
XX-IPP 
JIHL 
J3RA 
CrA 
ArM 
80H 
EivA 

;numer czujnika 
;odczyt odcinkow izolowanych 
;adres odce izol. 
;pp szukania odpowiedniej TAVAR 

;numer czujnika 



DCX H 
DCX H 
RAL 
MOV AvM 
JC XID2 
CPI O 
JZ XIDK 
RAR 
JNC 

XID1g MOV 
LXI 
CALL 
RAR 
JNO 
MOV 
LXI 
CALL 
ORI 
ORA 
RAL 
STC 
JMP XID3 

XID2g HAR 
JC 
MOV 
LXI 
CALL 
RAR 
JNC 
MOV 
LXI 
CALL 
RAR 
JNC XIBL 
ORI OCH 
ORA B 
RAL 
CMC 

XID3g HAR 
LHLD 
MOV 
CMP 
JMP 

XIBLg LDA 
CALL 
SHLD 
OPSZD 
LXI 
CALL 
LDA 
INR 
STA 
ORA 
CPI 

XIDKg POP 

XIBL 
Ave, 
HpiIZI 
XXODC 

Xi BL. 
APC 
HvJI72 
XXODC 

B 

XIBL 
ApC 
HpJIZ1 
XXODC 

XIBL 
ApC 
HpJIZ2 
XXODC 

JIHL 
MpA 
M 
XIDK 
J3RA 
XXNNS 
JX044.23 
OpJX04 
HvTAZWR-4.2 
XXWYW 
JX044.2 
A 
JX044.2 
A 
OFFH 
H 

;sprawdzenie wskl 
;w A ilosc osi 
;wsk1=1 - drugi odczyt 
;czy czujnik zliczyl 

;sprawdzenie parzystosci 
;skok jesli ilosc osi parzysta 
;numer czujnika 

;w A stan odcinka I i. 

;skok jesli Iz1 wolny 

;w A stan 1;.:2 

;sprawdzenie parzystosci 

;numer czujnika 

;w A stan izi 

;skok jesli Izl wolny 
;numer czujnika 

;w A stan 1z2 

;skok jesli Iz2 wolny 

;ustawienie WSI< 1@ 

;zapis na wlasciwa pozycje 
; Z =1 

;blad czujnika 

Iwylaczenie zwrotnicy 

CY=0 
; Z =O 



POP D 
RET 

XXWYW: CALL 
NOV 
ANI 
MOV 
INX 
MOV 
DCR 
NOV 
RET 

XXIDR: STA 
CALL 
LXI 
CALL 
RAR 
JO 

XIR1: LDA 
LXI 
CALL 
RAR 
JMP XIRK 

XIR2: LDA J7RA 
CPI 
CMC 
siNC XIR1 

XIRK: RET 

XXZPP 
AM 
OFH 
MA 
H 
AM 
A 
MyA 

;Zapis bajtu 

XXUA7: LXI 
LXI 
MVI 
MVI 

XUB5: NOV 
DAD 
RLC 
DOR C 
JNZ XUB5 
RET 

J7RA 
XXIOD 
Hp.JIZ1 
XXODC 

XIR2 
J7RA 
HyJIZ2 
XXODC 

D1,00081-1 
HpTAZWR-1-7 
Cy2OH 
Ayl 
MpA 
D 

;Obsluga kolejki zwrotnic 

XKOL: LXI 
NOV 
CPI 
JNZ 
LXI 
MOV 

HyJKOZ 
ApM 
O 
XOKI 
Hp.JKOR 
ApM 

;kolejka zwrotnic 

;czy jest zwrotnica w kolejce 

;kolejka zwrotnic /rezerwowa/ 

9 
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CPI 
JZ 

X0K1g SHLD 
STA 
LXI 
CALL 
SHLD 
LDA 
CALL 
STA 
CPI 

LHLD 
MOV 
RAL 
JNC 
LDA 
CALL 
SHLD 
@PSZD 
JMP 

X0K2g LDA 
STA 
CALL 

X0K3t LHLD 
CALL 
LDA 
CALL 
JMP 

0 
XOBT 
JKRZ 
JO BT 
HrTAZWR+2 
XXZPP 
JTZR 
JOBT 
XXATK 
JATK 

XOBT 
JTZR 
ArM 

X0K2 
JOBT 
XXNNS 
JX014.26 
OrJX01 
X0K3 
JOBT 
J4RA 
XXOBA 
JKRZ 
XXWYP 
JOBT 
XXPOD 
XOBT 

;Zapis OP1 do TAZWR i TZWRO 
V 

XMlg PUSH 
PUSH 
LXI 
LDA 
INR 
MOV 
STA 
LXI 
LXI 
DCR 
ADD 
MOV 
MOV 
ST AX 

Mig POP 
POP 
RET 

XXPRZg CALL 
MVI 
LXI 

B 
D 
HrTZWRO+8 
JWSK 
A 
MA 
JWSK 
DrTAZWR+OCH 
HpTLOSI 
A 

LrA 
ArM 
D 
D 
B 

XXATK 
Bp4 
DPJZW14.3 

1 

;czy jest zwrotnica w kolejce 

;numer zwrotnicy 

;adres TAZWR 

;zapamietanie ATK 
;czy jest odprzeg W TURO 

;nie jest mylnik 

;mylnik 

;numer obiektu do A 

;ilosc osi 

0 



LXI HyJKOR 
XPR1: ORA A 

RAR 
STAX D 
DCX D 
DCR B 
JNZ XPR1 
MVI Brit 
DCX H 

XPR2: INX H 
MOV AyM 
CPI e,
JNZ XPR2 

XPR3: INX Li 
LDAX 13
MOV MyA 
CALL XXIDP 
INX H 
DCR B 
JNZ XPR3 
RET 

XX7DP: PUSH 
PUSH 
PUSH 
STA 
ORA 
PAR 
S1A 
LXI 
CALL 
MOV 
rusi! 
LEJA 
LXI 
CALL 
LXI 
XRA 

X7PJ: CMP 
J7 
INR 
TNX 
DCR 
JN7. 
CMP 

XZP2: POP 
MOV 
DCP 
JNZ 
MVE 
MOV 
LXI 
DCX 
DAD 
MOV 

B 
D 
H 
J2RN 
A 

J2RA 
HrTZWRO. 
XX2IPP 
ArM 
PSW 
J2RN 
HyTZWRO 
XXZPP 
Br0001H 
A 
M 
XZP2 
C 
H 
B 
XZPI 
C 
PSW 
MrA 
C 
XZPK 
Dr0 
EvA 
H,TLOSI 
D 
D 
EM 

;numer nastepnego obiektu 
;CY=0 

;numer poprzedniego obiektu 

;numer odprzegu w TTORU 

;ilosc osi 

I I 



LDA 
LXI ' 
CALL 
MOV 

XZPK: POP 
POP 
POP 
RET.

J2RN 
HyTAZWR+4 
XXZPP 
ME 
H 
D 
B 

;zapis LIK do TAZWR 
;WEJSCIE w A - numer zwrotnicL4 
;-

XXPOD: PUSH 
PUSH 
PUSH 
STA 
LXI 
LXI 
CALL 
XRA 
MOV 
CMP 
JZ 
DCR 
LXI 
DAD 
MOV 
LDA 
LXI 
CALL 
MOV 

XPDK: POP 
POP 
POP 
RET 

PSW 
H 
B 
J5 PA 
Bp0 
HpTZWRO 
XXZPP 
A 
CyM 
C 
XPDK 
C 
HpTLOSI 
B 
CyM 
J5RA 
HyTAZWR-1-4 
XXZPP 
MC 
B 
H 
PSW 

;w C numer odprzegu z TZWRO 

;brak odprzegu 

HL adres LZK w TLOSI 
PLZK w C 

;ilose osi z karty 

V  
WEJSCIE w A - numer obiektu 
;WYJSCIE w A - ATK 

w HL - adres ATK w TTORU 

XXATK: PUSH 
MV3 
LXI 
CALL 
SHLD 
MOV 
DCX 
LX1 
DAD 
MOV 
POP 

D 
Dy0 
HyTZWRO 
XXZPP 
JTZW 
EM 
D 
Ii TTORU 
D 
ApM 
D 

;ATK w TTORU 

;ATK w A 

12 
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RET 

;Znalezienie strefy 
;WEJSCIE w A - numer zwrotnicy 
;WYJSCIE w B - maska 

w C - wskaznik strefy 
V 

XXNNA: LXI 
CPI 
JC 
MVI 
DCR 
CPI 
JC 
MVI 
DCR 
CPT 
JC 
MVI 
DCR 
CPT 
JC 
MVI 
DCR 

XNNK : RET 

B4O304H 
2 
XNNK 
13,07H 
C 
4 
XNNK 
Bp0FH 
C 
8 
XNNK 
Br1FH 
C 
16 
XNNK 
Bv3FH 
C 

;Odczyt stanow odcinkow izolowanych 
V 

XXECD: PUSH 
LXI 
RST 
LXI 
RST 
XCHG 
SHIP 
LXI 
Rsr 
LXI 
RS1 
XCHO 
SHLD 
LXI 
RST 
LXI 
RST 
XCHO 
SHLD 
LXI 
RST 
LXI 
Rsr 

JIZ1 
HyM01-104.2 

HyM01_10 

JIZ1+2 
HpM01_11+2 
5 
HrM01-11 
5 

JIZ2 
I-W.101_12+2 
5 
H vM01-12 
5

;2Z/2/9/1 

i2Z/2/10/1 

;2Z/2/11/2 

;2Z/2/12/2 

13 
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XCHO 
SHLD 
POP 
RET 

JIZ2-4-2 
PSW 

;Odczyt polozenia zwrotnic 

XXKPO: PUSH 
PUSH 
LXI 
RST 
XCHG 
SHLD 
LXI 
RST 
XCHG 
SHLD 
LXI 
Rsr 
XCHG 
SHLD 
LXI 
ksr 
xcH6 
SHLD 
CAL! 
POP 
POP 
RET 

H 
D 
HyM21_11 
0 

JKNP 
HyM21....12 
5 

JKNL 
HyM21....13 

HyM21....14 

JKNL+2 
XXSPP 
D 
H 

;sprawdzenie polozenia 

XXSPP: LXI 
LXI 
MVI 

XSP1: LDAX 
MOV 
CHA 
CMP 
CNZ 
INX 
INX 
DCR 
JNZ 
RET 

XXPOB: PUSH 
PUSH 
MVI 
MV3 

XPO1: RAL 

HyJKNP 
DyJKNL 
Cy4 
D 
ByM 

B 
XXPOB 
H 
D 
C 
XSP1 

D 
H 
DyS 
Ey0 

;2Z/2/13/P ( M01_13 ) 

;2Z/2/14/L ( M01_14 ) 

12Z/2/15/P ( M01_15 ) 

;2Z/2/16/L ( M01_16 ) 
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INR 
DCR 
JNC 
JZ 
PUSH 
MVI 
SUB 
RLC 
RLC 
RLC 
ADD 
CALL 
SHLD 
LXI 
CALL 
MVI 
ANA 
MOV 
POP 
OPISZ 
JMP 

XP02.: POP 
POP 
RET 

E 
D 
XPO1 
XPO2 
PSW 
Av4 
C 

F 
XXNNS 
JX034.34 
HvTAZWR+2 
XXZPP 
ArOFH 
M 
MvA 
PSW 
OvJX03 
XPO1 
H 
D 

;numer zle3 zwrotnicy 

;Program obslugi przerwania od czujnikow 

XX[NP: MVT 
srA 
XRA 
srA 
LXI 
CALI 
JC 
LXI 
CALL 
JC 
LXI 
CALL 
JC 
LXI 
CALL 
JNC 

)(ML: LXI 
XIN2: INX 

MOV 
ORA 
JNZ 
LTA 
SU3 
MOV 
MOV 

X1N3 RAR 

AvOFFH 
JIOB 
A 
JPC1 
HrM01_05+2 
XXINA 
XI Ni 
HvM01_06+2 
XXINA 
XI Ni 
HrM01_07+2 
XXINA 
XI Ni 
HrM01_084-2 
XXINA 
XINK 
HvJKLC-1 
H 
AIM 
A 
XIN2 
JPC1 
8 
BrA 
ArE 

;CW 517-534 / 30H 

;CW 509-532 / 34H 

iCW 501-508 / 38H 

;CW 521-528 I 3CH 
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JC 
INR 
JMP 

XIN4: MOV 
MVI 
STA 

XINKt „.MP 

XXINAg RST 
LDA 
ADI 
STA 
XRA 
MOV 
RAL 
RET 

X100r, LXI 

JMP 

XIN4 
B 
XIN3 
MyB 
ApOFFH 
JPZ.0 
WYODT 

5 
JPC1 
O 
JPC1 
A 
ApD 

HrJP7.7.. 
M 
WYODT 

;PP obsiugi przycisku zwrotnicowego 

XXPZZ: CALL 
LXI 
RST 
LXI 
RST 
LXI 
XCHO 
SHLD 
LXI 
RST 
LXI 
RET 
LXI 
XCHG 
SHLD 
LXI 

XPZ1: INX 
MOV 
CPI 
JW.? 
LXI 
MVI 
MVI 
STA 

XPZ2g LDAX 
MVI 

XPZ3: RAR 
CC 
INR 
DCR 
JNZ 

XXWYL 
HyM01....174.2 
5 
HrM01-17 

HvO 

JPZW 
HvM01-184.2 

HvM01-1B 
5 
HvO 

JPZW+2 
HvJKZP-1 
H 
AvM 

XPZ1 
DvJPZW 
Av4 
Bv0 
JPZI 
D 
Cre 

XXPS2 
B 
C 
XP 73 

-„-----------------

;27/2/174.2/1 

27../2/17/1 

;27/2/1B+2/2 

21/2/10/2 

;adres kolejki zgloszen przyciskot-4 

;na WY 3 w HL adres wolnej komorki 
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LDA 
DOR 

STA 
JNZ 
STA 
CALL 
CALL 
RET 

XXPS2: PUSH 
PUSH 
MOV 
MOV 
CALL 
SHLD 
@PISZ 
LDA 
INR 
STA 
POP 
POP 
RET 

JPZI 
A 
D 
JPZI 
XPZ2 
JPZZ 
XXOPZ 
?WAL 

PSW 
H 
MB 
AvD 
XXNNS 
JX084-30 
OvJX08 
JX084.2 
A 
JX084-2 
H 
PSW 

;WEJSCIE w A - numer obiektu 
w HL - adres danych 

;WYJSCIE w A - wartosc 0 lub 1 

XXODCt PUSH D 
LXI Bv0 

XODL CPI 8 
JO X0D2 
SUI 8 
TNR C 
JMP XOD1 

X0D2g DAD D 
INR A 
MOV DvA 
STA JXR1 
MOV AC 
STA JXR4 
MOV AvM 

X0D3: RAR 
DCR B 
JNZ X0D3 
RAL 
STA JXR2 
ANT 
POP D 
RET 

v-

;Znalezienie odpowiedniej TADAR 
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;WEJSCIE 

;WYJSCIE 

XXZPP: PUSH 
CPI 
JZ 
MVI 
RLC 
RLC 
RLC 
MOV 
DAD 

XPPK: POP 
RET 

w HL - adres pierwszej tab. TAZWR 
W A - numer obiektu 
w HL - adres odpowiedniej tab. TAZWR 

B 
0 
XP PK 
By0 

CyA 
B 
B 

;zapis ustawianla recznego 

XXREC: PUSH 
PUSH 
LDA 
LXI 
CALL 
MVI 
ADD 
MOV 
POP 
POP 
RET 

PSW 
H 
JNRA 
HyTAZWR-1.2 
XXZPP 
Ayl 
M 
MyA 
H 
PSW 

;*2 
;*2 
;*2 

;PP obslugi przycisku recznego przestawiania zwrotnicy 

XXOPZ: 
X0P1: 

X0P2: 
XOPK: 

LXI 
MOV 
CPI 
RZ 
STA 
CALL 
CALL 
LDA 
.JC 
CALL 
SHLD 
@PSZD 
JMP 
CALL 
LXI 
CALL 
JMP 

HyJKZP 
AyM 

JNRA 
XXREC 
XXIDZ 
JNRA 
X0P2 
XXNNS 
JX02+47 
OyJX02 
XOPK 
XXUST 
HyJKZP 
XXWYP 
X0 P1 

;kolejka zgloszen przyciskow 

;zapis sterowania recznego 
;odczyt odcinkow izolowanych 

;odcinki izolowane wolne 
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XXUST: STA 
CALL 
STA 
CALL 
CALL 
LDA 
LXI 
CALL 
SHLD 
MOV 
RAR 
JNC 
CALL 
JMP 

XUTlu CALL 
JZ 
LDA 
CPI 
JNC 
LXI 
CALL 
NOV 
LDA 
ANI 
C NP 
JZ 
CALL 

XU12L LDA 
STA 
CPI 
JNC 
CALL 
CALL 
J7 
LXI 
CALL 
NOV 
LDA 
AN1 
CMP 
JZ 
CALL 

XLIIIN: LXI 
RST 
RET 

XXLIT1 LDA 
CALL 
NOV 
STA 
NOV 
STA 
RET 

JNRA 
XXATK 
JATK 
XXKPO 
XXUT1 
JNRA 
HyTAZWR-1.2 
XXZPP 
JTZR 
AyM 

XUT1 
XXOSZ 
XUTK 
XXUT2 
XUTK 
JNRA 
9 

XUT2 
HPJKNL 
XXODC 
BpA 
JNRN 
1 

XUT2 
>OMSZ 
JNRN 
JNRA 
20H 
XUTK 
XXUT1 
XXUT2 
XUTK 
HpJKNL 
XXODC 
BA 
JNRN 
1 
B 
XUTK 
XXOSZ 
By800AH 
4 

JNRA 
XXNNA 
ApB 
JUT3 
AC 
JUT4 

XXUT2 : LDA JUT3 

;numer zwrotnicy 

iATK 
;odczyt polozenia 

;reczne ustawienie zwrotnicy 

;Jesli nie jest to pierwsza zwrotr 

;polozenie zgodne - ustaw. nastepr 

;polozenie zgodne 

;maska 

;wskaznik strefy 
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NOV 
LDA 
NOV 
LDA 
CPI 
RZ 

XTT1 RRC 
DCR 
JNZ 
ANA 
STA 
RET 

XYOSZ: LDA 
CALL 
JC 
IDA 
LXI 
CALL 
LDA 
NOV 
LDA 
RAR 
PUSH PSW 
CMC 

XOSit RAL 
DOR 
JNZ X0S1 
srA JXR3 
POP PSW 
JNC X0S2 
CALL XXWOL 
JMP X0S3 

XOS2t CAL.L XXWOP 
X0S3:: RET 

BpA 
JUT4 
CyA 
JATK 
0 

C 
XTT1 
B 
JNRN 

XXWGL4 PUSH 
LXI 
SHLD 
LXI 
SHLD 
LXI 
SHLD 
LXI 
SHLD 
POP 
CALL 
RET 

JNRA 
XXIDR 
X0S3 
JNRA 
HyJKNL 
XXODC 
JXR1 
BpA. 
JXR2 

H 
HpM21_12 
JW 6:1 
HpM21_14 
JWG2 
HpM21_11 
JWL1 
HyM21_13 
JWL2 
H 
XXW10 

XXWGPt LDA JXR3 
CNA 
STA JXR3 
DCX H 
DCX H 
DCX H 

;numer nastepnej zwrotnicy 

;wzor do ustawiania (lewego) 

iCY=0 polo nie prawe 
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DCX 
PUSH 
LXI 
SHLD 
LXI 
SHLD 
LXI 
SHLD 
LXI 
SHLD 
POP 
CALL 
RET 

H 
H 
HYM21_11 
JWO1 
HpM21-13 
JW 12 
HyM21_12 
JWL1 
HPM21_14 
JWL2 
H 
XXW10 

XXW10 LDA JXR4 
RAR 
LDA 
JC 
MOV 
INX 
MOV 
JMP 

XWW1g NOV 
DCX 
MOV 

XWW2# LDA 
CPI 
CNC 
LHLD 
RST 
moy 
CMA 
MOV DvA 
NOV AE 
CMA 
NOV EpA 
LHLD JWL1 
RST 6 
RET 

XXW12: LHLD 
SHLD 
LHLD 
SHLD 
RET 

XXWRA LXI 
LXI 
LXI 

XWR1 MOV 
DCR 
RZ 
DCR 
DAD 
CPI 

JXR3 
XWW1 
EyA 
H 

XWW2 
DvA 
H 
EvM 
JXR4 
2 , 
XXW12 
JWO1 
6 
APB 

JWG2 
JW01 
JWL2 
JWL1 

Dy0008H 
HrTZWRO 
Br2020H 
ArM 
C 

B 
D 
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JZ XWR1 
RET 

XXZAL: LXI HyX100 
SHLD 3FE8H 
RET 

XXWYL: LHLD J100 
SHLD 3FE8H 
RET 

YrnyvwwwwwywyrnwIrmvlemmlewwleymmIrwwwwIrwyww .ww.ryylrwmit. 

%r1rWMVW 

DSEG 
• 

WYODT 
KO ZAD 
MONIT 
M01_05 
M01_06 
M01_07 
M01_08 
M01_09 
M01_10 
M01_1/ 
M01_12 
M01_13 
M01_14 
M01_15 
M01_16 
M01_17 
M01_18 
M21_11 
M21_12 
M21_13 
M21_14 

EQU 
EQU 
EQU 
EQU 
EQU 
EQU 
EQU 
EQU 
EQU 
EQU 
EQU 
EQU 
EQU 
EQU 
EQU 
EQU 
EQU 
EQU 
EQU 
EQU 
EQU 

03F7H 
03F4H 
11FDH 
OEB3OH 
OED34H 
OEB38H 
OED3CH 
OEB4OH 
OED44H 
OEB48H 
OEBACH 
OEB5OH 
OED54H 
OEB58H 
OED5CH 
OEB6OH 
OED64H 
0E800H 
0E804H 
0E808H 
OEBOCH 

rzwRo4 
1AZWR: 
JATK: 

DS 
DS 
DS 

256 
256 
1 ;XKOL 

JEHL: DS 2 ;PP XXIDZ 
JIOD: DS 1 ;pp XXINP 
JEZI: DS 4 ;pp XXIOD 
JTZ2: DS 4 ;pp XXIOD 
JKNP: DS 4 ;pp XXKPO 
JKN1 DS 4 ;pp XXKPO 
JKZP DS 80 ;kolejka zgloszen przuciskow 
JKLOr DS 80 ;kolejka zgloszen czujnikow 

JKOZ: DS 80 ;kolejka zwrotnic do ustawiania 
JKOR: DS 80 ;kolejka zwrotnic do ustawiania Jr 

JKRR: DS 2 
JKRZ: DS 2 
JLC1: DS 1 ;obsluga kolejki czujnikow 
JNRA: DS ;pp XSPR 
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JNRN: 
JOBTt 
JOSI: 

DS 
DS 
DS 

1 
1 ;pp XXZEll 
2 ;prog. gl. 

JPCit DS 1 ;pp XXINP 
JPZC: DS 1 ;pp XXINP 
JPZ-Lt DS 1 ;pp XXINP 
JPZI: DS 1 ;pp XXINP 
JPZW: DS 4 ;pp XXINP 
JTOR.: DS 2 ;prog. gl. 
JTZW: DS 2 ;XOBT 
JTZR: DS 2 ;XOBT 
JWT3t DS 1 ;pp XXUST 
JUT4: DS I ;pp XXUST 
JWOlt BS 2 ;pp XXWOL/XXWOP 
JWL1: BS 2 ;pp XXWOL/XXWOP 
JWO2t DS 2 ;pp XXWOL/XXWOP 
JWL2: DS 2 ;pp XXWOL/XXWOP 
JWSKt DS 1 ipp XXUST 
JXR1: DS 1 ;pp XXODC 
JXR2: DS 1 ;pp XXODC 
JXR3: DS 1 ;pp XXOPZ 
JXR4t DS 1 ;pp XX410 
JZW1: DS 4 
J100t DS 2 ;prog. git. 
J2RA: DS i ;pp XXZDP 
J2RNt DS 1 ;pp XXZDP 
J3RA: DS 1 
J4RAt DS 1 
J5RAt DS 1 
J6RAt BS 1 
J7RA% DS 1 
JRElt DS 110 
JRE2t DB 2AHr2AHr2AHr2AHr2AH,2AHp2AHr2AH 
TTORU: DB 20Hi28H,30H,24H ;ATK odprzegow 
TLOSIt DL" 2,6,4,2 ;liczba osi 
JNAS: DB 31H,37Hy33H,37H,31Hy35H,33H,35H,31H,33H,31H,34Hp33H, 4 

4H 

2H 

BH 

8H 

OH 

VWWW .WWVW 

DL" 30H,39H,31H,30H,31H,31H,31H,32H,32H,39H,33H,30H,33H,31H 

DL" 30Hy31H1.30H,32H,30Hy33Hp3OH,34H1,30Hv35H,30Hv36H1,30Hr3/H 

DB 321.4y31Hv32Hp32Hp32Hv33H1.32Hy34H,32Hp35H,32H,36Hr32Hyq7H 

JX01: DB 
J>032: DB 

DB 
JX03: DB 

JX04: 
JX0,5: 
JX06: 
JX07: 
JX08: 

DB 
DB 
DB 
DB 
Li El 

1BHp59Hp22Hy22Ht-Mulnik - odprzeg nr.«-,35H,2AH,2AH,O0H 
1BH,59H,23H,22H,-Odcinki izolowane zajete na zwrotni 
3511p2AHp2AHve0H 
IBHv59H1.24H,22Hp"Blad polozenia zwrotnic9 nr. ,35H,2AH 

1BHr5914,22H,22Hp-B1ad czujnika nr.:",35Hy2AHp2AH,O0H 
1BH,59Hv26H,22H,"WYLACZENIE ZWROTNICY NR.:-,35H,2AH,2AH 
1BH)-48Hp1BH,4AHr-START-,00H 
IBH,59Hy22Hr4AHf"Obsiuga czujnika nr.:-,35H,2AH,2AH,O0H 
1BH,59H,27H,22H,-Zgloszenie przucisku nr.t",35H,2AH,2AH 

Ywywywrwyymwwwywwwwwwrnymww wywwwIrwywwyw-sy ,rywIrwelrywymm 

END 
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