539§

PRZEMYSLOWY INSTYTUT AUTOMATYKI I POMIAROW

Al Jerozolimskie 202

MERA-PIAP ,
- (2-222 Wczrszawa Telefon 23-70-81

j‘,/l Osrodek }?omiarow Ruchu i Czasu
O Pracownia Pomlaru Przemieszczen

Giéwny wykonawca dr inz. Edward Golonka

Wykonawcy mgr inz,.L.Nowakowski,inz.Z:Bojar,mgr inz.M.Mater
st.tech.J.Z2duniak, tech.J.Kmiecik, tech.K.Joniuk.

Konsultant

| Nr zlecenia 1020

Zleceniodawca

| technicznej kontroli zapory BESKO |

lPrzeprowadzenle i uruchomienie automd
tycznego systemu technicznej kontroli
zapér DEBE, BESKO, DOBCZYCE i przepro-
wadzenie zdalnej kontroli zboczy i osu-
wisk przy pomocy Polskiej Aparatury
Strunowej .

Zadanie 56.2 Etap 1II Ptrzeprowadzenie
i uruchomienie automatycznego systemu

Prace rozpoczeto dnia 1986.04.30 ! zakonczono dnia 1987.11.30

- Kierpwnik Pracowni
e
inz.EB.Golonka

Z=ca Kierowpnika Osrodka

ietrzykowski

Praca zawiera:

Rozyzieinik - ilo$¢ egz:

stron 5 Egz. 1 BOINTE = PIAP
rysunké{w - Egz. 2 IMGW

fotografii - Egz. 3 ORC~PIAP

tabel - Egz. 4 IMGW -~
tablic - Egz. 5 IMGW
zalqcznikéw 5 Egz. 6 ORC~PIAP

‘ 599¢
N1 rejestr. o705/ S56+2rEF



Analiza deskryptorowa .A,parétura }Q\omiaro%@, Aparatura kontrolno-pomiarowa
2 budowli wodnj}*sh, Aparatura strunowa — Automatyzacha
Pomiardw, ’
— ) ) - ] \
~ Andliza dokumentacyjna Aparatura ko_ntro‘lno-pomiarowa oparta na metodzie
strunéwej -/tensemetria strunowa/przeznaczona do zdalay

. .- nych i diugetrwatych pomiardéw stanu budowli wodnych.

Zautomatyzowane systemy pomiarowe,

Tytuly 5opr£edniéh sprawozdan

N Etap I. Przeprowadzenike i uruchomienie automatyczneg:
.. T T » T is ¥ » r
L - systemu technicznej kontrpli zapory_ BESKO,’

-

1

.

—~ ) ~ ) -
—

| h '
rd *

b30. 93,799 162389 oy do badows.
' . '\bkdwu L% eh

A}

UKD

A r1aP-252/33 - €000

yl



1.
1.1
1.2
1.3
2.
3.
3.1
3.2

33
3.4

3¢5

4.
5
6.
6.1
6.2
643
6.4
6.5

-2 - \

Spis tresci
SPRA'Y FOBEALNEOQOOQQOQOOOO09..000.0,0..00Q.“Q.o.o..o..no

Przeduiot PraCyencevcececscecscsensccecsccsscccorvsccnsnsccneas

3
3
Zamawiajacy eeceececeeseccsscossacctetseconcccncaaneonas 3
Podstawa wykenania pracy.......;................;.....,.. 3

3

GEL PRACYO‘.OQQ.OOC..0.0.Q.O'O‘C.‘..‘Q...'.Q..D..COOODOOC‘.

OPIS PRAC..QCO.C,...O....’..C..O....‘Q'...‘0000000001.000003

wst%p (AR NN EENEREN NN ENREENNEANENNENNNFERNENE XN N INNNE N RFENYRNNRENNREY 3

- - > l . ]
Opracowanie 1 wykonanie oprogramowanis do minikomputera

HSA'-BG IR RN ENNENNNENRENNENEENENRNNENRNENENERNXN NN NI RN NN E RN NN 4
Montaz i préby laboratoryjne 00 ecscsscenrcsecseressevdene 4

Zainstalowenie i uruchomienie zestawu MSA~80 i SMCIL=-200

na zaporze BESKO i przeprowsdzenie préb eksploatacyjnych
sprawdzajgcych prawidZowa prace i wspéiprace z zestawenm
pomiarowym strunowej aparatury SMCL=200.cccceceoosvsocsce 4

Napisanie instrukcji obsiugi i prazyuczenie przedstawicieli
zamawiajgcego do obsiugi catego systemu na zaporze BESKO.. 5

Osiggniete wyniki
Wnioski

Zgigczniki

Wydruki'prOgramu

Instrukcja obsZugi i uzytkowania zestawu pomiarowegoSMCL=-200.5
Instrukcja obszugi i uzytkowanisg miernika SMCL~10

Instrukcja obsiugi i,uZytkewania wybieraka SWMP-20

Instrukcja obsiugi' i usytkowania zestawu komputerowego MSA-80.5



1. SPRAWY FORMALNE
1.1 Przedmioi pracy

Przedmiotem pracy byio opracowanie programu i qiezbednego

oprzyrzadowania oraz uruchomienie minikomputera MSA = 80

w pol‘éczeniu % zestawem aparatury strunowej SMCL 200

na zaporze BESKO.

1.2 Zamawiajgey ‘ .
Praca zostala zlecona przez Instytut Meteorelogi i Gospodarki
Wodnej w. Warazawie jako koordynatora planu realizacyjnego
CPBR Hr 11.10, w ktérym te programie praca ta widgigje pod
pozycja 5642

1.3 Podstewa wykonsnia pracy

Podstewg wykonania pracy byZa umowa 261/86 z dnia 1986.04.28

zawarta miedzy INMGW s PIAY.

2 CEL PRACY
Celem niniejszej pracy /II etapu/byo;
. -~ opracowanie i wykonanié oprogramowairia dla minikomputera.
NSA - 80
- zainstalowanie i uruchomlienie minikemputera MSA - 80

we wepdipracy gz aparatura sirunowa SMCIL=~200.

W/w zadania szczegliowe byly przedmiotem II etapu |prac:
w niniejszym zadaniu 56.2 w roku 1987,

3. OPIS PRACY |

3.1 Watep
Catosé pracy w II etapie zadania ramowego 56.2 w roku 1987
gkiadata sie z 3-ch zadafd szczegdiowych, kidre to zadania

zostady poniZej opisane.

t

. " | Z%



3.2

3e3

34

-4-

Opragowsnie i wykenanie gprogramewsnia do minikemputers MSA-80

W niniejszym zadaniu opracowano i wykonano ofrogramowanie-

1 niezbgdne pakiety elekireniczne realizujace wspdiprace

MSA-80 z SHCIL-200 i zestawem czujnikdw sirunowych zainstaw

lowanycﬁ~ na szaporze BESKO w ﬁastgpujapym zakresie;

- wybér dewolnego czujnika do pomiafﬁ w cyklu automatycznym
i recaznym, |

- zmierzenie wartosci na SMCI-10,

- obliczenie na podstawie trzykrstnego pomiaru keicowej
wartesci odksztaZcef, cidnlenia siupa wody, odksztazcenie
temperatury itp. .

« wydziurkowanie tychs wartosci na taémie dziurkasrki DT 105 é
w celu dalszego uydrukéuania na urzgdzeniu teleksowyn
i przesiania na dalszag odlegosd. o

Mentaz i_préby leborateryine |

W tym zadaniu przeprowadzono niezbgdne préby laboratoryjne

zestawu MSA=80 w laboratordum jeszcze przed wyjazdem na

zaporg 2z wynikiem pozytywnyme.

Zginstalowsnie i uruchomienie zestawu MSA-80 i SMOL—200 .
na_zaporze BESKQ i przeprowadzemie préb_eksplostgeyinych
sprawdzajgcych prawidfows prace i wspdiprace z zestawem
pomiarowym strunowe] sparatury SHCL-200. '
Wykonane prace w tym zadaniu szczegbiowym zgodnie z tTytuzem

polegaty na zainstalowaniu zegtawu komputérowego MSA -~ 80,
uruchomieniu. i prébach eksploatacyjnych.

Zestaw pracuje i speinia sweje zadanie zgodnie z postawionymi
zalozeniemi., Opraceowany i uzytkowany program znajduje sig

w zaxgczniku 6,1 w pestaci wydruku. -

N
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6.

6.1
6.2
6.3
6.4
6.5

‘Ngpisanie instrukeii obstupi i prazyucszenie przedstawicieli

zgmawniajacego do obsiugi catego sysbemu na zaporze BESKO
Opracowana instrukeje obsiugi na cazy zestaw skzada sie
z instrukcji czastkowych na poszczegbélne zestawys

- Instrukcja obsiugl na zestaw SMCIL-200

- Instrukcja obsiugl na zestaw MSA-80.

Osiggnigte wyniki
Stan wykonanych prac na zaporze BESKO pozwala na siwierdze-
nie, %e wszyatkie plany w zaskresie autematyszacji xzaméx

i komputeryzacji zapér zostaly, wykonane i zakodcgzone.

WNIOSKI

W celu wykonywania pomiardw i wlaéciwej eksplodtacji zesta=-
wow pomiarowych SMCIL-200 i MSA-80 nalezy bezwzglednie
zapewnié statg opieke merytorycazng i serlig dla tyech aparétwr.
Nalezy dokonywaé, przynajmmiej raz na kwartax szczegéXowych
przegladéw technicznych i #onserwacji w tym réwni€z wymiany
woreczkéw z pochlaniaczami wilgoci znajdujacych sie

w skrzynkach wybierakowych SR=-10.

Zigezniki

Wydruki preogramu

Instrukcja obszugi i uzytkowania zestawu pomiarowego SMCI=-200

Instrukcja obszugi i uzytkowania miernika SMCL-10 -
Instrukcja obsiugi i uzytkowania wybieraka SWMP=20

Instrukcja obsiugl i uzytkowania zestawu komuterowego MSA=80.
/



PRZEMYSLOWY ‘INSTYTUT AUTO
Zaktad

MATYKI I POMIAROW

Osxrodem Pomiardéw Ruchu i Czasu

INSTRUKCJA OBSLUGI

Strumowego. wiernika cyfrowego linearyzowa.nego

TYPU SMCL - 10

Varszawa 1986r.

-
v R o)

4
i
E]

4
«

Ly i . e A . B




, ) Strona 22
PIAP Instrukeja obatugi i uzytkowaniae i
Warszawa o Stron
Strunowego miernika oyfrowego linea:yzomgneg)Nr 4449
SPIS TRESCI
1. Przeznaczenie przyrzgdil ...cccecececcococrcocccce 3
2. Podstawowe dane techniczne ......ccevcevcececcece O
3. ObsStuga PrayrZalU ..ccececccccsscccccoccncnsoncs O
3.1. Rozmieszczenie:organdu sterowniozych 1 regulacyjnych
3.2. Czynnosci wWBlEPNE cecececosceccsrecnscccovocscne B
3.3. Przygotowanie przyrzgdu do Pracy .ceccccecccoccees O
3.4. Rejestracja wynikéw pomiardw ....ccccccvccoceces 7
4. Zasada pracy prayrza3du .e.cececccccccccscscsceses T
5. Konstrukoja przyrzgadll ...c.cccccecccoscsccssscves O
6. Podstawovwe wakazdwki dotyczgce konserwacji i na-~ -
5 o PP -
6.1, Sposéb uzyskania dostgpu do wnetrza przyrzadu ... 8
6.2. Korekeja prayrzadi,. .cececcveccecccscccccsccscccce 9
6.3. Sprawdzanie Napled .....eecesccccscrecscssscconss 9
Te Transport . .ccecececceccsocsocsssoccccscacsoncscas 10
8. Magazynowanle seeescecccrcosccccsccacosccccccssocas 10
9. Interpretacja wskazai i ovliczanie wielkosci
WLEXrZONeJ s cocecocccveoccscsocsoccscanccscocsossscoes 10
| g
Opracowar g ini. L Nowakondd /7 wha Jops.11 3| Kier. Pracowniarini, EGolonka JoZ L st g5 s
Sprawdzil __|dr icvi. E.Golanka L2 Lo J1o85.12.31) Kler, Zakladu |dr iuz’.g-ﬁiﬁuecklt %1986.05_126
1  Nazwisko Podpis | Data ] - - | -Nawisko * Podpls | Data




w#»

P

PIAP
Warszawa

Sirona 3

Instrukcja obsitugi i uzytkowania ——
) Stron i3

Strunowego miernika cyfrowego 11nearyzowane¥mr 4449

1.

Prgeznaczenie przyrzadu.

Strunowy miernik cyfrowy-linearyzowany SMCL-10 Jest
przyrzgden przeznaczonym do automatyeznego pomiaru
sygnaiéw czujnikéw strunowych opracowanych w MERA-PIAP

i produkowanyeh przez ZAN-UJ w Krakowie.‘ 4

Wynik pomiaru odpowiada kwadratu - odwrotnosci okresu

drgan struny czujnika //—35 /wyraéhnego w milisekundach
T
i jest liniowo zZwigzany z wielkoscig mierzonsg.

Bez dodatkowych urzadzeﬁ wspéipracujgcych, miernik
SMCL-10 wmozliwia :¢. kolejny pomiar 10.- -- czujnikdéw
strunowych, Przylgezone do wejéé miwgnika ozujniki mogg |
byé wybtane do pomiaru w spesdb reczny lub automatyczny.
Przyrzad przystosowany jest do wspélipraocy z drukarka
cyfrowa /ERD-103/ i 2z pertforatorami tasmy np.DT-105S
Nadwazniejézymi zaletami miernika sg:

- prostota obstugi

duza dokiadnos$é pomiaru
- Guza ssybkos¢ pomiaru

- liniowa zaleznesé wyniku pomiaru ed wielkosei mierzamq

niewielki pobér mocy
- mozliwos¢ zasilania bateryjnego

- mozliwos¢ trwatej rejestracji wyﬁikéw pomiardw

Dane techniozne. o . ' B

—— ey S s g G

Zakros mierzonych czestotliwoéoi drgan 600 ¢+ 1100 Hz
Jednostka pomiaru 4]

' ’,‘1
' Wewnetrzny waarzac 0zestotliwoébi'f' ]

s

Cz¢stotliwosé wzorca-100 kHz s S

Stabilnosé wzoroa ozestotliwoéotj4J. 10
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3.

3.1

‘ozono opis odned$nikéw umieszozonych na rysunkach,

Temperaturowy wspélezynnik czestotliwoscel - 2 . 10~7
Zakres temperatury pracy— 0O + 50°C

Zasilanie: sieciowe 220 V 1lub z zasilacza SZB-15 .

Pobér mocy - 15 VA
Wyniary 172 x 292 x 250 mm
Cieiar haut Okn 4 kG. )

Obsiuga prayrzgdu.

Rozmieszczenie organdw sterowniczych i regulaoyjnych.

Spos6éb rozmieszozenia organéw sterowniczych i regula-
oyjnych miernika na piycie ozolowej i tylnej umiernika

przedstawionb na rysunkach 1 1 2, powyze} zas samiesz-

/1/ Biedé - wylgcznik napi¢cia sieciowego
/2/ VWskaznik kontrolny zasilania
/3/ START - przelgcznik Jednostabilny inicjujacy
pomiar .
/4/ Przetgoznik dwupolozeniowy
- przelgoznik weisnigty przy zasilaniu g przetwor-
nioy ' \ C
\
- przelacznik wyc;énigfy gdy miernik zasi?any Jest.
2 sleci~220 V

/5/ RECZ - przekacznik dwustabilny - wciéniety‘umoﬁli-

wia pomiar w trybie 2z uyborem reozngm ozu&- .

nikéw . : “:' ‘

"/6/ P.AUT. - przekpoznik ﬂwustahilny - woisniet} zape-—-

nia autqmatycsnyvabér-;9-oiu,ozujniééw.

- e m o il
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/7/ AUT. - przelgcznik dwustabilny uzywany przy sterowaniu
pracg miernika z urzadzen zewng¢trznych np. mini-
komputera.

/8/ ViskaZniki kontrolne trybu praocy miergika

/9/ Zespbét dziesigciu przeiacznikéw wspdizaleznych umozli-

wviajgey reczny wybér jednego z 10-ciu mierzonych czuj-
nikéw.
/16/ WskaZnik swietlny sygnalizujaoy, ktéry z czujnikéw do-
tagczonych do przyrzadu jest aktualnie miefzony.
/11/ Zespét wyswietlaby cyfrowy
/12/ 10 par zaciskéw wejsciowyeh
/13/ Pomiarowy zacisk uziemiajacy
/14/ Gniazdo wyjsciowe do podigeczedia drukarki
/18/ ="~ L A perfora%ora
/16/ WYB I | gniazda przeznaczone do polgczenia
/ WYB I%}miernika z wybierazkiem SWMP-20
/17/ Gniazdo bezpiecznika.
/18/ Przewéd zasilania sisciowegp z wiykien
/19/ Gniazdo przeznaczong de podigozenia zasilacza SZB-5
/29/ Tabliczka znamionowa

3.2 Czynnosci wstepne.

Sprawdzid cz& czynniki majgce ﬁplyw na warunki praéy o
znajdujg sie w gfanicaoh podaqyoh w pga. i "\
Do zaciskéw wejééiowych lié badan -{/mierzone/czujniki.-
Ekrany wszystkich ezujnikdéw polaczyé 2. pomiarowym za~
cigkien uziemia,moym /13/ '
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3.3 Przygotowanie przyrzgdu_do_pracy.

3.3.1

Na wyswietlaczu nadal eksponowany jest wynik ostatnienc-

3.3'2

Przy korzystaniu z sieci 220 V przelgcznik /4/ powinien
znajdowaé sie w pozyc)i wycisnietej.

Miernik gotowy jest do pracy po ustawieniu wylgoznika /1/
w pozycji ngiec "

W przypadku zasilania miernika ze strunowego zasilacza
bateryjnego przewéd wyjsciowy zasilacza zakoiczony
wiykiemn nalesy podlgczy¢ do gniazda /19/.

Po wigezeniu przetwornicy i weisnieciu przeigoznika /14/
miernik gotowy Jjest do pracy:

Pomiar z wyborem regoznym.

Weisngé przetgeznik /5/. Wolsnaé Jeden z 10-ciu przelacz-
nikéw /9/ odpowiadajgcy numerowi pary gzaciskéw do ktéryocH
doxgczony . Jest badany czujnik.

Weisngé jednostabilny przycisk /3/&¥%%ién1etym przelgcs—
nikiem /9/ powinna zapali¢ sie¢ dioda swiecgca /10/.

Po trzykrotnym wykenaniu pemiaru i eﬁspoéycji-wynikn

na wyswietlaczach miernik wraca do stanu poczgtkowego

i gotowy Jest do wykonania nastepnego cyklu pomiarowagoﬁ
Jednocgeénie gasnie dioda sSwiecgca /10/. ’

go trzeciego pomiaru.

Pomiar z wyboru automatycznego.

Weisngé przetgeznik /6/ P.AUT. - Wbisnaé prseluoznik
START /3/. Pmﬁqozone do welsé mierniha ozujniki wy%%hp
ne sg do pomiaru kolejno ed i do 10 v sposéh antouatycsum

/

e
%&

\'r<
‘?
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" Po gzakonegeniu 3-go pouiaru 10-go czujnike miernik

3.3.3

W trakcie pomiaru nad numerem przelgcznika /9/ swieci
sie dioda odpowiadajaca wejsciu,do ktdérego doigezony
Jest mierzony aktualnie czujinik.> Pomiar kaszdego czuj-
nika wykonywany Jjest trzykrotnie a wynik pomiaru jest
eksponowany na wyswietlaezach.

wraca do stanu poczgtkowego i gotowy jest do wykonania

~. nastepne] sekweneji pomiarowej.

Rejestraeja wynikéw pomiaréw.

Miernik SMCL-10 moze wsplélpracowal z drukarks cyfrowsy
i perforatoem. '

Do przylgozenia drukarki lub perforatora przeznaczone
sg odpowiednie gniazda /14/ 1 /15/ umieszczone na tylnef
piycie miernika. .
Kagdorazowo rekord pomiarowy zawiera numer wejscia do
ktérego prqﬁaozgny jest mierzony ozujnik oraz pi¢cio-
cyfrowy wyniku pomiaru.

Zagada pracy.przyrzagdu,

Miernik SMC1-10 jest urzgdzeniem oyfrowynm. ,
Zasada pracy tego urzgdzenia polega na pomiarsze 100
okreséw drgan struny czujnika. Pozwela to na asia@:lg_oué
dusej dektadnesel przy ktétkim czasie pomiaru.

Liczba odpowiadajgea okresowl drgai struny czujnika
Jeat nastepnie poddawana w ukladzie ka.umlaom
stanowigeym czeéé ukl:adn elektreniemego nternika
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6ol

operacji podniesienia do kwadratu a nastepnie obliczenie|
odwrotonosci. Dzigki temu wartosé wyswietlana jest w
wprost proporcjonalna do wielko$ci,ktérg mierzy czujnik.
Ulatuis to zhacznie ebliczanie eraz daje uzytkownikowi
orientacjg w charakterze zmian wielkesei ﬁierzonego

przez czujnik odksztaicenia,

Y

Konstrukeja przyrzgdu.

Konstrukeja przyrzgdu Jgst’modnlowa 1 zostaia tak
gaprojektowana, 2e 1stnieje iatwy dostep do kazdego
moduiu lub elementu;

Rys. 3 przedstawia rozmieszozenie poszozegdlnych zespo- ‘
26w w obudowie miexrnika.

Podstawowe wskafduki dotyczgce konserwacji i naprew,

Sprawdzenie lub wymiana hezpiecznika nie wymaga demon-
tazu przyrzgdu. Dla zachowania bezpleczenstwa wyniana
powinna by¢ dokenywana po odigeczeniu sznura zasilajgee-—
go od sieci. Jezell konieozne jest zdjecie ktérejkolwiek|
ostony 1 wigozenie przyrzadu do miecl zasilajgee],
nalezy zwréecié¢ uwage na nie dotykanie de gniazda bez—
pieczniha, koncdédwek wylgoznika sieci 1 transformatora.

Sposéb. uzyskania dogtepu do 'wm;trza . prayrzgdu,

Jezeli choemy uzyskaé destep de pkytek na ktérych
zamontowane Sg-elementy naleZy zdjaé g#rna estong mieru
nika. Zdjgcle je3 jest maﬁliwe P odkreoen&n~ﬂwﬁch
wkretéw /1/ Rys. 2.Nastepuie 2adan§ Ptrtk@ nﬂleﬁ!'!?b
sunaé do géry po prowadnieaoh, wkt&yeh Jost mom.-
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6.2,

6.3‘

Wyjecie piyikd zmetilmces & wyswietlaczy oyfrowych jest
mozliwe po odkreceniu kilku wkretdw mooujqcsfch te plyt-
ki 1 po wyjgciu z ¢niazda wtyku, % ktérym poigozone

8§ przewody wychodzgce z tych plytek.

Uuaga: Demontaz miernika nalesy wykenywaé przy odigozo-
nyn zasilaniu.

Korekeja przyxzadu.

W wyniku efektu stargentia sic Lkwarcu, oczestotliwesdé

weungtirznego wzorca ulega poﬁolnym zmianom. W celu
utrzymania dokladnej) wartoscli czestotlivosoi morcom;j
nalezy oo pewlencoczas korygowal ez¢stotliwosd generatbré'
kuarcowego, _

W razie ewentualnego odchylenia ozestotliwesel nalegy
przestroié generator Wzorcowy przes odpowiedni dobédr
kondensgatora C /patrz schemat ideowy/.

Sprawdzanie napigé.

Przy kasdym ;xszkodzeniu przyrzadu nalely sprawisid
wartosci napieé stablligowanyeh +5V I, M R, +12V.
Napiceia te nalesy sprawdzic¢ bezposredmio na pytce
zasilaoza lub na odpowliednioh stykach grlazd wg echei-
matu ideowego zasilacza 1 listy polaczen.

Wartosol napiec n.ie pouinny odbiamé od wartoesci nomi-
nalnych wiecej niz + 5%.

UWAGA: Wszelkie nmm nrz&dzenia posa mim baz—
' piecm:lka, toga hyé wykorwm iylko prees
produoenta miexxikéw, - ...’,;1;;, -
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1.

Transport.

e e mas v

Miernik SMCL-10 na czas transportu powinien byé pakowa~
ny w futeral - - . ' a nastepnie w pudla wyscielane
trocinami lub ggbka i przewozony sSrodkanmi.transportu
krytymi i resorowanymi. Zaleea si¢ przewosenie miernikdéws

na siedgeniach samechoddw osobowych.
Magazynowanie.
Magazynewanie miernikéw powinno odbywaé sie w pomiesz-

czeniach, w ktérych temperatura miesel sic¢ w zakresie

5 + 45°C, a wilgotnosé wzgledna nie przekracza 80%.

Interpretacja wskazan i _obliczanie whelkosei mierzone;.

Generalng zasadg pomiaru urzgdzenlaml strunowymi Jest
pomiar rézniey mierzonej wielkosci 1 odbywa si¢ to przesz
pomnogenie statej pomiarowej przez résnioc¢ wskazan
wartosci pomiaru. Korzysta sie prsy tym 2 nagtepaujgcego
wzZoru.

gdzies
W - przyrost wielkosei mierzone]

¢ - stata czujnika /ustalona przeg producenta

czujnika/ .
Wo -~ ﬁértoéé peczatkowa wské@ania miernika .
SMCL-10 ’

Yk - koléjna wartoéé_wskazqﬁjmiernikzu
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ptytka ukladu
1 W(blerania CZUJNIKOW

tiithka ukfadu

TS, p%?’pracg Z perforatoren
tutka uktadu

1 6%@/‘;0/4/0' nia Kalkualatorem

plutka uktadu
-1 (LCZN{KONW

plutka
zasilara o

ey
JEHJH

(., (W) () (R0
l

Rys.3 Schemat rozmieszozenia piytek drukowanych w obudowie
miernika. '
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1. Phzeznaczenie przyrzadu.

Strunowy Wybierak miejsc pomiarowych typu SWMP ~ 20
Jest urzadzeniem umozliwiajgcym w potgczeniu ge Stru-
nowym miernikiem cyfrowym - linearyzowanym typu quL-10
oraz dwudziestoma skrzynkami rozdzielczymi typu S§;10' :
automatyoczny wybdy do pomiaru 200 = czujnikéw strunnwyohf
Zadaniem wybieraka jest zwigkszenie pojemnesci miernika f
SMCL - 10 2 10 do 200 kanaléw pomiarowych.Konfiguracja
urzgdzen skiadajgca si¢ z 20 skrzynek rozdzielesych
SR-10,miernika SMCI~10 i wybleraksa Sﬂmf—%%l‘m:estw .

aymbol SMCL~200.

2. Dane techniczne,

a/ gakres temperatury praoy 0 ¢ +50%

b/ fasilanie sieciowe 220V

¢/ pobér mooy 6 VA

4/ wymiary 172x292x250mn
e/ ociezar 3 kg

3. Obsiuga przyrzgdu.

3.1.0rgany stérownicze.

Sposéb rozmieszczenia organfw sterowniceych i regule-
Qyjnych wybieraka przedstawionmo na Rys.1,ponizej zas§ *°
zamnieszczono opie odnosnikdw umieszézonych na rysunknqv
1 sieé - uquoznik napigeia sieoiewagp '
2 wskagnik kontrolny gasilania. o '
3 "SIART przelgeznik Jednostabilny'inicjnjqcy oykl ‘
pomiardw RN
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3.20

-Sprawdgié czy_ciynniki majgce uplyw{ha warunki pxaei

4 RECZ-przekgeznik dwustabilny - woisnigty ume-

F — A& PN AR o, WL RekT i SR B fe dmuy

3liwia zatgczenie dowolnie wybranych stanowisk
pomiarowych /skrzynek SR=-10/

5 ,P.AUT, przetgcznik dwustabilny - woldnigty zape-
wnia sutomatyczny kolejny wybée 20-du skrzynsk
rozdzielczych SR=10

A i e . G

e
e,

6 ,AUT. przetgcznik dwustabilny stosowaeny przy ste-

. T SRA Y

rowaniu pracy systemu SMCI-200 z urzgdzen zewng=—

trznych.

7 wskaZniki kontrelne trybu pracy wybieraka

8 zespék dwudziestu /od O do 19/ przekgcznikéw
niezaleiznych umozliwiajgcych zatgczenie dowelnie
wybranych skrzynek rozdzielcazych

9 2espdt wysiwtlaczy cyfrowych

10 zacisk uziemniajjcy

11; 14 gniazda wejsciowe do podtaczenia skrazynek
rozdgieleczych -

12; 13.gniazda przeznaczone do potgczenia wwbieiaka ‘
z miernikiem SMCI~10

15 gniézdo begpiecznika

16 przewdd zasilania sieciowego 2z witykiem

17 tabliczka znamionowa

18 , 19 wkrety mocujgce pokrywy gérne 1 pokrywy dolﬁ?

Czynnosci wstgpne.

znajduja si¢ w granicach podanyoh w punkeie 28,b,c. gi
. T i
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\f: 1AP Stror} 2
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Do gniazd wejSciowych wybieraka 14 , 11 dotgezyé prge=~-i{-
wody gczace go ze skrzynkaml rozdzielezymi, SR-10.
Gniazda 121 13 pozgczyé z odpowiednimi gniazdami mie-
raika SMCL~10, )
3030 Przygotowanie przyszadu do_pracy.

Wigezyé wybierak do sieci /przekgcznik 1 / w pozyeji
ngied"/. Wraczyt miernik SMGL-10. Po wykomaniu tych

ciynncdci’ zestaw SMCI~200/SHCI~10 + SWMP-20 + 20SR-10]

Jeat gotowy do pracy.

303¢1. Pomiar z wyborem regcznym /pomiar jednego wybranego

czujnikag.

Waczyé przetacznik /4 /weisngé jeden = przekgcznikéw
[8] odpowiadajgcy numerami skrzynki rozdzielcze],
do ktérej dozgczony Jest badany czujnik,

Na plyéie czoXowej miernika wybraé przycisk rodzaju
pracy oraz przycisk odpowledajgcy numerami badanego
czujnika.

Welsngé jednostabilny przycisk "START® /3 /.

Po trzykrotnym wykonaniu pomiaru, urzidzenie wraca
do stanu poczgtkowego i gotowe jJest do realizacji
nastepﬁego cyi:lu pomiarowego, A

Ne wyswietlaczach cyfrowych eksponowana jest cyfra |
odpowiada;)lca numerowi skrzynki rozdzieczed SR-10,

‘do ktdérej jest podigczony badany g_zu,jnik.

4

.
amiin
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30342, Wybdr dowolnychg wybranych skrzynek rozdzielezych'

g_ggggggggngmi do_nich czujnikami.,

Weilsnad przelacznlklfﬁjficisnac wybrane przelqcznikl
[é;7odpowiadajqce numerom serJnek'rozdz1eééych,

do ktdérych dokaczone sg badane grupy czujnikdw.

Na piycie czotowej wybraé pdrautomatyczny rodzaj pra-
cy. Wcisnéé przycisk START [3_7 °

Po zaZaczeniu wszystkich wybranych skrzynek rozdzie-
lczych i 3-krotnym pomiarze wszystkich doxgczonych
do nich czujnikdéw urzadzenia wracajé do stanu poczg-
tkowego - gotowe sg do realizacji nastepnej serii

pomiardw,

3e303. Automatyczny wybdr wszystkich skrzynek rozdzielczych
i

i wszystkich czujnikdw.

L Wxaczyé przycisk PoAUT.I[§_7, wxgczyé przeigeznik
P.AUT, na pitycie czotowe] miernika SMCI~-10,
Wecisnagd przycisk START [3_7 Po zaxgczeniu wszystkich
kolejno 20 skrzynek rozdzielczych SR-10 1 3~krotnymh
wybordw dg’pomiaréw kazdego z 10 czujnikdw cykl pomis

rowy zostaje zakonczony, urzgdzenia wracajg do stanu

poczatkowego,

4, Zasada pracy pi'zyrzgdu.

e}

Wybierak S¥MP=20 jest urzadzeniem cyfroﬁym zwiekszajgoym™
pojemnosé miernika strunowegoe SMCL-10 z 10 do 200 kana-
téw pomiarouych 'hvomo uetav pomiamy typu SHCI=200,

- - 54&‘3;"\<‘ ,aa D

==
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System sktada sig z dwéch podstawowych czgsci:

"".. kolejno, réwnolegle oraz dolgczonych do 10-ciu par za<

7

Schemat blokowy catego systemu SMCL~200 /miernik SMCL-10
wyblerak SWMP-20 i 20 skrzynek SR=10 - max ilosé kankdéw/

przedstawinno na Rys.2.

~ 20 identycznych stanowisk pomiarowyoh,skrzynek rozdzis
lezych, ktdére sg rozmieszczoné na badanym obiekcie
/Zapora Wodna, szyby gérnicze/ odpowiednio do wymagaid
uzytkowniksa,

- uktadu sterowania wyborem stanowisk, ktéry wraz z mie-
rnikiem SMCI=10 i dodatkowymi urzgqdzeniami zewngtrzhy-
mi /do rejestracji wynikéw pomiardéw/ umieszczony jest
w centralnym stanowisku pomiarowym znajdujgcym sig w
wydzielonym na obiekcile pomieszczeniu.

Do 10 par zaciskéw wyjédiowych kazdego ze stanowisk po=-

miarowych moze byé doxgczonych 10 czujnikéw strunowych,

Do zaciskéw sterujgcych stanowiséfmhochodza napiecia

zasilajgce oraz sygnal sterujacy wktaczeniem kuntraktbndwf
z ukladu sterowanie wyborem stanowisk /skrzynek rozdzie- -

lczyoh/.
Dziesieé par zaciskéw wyjsciowych wszystkich stanowisk -
pomiarowgch /skrzynek rozdzielczych/ pokgczonych jest

ciskéw wejsSciowych miernika SMCI~10, -

Poszczegblne stanowiska pomiarows tgczone 8§ Z ukXadem
sterowania i réwnolegle miedzy scbg oraz 10-ma uejéctami
miernika SMCL-10 przy usycin wielozyzowego dalekosig~
snego kabla tekefqnieihégo. e .
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5e

Konstrukeja przyrzadu.

Konstrukeja przymeadu jest modutowa i zostaia tak zapre
ktowana, 28 istnleje atwy dostgp do kazdege modutu
Jub elementu. .

Rys.3 przedstawia rozmieszczanie poszczegélnych zes-
poiéw w obuddémie wybierzka,

6. Podstawowe wskazowmkil dotyczgce konserwaciji i napraw.

Sprawdzenie lub wymiana bezpiecznika nie wymaga demon-
tazu przyrggdu.

Dla zachowania bezpieczenstwa przyrzgdu wymiana powi-
nna byé dokonywana po odigczeniw sznura 'zagilajgcego
od sieciy Jezeli konieczne jJest zdjecle ktérejkolwiek
ostony i wigczenie przyrzadu do sieci zagilajgeced ,
nalesy zwrécié uwage na nie dotykanie do gniazda bez~
piecznika, koicéwek wigcznika sieci i transformatoras, -

6.1. Sposéb_uzyskania dostgpu do wnetrza przyrzgdu.

Jes1li chcemy uzyskaé dostep do piytek , ma ktérych
zamontowane sy elementy naleiy zdjaé gérng osZong
wybieraka. Zdjecie JeJ jest mozliwe po odkreceniu :
dwSch wkrgtéw [18] Rys.l. '
Nastgpnie zqdaha pXytke nalely uysnnqé do géry po
prowadnicach, w ktérych jest prowadzoma.

Wyjocie pkytki wyéwietlaozy cj&rowych Jest aotliio
po odkreceniu ¥ilka ukret6w m@ou}qoych te ptytke 1
po l:jeciu % gniazda wtykn, ] kt&rymlpotapsens aq
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przewody wychodzace z tej prytki,
UWAGA: DemontaZ piytki wybieraka nalesy wykonaé pray
odxtgczonym zasilaniy.

6.2, Sprawdzenie napigé.

4
o Lom xBbeemrm e e e e o Vot Tt o St

Przy kazdym uszkodzeniu przyrzgdu nalezy sprawdzié wa-
rtosci napieé stabilizowanych +5V. , +12V,

Napigcle te nalesy sprawdzié begzposrednio na piytce
zasilacza lub na odpowiednich stykach gniazd w/g sche-
matu ideowego zasilacza i listy poigcsen. )
Warto$ci napigé nie powinny odbiegaé od wartosci nomi-
nalnych wigocej niz * 5%,

UWAGA: Wszelkie naprawy urzadzenia pogza wymiang begzpie~
cznika, mogg byé wykonywane tylko praesz producenta wy-
bierakdw,

Te Transport.,

Wybierak SWMP-20 na czas trandportu powinien byé pakoo'
wany w futerat , a nastepnie w pudia wyscieZane widrami
lub gabkg i przewoiony sSrodkami tramsportu krytymi 4
resorowanymi, ’
'Zaleoca sig przewoienie wybierékéw na siedzeniach samo-
chodéw oeobowych. -

B. Magazynowanie, :
Magazynowanie wybierakéw powinne odhjuéé-eig w pomiesgc-
‘nimch, w ktérych temp. zawiera aip w zekresie +5e¢ +45°
a wilgotnosé wzgledna nie przekradgﬁggbgc . *iﬁj
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18
5L‘\\§§§<§5éf%%f://////////j;;;ii\\\\\\\ij>////
sﬂw 20/(/
E SIEC]
_‘[_/E‘

s ‘

. gniazda wejdciowe i wyjsciowe

do poXgczenia ze stanowiskami
_pomiarowymi i miernikiem SMCI-10

Rys.1 Widok piyty czokowsj 1 tylnej strunowego
wybisreka miejsc pemiarewych, - -
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Rys.2 Schemat blokewy automatyczneg# aystemu
wybierania 200 czujnikdw strunowych
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ptyta montaZowa I
1
ptyta ukiadu wyblie-|
V74 rania stanewigk XFiB
e —— 7 =L pZyta ukiadu stere-|{
/ P wania wyborem PUSW
7 [ .
= — a~ip ptytka gasilacza PZ
transforma-
tor sieciowy [ — <17
B ———7 = -
o a J LJ | Ny NN [y Ny Yy Dy gy gy
- |
Rys. Schemat rozmiesczenia w obudowle alemantéw 241
. SWMP=20 /widok z gdry ‘po zdjeciu osteny ’
: gérnej obudowy/




INSTRUKCJA DLA OPERATORA
DO 2ESTAWL POMIAROWEGO MSA 80~ SMCEL 200

1. Inicjacja systemu Cstart “zimny*'>

System: zglasza sie wypisujac w polu wspdipracy =z
operatorem:
WCISNIJ NAST, GDY NIE CHCESZ HASLA, WYB, GDY MA BYC HASLO
Cw polu CODE wyéwietlaczy pojawia sie H?D

Po wcidnieciu klawisza NAST system przechodzi w stan
oczekiwania na dyrektywy operatora wypisujac
*
C- w polu CODE wyswietlaczyDd

Po weidnieciu klawisza WYB pojawia sie napis:
WCISNIJ CZTERY KLAWLISZE HASLA
CH- w polu CODE wy$wietlaczyD

Nastepge cztery wcidniete przez operatora klawisze
beda, hasien, ktdrego ﬁodanie pozwoli operatorowi na
modyfikacje w systemie. Po wprowadzeniu hasta system

przechodzi w stan oczekiwania na dyrektywy operatora.

-

~

Po inicjacji system ustawiony jest na pierwszy zestaw
czujnikdw, wszystkie czujniki sa niezdefiniowane, program

" pomi arowy pusty.

2. INIT - programowa inicjacja systemu
Po wcisnigciu klawisza INIT system wyfwietla napis:
INICJACIA SYSTEMU
WCISNIJ WYB DLA POTWIERDZENIA N
CI? - w polu wyswietlaczyd
Po wcidnieciu klawisza WYB zerowany Jest program

pomiarowy, czujniki sa niezdefiniowane, system ustawia sie

2

Faad



na pierwszy zestaw czujnikdéw. Dalsza wspdipraca z operatorem
Jest identyczna jak w inicjacji sytemu "na zimno" Cpkt 1D

Po wcidnigeciu klawisza NAST dyrektywa inicjacji nie

Jest wykonywana.

3. PR - przegladanie i modyfikacja programu

Po wcidnieciu klawisza PR na polu wspdipracy =z
operatorem pojawia sie napis:
PRZEGLADANIE PROGRAMU
WPROWADZ GODZINE gg: mm
(Pt - w polu wyswietlaczy)

Jako opcjonalna wydwietlana jest godzina pierwszego
rekordu pomiarowego programu.

Operator wciskajacfrlawisz WYB moZze wpisad godzine, od
ktérej chce przegladad program Cwcigniecie tego klawisza
sygnalizowane jest wydwietleniem =znaku =~ po godzinie

[ ]
cpcjonalnej i zapaleniem kropki na wyswietlaczu nr 2 >. Na
wyswietlaczach w polu ADDRESS pojawia sie goedzina, ktdéra
moZzna zmodyfikowad naclskajac kolejne klawisze cyfr d(brane
sa pod uwage 4 ostatnie cyfryd. Wprowadzanie godziny konczy
sie klawiszami NAST 1lub WYB. Nastepnie w polu DATA
wyéwietiéczy' pojawia sie opcjonalna wartosd minut -
medyfikuje sie je w analogiczny sposdb jak godziny Cbrane sz
pod uwage 2 ostatnie cyfryd.

Jezeli w programie pomiarowym nie ma wprowadzonej
godziny tworzony jest zwiazany z nia rekord pomiarowy. Na
ekranie pojawia sie napis:

WPROWADZ CZUJNIK -

Cna wysSwietlaczach w polu CODE - GCO

Operator wprowadza numer czujnika, ktdéry ma by¢é

a1

TS



mierzony o© danej godzinie (wprowadzanie nueru komutatora
i czujnika przebiega analogicznie jak wprowadzanie godziny
pomiaru opisane wyzZejd. Po wprowadzeniu numeru czujnika
zakonczonego klawiszem NAST program oczekuje na wprowadzenie
numeru kolejnego czujnika. Wprowadzanie numerdw czujnikdw
przeznaczonych de pomi aru kohiczy  wprowadzenie numeru
czujnika zakorficzone klawiszem WYB.
¥ przypadku gdy wprowadzona godzina byta w programie
pomiarowym odbywa sie przegladanie programu poczyrzajac od
te] godziny. Opérator moze przejrzed czasy kolejnych
rekordéw pomiarowych weciskajac klawisz NAST. Po wyswietleniu
kolejnej godziny moze klawiszem WYB wybrad zwiazany z nig
rekord do szczegdiowej obrdébki. Sygnalizowane jest to
wyswietleniem znaku # na ekranie Ckropka na wydwietlaczu nr
2). W tym momencie mozna wybrad nastepujace operacje:
klawiszem US - usuna¢ rekord pomiarowy
klawisiem WST - wprowadzié nowy rekord pomiarowy Cwszystkie
operacje sa identyczne jak opisane powyze j
dla wprowadzania nowej godzinyd
klawiszem NAST - przejrzed czujniki zdefiniowane w danym
rekordzie; na ekranie pojawia sie napis;
CZUJNIK kom-/cz
Cw polu wyswietlaczy - PO
Przy pr;egladaniu czujnikéw mozZna peodobnie jak w przypadku
godziny przejd¢ do szczegdiowych operacji po weidnieciu
klawisza WYB. Mozna wtedy wykonad nastepujace operacje:
klawiszem US - usunaé czujnik z rekordu
klawiszem WST - przejs$¢ do wstawiania przed niego nowych
czujnikdw C(wprowadzanie nowych c¢czujnikdéw

koficzy sie klawiszem WYBD



klawiszem WYB lub NAST - wyswietlid nastepny czujnik w

rekordzie

Jesli wprowadzony program'pomiarowy nie miedgci sie w
buforze - wyswietlany jest napis:
PROGRAM ZBYT DLUGI
¥Wprowadzenie biednej wartosci Cspoﬁa Zakresud godziny
pomiaru lub numeru czujnika powoduje wydwietlenie napisu:
BLAD - WCISNIJ DOWOLNY KLAWISZ
Cznaki ? na wszystkich wydwietlaczach pola ADDRESS i DATA)
Po wcidnieciu dowolnego =znaku mozna wartosé wprowadzid

ponownie.

4. C2Z - przegladanie czujnikdw
Po wcidnieciu kléwisza CZ na ekranie pojawia sie
napis:
PRZEGLADANIE CZUJNIKOW
PODAJ NUMER CZUJNIKA
C(CC - w polu CODE wyswietlaczy)
Operator podaje numer czujnika, ktéry chce obejrzec 1lub
zmodyfikowaé. Na ekranie, po kolejnych wcignieciach klawisza
NAST pojaQiaja sie napisy:
TYP nazwa typu
CCT - w polu CODE wyswietlaczyd
STALE:
B = wartofd C = wartosd W = wartogd¢
CCb, CC, CW - w polu CODE wydwietlaczyd
WYNIKI OSTATNIEGO POMIARU Z GODZINY gg: mm
POMIAR 1 = wartosd 1

POMIAR 2 = wartosd 2
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POMIAR 3 = wartos¢ 3

WYNIK = wartos¢ wyniku CODRZUCONY WYNIK POMIARU O

cui, U2, U3, UU - w polu CODE wydwietlaczyd

Numer typu i wartofci staiych mozna zmodyfikowad wciskajac
zamiast klawisza NAST - klawisz WYB. Pojawia sie wéwczas za
modyfikowana wartofcia znak - Ckropka na wydwietlaczu nr 2.
Cperator powinien wprowadzié€ nowa warto£<¢ Cnumer typu lub
wartosc staiejd koficzac jej wprowadzanie klawiszem NAST lub
WYB.

Jezeli czujnik jest niezdefiniowany Cnumer typu 0D wartogci
statych i wyniki pomiardw nie sa wyswietlane.

Jezeli po modyfikacji typu lub staiych nie byt dokonany
pomiar - nie sa wyswietlane wyniki pomiaru.

5. POM - pojedynczy pomi ar
Operator moze wykonad¢ pomiar pojedynczego czujnika

dyrektywa POM. Na ekranie pojawia sie napis:

POJEDYNCZY POMIAR

PODAJ NUMER CZUJNIKA #

CMC -~ w polu CODE wyswietlaczyd

Nalezy wprowadzi & numer czujnika przeznaczonedgo do

zmierzenia. Po pomiarze wyniki sa wyprowadzane na perforator

i1 wyswietlane na ekranie w formacie podanym dla pfzegladania

czujnika <(z nagidwkiem POMIAR CZUIJNIKA nazwa typu nr

czujnika GODZINA gg: mmD.

Uwaga: Wyniki pomiaru nie sa wyéwietlane na wyswietlaczach.

6. DT - wprowadzenie czasu

Klawiszem DT moZna mo2na zmodyfikowad czas 1 date w
Zzegarze systemowym. Na ekranie pojawia sie napis:
PODAJ NOWA GODZINE gg: mm
Ctt — na wyswietlaczachd
gdzie gg:mm jest aktualna godzina, ktéra wskazuje zegar
systemowy. Do modyfikacji godzin 1 minut przechodzimy po
wcigdnieciu klawisza WYB. Gdy nie chcemy modyfikowad czasu
naciskamy klawisz NAST, powoduje to wyswietlenie napisu:
PODAJ NOWA DATE dd: mm
Ctd =~ na wydwietlaczachd
gdzie dd:mm jest aktualna data, ktdéra wskazuje zegar

<
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systemowy d(dzien 1§ miesiac). Mozna ja zmedyfikowad w
analogiczny sposdéb Jak czas.

7. ZEST - zmiana zestawu pomi arowego

.W' systemie mozZna zdefiniowad dwa niezalezne zestawy
pomiarowe Ckazdy =z wtasnymi definicjami czujnikdw 1
programem) . Przetaczanie miedzy zestawami odbywa sie
gngktywa ZEST. Po ' wcidnieciu. klawisza ~ZEST na ekranie
pojawia sie napis: .
ZMI ANA ZESTAWU
PODAJ NUMER ZESTAWU nr
( SS - w polu CODE wysSwietlaczyd
gdzie nr jest aktualnym numerem zestawu. Numer zestawu mozZna
Zmienid& wciskajac klawisz WYB Cmozliwosds modyfikacji
sygnalizowana jest znakiem - na ekranie i kropka na
wyswietlaczu nr 2 &= wprowadzajac nowa wartosé. JezZzeli na
drugim Zzestawie maja by wykonywane pomiary nalezy
odpowiednio przytaczyd kable do pakietu wspdipracy =z
czujnikami.
Z2miana zestawu powodu}p zmiane wszystkich informacji

wysSwietlanych na ekranie- na aktualne.

8. PER - perforacja wyni kéw

Wyniki ostatnich pomi ar éw wszystkich- czujnikdw
zdefiniowanych w systemie mozna wyper forowad wykorzystujac
dyrektywe PER. Po wcisnieciu klawisza PER na ekranie pojawia
sie napis:
PERFORACJA WYNIKOW .
WCISNIJ WYB DLA POTWIERDZENIA
COU - na wyswietlaczachd
Operator powinien przygotowad perforator do pracy przed
wcidnieciem klawisza WYB. Po Jego weidnieciu perforowane sa
ostatnie wyniki pomiardw wszystkich czujnikdw zdefiniowanych
w aktualnym zestawie. Format perforowanych informacji jest
taki jak przy pojedynczym pomiarze czujnika.
Jed$li po pojawieniu sie komunikatu zostanie wcidniety
klawisz NAST dyrektywa =zakoficzy sie bez perforowania
wynik&Sw.

‘9. KON - zakoficzenie wsp&ipracy z klawiatura i ekranem

Wcigniecie klawisza KON powoduje wygaszenie ekranu i

]
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wySwietlaczy oraz zablokowanie klawitur Y. Ponowna wspdéipraca

z systemem jest mozliwa po wcisnieciu klawisza ST Cekran i

& ablile

wyswietlacze s3 wygaszane po ok. 5 minutach od ostatniego

wcisnigecia dowolnego klawisza klawiatury systemud

10. ST - wspdéipraca z operatorem

Operator powinien rozpoczad wspSiprace z systemem od
wcidnigecia klawisza ST. Zapalany Jjest wdéwczas ekran i
wyswietlacze. i
Jezell w czasie lnicjacji byto zdefiniowane hasto, na

ekranie pojawia sie napis

- PODAJ HASLO

CH? na wydwietlaczach)

Nalezy wdweczas wecisnad cztery klawisze hasta. Podanie

btednegc hasta powoduje wydwietlenie napisu:

BLEDNE HASLO R .
Po podaniu biednego hasia operator nie moze wprowadzid w o
sjstemie zadnych zmian, moze tylko przegladad jego aktualny

stan, wykonywad pojedyncze pomiary i perforowad wyniki.

Jedli hasio nie byto zdefiniowane Club zostato prawidlowo
wprowadzone) system przéchodzi do wspdipracy =z operatorem

Cktdéry ma mozliwodé wprowadzenia wszelkich poprawek).

Uwagi dodatkowe
¥ czasie pomiaru wygaszane sa wyswietlacze i operator nie ma

mozl i wodci wprowadzania dyrektyw.
10. DOKONYWANIEMPOMIARU

Kazdy czujnik Jest mierzony trzykrotnie. Na podstawie tych
pomiardéw jest obliczana 4rednia arytmetyczna. Jezeli jeden z '
wynikdw odbiega od pozostaiych to nie Jest on uwzgledniany w
oblicieniu Sredniej. Kryterium odrzucenia wyniku pomiaru W, .
Cgdzie ie(1,2,3>) jest nastepujace:

v .
~ ki 1w1—wk'>t gdzie: ¥=0,001
ke(1,2,3>
Jezeli wiecej ni%z jeden wynik =zostanie odrzucony Ctzn.
speini to kryterium to czujnik zostaje uznany za

uszkodzony.
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11. OBLICZANIE WARTOSCI WYNIKU POMIARU
Obliczenie wartosci wyniku pomiaru jest dokonywane wedtug
nastepujacego wzoru: '

=B+CC -1)P¢ W-W, >

gdzie: ¥ - wynik pomiaru C(miano zalezne od typu czujnikad,

B — stata bazowa Cnajczeéciej' = 0>,
C - stata cechowania C<= czujnika,
p — stata ckreslajaca znak rdéznicy zalezna od typu,

¥ - stalta odniesienia ® s

] W - wartosd cok odczytana Zz miernika

Wszystkie state (z wyjatkiem p zaleznej od typu czujnikad sa
zapamigtane w opisie czujnika. Doktadne wzory i =zakresy
wynikdéw pomiardw dla poszczegdlnych typdw zawarte sa tab: 1.
Wartosci te policzone zostaity dla =zakresu pomiarowego
miernika SMCL-10 od 0,4900 do 1,1000 i maksymalnej rdéznicy
lwo-wk|= 0, 8000. Wartodd statej W przyjeto =z zakresu
€0, 4800+0,8998>. Format s}alej W jest , 06,

P g



