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4. SPRAWY FORMALRE

t.t ZPrsedmiot pracy

Przedmiotem pracy byzoe przygotewanie, zainstalowanie i @fucho-
b4

-

mienie zestewu pomiarowego SMCL-200.

1.2 Zamawiajgcy
Praca zostala zlecona do PIAP przez Instytut Meteorologii
i Gospodarki Wodnej w W-wie jako Koordynatera planu reali~
zacyjnego CPBR Nr 11.10, w kitdrym tc plenie praca ta wid=

nieje pod pozycjag 56e.1.

‘1.3 Podstewa wykonanis pracy
Podstawa wykenania pracy byza umowa 261/86 z §nia 1986.04.28
zawarta migdzy IMGW a PIAP. ‘

2 CEL PRACY

]

Celem tej pracy byio przygotewanle, szainstalowanie i uruchoe
mienie zestawu bomiarawege SICL-ZOO wrag £ pomownym zainsta=
lowaniem uprzednio zdemontdnansch czujnikéw SCﬁ i SCDS.
Zgodnie z postawlionymi wymsganisumi zesta; ten jest przysto-
gowany  do wapéipracy z minikomputerem Comodore. Praca ta,
w zakresie instalacji wieloZyZowych kabli sygnalizacyjnth
na Sciasnach betonowych,byZa wykonana PENEX pPrzez ze8pbé
z IMGW.

3. OPIS PRAC

3.1 Wsigp
Cazosé pracy w II etapie zadanis ramowego 56.1 w roku 1987
sktadaZa sie z 3-ch zaded szczegélowych, kidre to zadania
zostaty poniZej opisane. )

[
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3.2 Przygotowanie niezbednego oprzyrzadowania elekironiczmego

33

dla uruchomienia sitrunowego i indukcyjnego zesiawu pomiarc=—
: —mmnl

wego _do_wepbipracy z minikomputerem Comodore i_specjalnym

wybierakiem _opracowanym i wykonsnym przez _inz. Ornocha.

Prace w tym zadsniu szczegdlowym polegaly na wykongniu dla
wezystkich skrzynek wyhierakowych SR-10 16 piytek elekirycz~-

nych w tym 8 z nich z 40 przekaZnikami niezbednymi do wybie-

rania czujnikdéw strunowych do pdmiaru.

NiezaleZnlie od wykonania tych piytek wykonano wszelkie,nie=
zbgdne taczenia i przewody %aczgce. poszczegdlne wmierniki

ze s0bg oraz szereg elementéw mechanicazno-elektrycznych

i elektronicénych stuzgcych do umocnienia i uszczelnienia
wezystkich kabli elektrycznych wohodzacych do dkrzynek SR-10.
W tym zadaniu dodatkowe zZregenerowano i zZreperowano oraz
ponownie przewzorcowano wszystkie zdemantowane'z Jazu czuj-
niki SCK i SCDS, ktére okazaiy sie¢ nie-sprawne era? po zre~

perowaniu ponownie je zainstalowano.

!

4

Montaz czgxnikéw SCDS_i SCK uprzednio zdemontowanych z czggci
aazowgl_przx___pékgrac; _zespotem z IMGW.

W tym zadsniu ponownie zainstalowano i wyregulowano w okreé~
lenych punktach pomiarowych /gniazdach/ 12 czujnikéw SCDS
oraz 16 czujhikéw SCK podiagczajgc Je do poszczegélnﬁ&h
skrzynek SR=10.

Ponadto wykonano i przymocowano do Scian specjalne osZony

w celu zabezpieczenia zainstalowanych czujnikéw przed ewen-

tualnymi uszkodzeniami zewnetrznymi.



3.4
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Uruchomienie caXego systemu pomisrewego na zaporze DEBE.

Gtéwne i bardzo pracochionne praedsiewsziecie w tym zadaniu
polegaZzo na pedgczeniu, kodcéwek wieloZylowych kabli
sygnalizacyjnych i pomiarowych kabli czujnikowych do wnetrz
skrzynek rozdzieleczo = komutacyjnych SR=10 oraz uszczelnieniu
tyeh kabli w pokrywach bocznych tych skrzynek.

Nastgpnie uruchomiono.. caty system i przeprewadzone prébne
pomiary na SMCL~200 /SMCIL-~10 + SWHP -20/.

GXéwne prace w tym zakresie polegaly na sprawdzeniu elektycz=—
nych syghaidéw kazdego czujnike' na drodze od zestawu SMCL-200
do kazdej skrzynki SR-10. W rezultacie wykonanych prac

zeataw SMCL-200 jest gotowy, pracujé%% kazdej chwili moZe byé&
podzaczony do minikomputera. Zadanie podlgczénia do minie

kompute;a Comodore spocsywa jednak nie na PIAP.

Opracowanie szczegétowej instrukcji ebsiugi na SMCI-200.

Opracowena instrukcje jest typu uniwersalnego,dotyczigca
SHCL-zoo‘zainstalowanego w kazdych warunkach /obiekt pomia=-
rowy/, w réznej konfiguracji .

Jeko zaigqczniki do niej wystepuja poszczegdlne instruﬁcje
dla SMCI-10 i SWMP-20.

Osiggnigte wyniki

Obecny stan wykonanych prac na zaporze DEBE pozwala na
automatyczny, wyb&dér i pomiar kazdego podXgczonego caujnika
- jednak bez trwatej rejestracji wynikéw wskazaii.

Dla peinej automatyzacji niezbedne jest podZaczenie tego

zestawu do minikomputera.
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Istnieje potrzeba zakupienia lub dorobienia niézbednych
pulpitéw lub biurek dls wZasciwego ustawienia powyzszego
i wygodne] obslugi‘”Zadapia w zakresie zakupu komputera
i pulpitu speczywa pedndk na IMGW.

Al

Wnioeski

W celu/wlaéciwege wykorzystania zestawu pomiarewego SMCI-200
nalesy jakhajszybciej zainstalowaé i uruchomié dziatanie
minikomputéra.

Natezy bezwaglednie zapewnié stats epieke mergtoryczng

i serwis dla .zainstalowanege zestawu pomiarowege.

Nalesy dokonywaé przynajmniej raz na kwartaz szczegézowych
przeglgdéw technicznych 1 konserwacji w tym wymiany woreczkow
z pechaniaczami wilggci.

Nalezy pmzeszkelié /prayuczyé/x przedstawicieli uzytkownika

do wZasciwej obstugl szestawu pomiarowego .

Za¥gezniki

Instrukcja obsiugl i usytkowania ceiego zestawu pomiarowego
SMCL-200 ‘

Ingtrukcja obszugi i uzytkowania miernika SMCL~10
Instrukcja ebstugi i uZytkowania strunoweg? wybieraka SWMP=-20

\ . )
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Rys. 1-Karts katalogowa zestawu éomiarowego typu SMCL-200C .. 13
Rys. 2~3chemat blokowy zzestawu pomiarowezo SICL~200 .eveeee 14
Rys. 3=Schemst montazowy zestawu pomiarowego typu SMCL-200.. 15
Rys. 4-Rysunek ziozeniowy skrzynki wyblerakowo-rozdzielcze]
typu SR - 10 Rys. ﬁr 4506 .............:............. 16
Rys. S5-Instrukcja obskugi /DTR/~- Strunowe:o miernike cyfro- |
wego =~ zlinearyzowanezo typu SMCL=10 ceoecvevcecanons
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Skrzynki rozdzielcze 3R-10.s3 rozmieszczone

9
o

a: owene do scirc

50}
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W zaporze zgoanie z projekiem. Zwykie sa rozmiesszczane nz zzpors
w zaleznodci od rozmieszczenia czujnikdw tak, aseby dzugosci

kabli czujnikéwych do skrzynek /po 10 szt./ byZy.jak najkrétrze.

vl

moze by¢ tez stosowana inna metoda - grupoweso chzenia kabli
po 10 np.jeden rodza] czujnikdw. Kable pomlavome czujnikdw za=-
montowanych na chbiexcie wprowadzZone sz do wngtrza obuddw skrzyne

rozdz elczych poprze

[

dzawiki uszczelnisjace, wkrgcone v pokryv

skrzynek. Koncowki kabli pomiarowyca czujnilkdw zakodiczone ss

._A

wtyikani | typu ¥olexicrowego-samochodowezo 1 wprowadzone W

odpcwicdajace im gniazda wlutowane w pzZy i

c\I)

druxosana podastavy,
przygre¢corg dc ana odudowy sxrzynki rozdzielczei Sh-10
UxZad komusue.yjny /zesilajacy. czujniri/ zrmonitcwary jeet na pxyte
drukow::iej zakcilczone] gniazdem 64 - wiyzowyn typu EL;RA i wcu-
wany w odpowiziajgce mu gniazdo, wluitow: ne w piryt: drukow:ua
podstawy pafrz Rys 4. W tg¢ samg pZyte wlutowane sz rdéuwnief

4 gniszda / 2 rezy po 2 gniazda/ szuiladowe typu SLTRA €31037,

W kidre wsuwane sa odpowiadejace im wiyki lusowane do kohcduek |
wie_.ozyZzowych, delekosigznych kabli Zzczagcych skrzynki rozdziel

cze poszczegélnych czgsSci systemu pomizrowego migdzy soba oraz

l-' "~ s

z centraslnyn st now1§j

miernik SHNCI-1C, coraz wybierzk EXmxxjmzy SUiP-20 sierujsace |

em pomiarowym, w kidrym znejdujs siz

C)\

wyborem czujnit
Kable unozliwiajs doprowadsz enie z ukze adév: sterujgcych sygnaldw
zatgczajacych sxkrzynki rozdzielcze, oraz przekazanie do stano-
wiska pomigrowego sjgnalbwz czujnikdw doigczonych do skrazynek

rozdzielczych._
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VielozyXow. ksble sic-ujace wprovadzone sg do obudlw prasc

drzawiki vicrgcone v pokrywy slirzynek rozdzielczych.
/

‘Stosowane sa 3 typy kabli sygnalizZscyjunych /wielozyowych/
4

WIS

1/ ALTEDZL %% = 14x4xC08 2/ YTUGxToY-16x2xC,8 3/2”””"3"3—1OX4XO,6

-

0 bok w/w mogg byl stos owane réwniez i inne kable sygnalizscyjne

lize
1elonTove pod wsrunkiem speinianies takich waruniov jak ilosc 1
praekrdj £yt /érednica zyz - od ¢ 0,6 do $ 1 /.

W zaleznosdci od iypu zestosowanego kzbla /ilodé zyZz w xablu/

?raz od ilogci skrzynek do ﬁbqezel iz caZosci systemu nelazy

uzyé jednego lut dwodéch kabli.

W przypedku podzsczenia do systemu wezysikicn 20-1tu skrzynesk

]
o)
N
2
N
H
o]
-
C
N
&«
o
S
0
o
!Lj
o
£,
I
o))
o
N
9]
'3
|
o
H
)
N
X
o
N
X!
On
X
o
o
®
f=d
t
o
>~«
*.
l
1

14  x 420,9/55 zy%x/ lub dwe pozostaze kable -40 1 32 zyove.

Jes$li 310$¢é skrzynek rozdézieclczych w mentowanym zestawie nie

przekracsa 10-ciu = %0 wystazrczy uzyd jeden kadel YTHGXToY-
- 16x2xC,% /32 zyzy/.

Przy ilodci skrzynex X 156 mozna uzyl jeden kabel ITKGxToy-10x4xC

/40 2zyx/. Schiemc
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|61

oraz wykez sygnazdw na gniazdach

¥vtki érukcwane: nodsiawy w skrzynce SR-10 oraz na odpowiada-
u = ¥

Y -

jacych im grniszdsca w mierniku 1. wytleraku przedstavwionc na Rys
i w tabeli na %yz rysunku. Kabdble wielozyzows doprowsdzsja

z centrslnego s*tznowiske pomiarowe;c sygnazy zaia:zajace skrzynk
/

oraz przexczujs o stancwiska sygnary pomisrowe cod/czujnikdw

doxaczonych do sxirzynex rozd ZlElCZJuﬂ- 7

-

KodAcdwnki kebls dzcnodzacesno od sk“zy ek rozdz1 :1lczyca dc centr
l . , .
?eao stcrowisks pomiaroweso doluvowsne sg do 3-ch wiyxzcw 1Iypu

ELTRA €71L37, z xtoryca dwa doxﬂ,zone sa do gniazd wybieraka
’ ¥y

'.J-

a jeden do gniszaz miernika zgddnie ze schemnstem na rysunku

-

i opisen w tsvell -Rys. 3.
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#able wielozyZowe po ,obrobienit’ i ehlutowaniu ich kcicdwek wprowna-

2
R
)
ot
©
0]

0

o]
o

et
8]
N

ez dtawiki w pokrywach bocznych dec skrzynki SR-10.

}.:.

Do tak przygobowanych kod#céduek kabli iutuje-sig zgod z lista

Potaczenl zamieszczona v tabeli wiyki typu ELTgﬁ 871037. Do kazds
koAca kable /lub pary kabii’ dolutowane sg /w. kazdes skrzynce

U

W 1ldentyczny sposdb/ dwa tezo rodzaju wiyki. Po zakoiczeuiu luto-

wenia wiykow we wszystkich skrzynksch nalezJ dokrec cié Sruby dZawi-

kéw i pokrywy z dzewikani do skrzynek, aby zapewnié szczelnosé
xrzynek @ nastepnie wprowvzdzid vityti w odpowiadajace im gniazds

W piyice drukowanej podstawy.

liastgpnie do vnetrzs skrzvne!ls oprzez dZawilci usucz~?“1 ‘ace nslesz:
aj

[P Spupy

\

. ’

vwprowadzié “gzarobione" wvicze snlej konce kabli Cczujnitcwy:h. Po wrro-—

wedzeniu do skrzynex kabli czujnikowych do kazZdej pory kodAcdwer

oraz do ekranu kabla nzleiy zacisnaé na zytaca 1 dciuzowad gniazca
<olektorowe /matki/ F6.  Po zzkoficzeniu lutowenia, gniszias 4o

worowedzone c©i W odpowiednie vwtyxi donitowane do pL Ty dr'uwvane~
pod.:tawy. Wiyki na pxytce CruKow It podstavy sg odrowiednio opisana

- ad

Kolejne pary wiykdw sa <0lejno od 1 <o 10 ponumnerowans.
Kable czujnikdw nals2y wprowadzic do wiykow wejsciowyzn w ustalonej
wezesniej /v projekecie/ kolejnosci.

Po zakodczeniu czynnosci montszowychn mozna przys<azidé do

sprawdzenia
posrezwnosci vykonanis potaczen. Posiugujgc sie cmomniorzen nelezy
sprevwdzié prawidZowosd wszysikich poZuczed misdzy cerTralmym stano-

lelezy gwricid szczezdlng Uuwa:Se €2y w LoZgczonym SyoTeni. nie Wyste

-

puja zwarcis pomiedazy ‘Pozgczonymi zZyxemi kabli wicliozyZowych-sygna-

m

lizacyjnycn.Nalezy réwniszz sprawdzid do<ladr1° 2y v zxeblach cazuj-~ -

nixowy:h nie wystepuja zwarcia poniedazy ?Zylemi 8 exrsnenm.
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SR

Dopiero po dolkzadnym sprawdze:wniu w"zyuctlcq pozaczel mozne zmonto-

waé'w skrzynkach pxytki drukovene zespoildw “"emaap1¥o"‘ch oprzey
P

we 1sn1@01c W gnvazao w piytce dx ukomene; podstavy/. Ilastgonie 3 -y

—

wtysi konczace kadel /lubd pare kabli/ dochodzacy As centralinszo
stanowiska pomiaroweéﬁ dozgczyé do odpowiednich gniszd miernika

i wybiefaka i przgprowadzié préong serig pomiardw.

Jezell w trakcie nrdby stwi-rdzi sig¢ nie dziazanie &zgéci czujniko:

Pd

nalezy sprawdzié w skrzynksch prawidXowos$é ich podizozeuia orasz

, .

ich sprawnosé
Jesli pozaczeais sa wyhonane dobrze,czujniki sprawne a wynik sprae

’ .

ny, to brak wskazzi Swi

[$V]

dczy o uszxodzeniu elementu przekaZnikoweg:
ktory nalezy wamienid.

Po zaxoiczeniu poprawek nalezy przeprowadzié monizaz xcAcouny skrzynel
t.2n. sprawczié szczelncél skrzynek, dokrecid nakreiki w dZzawikech
uszczelniajac kable. WUszystiie nie wykorzysiene » pzytkach pozycje
wiykéw wajsciowyen zavrzeé /koida parcg oddziolnie/..ﬁast@prie do
wn@t¢z skrzynek wlozy¢ wereczlid /po 2 do kazde)/ z pochianiaczen
wilgoci. Po wykonaniu tyca czynnodci zalozyv POKTYWY skrzyne&

i dokrgcié je 4-mna wkreizmi plastykowymi.

id

ociezkl przevwodzace w pzycie druxkowane] podstawy skrzycki rozdziel
ézej unozlivwiaja pozaczexnle e_esxiryczne wszystkich elementdv: ukzad
Kazda obudowe skrzyski rozdzislczej wykonanz jest z itworzyve sgtuc
nego & po zekonczeniu mentazu zostaje szczelnie zamknieta pokrywis.
Vlyprowedzenie wszystkich xedli przez dzawiki przykrgcone poprzez

’

piyty boczne do skrzynki zapewnis szczelnosé c

o
)
P

€80 2Z223:0

Ue

M

Konstrukcja zespoZu skrzynki rozdzielczej zapewnia zetwosc dostepu
do wszystkich Jej elementdw oraz ich rozXgczalnosé/przez wejsdcisa
do gniazd/.Schemat blokowy systemnu pomiarowego przedsizwiony jest

na Rys.2 a schemst montciowy na Rys.3.
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Obstuga sysfemu romiarovieso. NN

S e ganr it e T s s s e i ot s ot et e e e vmr e

Centralne sianocvuisko pomiarowe, z kitdrego steruje sic cy:lenm

<

poniarcwym umieszczone jest z reguty w budynku biurowyan oddalonym
od zspory. Znajcduja sig Tu urzadzenia sterujace wybtorem czufnilkdy

L

&

i ich pomiarem ; miernik SiCL-10, wybierak SWiiP-20 oraz urzadzenirs

do trwazej rejesiracji wynikdw pomiardw - drukarka BRD-103 i per-
V -
forator tasmy DT - 105 S. W przypadku zastosowania minikomputera
MSA-80 znajduje sig tu tzkze minikomputer z pulpiteém i monitorem
i

oraz telex dla przesyZzania darych przeliczenych przez komputiar

oraz ew

[©)
(@]

ntualnego ich wydrukowonia - petrz instrukcje :3:i-80.

Qr

System SIICL-200 moze pracowadé w trzech postaviowych rezimach
poniarowych; r¢cznym, pdéZauiomeiycznym ‘lub zuiomatycaznym.

Sposob wykonaniz pomiardv przy pracy w réznych rezimach opisano

N

szczegdzoue v instrukcjach cbgZugil miernike 5tlL-1C orsz wybie.s

Neep

zaé wy.onyvisne wyagcaznie przez oschy odpowiednio
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Y skzad zesiawu pomlarow—ego Typu SHCL~200 wchodzg urzadzenia,
mierniki i czujniki; ' ‘

1. Strunowy miernik cyirowvy /linearyzowany/typu SkCL-10 - sztd
2. Strunowy wybiersk miejsc pomiarowych typu S'MP=-20~sZi. 1

3. Komple na skrzynxe rozdzielcza typu SR;1O sztsod 1 do 20

7
v zaleznosci od ilosci zainstalowanycnh czujnikéw /deo jedne]
skrzynki podisczs sig maksymalnie 10 koiledweir katli czujnikovy:

P e

- maksynzlna 1lo$é skrzynek na zestsw = 20 szi./
4. Zestaw czujnikdéw strunowych rdznych typdw w maksymalne] ilosci

200 szt. W skzad kompleine]j skrzynki wybierakowej SR-10 wchodz




a/ Pzyta gidéune podsievy/drukowana vymn. 240 x
ST

240/ =52t 1 2 pray-
Krgconymni do niej ne staie 4-ma gniszdsni BITHA 881037
i jedrnym gniszdem BITL 8210640131000, dwons prowadnicami
révunies przykreconysni do piyty-i 30 wivkemi kolektorowyni
przynito§gnymi do niej. J

b/ PXyta drukovizna pionowa z S5-cioms przeagznikami K 8 = 4~1-8-~
=444 402 - 3 prZJ¢UuO“8nJﬂL do niej i jednym quﬁLen ELTRA

81106401310001.

¢/ 10 koampletnych diaswikéw metazlowych @ 11 lub & 13 dla uszczel- i

nieula kabli czujnikowych poniarowych itypu YTLY ZXO s 75

-

na stafe przykrgconych do jedne] z peckryw boczny-h lub v

v

29

zdanych

Jde

zaleznosci od pos

o]

rzez kliestas kabli czu3r1EGVJch

10 kompletdw dzavikdw m

[&]

-
v

[l

-
<

ovwych @ 13 dla 3 ZyXowych kadli

o

zujnikowych YIEYRly - 3 % 1 1lub 2 dXowiki metalowe g 1€

die dw

C~

zh 10 2yzowych kobli ZEIYDPly <10 x 1 czujnikowych
/zastgpczych/.

d/ 2 dxawizi komplet.e @ 21,8 25 1lub ¢ 27 przykzecone do 2-ch
tocznych poxryw Dbocznych dla wielozyZowy:h kabli gy naliza-
cyjnych typu ALTKDXtx - 14 x 4 x U,9 lub YTIGxFol - 16x2x0,8

lub Y'”GKFOJ - 10 x4 x 0,6

5. Urzadze..la_wspéipracujace

-——-I--——————— —— —

W skiad zestswu SKCIL-200 wchodza jako urzadzernis asno*precugﬁce

-kgdcowe przeznaczone ¢éo trwaXei rejesiracji wskazsn wynikdw;

a7 Blekironiczny Rejesirator Druxujecy typu ERD =103

<

b/ Perforator Tadmy- Dziurkujacy typu DT #05 S =-szt.1

i

w/w urzzize.is zamawiajacy zakupuje oddzielnie.
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. Uwagas Zesvaw SHCL=-200 jest przystosowany 1 moze wspdpracoval
bezpoSrednio z mikrokonputerami SkA-80 1 Comodore przy czym
istnieja i juz sa eksploatowane oprogramowania dla tych

komputerdvw. w powigzaniu z SMCL - 200.

6"EXEQEEZ§BiQ_QEQQEEQE§
. N N

1. .Dokumentacje tephﬁiczpo - ruchovie ZéstaquHCLLZOO /SHCL-10
i SyP-20/ ze WSZytkiﬁi zexacznikami wg. p.lIstr.3.

2. Karty gwarancyjne na poszczegdlne urzadzenia i. czujniki

3. Odpowiednia ilosé¢ moreczkéﬁ z pochlaniaczami wilgoci w 0peko~-.
waniach Toliowych /2 woreczki nz 1 skrzynkeg SR=1U4

4. 4 wityki ELTRA 871037.

5. 30 wtykéw kolektoroviych /matka / typu F6 /semochodowe/

’

t

7. ZALWAWIALT
Produceutem czujnikdw jest ZAH7U3 Zrakdw ui.Rydléwka 24 1 tam
nalezy sig zwracaé z zamdwieniamui. .

W sprawie pozostate] aparatuxry odbiorcze] do'PiAE,
Al. Jerozolimskie 202, = ORC.

8. 4 s , ‘
Kongerwacjia_i_konirola okresowg

wszelkie naprgwy urzadzed wchodzacych w skzad systemu poniarowsgo -
SKCL-200 mogg byé dokonywawne wyzaczrle przes proiucentow aparaturi'
Dopuszcéalne jest wylonywsnle przez uzgtkownikéw napraw zwliaza- i}
njch z uszkodzenieal czjsto nechénig nymi uzljﬁikéw iub wyziang
7

bezsiecznikdéw w asparaturze odbiorczej.
E;ezaﬁis_&zﬁeézﬁéaia_aézzaﬁ_ﬁ_§KzéxaE§2E.zezééislezzeé_§§t19
rozzizszczonych na_zaporge lud_imnym obiekcle, wszysikie urza-
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‘dzenia_muszg_by¢_wyktaczone 2 wtyki wielozyXowych kabli sygnalizas-
P4 s e e S eme mheme= - N e

cyjnych _/sterujscych/ Zaczacyca skrzynki _rozdzieloze_ze stanowis’
. . :{ s
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kiem pomisrowyz: wyiete z.gnizzd w_obudowie
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i_wybiereke Si.2-2C.

——————————— — N
Miedopuszozalne jest pofacwenie kabli Zaczacych urzadzenis
pomiarowe miedzy sobg oresz z _innymi czoscismi ukZedu w czasie

ich _pracy. A

s et o gt e ot G s

W okresach co 2 miesiace nalezy sprawdzidé instalscje elekiryczn

viewnatrz skrzynek rozdzielczych, ze zwrdceniem szczegdlne]

uwagi na stan pozaczen iutovanJch $ciezek prazevodzacych

s

pxytkach drukowenych orzz ne pr a;idZowoéé funkcjonowvenia

na

4 .

prytek =mespoidw komutacyjaych.

W tych serych okresaéh powinny byé wymnieniones pojemniki 2z
poch¥anisz:zen wilgoci umieszczone wewnairz sxkrzynek rozdzieléz}
% trakcie przeszadu naleZy v.ymienié ws
zuzyte czgsci uszczelniajace obudowy skrzynek ro a21elczych.
Urzadzenia DOTISXOM2 0raz WJb,w“ajqce wchodzgce v skzed
systemu pomiarcwego oraz rejestrujace wchodzace rduniez w suia

systemu pomiarcuego powinny byce sprawdzone i przeglacdane

zgodnie z ich insirulcjani obsiugl
Transport_i_megzzynowanie.

—— — o - —— — S oy w——

Uwagl detyczace irensgortu 1 mnagazynowania poszczegél ch -

by

6w sz zawarte w ich 1nstrchJach otsZugi

~ ]

}_l-

p‘zy* gdow 1 czujn

ca.

/DTR/ i uzyikowsnia.

Transpor: skrzynek rozdzielczych S»-10 powinien sig odbywad
bez wZozone] “e»nat;%ﬁﬁk*zyr ki plﬂnowej pzytxi z przekefnikami
Prytke ts powinna byu trangpertowana z wielks ostroznosciag -

i magazyno“aha % miejscu suchym o.wilgotnoéci nie wigcksze]

niz 8Ciw .

B - . . . a2
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10. Intervretacjs wsgaggé_i_gél;ggiggg_ygelko001 mierzonej.

v
et s o s

Interpretacja wskazai i sposdd obliczaniq\wielkoéci mierzonyc

/ sg opisane w instrukecjech obsXugi /DTR/ poszczegdlnych
o typdév. czujnikdwimnierniks S IL=-1C~
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i.

2.

o

pon v

Przeznaczenie przyrzadu.

Strunowy miernik cyfrowy-linearyzowany SMCL-10 Jest
przyrzgden prgeznaczonym do automatycznego pomiaru
sygnaiéw czujnikéw strunowych opracowanych w MERA-PIAP
i produkowanych przez ZAN-UJ w Krakewie.'

Wynik pomiaru odpowiada'kwadratu .| odwrotnosci okresu

drgain struny cgujnika /-——- wyraZhnego w milisekundach
i jJest liniowo zZwigzany 3 wielkoscig mierzong.

Bez dodatkowych urzgdzeri wspdipracujgcych, miernik
SMCL-10 umozliwia ;c:.ikolejny pomiar 10- .-~ czuinikéw 4
strunowych. Przytgezone do weJéé migynika ozujniki wogg |
by¢ wybkene do pomiaru w spesdéb reczny lub automatyczny.
Przyrzad przystosowany jest do wspélpracy z drukarkg |
cyfrowg /ERD-103/ i z perforatorami tasmy np.DT-105S
thwasniejézymi zaletanmi miernika sg: |

- prostota obsiugi

- duza dokladnosé pomiaru

~' duza sazybkosé pomiaru

-~ liniowa zaleznesé wyniku pomiaru ed wielkosei mierzamq
~ niewlelki pobdr mocy

- mozliwos¢é zasilania bateryjnego

- moz1iwosé trwalej rejestracji wynikéw pomiardw

Dane_techniczne. . ' .

Zakres mierzonyoh czqstotliwoéoi drgan 600 ¢+ 1100 nz
R

Jednostka pomiaru 4] e A

' wanetrzny waorzec ezestotliwoééi'f' '

Csestotliwoéé wzorca-100 kHz '

Stabilnoéé uzorca ozqstotlivoéoi-& - 10
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3.

3.1

.. Temperaturowy wspélczynnik ozestotliwosei - 2 , 10

-7
Zakres temperatury pracy-— O 4 50°c

Zasilanie: sieciewe 220 V lub z gzasilacza SZB-15 .

- s
Tl St L

Pobdér moecy -~ 15 VA
Wymiary 172 x 292 x 250 mm

Clgzar - ok. 4 kG.

Obsiuga przyrzgdu.

Rozmieszczenie organéw sterowniczych i regulacyjnych.

Sposéb rozmieszozenia organéw sterowniczych 1 regula-
oyjnych miernika na piycie ozotowej i tylnej miernika
przedstawionb na rysunkach 1 1 2, powyzel zas samiesz-
ozono opis o@ned$nikéw umieszozonych na rysunkach,
/1/ 8ieé -~ wyigcznik napiecia sieclowego
/2/ VWskaznik kontrolny zasilania
/3/ START - przelgcznik jednostabilny inicjujacy
somiar . ;
/4/ Przetacznik dwupolozeniowy
- przelgoznik woisniety przy zasilaniu # przetwor-
ntoy : \ o
- przeiscznik wycisniety gdy miernik zasﬁ%any jest.
2 steoi~220 'V ’
/5/ RECZ - przelscsznik dwustabilny - wcié.niet.s&_ vmo311-

wia pomiar w trybie 2 wyborsn reczngp ciuJQ'

L
nikéw . b
przetaoznik éwustabilny -wnisnietl zape"“

nia automatyczny wybér-io-cin oznjniééw. |

" /6/ P.AUT.

-~
s *.

- .', & . ! =
2 T pIS
¥ « l-i«; . ¢ N
M o 55
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3.2 Czynnosci wstepne.

/7/ AUT, - przelgcznik dwustabilny uzywany przy sterowaniu
pracg miernika z urzadzeil zewnetrznych np. mini-
komputera.

|

/8/ Wskainiki kontrolne trybu pracy mieyrnika |

/9/ Zesp6t dziesigciu przeiacznikdw wspdizalesznych umozli- E
wiajacy rg¢eczny wybdr jednego 2z 10-ciu mierzonych czuj-
nikéw. ' i

/18/ WskaZnik $wietlny sygnalizujsoy, ktéry z czujnikéw do- [
tgczonych do przyrxzadu jest aktualnie miéfzony.

/11/ Zespdél wyswietlaby cyfrowy .

/12/ 10 par zaciskéw wejsciowych

/13/ Pomiarowy zacisk uziemiajacy

/14/ Gniazdo wyjsciowe do podigczenia drukarki

/15/

/18/ WYB 1

- e . .

perforatora
gniazda przeznaczone do poigozenia

/ WYB I#%miernika z wyblerazkiem SWMP-20

/17/ Gniazdo bezpiecznika.

/18/ Przewdd zasilania gicctowemp z wtykiem )
/19/ Gniazdo przeznaczong do podigczenia Zasilacza SZBS
/29/ Tabliczka znamionowa

Sprawdzié czy czynniki majgce ﬁplyw na warunki praby .
2najduja sie w granicach podanyoch ® p.2. L
Do zaciskéw wejé?ioﬁych /ié%#%ﬁ%ﬁﬁ%{)hierzone/czujniki.-
Ekrany wszystkich ezujnikdw polaczyé z pomiarowym za—
ciskienm uziemiaaqoym /13/
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3.3 Przygotowanie przyrzadu do_pracy.

8.3.1

Na wyswietlaczu nadal eksponowany jest wynik oataxntaée~f

3.3'2

Przy kexrzystaniu z sieci 220 V przelgcznik /4/ powinien
znajdowaé si¢ w pozyeji wycisnietej.

Miernik gotowy jest do pracy po ustawieniu wylgoznika /1/§
w pozycji n"giec: ", |
W przypadku zasilania miernika ze strunowego zasilacza
bateryjnego przewéd wyjsciowy zasilacza zakonczony
wiykiem nalegy podigezy¢ do gniazda /19/.

Po wiaczeniu przetwornicy i weisnieciu przetaoznika /14/
miernik gotowy jest do pracy.

Pomiar g wyborem regoznym.

Weisngé przetgeoznik /5/. Weisnpé jeden z 10-ciu przelgcz-
nikéw /9/ odpowiadajgcy numerowi pary'zaoiakéw do ktéryoﬂ
dolgegony - Jest badany czujnik.

Weisnaé jednogtabilny prayoisk /3/8¥%%iénietym przelqéz-
nikiem /9/ powinna zapalié si¢ dioda Swiecgea /10/.

Po trzykrotnym wykonaniu pemiaru i ekspozycji wyniknu

na wyswietlaczach miernik wraca do stanu poczgtkowego

1 gotowy Jest do wykonania nastepnego cyklu pomiarowegoﬂ'
Jednocze$nie gasnis dioda swiecgca /10/. '

go trzeciego pomiaru.

Pomiar z wyboru automatycznego.

Weisngé przelgoenik /6/ P.AUT, - Wbisnaé przelnoznik
START /3/. P@ﬁacsona do wejsé miernika ozudniki wy%ghp
ne 8§ do pomiarn kolejno ed 1 do 10 v aposéh antmnatycsa?

-

I i
Al ii o
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' Po zakonoczeniu 3-go pomiaru 10-go ezujnika miernik

3.3.3

stanowiacym oz¢sé ukiadu -elektrsnieim"ego miernika

W trakcie pomiaru nad numerem przelgcznika /9/ swileci
sie dioda odpowiadajgca wejsciu,do ktdérego dolgezony
jest mierzony aktualnie ezujnik.> Pomiaxr kazdego czuj-
nika wykonywany jest trzykrotnie a wynik pomiaru Jjest
eksponowany na wyswietlaczach.

wraca do stanu poozgtkowego 1 gotowy Jest do wykonania
~" nastepnej sekweneji pomiarowe].

Rejestracja wynikéw_ poumiaréw,

Miernik SMCI~-10 moze wspélpracowaé z drukarks cyfrows
i perforatoen. ’

Do przylgezenia drukarki lud perforatora przeznaczone
sg odpowiednie gniazda /14/ 1 /15/ umieszozene na tylneﬁ
piycie miernika.

Kasdorazowo rekord pomiarowy zawiera mmer wejscia do
ktérego prijigozony jest mierzony ozujnik oraz pi¢cio-
cyfrowy wyniku pomiaru.

Zagada pracy.przyrzgdu,

Miernik SMCL-10 jest urzgdzeniem oyfroewynm. '
Zasada pracy tego urzgdzenia polega na pomiarze '100
okreséw drgan struny czujnika. Pozwala to na osiqguiqpie'
dugzej dekladnesei przy kuétkim ezasie pomiaru,

[

Liczba odpowiadajacé okresowl drgan. étnmy esujnika
jeat nastepnie poddawana w ukiadzie mlm

™oy
T
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5.

6.1,

operacji podniesienia do kwadratu a nastepnie obliczenie]

odwrotonosci, Dzieki temu wartos$é wyswietlana jest w

wprost proporcjonalna do wielkosci,ktérs mierzy czujnik.l.

Uiatwis to zhaeznie obliczanie oraz daje uzytkownikowl
orientacje w charakterze zmian wielkosel &1erzonego

przez czujnik odksztaicenia,

Y

Kongtrukeja przyrzgdu.

Konstrukeja przyrzgdu J?sthmoduloua 1 zos8tata tak
gaprojektowana, zZe 1stnieje tatwy destep do kazdego
moduiu lub elementu.

Rys. 3 przedstawia rozmiesgzozenie poszogegélnych zespo-—
6w w obudowie miernika.

Podstawowe wakazdiki dotyczgce konserwac]i i napraw.

Sprawdzenie ludb wymiana bezpiecznika nie wymaga demon-—
tazu przyrzgdu. Dla zachowania bespieczenstwa wyniana

powinna vyc¢ dokenywana po odigezeniu sznura zasilajgce-~

go od sieci., Jezeli koniecoczme jest zdjecie ktérejkeolwiek »

ostony 1 wigczenle przyrzgdu do miecl gasilajgee],
nalezy zwréeié uwage na nie dotykanie do gniazda bes—
plecznika, kercdédwek wylgoznika siecli 1 transformatorxra. |

'Sposéb_uzyskania dostepu do _wneirza przyrzgdu.

Jezeli choemy uzyskaé destep do pkytek, na ktérych

zamontowane sa-elementy nalezy zdjaé g#rna eaXong aiar- 1

nika. Zdjgele jed Jest moﬁliwe PO odqucentn dwéoch
wkretéw /i/ Rys. 2. Nastepnie zadanarpaytke nalesy wy- -

swmaé do gdry po prowatnicach, vxtgzyon Jest woaoma.’

i s s i, e e A sk, A
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6.2.

6.3.

Wyjeoie pgdid maeilaegs & wyswietlaczy oyfrowych jest
nozliwe po odkreceniu kilku wkretéw maou:)ac.ych te piyt—~
ki 1 po wyjeciu z ¢niazda wiyku, 8 ktérym polgozone

88 przewody wychodzgce 2 tych plytek.

Uwaga: Demontas miernika npalesy wykonywad przy odlgozo-
nyn gasilaniua,

Korekola przyrzadu.

W wyniku efektu starzenia sig kwarou, czestotliwesdé
weunetirznego wzorca ulega poﬁolnyn zmianom., W celu
utrzyiania dokiadnej wartosci ozestotliwosci morem;j
nalezy co pewienoozas kerygewal ez¢stotliwosé generatoral
kwarcowego. .

W razie ewentualnego odchylenia czestotliwo$ei nalesy
przestrolé generator wWzorcowy przes odpowiedni dobér
kondensatora C /patrz schemat ideowy/.

Sprawdzanie_napigé.

Przy kazdynm uszkedzeniu przyrzgdu nalely sprawdsid
wartosol napicé stabllizowanych +5V I, %Gk Lf, +12V.
Napigcia te nalesdy sprawdzié bezposrednio na piytce
zasilacza ludb na odpowiednioch gtykaeh gniazd wg sche~
matu ideowego zasilacsza i listy polgegzer. .
Wartosol napieé. _nia powinny odb!.egaé od wartosci nomi-.
nalnych wigeej nmiz + 5%. '

UVWAGA: Wsgzelkie naprawy urzddzenis peza wymiens bez-
' plecsznika, faogy bydé wykoxrymtylko prees N
producenta miexnikéw, Tl ‘

-
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7.

— i e egmy W wn o

Miernik SMCI~10 na czas transportu powinien byé pakowa~
ny w futeral - ./ . ' & nastepnie w pudla wyscielane

trocinami lub ggbka i przewozony Srodkami  transportu

krytymi i resorowanymi. Zaleca si¢ przewozenie miernikéw|-

na siedzeniach samechoddéw osobowych.

Magazynowanie.
Magazynowanie miernikéw powinno edbywac sie w pomiess-

czeniach, w ktérych temperatura miesei sie¢ w zakresle

5 +~45°C, a wilgotnosé wzgledna nie przekracza 80%.

Interpretaeja wskazan i obliezanie wkelkosei mierzone;.

Generalng zasadg pomiaru urzagdzeniami strunowymi jest

pomiar rézniey mierzonel wielkosci 1 odbywa aie¢ to przez|

pomnogenie statej pomiarowe) przes ré2nice wskazan
wartosei pomliaru. Karzysta sie¢ przy tym s nastepujgoego
WZOoru.

ﬁM =c ., /Mo - W/

gdzie:
WM - przyrost wielkosel mierzone)

¢ - atata czujnika /ustalona przez produecenta
czujnika/ . ' '
Wo - wartesé peczatkowa wska;ania miernika
SMCL-10 - | |
Wk - kolejna wartos¢ uskazai miernika.

3

N .
e I e & -

—
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5
e

B R [ Y . a 5

’J e TR . t] Es

. w

k e -
| ., -

o BRER G i R AL S . om m &




I e b . X Strona .4%
PIAP nstrukeja oehsiugi uzytkowania steon .;,3

Warszawa -
Strunowego miernika cyfrowego lineawryzowanego Nr 4449

ptytka ukladu
- Wbterdnia cZUjnikow

[ i
tytka uktadu 1
- - @ /’Nsp%?’pracy Z perforqtoreny 3
plythg plyth kool J
ZCLSZ(CYI?(CY \~~‘\ @ —— L \5 éfONODIIJG a Ud O)’Qm h
: =0 ptutka ukltaodu ',
. . @ 1—1- 1 ((CZNLAKOW ;
r
§
_J

Rys.3 Schemat rozmieszozenia piytek drukewanych w obudoewie
~miernika.
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miejsc pomiarowych FTypu SWMP -~ 20 nr 4450

1. D#zeznaczenie przyrzadu.

Strunowy Wybierak miejsc pomiarowych typu SWMP - 20

Jest urzadzeniem umog£liwiajgecym w potgczeniu ge Stru-
noewym miernikiem cyfrowym - linearyzowanym typu S%?L-10vf
oraz dwudziestoma skrzynkami rozdzielczymi typu SB-10 ;
automatyczny wybéw do pomiaru 200 - czujnikéw strunawych{
Zadaniem wybieralka jest zwiegkszenie pojemnesci miernika ;
SMCL - 10 2 10 do 200 kana2éw pomiarowych,Konfiguracja

urgadzen skadajgea sig z 20 skrzynek rozdzielcgzych ,
SR-10,miernika SMCI-~10 i wybieraka swmf’%%l%u'st‘gk;%m i

symbol SMCL-200.

2. Dane technioczneo

a/ zakres temperatury prasy - 0O ¢ +50°C

b/ fasilanie sieciowe - 220V
o/ pobér moey -6 VA
a4/ wymiary . = 172x292x250mm
e/ ciezar - 3 kg

3. Obsiuga przyrzgdu.

3.1.0rgany stérownicze.

Sposéb rozmieszczenia organfw.sterowniczych 1 regula- »

Qyjnych wybieraka przedstawiono na Rys.1,ponisej zas ‘'

zamieszczono opis odnosnikdéw umieszézonyoh na rysuhku;:
1 ,8leé = wyzqcznik napigeia sieoieuagp '
2 wskafnik kontrolny zasilania.

3 "82ART prezatgoznik Jednnstahilny‘inicjnjgcy oykl ‘

. P =
pomiardéw ' : |
. ’ . . .
. . hod |
- . e =
: e W i1y ., & e
v - A - . i h1d i
. . ‘ &k
N . A . 2 Ty b ﬂ;—“ Yo
A * - i E ™ . > +
AR 33
. ,
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3020

-Sprawdzic czy‘céynniki majjce wplyw-na warunki p:aei.“

4 RECZ-przelacznik dwustabilny - woisnigty umo-
7liwia zakXaczenie dowolnie wybranych stanowisk
pomiarowych /skrzynek SR-10/

5  PoAUT, przélqcznik dwustabilny - woisnigty zape-
wnia automatyczny kolejny wybée 20-du skrzynsk
rozdzielezych SR=10

6 ,AUT. przetacznik dwustabilny stosowany przy ste-
rowaniu pracy systemu SMCL-200 z urzgdzen zewng—
trenych. |

7 wskasiniki kontrelne trybu pracy wybieraka

8 2espét dwudziestu /od O do 19/ przetgcznikdéw
niezaleznych umozliwiajgcych zatjczenie dowelnis -
wybranych skrzynek rozdzielcaych

9 zespd wysiwtlaczy cyfrowych

10 zacisk uziemniajgcy
11; 14 gniazdes wejsciowe do podtaczenia skrzynek
rozdgielczych _ _ .

123 13 gniazda przeznaczone do potgczenia wybleraka - .
z miernikiem SMCI~-10

15 gniazdo begpiecznika

16 przewdd zasilania sieciowego z wiykiem
17 tablioczka znamionowa

18 , 19 wkrgty mocujgee pokrywy gérne i pokrywy delne

Czynnosci wstepne.

Tath. .. Bebowd. o

znajdujy si¢ w granicach podanych w punkeie 2a,b,e.;g
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Do gniazd wejSciowych wybieraka 14 , 11 dotgczyd prze-|-
wody Xaczgce go ze skrzynkami rozdzieleozymi, SR=-10.

Gniazda 123113 poxgczyé z odpowiednimi gniazdami mie-
rnika SMCI~10, ‘

3030 Przygotowanie przy®zadu do_pracye.

Wigezyé wybierak do sieci /przekgcznik 1 / w pozyejl

ngieén/. WYaczyd miernik SMGL-10. Po wykonaniu tych
ciynncsci’ zéstaw SMCI-200/SMCI~10 + SWMP-20 + 20SR-10]

Jest gotowy do pracy. ' ‘

303.1. Pomiar z wyborem recznym /pomiar jednego wybransgo
ozg}nikaéo

Wraczyé przetacznik /4 /wcisngé jeden z przekgcaznikéw
[éd7odpowiadajacy numerami skrzynki rozdzielczej,

do ktére] dolgezony jest badany czujnik,

Na pchié czoXowej miernika wybraé przycisk rodzaju
pracy oraz przyclsk odpowladajgcy numerami badanege
czujnika, .

Welsngé jednostabilny przycisk "START® /3 /.

Po trzykrotnym wykonaniu pomiaru, urzidzenie wraca

do stamu poczatkowego i gotowe.jest do realizacji
nastepﬁego cyklu pomiarowego.

Na wyswietlaczach cyfrowych eksponowana jest cyfra |

odpowiadajloa‘ngmerowi skrzynki~roidzieczej SR~10,
do ktdrej jest podtgczony badany czujnik,
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4. Zasada pracy pi-zxgzgdu.

Wybdér dowelnych, wybranych skrzynek rozdzielczych

z podtaczonymi do nich czujnikami,

Weisngé przekgcznik [4/, weisngé wybrane prz.f}:'acaniki
' [8_7 odpowiadajgce numerom skrzynek r‘oz_dzieézych,

do ktérych doxgczane sé badane grupy czujnikdw,

Na piycie czoowej wybraé péxautomatyczny rodzaj pra=
cy. Wcisnéé przycisk SfART [ 3_7 °

Po zatgczeniu wszystkich wybranych skrzynek rozdzie-
lezych 1 3=krotnym pomiarze wszystkich dotgozonych
do nich czujnikéw urzgdzenia wracajé do stanmu pooz.é-
tkowego - gotowe sg do realizac)i nastepnej serii |

pomiardw,

Automatzczny_'ﬂbér wszystkich skrzynek rozdzielezych

i _wszystkich czujnikéw.

WXaczyé przycisk P.AUT, [5_7, wxgczyé przexgcznik
P,AUT, na piycie czozowe] miernika SHCI-10,

Weisngé przycisk START [ 3_7 « Po zalgczeniu wezystkich
kolejno 20 skrzynek rozdzielczych SR~-10 1 3-krotnynt/1"
wyboréw do pomiardw kazdego z 10 czujnikéw cykl 'pomiQ
rowy zostaje zakohiczony, urzgdzenia wracajg do stamm

pocgzatkowego,’

Wybierak SWMP-ZO jest urzadzeniem cyfrowym zwiekszaj]{yn
pojemnodé mierniks strunowsge SMCL-10 % 10 do 200 ka.nnf-
xbéw pomiarowyoh mrsac usﬁau pmiaroay tm BEI-ZOO

w3 '!EP
o
it iy ow
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Schemat blokowy catego systemu SMCL~-200 /miernik SMCL-10
wyblerak SWMP-20 i 20 skrzynek SR-10 — max ilosé kanéw/

przedstawiano na Rys.2.
System sktada sig¢ z dwéch podstawowych czgsci:

~ 20 identycznych stanowisk pomiarowyoh,skrzynek rozdzie

lezych, ktére sg rozmieszczone na badanym obiekecie
/Zapora Wodna, szyby gbérnicze/ odpowiednio do wymaganh
uzytkownlksa, .

- ukXadu sterowania wyborem stanowisk, ktéry wraz z mie-

rnikiem SMCI-10 i dodatkowymi urzqdzeniami zewngtrzny-

mi /do rejestracji wynikéw pomiaréw/ umieszczony jest
w centralnym stanowisku pomiarpwym znajdujgcym sie w
wydzielonym na obiekcie pomieszczeniu.
Do 10 par zaciskéw wyjSciowych kazdego ze stanowisk po-
miarowych moze by¢é dotgezonych 10 czujnikéw strunowych.
Do zaciskéw sterujgcych stanowiaé?mhochodza napiecis

zasilajgce oraz sygnal sterujgcy wtaczeniem kontraktonéw
2 uktadu sterowania wyborem stanowisk /skrzynek rozdzie-

lczych/.

pomiarowgch /skrzynek rozdzielczych/ poigczonych jest
kolejno, réwnolegle oraz dotgczonych do 10-ciu par za-
ciskéw wejsciowych miernika SMCI~10, : B

Poszczegbélne stanowiska pomiarows 2aczone sg z ukadem
sterowania i réwnolegle miedzy sobg:oraz 10-ma wejécﬁami'
miernika SMCI~-10 przy uzyciu wieiozy;owégo dalekxosig= "

-

2nego kable tetetonieékego.

Dziesigé par zaciskdéw wyjsSciowych wszystkich stanowisk -

1 ]
PTRINT U TET LA WO IS/ T TRUUPICUR ST T %




Instrukcja 6ﬁsZug£ strunowego wybieraka | Strona, 8 B
PIAP 12

Stron
Warszawa

pogen

miejsc pomiarowych Typu SWMP-20. Nr 4450

TP WP ISP .

5. Konstrukcja przyrzgdu,

Konstrukecja przymemadu jest modutowa 1 zostata tek zaprﬂm
ktowana, e istnleje Zatwy dostep do kaidege moduiu
1ud elementu.

Rys.3 przedstawia rozmieszczanie poszczégélnych 208~

1 Dol e,

poiéw w abuddwie wybieraka,

6. Podstawowe wskazbwki dotyczgce konserwacji i napraw.

Sprawdzenie lub wymiana bezpiecznika nie wymaga demon~
tasu przyvegdu.

Dla zachowania bezpieczenstwa przyrzgdu wymiana powi-
nna byd dokenywana po odkgczenin sznure ‘zasilajqcego
od sieci,- aezeli konieczne jest zdjecie ktérelkolwiek
ostony i wigczenie przyrzadu do sieci gagilajgced ,
nalezy zwrdcié uwage na nie dotykanie do gniazda bez~
piecznika, kofcéwek wigcznika sieci 1 transformatora,

6.1, Sposéb _uzyskania dostgpn do wnetrza przyrzadu.

Jesli chcemy uzyskaé dostep do piytek , ma ktérych
zamontowane sg elementy nalezy zdjaé gérng osiong _
wybieraka. Zdjgeie je] jest mozliwe po odkreceniu .
dwéch wkretéw [18] Rys.t. L ' E
Nastepnie zadaha pktytke nalely wysnnaé do géry po
prowadnioach, w ktérych jest prowadzona.

¥yjecis ptytki wyéwietlaozg cj%rowyoh Jest mzzliwo ;
po odkrecenin kilku wkretéw naquprch te piytke 1 %
po wyjgoin = sniazda wtrlm. 2 ktém ﬂtvm Bi
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6.2, Sprawdzenie napieé,

T

8.

'Zaleca sie przewoienle wybierakéw na siedzeniach samo-

3
£

przewody wychodzace z tej prytki,
UWAGA: Demontaz piytki wybieraka nalesy wykonaé prazy
odtgczonym zasilaniyu.

¥
U TR TV T

Przy kasdym uszkodzeniu przyrzgdu naleiy sprawdzié wa-

rtoscl napieé stabilizowanych +5V. , +12V,

Napigcia te nalezy sprawdzié bezposSrednio na piytce
zasilacza lub na odpowiednich stykach gniazd w/g sche-
matu ideowego zasilacza i listy potacsei.

WiartosSci napigé nie powinny odbiegaé od wartosci nomi-
nalnych wigcej niz * 5%,

UWAGAs Wezelkie naprawy urszadzenia poga wymiang bezpie-
cznika, mogg by¢ wykonywane tylko przez producenta wy=—
biemkéuo

Iransport,

Wyblerak SWMP-20 na czas trandportu powinien byé pako=‘
wany w futeral , a nastepnie w pudia wysScielane wiframi
lub ggbky i przewozony Srodkami tramsportu krytymt 1
resorowanymi, '

choddéw osobowyoh.
Ma nowanie,

Hagazynowanie wybierakdéw powinno odhyuaé sie w pemisazg_.
niach, w ktérych temp. zawiers sig w gakresie +5¢ +45°c,
a wilgotnosé uzglgdna nie przekracza BO%o _f?
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Rys.1 Widok piyty ézozouj i tyhej'stmnoiego

B
o,

wybieraka miejsc pomiarewych. .

. v . ’
x> N v WL e RN "'"

19

e *v*“‘”zj

"l‘.m'i't*

‘,
*"‘;z




PIAP
Warszawa

Instrukcja Obsiugi strunewego wybieraka Strona T;
Stron 1 —
misjsc pomiarowych Typu SWMP-20. A 4450

raik Ukzad stero
msneﬁcL--m ">wlaczaniem ste
<L nowisk pomiare
wych .

[Stanowiskd
pomiarowe <:
| Nral

5
Stanowisk

pomiarowe
Rr.2

i

Czujniki
gtrunowe
N -

-
O

&

Czujniki
strunowe
N -d b
o mq-]-s

o 191 :

4 & 192 == "{Stanewiskp

85 ; pomiargwe<—
3 H 200 Nr.20

oo 4\

Rys.2 Schemat blokowy automatycznege systemu
wybierania 200 czujnikdw strunowych
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transforma=
tor sieciowy

pityta montasowa

rania stanowisk FiB

wania wyborem PUSW
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“Rysg Schemat rozmiesczenia w obudowle slementdw «“i’
SWMP=20 /widok z gory ‘po zdjeciu ostony ’
gérnej ebudowy/ ' "

pyta ukladu wybie=|!

pZyta ukZadu stere-.

ptytka zasilacza FZi.
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