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1. Wstęp' 

1.1. Przedmiot i cel badań 

Przedmiotem badań był prototyp modułu MD2403 wykonanego wg doku-

mentacji z wprowadzonymi zMianami konstrukcyjnymi. 

Celem badań było sprawdzenie parametrów w/w modułu w oparciu 

o Program badań wybranych modułów PR-02 i wybranych węzłów 

konstrukcyjnych - nr rej. 5885. 

1.2. Dokumenty stanowiące podstawę badań 

- Program badań wybranych modułów PR-02 i wybranych węzłów kon-

strukcyjnych nr rej. 5885 

- karta otwvcia zlecenia --nr 9528. 

T 

1.3. Aparatura użyta do badań 

- szafa sterownicza PR-02/SD 

- zestaw zasilania pneumatycznego (filtr, reduktor, smarownica, 

samochodowa) 

- sprężarka 

obciążniki o masie 3 kg (wymiary: 0 100, wys. 50 mm, otwór 
w środku 0 20 mm) 

- rejestrator f-my Galileo model MI3a. 

1.4. .Zakres badań 

Zgodnie z Programam badań tvkohano hast0i)uj4Ca sprawdzania: 

spr. 

spr. 

spr'. 

spr. 

spr. 

spr. 

spr. 

spr. 

spr. 

masy 

rezystancji izolacji 

wytrzymałości elekbrycznej'izolabji 

szczelnośCi obwódów pneumbtycznych 

działania i pracy 

powtarzalności pozycjohbwania 

prędkości-

stałości ioarambtróiW 

poboru Mocy: 
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"2. Badania 

2.1. Pomiar masy 

Masa modułu wynosi 64,2 kg. 

2.2. Sprawdzenie rezystancji izolacji 

Pomiar rezystancji (bez podkładek w elektrozaworze) wykonano 
przy pomocy megaomomierza induktorowego o napięciu 500 V pomiędzy 
zwartymi końcówkami złącza elektrycznego (z wyjątkiem końcówki 
nr 32) a odizolowanymi częściami metalowymi modułu. Rezystancja 
izolacji była większa od 50 142 . 4 

2.3. Sprawdzenie wytrzymałości elektrycznej izolacji 

Sprawdzenie wykonano przykładając napięcie 500 V na okres 1 min. 
pomiędzy pkt jak przy pomiarze rezystancji izolacji w p. 2.2 

n/sprawozdania. 

Podczas próby nie stWierdzono przeskoku iskry ani przebicia 
izolacji. 

2.4. Sprawdzenie szczelności obwodów pneumatycznych 

Szczelność obwodu pneuTatycznego sprawdzano -przy pomocy roztworu 
mydlanego dla cignignia zasilania 0,5; 0,6 i 0,7 MPa. 
Podczas próby trwajeicej 5 min nie stwierdzono nieszczelności 
obwodu. 

2.5. Sprawdzenie działania i pracy 

Moduł przymocoWano sztywno do stołu laboratoryjnego, obciątono 
masami 18 kg umieszczonymi symetrycznie wzglOem osi modułu w 
odległości 155 mm, a następnie 255 mm. 

Sprawdzenie wykonano przy ustawieniu zderzaków w pozysji: 
- zderzak I - kąt obrotu 0°

- zderzak II - kąt obrotu 120°

- zderzak III - kąt obrotu 240°

w reżimie pracy ręcznej oraz automatycznej. S-6wrowanie odbywało 
się z układu sterowani 4 PR-02/SD przy pomocy przycisków - zg. 
z tabelą III Programu Badań. 
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Modal pracował poprawnie , do punktów pozycjonowania dochodził 

bezuderzeniowo. 

2,6. Sprawdzenie powtarzalności pozycjonowania 

Sprawdzenie wykonano dla modułu jak w p. 5.2.7.1 Programu badań. 

obciążonego masami 18 kg umieszczonymi symetrycznie względem 

środka modułu w odległości 155 mm a następnie 255 mm. Pomiary wyko 

nano przy pomocy czujnika zegarowego umożliwiającego pomiar z v 

dokładnością 0,001 mm, dla 3 punktów pozyCjonowania przy ustawie-

niu zderzaków co 1200. 

Dla 2 skrajnych punktów pozycjonowania wykonano po 22 pomiary, 

natomiast dla 3 pkt pozycjonowania - pośredniego -- 10 pomiarów dla 

każdego z dwóch kierunków obrotu. 

Obliczona dokładność pozycjonowania wynosi: 

1) przy obciążeniu modułu masami 18 kg umieszczonymi symetrycznie 

wzlędem k.Qdka,moulu. IN 

- dla pkt pozycjonowania 
11 

odległości 155 mm 
o 

0 - 0,0020 

1200 - 0,003° i 0,002°

240
o 
- 0,003°

2) przy abciążefiiu modułu masami 18 kg umieszczonymi symetrycznie 

względem środka modułu w odległości 255 mm 

- dla pkt pozycjonowania 1200 - 0,004° i 0,005
0

- dla o \ O - 0,004°

240° - 0,003°

Wymagana powtarzalność pozycjonowania wg Programu baddi wynosi 

±0,02°

Pomierzone odchyłki zawierają tabele nr 1 i 2. 

2.7. Sprawdzenie prędkości 

Prędkość modułu określono metodą pośrednią jako iloraz kąta obrotu 

modułu do czasu w jakim moduł wykonalł obrót o dany kąt. Badania 

przeprowadzono dla stałego ustawienia zderzaków I i III (rys.? 

Programu badali) i zmiennego ustawienia zderzaka II (dla kąta 60°, 

90
0
 i 120°). Czas obrotu tioduIu określano przy użyciu rejestrato-

ra f-my Galileo. Podczas bada A moduł obciążano masami 18 kg 

umieszczonymi symetrycznie względem osi modułu w odległości 155mm. 

Wyniki podano w tabeli nr 3. 

6--
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2.8. Sprawdzenie stałości parametrów 

Moduł MD2403 obciążony masami 18 kg umieszczonymi symetrycznie 

względem osi modułu w odległości 155 mm zasilany sprężonym powie-

trzem o ciśnieniu 0,6 MPa poddano działaniu w cyklu pracy auto-

matycznej przez 100 h. 

Przed próbą, po 25 h, 50 h i 100 h pracy sprawdzano: 

- powtarzalność pozycjonowania 

- rezystancję izolacji. 

Wyniki pomierzonych odchyłek powtarzalności pozycjonowania zawie-

rają tabele nr 1,2,4,5,6,7. 

Sprawdzona wartość rezystancji izolacji każdoratowo była większa 

od 50 M.Q. 

Podczas 100 h pracy (po przepracowaniu 20 h) nastąpiło zatrzymanie 

modułu. Po usunięciu usterki moduł do końca próby pracował bez-

awaryjnie. Stwierdzono, że zatrzymanie modułu spowodowane było 

złą pracą amortyzatora, wynikając z niewłaściwego zakontrowania 

nakrętki tłumika. 

Po zakończonej 100 h próbie staIośći parametrów wykonano sprawdze-

nie prędkości średnich modułu dla 3 kątów ustawienia zderzaka III 
(kąt 60°, 90° i 120°). 

Wyniki sprawdzeń zawieta tabela nr 8. 

2.9. Sprawdzenie poboru mocy 

Sprawdzenie wykonano zg. z p. 5.2.9 Programu badań. 

Pobór mocy obliczono z zalaności: 

P = U. (VA) 

Pomierzone napięcie wynosiło 24 V, I = 0,775 A, stąd moc P = 18,6 
(VI) 

3. Wnioski 

Na podstawie wyników pomiarów stwierdzono, że wszystkie próby' 

zakończyły się wynikiem pozytywnym, w związku z czym moduł MD2403 

wykonany wg dokumentacji z wprowadzonymi zliianami konstrukcyjńymi 

spełnia wymagania Programu badań. - nr 5885 w zakresie przeprowa-

dzonych prób. 
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Sprawdzenie prrdko;ci śleclind) rnodait 
ttV2403 Tabela 3 

05tai1Jeniee aderzaka stoilkoteie 

ol: 600 dr 90° dz 420° 

IN bi vf0/31 13] V(%4 

60 4,1 8i,8 1,3 92,3 

1,5 42"g 1,6 56,3 2,0 60,0 

104 2,3 104 2,3 404 

5 1,3 46,2 1,65 54,5 135 68,5 
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