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1+ Charakterystyka stanowigka.
1s4s Przesmpssenie.
Starowisko montatese amsriysateora drged pélesi wykenmane w/g
sadanta teechnicEnego X01.41.63.558 sweng dsles stanvwiskies
prreansosone jest do montasu asuvtysators drgad w/g rysunky
7690036, poaisru somenin dekrgcenia dwich ekveties 7699033 oren
mnentatu oeleny gumovej 7648447 § maciekanis opasks £/34330/08,

1,8 Paramsiry toshuigshs,

1. %asilapie pocussiyesng 6 xb/en®

3, Eastiluste elaktryesne geov?i%% some

3, Mes podierama 1000

¢s Eakrea miersonych momsnilw dokrgeania 0 « £0 Nm

By Wydninoéé ursadsenta 30 ext/gods
G,¥yalary stanowisks 830 x 1280 x 2600

> Nana 200 kg

2, Opis teehntesny
2:%; Budows stanmowieka. Pot, i,
dtanowisko wykosens /g dokumentacss komstrukoyine) Mr 805Y
oklada giq 83

« konstrakels nedned /etodu/ ent, 8
~ BeSpOlR pomiarowo mesujacege B
« kolamay L |
- gagobnike LA |
= gagiskaosa LA
« csprreiu pnennatysshfge
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2,813 Ropstrukeja neénn /fotis/
Konsiruked¢ nodng stapowisks stamowi stdd /dek,T80~8spsi/,
Hogi stolu wyposatene sg w stopki /fot,t/ umoilinigfee
pesiomowanie stoln,

8:452, Zespél pomiarewe-mosnindy /fot:8/
Eespéd /Zspad/ ten skiada 819 B nepeduanege sitownikiem
soxbranowym /20t,83,1/ inadla /f6%,2:~3/, w kidrym sagiska sig
péRed wram 5 amortynateres oras prastusinika i kagety
poniavowe] /fot.4,3/.

2,18 Kolamma /fot;d4/,
Eelumpa /Zup.4/ uasy do saniegzania edeiakniks /1/, ma ktérys
wiss klugm smtytw /3/ orsz usleszesons Jest kaseta
postarona /3/.

2+ 45 Basobmik /Lol L4~/
Rasounik /sep.8/ Jost to dlasspiy pojemnil s prsegrodan
slutacy 4o gromadusnia wigksse§ 1lodei asgéel potrmedayeh 4o
sontadn,

2,4.8: Zaciskaes /fot,4.4 L fot.5/
Enpoigkaos /2ap»@/ stuty de saciskania opaskl ne péreetl,
Bkiada sig o silouwnika t2ekowegs /fot.8.1/, dudeh vamion
/208, 5.2/ 4 ssesgk.

2,48:6; OCapregt pneumstyusny /fet.6/
Ka eapra¢t poeumatycsny mkisdaje ¢i¢ dwa bloki sasilajace
/208.0,1 1 2/ oras gawdy odeinajeoy /203,6,3/

24557, 08pragt slektyyaesny
Gupreet elekiryemdy akiada sig & dudeh odvoddut
i/ sasilania § stervwania
'@/ pesmiaru mementu i Jego kontrols
84V 3, Zasilanie i sterevanie

Rasilass & sterounik uniessesons sq v ssafée metalowsy
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sanykans) sa kinesylkt: Wa dolamee wnajdugds sie wylaesnik
ghéuny pradu & preyoiski steruiqest NAL., WYL: spreseny
59 STOP AWARYJRY oran lampks EONTROLA:
Weunalirs snajduls 5198 uylgesnik stlntk M.814; masileacs type
B28+00,00 oras stsrounik Mini-2 firamy Koandow,
¥a pulpicie, s lswe) strony soajdulsy o1y preyciski STARP
ninteogrovany s lamphyq START orap STOP AWARYSNY.
% praws) - prayeisk PODMOSEENIS WIDELEE orep prasiacsalk
Srybu pracy OFASKA/WEREY.
Da gniazda typu SzB podigeseny jJest pedal,
Vasystkis w/w clementy manipulagyine syas laspki keatrolng
pelaonone &8 so stevomnikion.
Adgoryta pracy stanouigika/w pogtaci programn / wpisany jest
40 pamsigel scalonel dypu EPROM & uniessesony v eatercwnika,
Zawery mlektropneusatyosne oras lampki kontrolme polacndne &g
% wyjdeteni gterounika,

2.1,7.3; Pomiay momenta & Jego kontrole,
Pod blaten stodu unieasoseny jJest sespdl pomiayowy, ktbrege
nejvataiejssyn slementonm jest tenscnetyryesny esujnik sily
¥? 102 f-sy 8PAYXS, Czudnik polacxeny Jest € Kazety kablem,
¥V kescede umiessoxcny jant uklad eukmew
u typeuel Eurchascgie 3U«~330-84, ~
Kageta sawiera nastepujase moduly:
1/ sseilags
8/ my sygralizaeii
3/ =, poréupania
¢/ usmaoniacy
&/ my sercwania
6/ vyéuietlians
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yanax B osujnika sostaje ummoeniony w module wzmacnioexa AP
8102 produkeli SPAIS 4 doprowsdsosiy do ukledu pordwnasia,
Praelaesniki kodowe ma plycie csolone$ ustalaga vartedoi
graniosns momentu. Uklad pordupania destarcse sygnat 4o
modulu sygnalisaejt. dviesenie odpewiednich lampek

/ Mmax, N, Mmin./ sygnalizuje esy momsut dokreeanpis
miefei sie v nagtawicnyeh graniocachs

Vartodé aomentn Jest wyduistlens pa aleynikn eyfrosym
/prod, LUMBL/ .

Tor peplarcwy wynaga sovewania na hiesaso wghaszania
meaenty - umoidliwia to pokretlo ZERO na piyecie 8230lowe)
sodulu zerowanias

#odut sygnalisaedi sprecgnicty Jest ge slarownikiem
? ten sposéd, o praakroexenie wartodol mosentn maksyzelnege
wykacsa elektrozandy podajacy sprefone pesietrie 4o wkrgtaks,

2.8 Opis instalegji pneusatycsnsl.
Instalac)e pneunatyesss proedsiasions bo schemagie funkejonalne
montatosyn Bsp.2. Rosanieusezenia possesegéinyeh elemsatie
pokasnia fot.4 do T,

28 Dokumenty weiggans
848:4¢ Dokumentacja Roustrukéyjua
232 Instrukeja technicena stervownika HINI«-B.
2,3,3 Sviadeqtno dopussessnis messyny 4o produkejs
2.0:4, Protoki & badad

3+ Instrokoja BEP,
3.5, Podstawy prauwss konstrukedi i budowy uragdsenin.
Zonstrukeja 3 hudowa urpadsenis odpesiada sastepnjacys prsspisen,
sormom pramhyas
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w Uohwata By 118 BM » dR.48.,VI12.4086 » sprawie odewigsuisted
eesny magsyn i ursadzed teohmicsmyeh pod eagledem bhp
JHP Ny 28 pox.180F,

» farzsdsenie MGIE = dn,34.X11.1068 w gprasie warunkiéw
technioznyeh, jakim pewinnn odpewindad eohrons preeoiwporase~
nions w wrzadseptagh elekivcenmergetydsoyeh o mapleadn ¢o 4kV
Fhe:Bud, Ny 10 pons88 v 1874 #./,

- PEeB3/2+-08800, Othroma Pracy., Massymy 1 Ursadsenia produkgyjme-

Ogblne symaganis bespicormistiwas

«~ FH=83/M-08030. Ergenomiczpe masady projextowvania systembe
praay,

- PR-84/4~04307, Halass Depasz¢snlng wartedel posican diéwieka
pa stepeviskaoh pragy i cgilne wymagania dotyosgde praepresse
4dsania poatards, '

« Garoski projekiouania 1 doglav obrabiarek f ursydwed Meotro-
projekt M BTV,

3Ry Cagretonia wypadkons
Nievindqiva ekgplontagia stancwiska, B swiagsczs konsgrvacja
3 vemonty simarsaja meslimcdé povatenia praden slektrysenyt
8, % Bespisesedstweo cbalugi.

Guds 4, Stanowisko mote obstuglead praseunik prsesskoleny
i saposnauy ¥ niniejsgs DIR

8:5,%; Strefa rodogsa stanowiska powinna byl welna of shgdnyeh

* praedaietde '

89348 W ozasie pracy ntanovisks sussa byé salodose osleny

3,84, Wexystkie umiy ¢ sasilsatu slektryonnyn mussy byd
agienione lub sercwane

8,846+ Weselkie napranmy pouinni wykomywad procownigy o edponivde
nich kwalirikagjash po uprzednin wylaguenit stanouiska % siecli
sasilajacyah elekiryenns) i posnsatyonned
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8+5:64 Do maprawy nalesy utywaé wiadeieyeh 8§ sprannych nersedsi,
8487 Po sakeodomsnis prasy odsiuze obowissule wylgessnie
stancowigka & sieol sasilajgeyeh ores upormadkowanie go.

4> Preygotovanie stanoniska do nsyikomania.
424 Transport
Yrassport stanowiska moge odBywed si¢ Qewclboys éroditienm
trangporta, o Ale zebezpleeza onm wyrdéh prasd opadami atmoufew
¥yeosnyald, Urzadeenie przevosons jest w skyayni sabespicozajase]
praed przamieszesenies labd usskedssniem,
4+ 8p Fundesentovanis
Stanowiske nie wyzaga specjolnege fundamenth. Nalesdy nstasdd
3¢ na twardyn podiofthu i aypoziomouad.
| 4% Izstalacga
Po ustasienin staponiska ne miejson prasy nalely wykonad
nagtgpujace esynnododt
« podlassyd stanowisko ¢o sfeei ppeumatyeznej, érednics preyla-
saveru edeinajgeege G1/8v,
« podiaesyl stanguiske do sieof elektryoemed Jednolazewes
320V B0Hs przesedem 3-dylowya

s Usytkowanie
Bsdo Praygotomanis ataucwigka do praey
‘ « wiqesyd eidnienie masilania sancrem odeimajgeyn
1 « ukqesyS sasilanie szalki storewanis pruyoiskies EAL
‘ snajdujqeyn sy na gzafée. Po satseseniu powinna sapalid sie
lampia,
\ « us kassotle pomjavemed /fot.4,8/ uatawidé minimalng i maksymalng
wartoi momenthie Jotell warteéd momentu miersonsgo jest |
\ ponie] minimaluyspali si¢ lampka 461ia, Jeiell powysej ~
1 crereans, lanpks sielona pall efg ¢ ile mement miersomy Jest
sawarty miedsy nastawionyai sartofeiemi mex i min,

, g



-y a

82> Montas ostamy gumows)

* Ustanié praeleeuail OPABKAWEREY?, tak aby wskadinik wakasywal
OPASKR

- Weisnad prayoisk START /povintisn ele saduieeid/

« falotyd eskemy gumeny be gniasdo /fot.d,5/

-~ Zalotyd opnaky ha péiad

- Woiamyé poded u ostone

=~ Polokyé péled wram » osRean w Sen eposdd, atsby & Jednes
strony spoosywala pa pedpiree /£0%.4,8/, sad z dyugief
etreny opasks powinnm obejussad ostonmg i sposmywad siedny
szan¢kant, saclskens doeidnietla do sdersaka

~ Hodsngd pedal, Sposcduje to magtiénieuio opaskis

- Folsngd pedel, a mastepnie sdjad pires.

% 0 Hontas amertysators

» Ustanid presRqesnik OPASKA-VKERY
ugkagywal WERED

« Welsand prayoisk ETARY

- Goinngd preyoisk PODNOSEESNIR

« ¥ydad » uasobnika /f0%.4,3/ plerdeted Wr zys, Y602034,
wlotyd e vawek podpérki /£0%.4,4/, & pastephie weisnad
w pbrod

= Polesyé pétod na widelkash /fot.1,5/

= ¥yind s sasounika gumesq praskisdike Ny rys. 7609032,
saledyd ma pélred, tak eby obsjmewala w/w piervdedied

» Na praekiadkq sslosyd awas péipievdcienis Nr »ya,V088031

- Caked ¢ nakosyd na tyrspled centrujacy & wepchnaé do operu,
tak aby gniasdo pod wkyret eposzelo na sdersaku

~ Zapewaid wapdiastowndé atosuiee prayrsad i weisnad pedal -
testepd sseidnteate smortysatera

o ¥ otusy iwadde wilotyd wkred Mr wys: 7899038
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« Rluosen pneumatysznym /fot.d,8/ ukvreelid ekvets Xlues of¢
wylaeny, kiedy momeut dekreunjgey opiaguie wartodd 8,0
= Jaolengd pedal. Imadie sostanis twelniene, ©0 pomveld ng
wyjecie amoriyzatora
« Praskyenid eoatofid o 180Y ogunad do eporu
= Jeisnaé pedad
- FRosyd wkret
« bokrgold kluokes phensatysinym
- Welongd pedal 1 wyjad smontowany amertysater.
8)4: Wylsetenie stanesisks
Ptancuisko wylaonamy oseywenym priydiskiem WYL na geafee
sterajncel, powedujge wyisosenie sasilenia elektrysznege.
Posa tym na pulplese operatora smajdnje sip prayoisk STOP AWAR.
Po ukyolin ST0R-u ARABwyinege, prsed ponounyn ureghozienien
nalety weisngé prayecisk Wik,

Konserwaoja 1 vemonty.

Stanowigko nie wymags specjaluych sabisglw keonserwasyjumyeh.
Bas o tygedniu nalesy usunad seniegsyssesenia i wody » fiitra
povistysa /fet.8,4/ , ores usupelnid olel w smmyewniqy pouielvsa
/ ele) hydzanifesnny Bydrel 30 1ud wrasoicnowy/ /£63,6,8/. |
Nie praewiduje sie provadsenia rementdw plancwe-sapobiegewesyeh
¥ gaevssyn sakresie. W preypadku awarii naledy preeprouadeséd
reaont avaryjny.

Cachowanie

ASedby sprandsid osy ukiad pemiarowy dsiala poprawnis naledy pa
samegewary w imadle amortysater /fots¥ / salebyd kreSek / & /,
Xradsk ten jest Jednoossdnte kiuazam, kifrys mofns wkygodd
dyuby asortysatoevs.
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Do kratks samgsowane jeat pracchoduace praes drugl kratek / 2 /,
eéiggte na xtéyego kofiou wicsmamy odwasnik /up, 5 kg/,
Proajed kvadia wynoss 476 ma « Jest to femi¢ mumentn.

Mo B0 x 0,170 2 0,081 w 8,8 M
detell uartodé wpdniotlans sgodhl sie s wyliomomy v posylusy |
spondhb, Beduie ¢o osneky prawidlesego daialania uklady pomiarow
g0,
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1.PRZEZNACZENIE.

Uktad PC MINI-B CMOS jest przedstawicielem sBzerokiej grupy
uniwersalnych programowanych ukiaddéw sterowania stosowanych w
automatyce pod nazuwa PC (PLC) .Sygnaty wejdcliowe 1 wyjéciowe maja
charakter dwustanowy.Taki sam charakter maja procesy w wiekszodci
urzadzen technologicznych pracujacych sekwencyinie.Dlatego uktady
PC zdominowaty obiekty automatyki przemystowej stanowiac warunek
wzajemnego dopasowania ilofci wspdipracujacych wejss 1 Wy jsdé.
Uproszczony jezyk programowania opisujacy wezyatkie typy algo-
rytmdéw stosowanych w automatyce cyfrowej umozliwia przesuniecie
punktu ciezkodci z problemdw zapigywania programu na problem opty-
malizacji procesu sterowania.

2.DANE TECHNICZNE.
-Klagyfikacja sterownika - swobodnie programowany (PC),szeregowo-
- - cykliczny
.Rodzaj sterowania - u funkcii drogi lub crzasu
.Pamied gstala - EPROM 8k bajtdu
.Pamied prrzejsciowa - RAM 256x1
.Szybkodd¢ pracy - 10msek/1000 rozkazdu
.Parametry wej$c¢ sygnatowych
- ilogd - 16
-rodzaj - dwustanowe
-poziom Bygnaitu - 24V=
-poziom aktywny - 0V(-24V)
~-prad wejdciowy <15mA
-opdzEnienie sygnatu -2,5 + Smsek
-8ygnalizacja zadziatania - diody LED
-galwaniczna separacja od obiektu
g.Parametry wyjsd
~ilog<é -16
-poziom -24V=
-obciazalnodd-0.5A ‘w obudowie, 1A bez obudowy
-poziom aktywny - 0OV(-24V)
-galwaniczna meparacja od obiektu
h.Uktady czasdéw - analogowych
-ilose - 2
-zakres -0,2+10sek
-regulacja potencjometryczna
-adresy 3ldec i 32de8
.Temperatura pracy +5++45°C
-Zasilanie -24V(20+28V) ;- 0,4A
.Konstrukeja mechaniczna
-budowa jednopiytkcuwa
-Wymiary zewnetrzne 170x215x53mmn
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3.BUDOWA STEROWNIKA

Ukiad sterowania stanowi jednopiytkowa konstrukcje przedstawio-
na na blokowym schemacie 1 sktadajacym sie z obwoddw

-jednostki centralnej

-wejdcia

-wyjscia

-generacji czasu

-zagilzcza

Do budowy jednostki centralnej wykorzystano jednobitowy
mikroprocesor specjalizowany bedacy sterownikiem PLC (swobodnie
programowanym) .Uzupeinienie stanowia 1liczniki adresujace pamied
EPROM o pojemnodgci 8 kbajtdw,pamied RAM o pojemnogci 256 bitdw
oraz obwody dekodowania adresdw i wyboru rodzaju pracy.

JEDNOSTKA CENTRALNA

ure MIXROPROCESOR ’ we
MC 14500

UKtAD 1EGAR L —j—
URUCHOMIE NIONY . IEROWANIE
PAMIEL BANE

LICZHIKI PROGRANY WYBOR [
ORI EPRON,AAM UPRA- A

ADRESOW . W
r wei [ #}ﬂgs

—f— -
{ ny T I
PAMIEC WYBOR -

INACINIXOW RODZAJY +zzn
RAM PRACY Ay

v

~!

~

.l
oo | o
wtee t <

ClAS wy

Schemat 1. Schemat blokowy PC-MINI.

Obwody wejdciowe dopasowuja poziomy generowanych gygnatdu =z
obiektu o wartodci 24V do poziomdw napieciowych jednogstki
centralnej (15V).Sa ponadto =zaopatrzone w obwody ograniczajace
sygnaty zakidcajace oraz w elementy separujace galwanicznie obiekt
i sterownik.Poziom sygnaiduw wejdciowych sygnalizowany jest przez
diody swiecace.

Budowe obwoddu wejdciowych i oraz ich wepdiprace z obiektem i
jednostka centralna przedstawiono na schemacie 2.

MOOUL WEJSCIOWY

H—r—*rﬂl

0BIEXY

AORES | JEONOSTKA
24y I\

e e of CENTRALNA

Schemat 2. Budowa obwoddw wejdciowych.
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Obwody wyjdciowe maja za zadanie:
-wzmocnienie sygnaidw z jednostki centralnej do pocziomduw wy-
maganych przez obiekt
—odzielenie galwaniczne obiektu od jednomtlki centralnej
-wyswietlenie za pomoca diod swiecacych poziomu sygnatdw Wy3-—~
sciowych.
Szkic obwodduw wyjdciowych i sposdb wspdipracy =z jednostka
centralna i obiektem przedstawia schemat 3.

ADRES MODUEL WYJSCIDWY Ty T4y
—0

ﬂ‘CD—J 0BIEXI
Ay — .
e e e ~
] |11 I L .

e SIS —_
INCITECIENIE lH 2i2avs

——— —{—o

X2

CENTRALNA . ) X3 Q
— .,1__{23]——4 ELEKTROZIAWORY
PRIEKALNIKS
STYCZNIKI
RAMULCE
K1

) SPRIUGtA
X16 —"_’"'L_ SILNIKI OC

TERDWANIE

JEONOSTHA

N

Lt

Schemat 3.Budowa obwoddéw wyjdciocwych.

Sterownik zaopatrzono w dwa generatory czasu oparte na ukitadzie
Bcalonym 74047. Poszczegdlne czasy wywolywane Ba = programu i
udoastepniane jedynie dla jednostki centralnej.

Zasilanie wymienionych obwoddw wymaga napieé 15V i 5V . ktdre
uzyskuje sie z przetwornicy napiecia. Ukiad zrealizowany jest w
technice CMOS (15V).

&.ZASADA PRACY

Sygnaly wejscicue z obiektu po przejdfciu prze=z ocbwody przeciw-
zakldceniowe catkujace i przesuwajace poziom powoduja przeptyw
pradu przez diode transoptora.Z tranzystora transoptora informacja
przechodzi przez obwody dekodowania adresu do jednostki centralnej.
Ukiad akceptuje sygnaly wejdciowe o poziomie rdéwunym OV (-24V) =
tacznikdu Btykowych (zwarcie) lub zbliZenicwych craz z
dwustanowych przetwornikdéw zamieniajacych wielkod¢ci mechaniczne na
elektryczne.Sygnaty analogowe moga by<¢ badane przez podlaczenie
przetwornika analogowo-cyfrouego.

Informacja zostaje podana jednobitoua szyna danych do procesora
jednostki centralnej.Tutaj podlega obrdbce logicznej zgodnie z 1lig
ta instrukcji zapisana w pamieci EPROM. W wyniku tego powstaje no
wy Bygnai, ktdry moze byd przestany zardéwno do obwoddw wyijdcio
jak i do pamieci ulotnej RAM. Uklady wyjsciouwe przyjmujac
przewodzenia lub zatkania wystercwuja elektryczne elementy
nikdw obiektu. Do RAM-u wpisuje sie informacje . przei-
powstajace w trakcie procesu sterowania. Zanikaja
wyiaczeniu napiecia zagilania.

Uktady czasu 8a monowibratorami wyzwalanymi przez program.
Czas trwania rdwniez bada program. Diugosd generowanego odcinka
czasu regulowana jest potencjometrycznie.

5 A
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5. PROGRAMOWANIE
Program pracy obiektu zapisywany jest w pamieci EPROM.  Odbyuwa
Bie to badZ w jezylku wewnetrznym procesora badzZ w jezyku zoriento-
wanym obiektowo. y
Sterownik posituguje sie siouem dwubajtowym. Bajt nieparzysty
zawiera czterobitowa instrukcje (nazwe czynnodgci wykconywanej przez
sterownik) oraz czterobitows informacje o tym ktdre obwody te
czynnosci wykonuja. Bajt parzysty zawiera adres elementdu
realizujacych instrukcje.Odmiennie ‘‘organizuje sie siouwo dla
instrukecji skoku. W tym przypadku 4 bity zajmuje instrukcja sekoku,
pozostaie bity pierwszego bajtu i drugiego bajtu =zajmuje adres
skoku.

— skok T adres skoku .
27]26l25lz4l23]22]21,2° 27 2% 25|24|23|22]21120

Lingtrukecja L przedm%qt 4o zdreB ——— 1
operacji

L— bajt nieparzysty I bajt parzysty e—7 1

NiZzej przedstawiono zbidér instrukcji tworzacych siownik jezyka

weunetrznego. .
0 NOPO RR bez zmian FLGO=1 RR-akumulator mikroprocesora
1 LD zataduj dana do RR
2 LDC zataduj =zanegowana dana do RR
3 AND logiczny iloczyn
4 ANDC =zanegowany iloczyn logiczny
5 OR logiczna suma ,
& ORC zanegowana logiczna suma
7 ¥NOR exclusive NOR
8 S8TO zapiez “
9 S8STOC =zapisz z negacia
A IEN uprawnienie wejdcia
B OEN uprawnienie wyjscia
C JNZ skok
D RTN powrdt
E SKZ opusd nastepna instrukcje jesli RR=0
F  NOPF RR bez zmian FLGO=1
Program mozna pisad réuniez W jezyku zorientowanym
cbiektowo (0Z). Umozliwia on programowanie na podetawie opisu

etownego,algorytmu lub cyklogramu. Jezyk OZ ma strukture krokowa.
Kroki moga by¢ zgrupowane w podprogramy (jednostki). Podprogram
organizuje prace jednego samodzielnego urzadzénia.Kroki pisane 83,
Jeden po drugim. To samo dotyczy podprogramdu,

Program obiektowy pisany jest przy pomocy urzadzenia testujaco-

-programujacego UTP dysponujacego nastepujacymi rozkazami

obiektowymi:

-wyjscia (A) -ustawianie lub zerowanie wyjdcia

-wejdcia (C) -badanie wej$cia na stan "1" 1lub "0"

-czasu (F) ~ustawianie czasdw cyfrowych i analogowych

-warunkouy (E) -skok gdy sa speinione warunki dla wejsd
badanych w tym kroku

-rezerwacja (D) -rezerwacja w kroku pewnej ilodci linii, ktdre

mozna wypeinid rozkazami procesora MC 14500
Instrukcje wpisywane automatycznie:

-badanie rozkazdw '"start" i "gtop"

-badanie stanu "stop awaryiny"

-badanie warunkdw pracy "automatyczna/krokowa"

. A,



6.PODLACZENIE UKEADU.

Sygnaty =z ltacznikdu okreglajacych stan obiektu albo v
przetuornikdw nalezy podad na ziacza zaciskowe wejfcicwe WE
numerowane od 0 do 15. Sa to jednoczednie adresy poszczegdlnych
wejsd. Sterownik akceptuje sygnaty binarne o napieciu 24V .
Poziomem znaczacym jest 0OV (-24V) uzyskiwanym najczesciej przez
zwarcie =zestykdw elementu stykowego 1lub wprowadzenie w stan
przewodzenia elementu czynnego (rys.4). W przypadku stosowania
tacznikdw zblizeniowych nalezy wybrad¢ typ NPN "normalnie otwarty".
Mo2na stosowad rduniez przetworniki wielkodci mechanicznej na
elektryczna, przetworniki potozenia, przetworniki analogawo-cyfroue

Lacznik stykowy

O(-24v)——— e PC- MINY

+24V ¢

I
|
}
obzAU»—~————I:::iii:l~———— l
A

WE HY

BTN

UL S

tqcinik berstykony NPN (np.IPBD-41H)

rys.4. Sposdb podiaczenia wejdd.

Sygnaty wyjdciowe wyprowadza 8ie ze =zlacz zaciskowych WY
numerowanych od 0 do 15.0znaczenia 8a jednoczednie numerami Wy jsd,
Dopuszczalny prad wyjsciowy wynosi 0,5A przy zamknietej obudowie i
1A przy =zdjetej. Jest to mozliuwe dzieki lepszemu odprowa-

dzaniu ciepta z tranzystordéw wyjsciowych. Z tego tez wzgledu
sterownika bez obudowy nie nalezy ostania¢ pilytami w odleglogci
mniejszaj niz 100mm. Elementy indukcyine takie jak cewki

elektrozawordw, przekaznikdw itp. nalezy bocznikowad dioda ‘zgodnie
2z rysunkiem 5. Uktad nie ma zabezpiczen przeciwzwarciowych @ zatem
potaczenie wyjdcia z napieciem +24V w pewnych przypadkach powoduje
uszkodzenie tranzyatora kluczujacego.

+24Y
bl__._.
= PC-MINI- = 1 =
= = s
)| NE = .. c;;é;::l__,. Zasllacz
E = 24v=
= 24V = S

rys.5. Sposdb podiaczenia wyjgd.

Sterownik zasilany jest =z napiecia statego 24V. Elementy wej-
sciowe takie jak laczniki,przetworniki oraz elementy wykonawcze ze
wzgledu na zwiekszenie odpornodgci na zakldcenia zaleca 8ie
podtaczyd do niezaleznego zasilacza obiektowego (o napieciu 24V=).
Bezpiecznik =zasilania dostepny jest po zdjeciu obudowy.

7 %



7. ELEMENTY INDYKRACYJNE I PRZE&ACZAJACE.

Stany wej#¢ wydwietlane' 83 przez diody <dwiecace zielone
ulokowane przy zlaczach zaciskowych wejsciowych. Stany wyjsd
pokazywane a3 przez diody czerwone znajdujace sie przy 2zt aczach
wyjsciowych. Zdéite diody sygnalizuja moment generowania odcinkdw
czasu. Ziacze szufladowe umozliwia programowanie i testowzanie
sterownika zardéwno przez urzadzenie testujaco-programujace jak i
przez komputer. Przelacznik suwakouwy przyjmuje pozycie A-praca
automatyczna i R-praca reczna.Praca automatyczna oznacza ciagia
prace ukiadu,praca reczna powoduje ustanie pracy ciaglej prze=z
zatrzymanie generatora impulsduw zegarowych.

PrzyciskZ-powoduje wyzerowanie procesora licznikdw i prze-
rzutnikdw sterownika Po jego przycisnieciu ukiad rozpocznie prace
od poczatku programu. Przcisk R aktywny jeast wdwczae gdy
przetacznik suwakowy =znajduje sie w pozycji R. Wcidniecie
przycisku powoduje uwygenerowanie dwdch impulsdu zegarowych
obsiugujacych jeden bajt progranmu.

Aby przej$¢ =z pracy recznej na ciagia nalez2y przestawid
przetacznik suwakowy z pozycji R na pozycje A i nacisnad jeden lub
dwa razy przycisk R. .
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Ss'W IADECTWO

DOPUSZCZENIA MASZYNY DO PRODUKCJI

0

Na podstawie § 5 uchwaly nr 118 Rady Ministréw z dnia 15 sierpnia
1986 r. W sprawie obowigzkowej oceny maszyn i innych urzadzen
technicznych pod wzgledem bezpieczendstwa i higieny pracy /Monitor

Polski Nr 26,poz.180/ - maszz?a ) Vs ) .
Cnge i s iyc PR N2 et S ety G o A% 7 2 vie ’/45 4=k _

[N s & o 0 ¢ 8 0 ¢ 60 8 s 0 0 v o e o 87 e o' e ¢ @ 18 8 0 0 0 6 v e seo

SOuTRA

.oof’oooo!o-oa
7

?
L,_,ZL( Uik Ld il )\‘l':)'//. /: £ ;_,(;’;—5‘
. o .I."/II;'C.‘..."Q.Q......‘ * o & & * & &6 o 5 o 6 8 & 0O

/nazwa maszyny =-.typ - charakterystyczne cechy techniczne -
Symbol Systcmatycznego wykazu wyrobow/
po uzyskaniu pozytywnej oceny dokumentacji konstrukcyjnej oraz proéb
i badai prototypu w zakresie wymagan bazpieczerdstwa 1 higieny pracy
- kwalifikuje sie do podjgcia produkecji.

. . k Ofrodka
Zalecenia eksploatacyjne Aﬂ&ﬁgﬁ@’ ffgpd
1 ! / ,‘A{\ g K
i"\,'- wAC St/ -f3Y mmz.ﬂmsm
/miejscowosd - data/ /piecz¢é i podpis kierownika zaktadu

pracy b¢dacego producentem maszyny/
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W-wa, 26.94.1991 r.

Przemyslowy Instytut
RAutomatyki i Pomiarow
Centralna Stacja Prob

Frottokol
z badan

stanowiska kontrolnego p.n. "Stanowisko montazowe
amortyzatora drgen'" - zadanie X01.41.63.855
wediug WTO/0AM

1. Przedmiot i cel badan

przedmiotem badald byio stanowisko montazowe amortyzatora drgah, wy-
konane w ramach zadania technologicznego X01.41.63%.855.

Celen badah byio sprawdzenie w/w stanowiska na zgodnosé z WI0O opra-
cowanymi przez OAM (za.1).

Wykonanc nastepujgce sprawdzenia:

- rezystancji izolacji

~ wytrzymazoscl elektrycznej izolacji

~ I klasy ochronnosci.

2. Wyniki badah
2.1. Sprawdzenie rezystancji izolacji

Sprawdzenie wykonano zg. z p.1 WIO. Rezystancja izolacji mierzona
miedzy:—zwartyml ze sobg obwodami wej. grupy A (sieci iasilajqcej
na wyt. silnikowym MG11) a obudowg wynosita 50 M® L
~zwartymi ze sobg obwodami grupy B (zaciski wyj. +Vg 1 —VO
w zasilaczach SPS-1C) a obudowg wynosita 500 MR przy na-
pieciu prob. 100 V
—-obwodami wej. grupy A i obw. wyj. grupy B (jak wyzej) wyno-
sita 50 MG .
Wynik sprawdzenia pozytywny.



2
2.2. Sprawdzenie wytrzymatoéci elektrycznej izolacji

Sprawdzenie wykonano zg. z p.2 WTO. IzZolacja mierzona migdéy;

— zwartymi ze sobg obwodami grupy A a obudowg wytrzymata bez prze-
bicia przez 1 min.-napigcie probiercze 1,5 kV

- zwartymi ze sobg obwodami grupy B a obudowg wytrzymala bez prze-
bicia w ciggu 1 min. napiecie probiercze 500 V.

Wynik sprawdzenia pozytywny.

2.%., Sprawdzenie I klasy ochronnosci

Sprawdzenie wykonano zg. z p.3 WIPO. Rezystancja przejscia miedzy
stykiem ochronnym a najbardziej oddalona czedcia metalowag (pulpitu
operatora) nie byta wieksza od 0,12 przy pradzie 10 A.

Wynik. sprawdzenia pozytywny.

%, Orzeczenie

Na podstawie powyzszych wynikéw stwierdza sig, ze stanowisko monta-
zowe amortyzatora drgan speinia wymagania WTO w zakresie w/w préb.

Badania wykonaz: RO

inz. K.Wojda
tech. H.Michniewicsz
tech. J.Antczak




