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1. Wprowadzenie 

. W .ramach pracy własnej zwrotnej Z9610, której kontynuacją 

jest zlecenie Z4007 zrealizowano : 

- opracowanie koncepcji rozwiązania elektronicznego odstraszacza 

kretów oraz wykonano i sprawdzono model układu elektronicznego 

tego odstraszacza; 

- wykonanie 10 sztuk modeli oznaczonych jako typ OK-01 do 

aplikacji w warunkach naturalnych pracy odstraszaczy; 

- wykonanie badań przyspieszonych trwałości pracy układu elektro-

mechanicznego wytwarzającego drgania odstraszacza (patrz punkt 

2,3,4 i 5 niniejszego sprawozdania); 

- wykonanie 50 sztuk modeli oznaczonych jako typ OK-01A do sprze-

daży użytkownikom. 

W ramach pracy zwrotnej Z4007 wykonano serię 200 sztuk 

odstraszaczy z wprowadzonymi zmianami i ulepszeniami wynikający-

mi z bieżących dotwiaczeń zarówno własnych jak i doświadczeń użyt-

kowników, którzy kupili odstraszacze. 

Wykonano komplet rysunków szkicowych elementów odstraszaczy 

oznaczonych typami OK-02A oraz OK-02B a także uaktualniono spis 

elementów elektronicznych odstraszaczy (patrz p.7 niniejszego 

sprawozdania). 

Qpracowano także dla celów akwizycyjnych opisy działania i 

instrukcje stosowania odstraszaczy (patrz p.6 sprawozdania). W 

wyniku doświadczeń aplikacyjnych powstały dwa warianty 

konstrukcyjne : 

- pojedyńcze stanowisko odstraszacza kretów OK-02A; 

- rozgalętne stanowisko odstraszacza kretów OK-02B. 

Użytkownikom oferowane są dwa rodzaje zestawów odstraszania 

kretów: 

- jednostanowiskowy zestaw zwany OK-02A 

- dwustanowiskowy zestaw OK-02AB. 

Jednostanowiskowy zestaw odstraszania kretów składany jest z 

pojedyelczego stanowiska odstraszacza OK-02A oraz kupowanego przez 

PIAP na zamówienie w firmie ATWA - Augustów miniaturowego 

zasilacza sieciowego typ ZS 0,5/12 (przetwarzającego 220V; 50Hz 

na 12V napięcia starego) wyposażonego w przewód o długości 30m 
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doprowadzający napięcie do odstraszacza. Zasilacz ten oznakowany 

jest znakiem bezpieczeństwa B przyznanym przez CBJW. Dla użytkow-

ników odstraszaczy kretow, którzy chcą stosować wyłącznie zasila-

nie akumulatorowe oferowany jest zamiast zasilacza 30 metrowy 

przewód zasilający do akumulatorów 12V. 

Odstraszacz OK-02A oraz przewody zasilające wyposażone są w 

odpowiednie miniaturowe złącza wtykowe, które wykluczają możli-

wość włączenia napięcia zasilającego o błędnej biegunowości. 

Dwustanowiskowy zestaw odstraszacza kretów oznaczony typem 

OK-02AB składany jest z : 

- jednego zasilacza ZS 0,5/12 z przewodem o długości 30m ; 

- rozgalętnego stanowiska odstraszacza OK-02B wyposażonego w 

dodatkowy przewód o długości 10m ; 

- końcowego, pojedyńczego stanowiska odstraszacza OK-02A. 

Dwustanowiskowy zestaw złożony z odstraszaczy OK-02A oraz 

OK-02B może być oczywiście zasilany z akumulatora 12V oferowanyot 

tak jak dla odstraszacza OK-02A przewodem o długości 30 metrów 

zaopatrzonym w odpowiednie złącza. 

Zastosowane złącza wtykowe w odstraszaczach OK-02A, OK-02B, 

w zasilaczu z przewodem zasilającym lub na przewodzie zasilającym 

do akumulatora elimunują możliwość włączenia napięcia zasilające-

go o błędnej biegunowości. 

Ze względu na brak tanich krajowych zasilaczy na wyższe 

obciążenia prądowe niż 0,5A nie są oferowane wielostanowiskowe 

odstraszacze kretów zasilane z jednego zasilacza. Teoretycznie 

wielostanowiskowe odstraszacze można składać z kilku egzemplarzy 

stanowisk rozgaiętnych OK-02B oraz końcowego stanowiska OK-02A. 

Jednak wymaga to stosowania przewodów zasilających łączących te 

stanowiska o wielokrotnie większych przekrojach niż 0,5mm2 jak to 

jest stosowane w zestawie dwustanowiskowym OK-0214B. Prżewody0 

znacznie większych przekrojach są sztywne i trudne w użytkowaniu 

ora .z. znacznie droższe. Aktualnie spotykane na rynku zasilacze o 

wyższej obciążalności tj. 1A; 1,5A są nie tylko bardzo drogie 

(200 tya.z1.), ale brak im oznakowania znakiem bezpieczeństwa B, 

co uniemożliwia oferowanie ich dla krajowych użytkowników 

odstraszaczy wielokrotnych. 
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W przypadku potrzeby stosowania wielu stanowisk odstrasza-

czy, co występuje np. w przypadku szklarni, należy oferować wie-

lokrotność zestawów podwójnych OK-02AB. 

Obecnie zbyt na wielokrotne zestawy jest bardzo mały. 

2. Cel badali dogwiadczalnych 

Stanowisko odstraszacza kretów składa się z układu elektro-

nicznego, który generuje w nieregularnych odstępach czasu od lps 

do 40s stabilizowane impulsy napięcia stałego o wartości 4,5V o 

czasie trwania ok. 1,5s służące do zasilenia układu elektromecha-

nicznego przetwarzającego impulsy napięcia stałego na krótkotrwa-

le drgania mechaniczne o częstotliwości ok.80Hz. Układem elektro-

mechanicznym przetwarzającym impulsy napięcia stałego na impulso-

we drgania mechaniczne jest mikrosilnik - silnik prądu stałego z 

magnesem trwałym o bardzo malej mocy rzędu wata. 

Mikrosilnik wytwarza drgania mechaniczne o częstotliwości 

wynikającej z jego prędkości obrotowej na skutek zamocowania na 

jego osi wirującej elementu mechanicznego o określonej masie 

powodującego niewyważenie elementu wirującego. 

Typowe zastosowania mikrosilników nie przewidują pracy jego 

wirnika z dużym niewyważeniem, gdyż powoduje to dute siły promie-

niowe i obciążenia wynikające z sil tarcia w łożyskach. Także ty-

powe zastosowania mikrosilników nie przewidują pracy typu S4 

ciągle przy rozruchu silnika (czas pracy silnika 1,5s) i przy 

ogromnej liczbie załączeń rzędu jednego miliona (106). 

Celem badań doświadczalnych było sprawdzenie trwałości mi-

krosilników w warunkach pracy przewidzianych w elektronicznym 

odstraszaczu kretów. Postanowiono realizować badania dotwiadczall-

ne jako badania przyspieszone, tak aby dokonać sprawdzenia jedno-

rocznej (objętej gwarancją) pracy odstraszacza w okresie znacznie 

krótszym. 

Dla zapewnienia skutecznego straszenia kretów odstraszacz 

wytwarza osiem kolejnych drgali 1,5 sekundowych podzielonych nie-

regularnymi przerwami o następujących średnich czasach : 22s; 

40s; 1,5s; 34s; 26s; 40s; 1,5s oraz 1,5s po czym cykl powtarza 
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się. Oznacza to, te 8 kolejnych impulsów pracy mikrosilnika odby-

wa -się w czasie ok.178,5 s. Tak więc jeden impuls pracy silnika 

średnio wypada na 22,3s. Wynika z tego, te w okresie jednego ro-

ku nieprzerwanej pracy odstraszacza, mikrosilnik powinien wykonać 

ok. 1,3 . 106 impulsów roboczych. 

Wybrano próbkę 20 sztuk mikrosilników typu AS4/4 do badań 

przyspieszonych trwałości. Przyjęto, te wynik badań przyspieszo-

nych trwałości będzie pozytywny jeżeli conajmniej 90% egzemplarzy 

mikrosilników nie ulegnie uszkodzeniu po poddaniu ich działaniu 

1,3 . 106 impulsów roboczych. Zdecydowano się na dwie próby badań 

przyspieszonych : 

- Próba A przy obciążeniu silników masą niewyważoną o iloczynie 

masy i promienia niewyważenia m . r .5 . 10-6 kgm o 
- Próba B przy obciążeniu silników mas .4 niewyważoną o iloczynie 

masy i promienia niewyważenia m . r 10 . 10-6 kgm. o 
Przy wyżej podanych próbach siła promieniowe&loże być wyliczona 

ze wzoru : 

R,.= m . r
c 

. W
2 

o 

gdzie: w - prędkość kątowa masy niewyważonej. 

Oszacowana prędkość obrotowa wirnika dla siły elektromotory-

cznej. 4V wynosi 5400 obr/min lub w = 565 rad/s. 

Dla próby A siła promieniowa wynosi ok.1,6N. 

Dla próby B siła promieniowa wynosi ok.3,2N. 

Należy zwrócić uwagę,że dane techniczne mikrosilnika AS 4/4 

nie podają wartości dopuszczalnej siły promieniowej. Mikrosilnik 

typu PRM-33M o podobnych parametrach jak silnik AS 4/4 dopuszcza 

silę promieniową o wartości 1,4N. Wybór silnika AS 4/4 do 

konstrukcji odstraszacza był konieczny, gdyż obok typu AS 4/4 J 

jest to jedne wykonanie mikrosilnika krajowego, zapewniające wy-

soką prędkość obrotową ok.5400 obr/min przy niskim napięciu 

zasilania rzędu 4V. Powyższe parametry są konieczne dla zrealizo-

wania odstraszacza kretów, który powinien pracować prawidłowo już 

począwszy od napięć zasilania 6V oraz powinien wytwarzać drgania 

odstraszające o częstotliwości ok.801-IZ. 

Ważną zaletą mikrosilnika AS 4/4 jest jego niska cena jedno-
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stkowa (40 tys.z1. za 

produkcji jako napędu 

główne zastosowanie 

sztukę), co wynika z jego bardzo dużej 

suszarek do włosów. Jednak tego rodzaju 

mikrosilnika zwalnia producenta od 

specyfikowania takich parametrów jak dopuszczalna siła promienio-

wa oraz trwałość przy pracy impulsowej typu S3 lub 54, gdyż sil-

nik w suszarkach nie podlega działaniom sil promieniowych oraz 

nie ma charakteru pracy impulsowej. 

Zastosowanie tego taniego mikrosilnika do odstraszacza po-

dyktowało- konieczność eksperymentalnych badań trwałości opisa-

nych w niniejszym sprawozdaniu. 

3. Opis przeprowadzonych badań 

Warunki przyspieszonych badań trwałości określono jako nas-

tępujące : 

1. Praca równoległa 20 sztuk mikrosilników AS 4/4 ; 

2. Wirnik każdego z mikrosilników obciążony masą niewyważoną,4o 

iloczn,ie m . r = 5 . 10-6 kgm dla próby (047.. ono012 14°4° 1441141c 
zamocowane sztywno ; 

M A 'DIN a, to 
3. MikrosifniŚci 

4. Zasilanie ze źródła wytwarzającego impulsy o czasie trwania 

1,5s i przerwie 1,5s cr napięciu 4,5V i o obciążalności do 10A; 

5. Kontrola pracy impulsowej powinna być dokonywana nie rzadziej 
noroanc 

niż jeden raz w cigu 4-ch dni. W czasie kontroli należyfwar-

totd końcową amplitudy prądu zasilania silników po dokonanym 

rozruchu oraz należy wizualnie sprawdzić czy wszystkie silniki 

pracują prawidłowo. 

Uwaga. W przypadku wyłączenia układu należy zanotować faktyczny 

czas pracy układu w ciągu danej doby próby. 

Spełniając podane wyżej warunki przeprowadzono w okresie od 

dnia 14.12.1992 roku do dnia 1.02.1993 badanie zgodnie z próbą A. 

Wszystkie 20 sztuk mikrosilników typu AS-4/4 przeszły tą próbę z 

wynikiem pozytywnym. Przepracowały one 1140 godzin i wykonały 

1,36 . 106 impulsów- roboczych. Rozebrany jeden silnik wykazał 

nieznaczne zużycie szczotek o ok.0,3mm w stosunku do roboczej 
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długości 1,9 mm. 

W związku z powyższym przeznaczono 16 sztuk mikrosilników po 

próbie A do realizacji próby B, przy czym uzupełniono o 4 nowe 

mikrosilniki wielkość próbki do 20 sztuk egzemplarzy. 

Próbę B rozpoczęto w dniu 1.02.1993. Po czasie pracy 69 go—

dzin jeden egzemplarz mikrosilnika z nowej partii uległ uszkodze—

niu. Uległy w nim wyłamaniu blaszki mocujące panewkę łożyska. 

Dalszy ciąg próby kontynuowano na 19 sztukach mikrosilników.. 

Próbę B zakończono dnia 26.03.93 po czasie 1227 godzin i po zrea—

lizowaniu przez mikrosilniki 1,47 . 106 impulsów roboczych. Wynik 

próby B uznano za pozytywny gdyż 95% egzemplarzy przeszło próbę z 

wynikiem dobrym. 

Jeden egzemplarz mikrosilnika, który nie przeszedł próby, 

uległ uszkodzeniu na samym początku jej trwania (69 godzin pracy 

w stosunku do 1200 godzin trwania próby B), co świadczy o wadzie 

materiałowej elementów mocowania panewki łożyska. 

4. Wyniki badali 

Wyniki obserwacji 

Wyniki obserwacji 

w czasie próby A podaje Tabela 4.1. 

w czasie próby B podaje Tabela 4.2. 
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Tabela 4.1. Wyniki obserwacji w czasie próby A 

Data 
badania 

1 

14.12.92 

14.12.92 

15.12.92 

16.12.92 

17.12.92 

18.12.92 

19.12.92 

20.12.92 

21.12.92 

22.12.92. 

23.12.92 

24.12.92 

25.12.92 

26.12.92 

27.12.92 

28.12.92 

29.12.92 

30.12.92 

31.12.92 

1.01.93 

2.01.93 

3.01.93 

4.01.93 

5.01.93 

6.01.93 

7.01.93 

8.01.93 

Czas 
badania 
godz. 

2 

14 

24 

24 

22 

24 

24 

24 

24 

24 

O 

15 

24 

24 

24 

24 

24 

24 

24 

24 

24 

24 

24 

24 

24 

24 

24 

Godz. 
obserwacji 

Amplituda 
prądu 

Uwagi 
"1" Wszystkie sil—
nik  po-
pranie 

3 4 5 

9
30 5,4A 11111 

1600 5,4A 11111 

820 4,9A lilii 

8
30 4,8A "1" 

9
05 

4,7A "1", 2godz.przer—

wa pracy układu 

9
OO 4,6A 11111 

9
30 4,7A 11111 

9
10 4,8A 11111 

825 4,8A "1" 

24 godz. przerwa 

pracy układu 

9
10 4,8A 11111 

10
50 4,2A 11111 

830 4,2A 11111 

12
20 4,1A "1" 

9
10 4,1A 111H 

8
45 

4,1A 11111 

8
40 4,2A "1" 

9
10 

4,1A "1" 

17
10 4,1A 11111 

8
18 

4,1A 1111; 

16
30 

4,1A "1" 
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1 2 3 4 5 

9.01.93 24 

10.01.93 24 

11.01.93 24 12
45 4,1A 11111 

12.01.93 24 

13.01.93 24 11
35 4,1A 11111 

14.01.93 24 9
30 4,1A "1" 

15.01.93 24 

16.01.93 24 

17.01.93 24 

18.01.93 24 850 4,1A "1" 

19.01.93 24 8
45 4,1A "i" 

20.01.93 24 16
45 4,1A 11111 

21.01.93 24 8
20 

4,1A "1" 

22.01.93 24 8
35 

4,1A 11111 

23.0i.93 24 17
05 

4,1A "1" 

24.01.93 24 
03 

4,1A 11111 

25.01.93 24 9
05 

4,1A "i" 

26.01.93 24 17
05 

4,1A 11111 

27.01.93 24 17
55 

4,1A 11111 

28.01.93 24 15
45 4,1A 11111 

29.01.93 24 17
43 

4,1A 11111 

30.01.93 24 

31.01.93 24 

1.02.93 9 9
25 

4,2A 111 11 

Sumaryczny czas pracy mikrosilników przy próbie A wynosi l 1140 go-

dzin, każdy z mikrosilników wykona l 1.360.000 impulsów roboczych. 

Wynik próby A pozytywny. 
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Tabela 4.2. Wyniki obserwacji w 
czasie próby B 

Uwagi 

"1" 20 silników 

pracuje poprawnie 

112" 19 silników 

pracuje poprawnie 

Czas 

badania 

godz. 

Godzina 

obserwacji 

Amplituda 

prądu 
Data 

badania 

4 5 
1 2 3 

5,2A 

5,2A 

5,1A 

5,7A 

"1" 

"i" 

Mikrosilnik nr 1 

uległ uszkodzeniu 

polegającym na wyka-

maniu blaszek mocu-

jących panewkę lożys-

ka. Silnik ten wyką-

czono z układu . 

1.02.93 

2.02.93 

3.02.93 

4.02.93 

12 

24 

24 

12
OO 

9
40 

8
20 

9
40 

4.02.93 23 
O 

10 O ' 5,31" "2" 

5.02.93 24 8
45 5,01" 

"2" 

6.02.93 24 

7.02.93 

8.02.93 

24 

24 9
45 5,01" 

"2.1 

9.02.93 24 8
10 5,11" "2" 

10.02:93 24 8
10 5,22" 

"2" 

11.02.93 24 8
25 5.11" 

II 2 H 

12.02.93 24 
900 5,02" 

"2" 

13.02.93 24 

14.02.93 24 

15.02.93 24 825 5.12" 

16.02.93 24 8
05 5,12" "2" 

17.02.93 24 16
25 5,12" "2" 

18.02.93 24 - 845 5,11" "2" 

19.02.93 24 18
15 5,01" "2" 

10 
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1 2 3 4 5 

20.02.93 24 

21.02.93 24 

22.02.93 24 8
45 5,2A 112 11 

23.02.93 24 

24.02.93 24 

25.02.93 24 830 5,2A "2" 

26.02.93 24 13
50 5,2A 

27.02.93 24 

28.02.93 24 

1.03.93 24 8
20 5,2A 11211 

2.03.93 24 16
15 5,2A "2" 

3.03.93 24 8
30. 5,1A 11211 

4.03.93 15 
500 5,0A 11211 stanowisko wy-

łączono na kilka-

naście godz. celem 

zmiany układu za-

silającego 

5.03.93 13 
„ 00 11n ' 5,6A "2" 

5.03:93 16
30 5,2A 11211 

6.03.93 24 

7.03.93 24 

8.03.93 24 

9.03.93 24 16
30 5,2A 11211 

10.03.93 24 

11.03.93 24 1600 5,2A 
11211 

12.03.93 24 

13.03.93 24 

14.03.93 24 

15.03.93 24 830 5,4A "2" 

16.03.93 24 9
30 5,3A "2" 

17.03.93 24 16
30 5,3A "2" 

18.03.93 24 - 830 5,3A "2" 

19.03.93 24 830 5,3A 112 11 

11 



1 

20.03.93 
24.0343 

23.03.93 

24.03.93 

25.03.93 

26.03.93 

2 

24 

24 

24 

8 

12 

16 

3 

15
50 

900 

800 

1200 

4 

5,3A 

5,2A 

5,2A 

5,8A 

5,8A 

5 

"2" 

"2" 

"2" Układ wyłączono 

Po godz.8
00 

"2" Układ włączono 

Po godz.12
00 

"2" Próbę zakończo7-
00 

no o godz.16 

Sumaryczny czas pracy mikrosilników przy próbie B wynosił 1227 

godzin, każdy z mikrosilników wykonał 1.470.000 impulsów roboczych. 

Wynik próby pozytywny, gdyż ponad 90% liczby mikrosilników podda-

nych próbie pracowało poprawnie wykonując 1,3 . 106 impulsów robo-

czych. 

5. Wnioski z badań 

Przyspieszone badania trwałości mikrosilników AS-4/4 wykazały, 

że egzemplarze wykonane właściwie bez wad materiałowych konstruk-

cji mogą pracować przy silach promieniowych do 3,2N i bezawaryjnie 

wykonać\1,3 . 106 impulsów roboczych, co odpowiada liczbie impulsów 

wykonanych przez mikrosilnik w odstraszaczu kretów przy nieprzerwa-

nej jego pracy przez okres prawie całego roku, a więc przez okres 

objęty garancją wydawaną użytkownikowi. 

W celu istotnego podwyższenia trwałości mikrosilnikow zainsta-

lowanych w odstraszaczach kretów zdecydowano sig obniżyć wartość 

niewyważenia układu wirującego do średniej wartości z dwu wartości 

przypisanych próbie A oraz próbie B. Tak więc w warunkach pracy od-

straszacza siła promieniowa wirnika nie będzie przekraczać 2,4N. 

Należy się spodziewać wydłużenia pewnej pracy odstraszacza znacznie 

ponad jeden rok ciągłej jego pracy co powinno zadowolić użytkowni-

ków. 

12 



6. Opis działania i instrukcja stosowania odstraszacza. 

W punktach 6.1. oraz 6.2. podano opisy działania i instrukcje 

stosowania odstraszacza jednostanowiskowego OK-02A oraz dwustano-

wiskowego OK-O 21"B. 

13 
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6.1.

Przemysłowy Instytut Automatyki i Pomiarów 

rwilrOrs' Al. Jerozolimskie 202, 02-222 Warszawa 

ELEKTRONICZNY 

O DSTRASZACZ KRETÓW 
OK-02A 

SWW-0823-999 

Doświadczenia praktyków w dziedzinie ochrony upraw ogrodniczych przed 

kretami wskazują, że ssaki te są wrażliwe na dżwięki akustyczne niskiej częstotliwo-

ści rozchodzące się w zewnętrznej warstwie ziemi w której przebywają. 

Zestaw OK-024 jest nowoczesnym elektronicznym odstraszaczem kretów 

*ednostanowiskowym, wyposażonym w miniaturowy zasilacz wtykany bezpośred-

nio do gniazda sieciowego 220V. 
Stanowisko odstraszacza kretów jest urządzeniem, którego grot jest wkręcony 

lub wsunięty w ziemię, a/ego przedłużeniem jest układ mechaniczny pobudzany do 

krótkotrwałych drgań o częstotliwości akustycznej ok. 100 Hz przez układ 

elektroniczny. Układ elektroniczny zasilany jest krótkotrwałymi impulsami o czasie 

trwania rzędu sekundy, po czym następuje przerwa o czasie wielokrotnie dłuższym 

od czasu impulsu roboczego. W okresie impulsu roboczego urządzenie generuje 

drgania o niskiej akustycznej częstotliwości; a grot urządzenia wprowadza te 

drgania do wierzchniej warstwy gleby. 
Według obserwacji użytkowników odstraszaczy przez pierwsze- dni od czasu 

włączenia zestawu, aktywność kreta znacznie wzrasta, przy czym kopie on 

w pobliżu odstraszacza starając się przepędzić domniemanego intruza. Powoduje 

to u kreta zmęczenie i stresy przyspieszające chwilę opuszczenia obecnego rejonu 

przebywania. Okres skutecznego odstraszania kreta z jego dotychczasowego 

rejonu przebywania trwa od jednego do kilku tygodni ciągłego działania od-

straszacza przez caly czas, zarówno w dzien jak i w nocy. Okres ten zależy od pory 

roku, atrakcyjności miejsca oraz właściwości osobniczych zagnieżdżonego na 

danym obszarze kreta. Dłużej trwa wypędzenie kreta z obszaru zasobnego w/ego 

pożywienie (dżdżownice pod trawnikiem) a także w okresie zimowym, gdyż 

przebywa głębiej i posiada zgromadzone zapasy pożywienia. Długotrwale może 

być także wypędzenie samicy z młodym potomstwem gdyż instynkt opiekuńczy 

matki nie pozwala opuścić dzieci. 

Zasady stosowania elektronicznego odstraszacza OK-02A 

Odstraszacz OK-02A należy instalować w miarę możliwości centralnie w sto-

sunku do obszaru zajętego przez norę kreta. Obszar nory wyznaczają liczne 

kretowiny — są to miejsca wypchnięcia ziemi na zewnątrz przez kreta. 

Elektroniczny odstraszacz oddzialywuje w promieniu kilkunastu metrów od jego 

usytuowania, w zewnętrznej warstwie gleby do głębokości ok. lm (pod warun-

kiem, ze w tym obszarze ziemia nie jest przedzielona murkami, *tarni, rowami i nie 

zawiera dużych głazów lub kamieni, które wytłumiają drgania). 

Gleba w miejscu przeznaczonym na zainstalowanie odstraszacza nie powinna 

być wzruszana, ale powinna być kilkakrotnie podlana wodą tak, aby zapewnić 

zwilżenie jej do głębokości ok. 25 cm. 
Wykorzystując stalową przetyczkę włożoną w górne ucho, elektro-

niczny odstraszacz OK-02A należy oburącz wcisnąć prostopadle do 

ziemi, do głębokości wyznaczonej przez zetknięcie się kolka oporowego, 

umieszczonego w środkowej części rury, z wierzchnią warstwą ziemi. 

Tylko sztywne zainstalowanie dolnej części rury odstraszacza aż do kolka 

oporowego zapewni skuteczne przenoszenie drgań do wierzchniej wars-

twy gleby. 
W razie potrzeby elektroniczny odstraszacz OK-02A może być zasilany z dowol-

nego źródła stałego od 6 V do 12 V. takiego jak akumulator samochodowy 

o napięciu do 12 V. Akumulator samochodowy o pojemności 34 Ah wystarcza na 

ponad 60 dni pracy odstraszacza. 
Zacisk kabla zasilającego opisany znakiem „+" (czerwony) należy łączyć do 

elektrody „+" akumulatora, a zacisk oznaczony znakiem „—" (niebieski) należy 

łączyć do elektrody „--"' akumulatora. 
Proces odstraszania kretów powinien trwać kilka tygodni. Po wystraszOniu 

kretów z danego obszaru, co pewien okres należy ponownie włączać odstraszacz, 

aby uniknąć pojawienia się nowej rodziny kreciej. 

UWAGA! Wbijanie odstraszacza w ziemię jest zabronione! Grozi to zpisz-

• czeniem urządzenia! 
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DANE TECHNICZNE 

Obszar skutecznego działania: 

w ogrodzie 
szklarni, tunelu foliowym 
Zasilanie napięciem stałym 

Chwilowy pobór prądu w czasie impulsu roboczego 

Średni pobór prądu 

Nieregularne okresy impulsowania 
Wymiary: 

długość: 

szerokość: 

długość przewodu: 

Masa: 
Zasilanie z sieci przez miniaturowy zasilacz 
Napięcie zasilania sieciowego 
Średni pobór mocy z sieci 
Masa zasilacza 
Długość przewodu zasilającego 

ok. 500 m2
ok. 100 m2
od 6 V do 12 V 
0,5 A 
0,02 A 
od 2s do 45s 

565 mm 
145 mm 
30m 
0,75 kg 
12 V, 0,5 A 
220 V; 50 Hz (60 Hz) 
4 VA 
0,35 kg 
30m 

Na życzenie naszych odbiorców dostarczamy dodatkowy przewód o d/ugości 30 m umoż-

liwiający zasilanie odstraszacza z akumulatora 12 V. 
Oferujemy naszym odbiorcom inne nowoczesne elektroniczne odstraszacze szko-

dników. Są to: 
OK-02A8 —elektroniczny dwustanowiskowy odstraszacz kretów o zwiększonym 

obszarze skutecznego działania; 

GU-03N ultradźwiękowy odstraszacz nornika i myszy polnej z działek, ogrodów 

i sadów; 
GU-03A, GU-03B — ultradźwiękowe odstraszacze myszy i szczurów z magazynów 

i pomieszczeń gospodarczych. 

INFORMACJI TECHNICZNYCH I HANDLOWYCH UDZIELA: 

Przemysłowy Instytut Automatyki i Pomiarów 
Zespól Automatyki Elektronicznej 
02-222 Warszawa, Al. Jerozolimskie 202 

rwirmair 

Telefon: 238-483 
Marketing: 238-252 
Telefax: 238-864 

238-176 
Telex: 813-726 PL 



6.2. 
= 

rwormirr 
Przemysłowy Instytut Automatyki i Pomiarów 

Al. Jerozolimskie 202, 02-222 Warszawa 

ELEKTRONICZNY 
ODSTRASZACZ KRETÓW 

OK-02AB 
SWW-0823-999 

Zestaw OK-02A8 jest nowoczesnym elektronicznym odstraszaczem kretów 
dwustanowiskowym, wyposażonym w miniaturowy zasilacz wtykany bezpośred-
nio do gniazda sieciowego 220V. 

Obydwa stanowiska odstraszacza OK-02A i OK-0213 stanowią urządzenia, 
których groty są wciśnięte w ziemię, a jego przedłużeniem są układy mechaniczne 
pobudzane do krótkotrwałych drgań o częstotliwości akustycżnej ok. 100 Hz (cykli 
na sekundę) przez osobne układy elektroniczne. Każdy układ elektroniczny 
wytwarza krótkotrwale impulsy o czasie trwania rzędu sekundy, po czym następuje 
przerwa o czasie wielokrotnie dłuższym od czasu impulsu roboczego. W okresie 
impulsu roboczego urządzenie generuje drgania o niskiej akustycznej częstotliwo-
ści; a grot urządzenia wprowadza te drgania do wierzchniej warstwy gleby. 

Obydwa stanowiska odstraszaczy pracują niezależnie, toteż wytwarzane przez 
nie impulsy odstraszające pojawiają się w różnych chwilach czasowych nieregular-
nie, zaskakując odstraszanego kreta. 

Skuteczność odstraszania znacznie zwiększa fakt istnienia w dwu różnych 
miejscach obszaru zajmowanego przez kreta niezależnych źródeł impulsów od-
straszających. 

Według obserwacji użytkowników odstraszaczy przez pierwsze dni od czasu 
włączenia zestawu aktywność kreta znacznie wzrasta, przy czym kopie on w pobliżu 
odstraszaczy starając się przepędzić domniemanych intruzów. Powoduje to u kreta 
zmęczenie i stresy przyspieszające chwilę opuszczenia obecnego rejonu przebywa-
nia. Okres skuteczneg6 odstraszania kreta z jego dotychczasowego rejonu przeby-
wania trwa od jednego do kilku tygodni ciągłego działania odstraszacza przez caly 
czas, zarówno w dzień jak i w nocy. Okres ten zależy od pory roku, atrakcyjności 
miejsca oraz właściwości osobniczych zagnieżdżonego na danym obszarze kreta. 
Dłużej trwa wypędzenie kreta z obszaru zasobnego w jego Ożywienie (dżdżow-
nice pod-trawnikiem) a także w okresie zimowym, gdyż przebywa głębiej i posiada 
zgromadzone zapasy pożywienia. Długotrwale może być także wypędzenie samicy 
z młodym potomstwem, gdyż instynkt opiekuńczy matki nie pozwała opuścić 

Zasady stosowania elektronicznego odstraszacza OK-02AB 
Odstraszacz dwustanowiskowy należy instalować w miarę możliwości central-

nie w stosunku do obszaru zajętego przez norę kreta. Obszar nory wyznaczają liczne 
kretowiny — są to miejsca wypchnięcia ziemi na zewnątrz przez kreta. Zaleca się 
instalowanie urządzeń OK-02A i OK-02B w odległości nie przekraczającej 10 
m względem siebie. Zazwyczaj obszar nory kreta jest owalny, a to ułatwia wybór 
miejsc instalowania poszczególnych urządzeń. 

Każde urządzenie odstraszacza oddzialywuje w promieniu ok. 15 m od jego 
usytuowania, w zewnętrznej warstwie gleby do głębokości ok. lm (pod warun-
kiem, że w tym obszarze ziemia nie jest przedzielona murkami, płytami, rowami i nie 
zawiera dużych głazów lub kamieni, które wytłumiają drgania). 

Gleba w miejscu przeznaczonym na zainstalowanie odstraszacza nie powinna 
być wzruszana, ale powinna być kilkakrotnie podlana wodą tak, aby zapewnić 
zwilżenie jej do głębokości ok. 25 cm. . 

Wykorzystując stalową przetyczkę włożoną w górne ucho, każde 
z urządzeń OK-02A i OK-02B należy oburącz wcisnąć prostopadle do 
ziemi, do głębokości wyznaczonej przez zetknięcie się kolka oporowego, 
umieszczonego w środkowej Mści rury, z wierzchnią warstwą ziemi. 
Tylko sztywne zainstalowanie dolnej części rury odstraszacza aż do kolka 
oporowego zapewni skuteczne przenoszenie drgań do wierzchniej wars-
twy gleby. 

W razie potrzeby zestaw elektronicznego odstraszacza OK-02AB może być 
zasilany z dowolnego źródła stałego od 6 V do 12 V, takiego jak np. akumulator 
samochodowy 12 V. Akumulator samochodowy o pojemności 34 Ah wystarcza na 
ponad 60 dni pracy odstraszacza. 

Zacisk kabla zasilającego opisany znakiem „+" (czerwony) należy łączyć do 
elektrody „+" akumulatora, a zacisk oznaczony znakiem „—" (niebieski) należy 
łączyć do elektrody „—" akumulatora. 

Proces odstraszania kretów może trwać kilka tygodni. Po wystraszeniu kretów 
z danego obszaru, co pewien okres należy ponownie włączać odstraszacz, aby 
uniknąć pojawienia się nowej rodziny kreciej. 

UWAGA/ Wbijanie odstraszacza w ziemię jest zabronione! Grozi to znisz-
czeniem urządzenia! 
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DANE TECHNICZNE 

Obszar skutecznego działania: 

w ogrodzie 
szklarni, tunelu foliowym 
Zasilanie napięciem stałym 

Chwilowy pobór prądu w czasie impulsu roboczego 
Średni pobór prądu 

Nieregularne okresy impulsowania 
- Wymiary: 

długość: 

szerokość: 

długość przewodu łączącego urządzenia: 

Masa: 
Zasilanie z sieci przez miniaturowy zasilacz 
Napięcie zasilania sieciowego 
Średni pobór mocy z sieci 
Masa zasilacza 
Długość przewodu zasilającego 

ok. 1000 m2
ok. 200 m2
od 6 V do 12 V 
0,5 A 
0,04 A 
od 2s do 45s 

565 mm 
145 mm 
10 m 
2 x 0,75 kg 
12 V; 0,5 A 
220 V; 50 Hz (60 Hz) 
5 VA 
0,35 kg 
30m 

Na życzenie naszych odbiorców dostarczamy dodatkowy przewód o długości 30 m umoż-

liwiający zasilanie odstraszacza z akumulatora 12 V. 
Oferujemy naszym odbiorcom inne nowoczesne elektroniczne odstraszacze szko-

dników. Są to: 
GU-03N — ultradźwiękowy odstraszacz nornika i myszy polnej z dziatek, 

ogrodów i sadów; 
GU-03A, GU-03B — ultradźwiękowe odstraszacze myszy i szczurów z magazynów 

i pomieszczeń gospodarczych. 

INFORMACJI TECHNICZNYCH I HANDLOWYCH UDZIELA: 

=Przemysłowy Instytut Automatyki i Pomiarów 
Zespól Automatyki Elektronicznej 
02-222 Warszawa, Al. Jerozolimskie 202 

"'IM Iw 
/1 

Telefon: 238-483 
Marketing: 238-252 
Telefax: 238-864 

238-176 
Telex: 813-726 PL 



7. Spis rysunków 

7.1. Śpis elementów elektronicznych OK-02A oraz OK-02B 

Lp. 

1 

Nazwa i oznaczenie 

2 

1. Rezystor MLT-1W-9,1M0 

2. Rezystor MLT-0,25W-160k0 

3. Rezystor MLT-0,5W-3,6M 

4. Rezystor MLT-0,25W-2,7M" 

5. Rezystor MET-0,25W-2M0 

6. Rezystor MLT-0,125W-10k0 

7. Rezystor MLT-0,125W-18k0 

8. Rezystor MLT-0,125W74,7kn 

9. Rezystor MLT-0,125W-300n 

10. Rezystor MLT-0,25W-620k0 

11. Rezystor MET-0,25W-1600 

12. Kondensator KFPm-330nF/63V 

13. Kondensator MKSE-012-6,8m7/100V 

14. Kondensator KCPm-470pF/63V 

15. 'Kondensator MKSE-02-11.JF/100V 

16. -Dioda BYP 401-100 

17. Dioda Zenera BZP-683-C3V9 

18. Tranzystor BC 313 grupa 10 

19. Tranzystor BD 135 

20. Tranzystor BC 107A 

21. Ukiad scalony MCY74520N 

22, Uklad scalony MC14051B 

(lub TC4051BP) 

23. Uklad scalony MCY74047N 

24. Silnik AS-4/4 

25. 

26. 

R1 

R2,R4,R6 

R3 

R5 

R7 

R8 

R9 

R10 

R11 

R12 

R13 

Cl 

C2 

C4 

C5 

D1,D2 

D21 

Ti 

T2 

T3 

IC1 

1C2 

IC3,1C4 

Si 

Uwagi 

4 

dla Ic=lmA 70.-543150 

dla Ic=lmA 0.?_25 

dla U = 4,5V prąd 
silnika nie większy 
od 430mA przy niewy-

ważeniu 7,5 . 10-4kgm 
Zlącze szufladowe typ 871009 Z1 

Złącze szufladowe typ 881009 Z2 tylko dla wersji OK-02B 

16 



t 4,5,9

Z2 
ztąeze 
881009 

—O 
218 

tlz 

4,519 

rPi 

ZI 
ztqCZE 
891009 

TP2 

f2,6 

1)2 

CI 

Rf 

IC2 

18
15 

ICI 

12 

143 

QI 
Q2 

RA 

11

11.1.)p 4 i R4 
2 6 

O 
3 
A 
B 
c 

A—M —4 
5 i 
 ' RS 

a 

43 
12 
11 

•—e-, 

14 Liz

s 

R7 

4 

s 

14 

12 
.11 

9 • 
B 

at-

r C4 

11-- R12 

3   
4 

4 

• 

R8 
R9. 

rPs 

72 

' TI RIO 

C4 

RII R13 

73 

DZf L\D1 

TPS 

• 

Xcheinat ukkao'u elektroniczPeqo odstraszacza k retów OK-02 

51 



op, -44

7.3. Spis rysunków szkicowych elementów mechanicznych odstraszacza. 

1. Elektroniczny odstraszacz krertów OK-02A, OK-02B - zloZenie. 

2. Pytka odstraszacza - rozmieszczenie elementow. 

3. Pytka drukowana odstraszacza - strona A. 

4. Pytka drukowana odstraszacza - strona B. 

5. Pytka odstraszacza - wymiary. 

6. Rura. 

7. Grot. 

8. Korek. 

9. Tulejka. 

10. Ogranicznik. 

11. Przetyczka. 

12. Obudowa odstraszacza -'adaptacja. 

13. Pr26pust - adaptacja. 

14. Masa n wyważenia. silnika AS-4/4. 

15. Zasilacz stabilizowany - ZS 12V/500mA z przewodem zasilającym 

30m. 

' 16. Przewód łączący 10m. 

18 
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 IWylviary Odchyłki 

-- I  

Masa nieviv-a-żenia 
silnika AS-414 
Przepust - adaptacja 

11 f 

041COPYG, ,0477--aszacza-
Daaptacia 
Przetyczka 

1O 

g 2 

s 
7 
6 

s 

t 

Ogranicznik 

Tulejka 
Korek 

Pkytk a ods7`rosz cezowo 
4 Pytko' druk.- stronD B 

3 -   

_Rys 2  i PrigP °% /;76/7 aec iff n; n t 

07 2 Podkkodka akr 0.573 PAL98PĄ-82006 

06 

05 

2 Aikrt Al5x50 

04 

03 

śrubki b. 451/-VIc 

1  _Ztacze  881009 -.afro IW 

Zka CZR  8 7,w9E1łm BYĆ19.

PH-85*-6226  :znak. :miny 4 szt wyk. B 
Hol 

zmii Treść 

2szt ovic• A  Projektował 
Z2 Mant0. waOe  
lgłLo Wqk--40  Konsta nowal 

---
Kreślił 

- - 
21— w wersji 

zmiany Podpis 

. KOR] fkOWSk(' 

Data 

931-
A. Kulik  .93t. 

K. M fetiZtrskei 12,63 

NI meld 
lob zen). Ilość I 

Pytka druk. - strono' A 

Nazwa Nr
ark. , 

Nazwa ElektroniCzny 
odsfraszacz kretów OK-02 
OK-028 - zivieme 

Uwagi 

Podziałka 

f :f 

Material Zastępuje 

rys. Nr 

Ciężar 

Nr ark. 

Zastąpiono 

przez rys. Nr 
Nr rys. zest. 

Przemysłowy Instytut 
Automatyki i Pomiarów 

Warszawa 

Nr rysunku Nr CZE:ŚCi 

02 I Obejmo s'fabowe 025140 

01 f silna< 4s -4J4 S7/1770 ia Arineowo, Sprawdził 

 Kier. Prac. 

Kiar 7,o1r/a.4il Al Kortitkowski P:2' sa Zakład 7.4 Z 



Wyrgiary Odchyłki 

1/waga 

Po montażu zabezpieczyć płytkę od strony draka L.

WCPS71/Y4 W1ry o grubości 2,5mm no uffrOnę 

EpidlCin 5 ÷ ettwordzacz PAC w proporcji 50 +40% 

strony elernentoiv 
żyw"4co o'waskiv,dakoryo 

Facsviv lnom I Nazwa 

:Znak. 
mainy 

Hol 
nnfa Treść zmiany Popis 

Projektował 

Konstr uowal-

Kreślił _ _ 

Sprawdził 

Kier. Prac. 

Kier. Zakładu 

7. Korytkowe 

4. „ta1ik 

K.Alledzierska 

Data 

93r: 

V.93r: 

I Nr 
ark. 

Nazwa Plvik0 Odstroszac 
-rozmieszczenie element 

Uwagi 

Podziałka 

2:1 
żar 

Material Zastępuje 
rys. Nr 

Nr ark. 

Zastąpiono 
przez rys. Nr 

Nr rys. zest. 

Przetnyslowy Instytut 
Automatyki i Pomiarów 

Warszawa 

KO/VaDWuski !iq Zakład Z,45 

Nr rysunku Nr części 
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I Wymiary Odchyłki 

85 

2otiv.0 5,2 

fOf 

1 
_ 1 

I Znak 1 !tok' 
ZiNi;•:,1 ,iWkiT, Trek za: i tiny 1 Podpis 

t 

Widok od strong draka 

Otworowonfe druku wg tos'irq owiercen' 

Ni czyści j I Nr 
• Nu -..tra lub tel) ' • I ark. 

Data 

Pr,;_jelitutual _ . 
tOryetowski. 93r. 

- _ 

r utrwal 

- _ 

prawdzal 

Kier Pil c:urni 

Zekladu 

A. Kulik 93r 

klh K. miOdztirska _ 

X'arytkowski 

Nazwa 

Uwagi 

!Płytka druk. 0c/stragarza-
- wymiary 

material 
tarnin& epoksgeowo-

szklony 7,0tibwarfeu 

Przemysłowy Instytut 
Automatyki i Pomiarów 

Warszawa 

Z,4E 

Zastępuje 
rys. Nr 

Zastąpiono 
przez rys. Nr 

Podetall'a 

j: f 
Ciężar 

Nr ark. 

Nr rys. zest. 

Nr rysunku 

5 
Nr czę;ci 



Wyroiary Odchyłki 

otwdr to 
AvMrci.c. po wkleiioni2i 
korka rys nr 8 2 otw. 5,2 

 15 

57;5 85 

40±41 

Uwaga 

O-rat pus. nr 7 i korek nr rys 8 wklejać 
na żywię olwasktoointkowq 
b.pidian 5 + utwardzacz PAC 
w proporcji 60 4-40g 

4I\ 

. Obi& 05 wi&cic' po wklejeniu 
groto rys. nr 7 

52,5 

I Nt cueAct 
lub zesp. Ilokć Nazwa I Nr I 

ark. ! Uwagi 

Nazwa 

Rura 
Podziałka 

1:f 

Ciężar 

1101 
xmla Treść zmiany Podpis Data 

Projektował 

Konstruował 

Kreślił _ _ 
Sprawdził 

Kier. Prac. 

Kier. Zakładu 

93r: Korytkowski 

  93e: 

 Ł12.93 

ift`efesko 

dwic miedziersAa 

IKorytkowski .i .j.i Zakład ZAE 

Material 

rura Al 022A1 
Zastępuje 
rys. Nr 

Nr ark. 

Zastąpiono 
przez rys. Nr 

Nr rys. zest. 

Przemysłowy Instytut 
Autotruttyki i Pomiar6w 

Warszawa 

Nr rysunku Nr czqści 



Wmiary Odchyłki 

oftv po rek kie_ mil 

grota W rurę — rys. nr 6 

.52,5

• 

60 /40 

260 

45\ 7 

stępić ostrze 

Lak. 
miny 

I Ni mead I Ilość 1 lob rev. Nazwa 1 :IC. 1 Uwagi 

Nazwa 

Grot 
Podziałka 

• 1: 
Ciężar 

Hol 
nota 

Projektował 

Konstiuowal 

Treść zmiany Podpis Data 

Korgtkowski  9.3ty 

g2g/tx. z. Kliteska  AY'? 

/t Miedz/ea-ha 

Material 

pręt PA4 022 

Zastępuje 
rys. Nr 

Nr ark. 

Zastąpiono 
przez rys. Nr 

Nr rys. zest. 

Nr rysunku Nr części Kreślił _ 
Sprawdził 

Kier. Prac. 
to ct7 

Przemysłowy Instytut 
Automatyki i Pomlar6w 

Warszawa 

7 korpek,OwSki 1.2.93t Zakład Z'A 29 



Wymiary Odchyłki 

(ct31
tet 

15 • 1-45' 

otiv.010 wiercić po 
rekielenia W rurę 

nr rys.6 

Nr cacki 
lub seep. Iloit Nazwa 

r 
ark. Uwagi 

Nazwa 

Korek 
Podziałka 

f :1 
Ciężar 

Znak 
zgalany 

litot 
Zraialt 

Treść zmiany Podpis 

Projektował korytkowski 

Data 

93?.. 

Konstruował 

Kreślił 

Sprawdzi! 

kJ"  2. Niefeska 
K•Arl'edzirska 

93r. 

12.93r 

Material 

P ret i°14 v32. 

Zastępuje 

rys. Nr 

Nr ark. 

Zastąpiono 

przez rys. Nr 

N-i•-rys. zest. 

Przemysłowy Instytut 
Automatyki i Pomiarów 

Warszawa 

Nr rysunku -- Nr części 

30 Kier. Pracowni 

Kier. Zakładu A-Orytkowski -2.a3,: Zakład ZAE 



WIYItiarli liii 2.

c7rscl I
lloś 

I 
lub ze,p 

Nazwa 

Tulejka 
Zusk ilo4d 

stniany valan 

ProjekLwal 

Konstitiowal 

Kre-6111 

Sprauidzil 

Kier. Pracowni 

Kier. Zakładu 

Treśi_ zmiany Podpis De.te,

Kopuł kawsk( 93r 
kry Z. i i Te tesk 93r 

/t'. A1tisals-A2Pska 12931 

Material 

rurka Al 09x .5" 

— Przemuslowy Instytut 
Automragiti i Porniardul 

Vv'arszatiin 

• A'ar9łk"Sk * 12.0 Zakiad ZAE 

Zastępuje 
v rus Nr i  - 

Zastąpiono 
v v przez rys. Nr 

i Nr rysunku 

I 9
1 

Nr i
.rk 

Podziałka 

I 2:1 
• CitZar 

Nr ark. 

I !qr iys. zest. 

części 
t 



I Wymiary Odchyłki 

_ 

Zaak Treść zmiany Pojpis i Data 

Proj towel J.Korytkowskt- 93r. 

liona•ructual z. Wietesko i  93r
I tr. Aftic'dzA,ttske i2,93 

N' cę4C1 I 110,4 te , :ub l, 

Nazwa 
f 
i Ogranicznik 

_S-e_raw_dz_trk 

MeT Prscowni 

Ric- Zakladu Korytkawski _ . _ _ 

Material 

Pre PA2 

Zastępuje 
rys. Nr 

Zastąpiono 
przez rys. Nr 

Przemysłowy Instytut 
Autowatyjki i Pomiarów 

Warszaira 

2.93 Zakład Z/4E 

Nr rysunku 

10 



I WVIniarki I .)dcliyiki 

Znak 
zmiany 

11044 
zmian 

f-45° 

czvi.:i I noś( I 
'nb 

Na7tra 

Nar.wa Nr 
brk 

Przetyczka 

Treść zmiany Podpis Dat; 

Projekt,wat 

lionspuowal 

Kreślił 

Sprawdził  

Kier. Pracowni 

Kier. Zakładu 

Jrz, 
katvekowsk.

Z. WieteskrY 

K. Alii.dziershe 

93r: 

931? 
1

12.93 

---j 

t 

Motet-lb/ 

pręt st AV6 f0 

Przemysiowg Instytut 
Autoniatpki i Pomiarów 

Warszawa 

.7. Xoryt aw6ki z2.93 Zaklati ZAE 

Zastępuje 

rps Nr 

Zastąpiono 

przez rus. Nr 

Nr rpsunku 

ff 

wagi 

t Podziaika 

f : t 

Nr ark. 

NT zet. 

Nr części 



Wyn2iary Odchyłki 

r N 
k 

(/waga: 
. Puszka izolacyjna odgateino n/t. 3)0 42 105x/05 

Nr fobr. 686 NOrmu BN-83/3068-12 
Producent : Zakłady Sprzeta Elektrothstolocyftego 

POLAN -OsPE.' Wierbka 

2otw.03,2

Le) tr) 

30 

70 

2 otw. 02 

L—i — 

2. Usunać uchwyty 1770(1114C8 i wys4.py na dnii, puszki 
3. Otwory wykonać tylko w *Inej ściOnfe obudowy 

a) dIci wykonania A - pod jedno -.1wyci43cle 
b) dla wykonan(a B - pod dwa - 2 wyc*cid 

I Mt czeki I Ilość I I. zeal). Nazwa Nr 
Uwagi 

Nazwa

Obudowa odstraszacza 
acloptacp 

Podziałka 
-/%1 

Ciężar 

'Znak, 
missy 

lief 
rmf* Treść zmiany Podpis Data 

Projektował 

Konstruował 

Kreślił _ 

Sprawdził 

A. kkt‚s(W 
41: K. Mikvizorslcd 

93,7 

9.3r. 

tf2.93A 

Material 

Uwaga 
wyrob gotowy 

Zastępuje 
rys. Nr 

Nr ark. 

Zastąpiono 
przez rys. Nr 

Nr rys. zest. 

Przemysłowy Instytut 
Automatyki I Pomiarów 

Warszaw'a 

Nr rysunku Nr części 

Kier. Prac. 

Kier. Zakładu Korytkosoki 112_93 Zakład ZAE 



Wymiary Odchyłki 

Uwaga. . 
W gornym I. dolnym przepoicie gumowym puszki izolacyjnej 

ocigatężnei nit JP 42 105x1051 ścigi kapturki.

Nr civic' I 
tub :esp. Ilość I Nazwa 

Nr 
ark. 

Nazwa 

Przepust- adoptacja 

Uwagi 

Podziałka 

1:1 
Ciężar 

Znak 
zuttenv 

Ilust 
1411411. 

Projektował 

Konstruował 

Kreślił 

Sprawdził 

Kier. Pracowni 

Kier. Zakładu 

Treść zmiany Podpis Data 

93r 

93r

0.93: 

Material 

Wyrób gotowy - przeprał 
puszki izolacyjnej 
illgirieinej 

Przemysłowy Instytut 
Automatyki i Pomiarów 

Warszawa 

Zastępuje 

rys. Nr 

Nr ark. 

Zakład ZAE 

Zastąpiono 

przez rys. Nr 

Nr rysunku — 

- NTrys. zest. 

Nr części 

.13 a5-



Wynaiary Odchyłki 

otw.03,2 

A 1 3 x8 
PN-85111-82215 

M, 9 x6 
PN-85114-82215 

rar- 74, nom i Nazwa I .1 Uwagi 

I Nazwa . • Podziałka 

Masa mewywazenia 2:1
Cieżar 

:Znak, 
missy 

fol 
:ala Treść zmiany 

 r•••••••••••••••• \ 

Podpis Data 

Projektował KOPOCOW5,(7- 93r 

Konstruował 
Z. Wieteska 93" 

Kreśli! 

Sprawdził 

4zJ  „k- ł"&Yz"r5kJ 12.93,

Kier. Prac. 

Kier. Zakładu EVPI Koryłkowski 

silnika AS-4/4 
Materiał Element 
z /lewy zoci:skowej 

785 4 /77/77 2

Zastępuje 

rys. Nr ' 

Nr ark. 

Zastąpiono 

Oraz rys. Nr 
Nr rys. zest. 

Przemysłowy Instytut 
&Astmatyki I „omIar"w 

Warszawa 

Zakład  I
Nr rysunku 

14 
Nr czeki 



Zasilacz stabilizowany 

ZS 12 V1500 mA 
220V 5011z 

Tr- _mlisqv 

Przewod  sficiAry 

SMYp 2 0,5 mln 2

Ostonko' &geza 
A gP 09 G- -*EW 

Zt CZe 881 (doinskt) 
E/tra Byclgos7cz 

 i ;tzw"! 14;16 I I Nr 

stiOdiiowany 
 ZS/21/150 z przewodem 
 zosi laiącym 30 mb. 

PrcideicOwal Ż . 

E,Xonst.rpowal

,KręUł 

AprANOT:a ... .,.. 
,,, er.,,R-FAc. • 

Karg•fhiiski 

A.Ęzak 
All'eoick,Ask O >2.93, 

Material ZaStępuje 
rys. 

Uwagi 

Ciężar 

Nr ark. 

Zastąpiong 
przez rys. Nr. 

Nr rys. zest. 

Nr rysunki.' Nr części 

Kory f*owsk InaiJ 

.1!rz,,epi,yslowy 4istytgt 

..MŁP.Piatikf Ł r 04210.0* 
-VatszirWti 

7.chlr10,1 7.11 
15 



wyxviary 

cze 881009 (damskie) 
Eltra Bydgoszcz 

°stonka ztqcza' 
ASP Me NEW 

. Przewcid zasilaii3cy 
smyp 2xq5m1r)2 (czarny) 

Ztqcze 871009 (męskie) 
Eltra Bydgoszcz 

Odchyłki 

I Nr ezettcf 1"ofć
lub sep. Nazwa I Nr 

ark. ! Uwagi 

Nazwa 

Przemoc! legezcitv 10177 
Podziałka 

just-
talsay 

Hoi 
zmii Treść zmiany Podpis 

Projektował 

Konstruował 

Kreślił _ _ 

Sprawdził 

Kier. Prac. 

Kier. Zakładu 

ropytA-owski 

A. Kalck 

Miedzierska 

korytkOmeki 

Data 

93c 

93r 

6 .,93r 

Material Zastępuje 
rys. Nr 

Nr ark. 

Zastąpiono 
przez rys. Nr 

Nr rys. zest. 

Przemysłowy Instytut 
Automatyki i Pomiarów 

Warszawa 

Zakład ZAE 

Nr rysunku 

16 
Nr części 
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