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Opracowanie i ztozenie w PCBC wniosku o akredytacje
PIAP jako jednostki certyfikujacej wyroby.
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Analiza deskryptorowa ' ‘

CERTYFIKACJA WYROBOW + SYSTEM JAKOSCI

| Abstrakt

Przedstawiono prace zwigzane z wprowadzeniem systemu

jakoéci w organizowanym od podstaw Osrodku Certyfikacji Wyrobow w
Przemystowym Instytucie Automatyki i Pomiaréw w Warszawie ,

wykonane w 1996 roku.

Obejmujg one opracowanie Ksiegi Jakosci, procedur i kryteriow technicznych
oraz prace organizacyjne 1 biezace.
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Raport dotyczy okresu od 10-10-1996 1. do 31-12-1996 1.

1. Podstawa prowadzenia pracy

Podstawa prowadzenia pracy w 1996 1. byta praca statutowa pt. ,,Opracowanie i
zlozenie w PCBC wniosku o akredytacje PIAP jako jednostki certyfikujacej wy-
roby”, zlecenie S-1643. Wniosek o otwarcie zlecenia podajacy merytoryczng
zawartos$¢ pracy dotaczono do raportu.

2. Podzial zadan

Podzial zadan by? nastepujacy:

e opracowanie i sporzadzenie wydania 1.01. Ksiggi Jakosci - mgr inz. Stefan
Kosztowski;

e opracowanie i sporzadzenie wydania 1.01. 8-miu procedur podstawowych - dr
inz. Jadwiga Konopa,

e opracowanie i sporzadzenie wydania 1.01. 5-ciu procedur uzupemiajacych
oraz prace organizacyjne - prof. dr inz. Tadeusz Missala.

3. Realizacja zadan

3.1.Ksi¢ga jako$ci

Opracowano projekt 1.01, ktory zostat poddany ocenie wewnetrznej, w ktorej
wyniku zdecydowano o znacznym skroceniu i uproszczeniu tekstu.

Zostal opracowany projekt 2.01; projekt ten zostat przedstawiony do weryfikacji
przez konsultanta p. mgr Barbar¢ Miareczko. Uwagi podane przez konsultanta sa
w trakcie nanoszenia.

3.2.Procedury

Wszystkie planowane procedury zostaly opracowane i wydane z numerem wy-
dania 1.01. Zostaly one wszystkie zatwierdzone przez DN i znajduja si¢ u kie-
rownika PIAP-OCW.

Wykaz procedur jest zalaczony do raportu.

3.3. Prace organizacyjne

3.3.1. Zarzadzeniem DN nr 6/96 z dn. 1996-11-29 zostat powotany Osrodek
Certyfikacji Wyrobow jako komoérka organizacyjna podporzadkowana Dyrekto-
rowi Instytutu, nadzér nad ktéra sprawuje Pelnomocnik Dyrektora ds. Certyfi-
kacji.
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3.3.2. Zarzadzeniem DN nr 7/96 z dn.1996-11-29 zostala powolana Rada Zarza-
dzajaca przy Instytucie jako jednostce certyfikujacej wyroby; to samo zarzadze-
nie nadaje jej regulamin.

Skiad Rady Zarzadzajacej zostal ustalony przez uzyskanie uprawomocnionych
przedstawicieli Instytucji reprezentujacych organa panstwowe, producentow i
uzytkownik6w. Sktad Rady Zarzadzajacej podano w zataczniku do raportu. Ze-
branie inauguracyjne zwotano na 1997-01-10; tekst zawiadomienia zataczono do
raportu.

3.3.3. Struktura organizacyjna zostata opracowana - podano ja w zatgczniku.
Odpowiednie wnioski osobowe ztozono na rgce DN; wniosek w zataczniku.

3.3.4. Przygotowano listy skladu Komitetow Technicznych, ktére maja dziata¢
przy PIAP-OCW. Po ustanowieniu Komitetéw Technicznych przez Rad¢ Zarza-
dzajaca odpowiednie wnioski osobowe zostang przedstawione DN, zgodnie z
PRCW-10.

3.3.5. Ze wzgledu na opdznienie w opracowaniu Ksiegi Jako$ci wniosek do
PCBC i audity zostana przeprowadzone w I kwartale 1997 r., na co uzyskano
ustna akceptacj¢ DN.

3.3.6. Poza planem zlecenia opracowano cztery kryteria techniczne do oceny na
znak bezpieczenstwa, oznaczone: KRCW-01; KRCW-02; KRCW-05 1 KRCW-
09, wynikajace z zalaczonego planowanego zakresu certyfikacji. Teksty kryte-
riéw sa u kierownika PIAP-OCW.

Dyrektora
ertyfikacji

Pelnomocnpi
ds.

pr inz. T. Migsala



Warszawa, dif 1996-01-19
NQ/02/96

NQ do DN

WNIOSEK

o otwarcie zlecenia p.t. ,,Opracowanie i zlozenie w PCBC wniosku o
akredytacje PIAP jako jednostki certyfikujacej wyroby”.

Uprzejmie prosz¢ o otwarcie zlecenia p.t. jak wyzej.
W ramach zlecenia zostang wykonane nastgpujace prace:

1. Opracowanie dokumentacji wymaganej przez PCBC:
1.1. Ksiegi Jakosci,
1.2 Niezbednych procedur.

2. Prace organizacyjne:

2.1. Powotanie Rady Zarzadzajacej (Rady ds. Certyfikacji);

2.2. Zorganizowanie pionu ds.certyfikacj; - -
2.3. Opracowanie i ztozenie w PCBC formalnego wniosku w sprawie akredytacji;

2.4. Biezace kierownictwo i kontrola oraz audit poprzedzajacy ztozenie wniosku. - -

Przewidywane koszty 1 pracochtonnos¢:

* prace wg p. 1 1200 godz.+ 6000 zl.(fbo)
*. prace wg p.2 600 godz.

* Wynagrodzenie konsultantéw 10000 zt.

* Delegacje 1 inne opfaty (bez optat w PCBC) 5000 zt.

* Materiaty 5000 zt.

YLaczny koszt wg zalaczonej kalkulacji:  86.840,00 zL

Zespol realizatorow

Gléwny wykonawca: - . prof. dr inz Tadeusz Missala
WyKonhawcy: dr inz. Jadwiga Konopa s
' mgr inz. Stefan Kosztowski

Termin realizacji: 1996-10-31.

Peliomaocnik Dyrektora
Jakosc!

d
int. Yadehss HA, ta
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Warszawa, dn 1996-10-15
NQ/10/96

NQ do DN

WNIOSEK

dotyczacy zlecenia S-1643 p.t. ,,Opracowanie i zlozenie w PCBC

wniosku o akredytacje PIAP jako jednostki certyfikujacej wyroby”.

Uprzejmie prosze o przesunigcie terminu realizacji powyzszego zlecenia na 1996-

12-31. Wniosek wynika ze zwigkszonej czasochtonnosci wykonania prac, ze

wzgledu na liczne korelacje wewnegtrzne dokumentow.

Dotychczas wykonano:

+ opracowano 1-szy projekt Ksiegi Jakosci i przedyskutowano go; obecnie jest
opracowywany drugi projekt, ktory bedzie ukoficzony w biezacym miesigcu,

¢ opracowano i uzgodniono wewnetrznie projekty 7-miu z 8-miu procedur
podstawowych; ostatnia jest opracowywana;

¢ Opracowano i uzgodniono jedng z 8-miu procedur uzupetniajgcych; nalezy
niewatpliwie opracowaé jeszcze dwie, pozostate bgdg adaptowane z procedur
PIAP-NB i PIAP-LAB, co zostanie rozpatrzone w tym miesigcu.

Ostateczne uzgodnienie i wydanie dokumentéw oraz audit wewnetrzny ich
zgodnosci wymagajg ok. 6-8 tygodni.

Obecnie nie przewiduje zwiekszenia kosztow zlece




— Zalgeznik C do KJAOCW

WYKAZ PROCEDUR

e PRCW-01. Postepowanie w procesie certyfikacji

e PRCW-02. Ocena badan

¢ PRCW-03, Nadzér nad wydanym certyfikatem

¢ PRCW-04. Zawieszanie, uniewaznianie i cofanie certyfikatu

e PRCW-0S. Postgpowanie odwolawcze

* PRCW-06. Kontrola warunkéw organizacyjno-technicznych dostawcy
e PRCW-07. Audit dostawcy

e PRCW-08. Monitorowanie kompetencji podwykonawcéw

¢ PRCW-09. Postepowanie w sprawach finansowych

e PRCW-10. Dzialanie Komitetu Technicznego ds. Certyfikacji

* PRCW-11. Przeprowadzanie auditu wewnetrznego/przegladu okresowego
o PRCW-12. Realizacja dzialan korygujacych i zapobiegawczych

¢ PRCW-14. Oznaczanie dokumentéw systemu jakos$ci

* PS3-2. Wprowadzanie zmian w dokumentach systemu jako$ci




SKEAD RADY ZARZADZAJACEJ

PIAP-OCW
1.mgr inz. Jan Binda Ministerstwo Gospodarki
2. mgr inz. Krzysztot KAUFMAN Polskie Centrum Badan i Certyfi-
kacji
3. Inz. Jerzy GOLIK Polski Komitet Normalizacyjny
4. Dr inz. Daniel PODGORSKI Centralny Instytut Ochrony Pracy
5. Dr inz. Marek KORALUN Instytut Energetyki
6. Zbigniew Dratwa THOMSON-POLCOLOR
7. Inz. Wiestaw BENCZARSKI MERA-PNEFAL S.A.
8. Dr inz. Stanistaw Gotab , Krajowa Izba Przemystowo-

Handlowa Komponentéw 1 Techno-

logii
9. Dr inz. Zdzistaw Krakowiak Klub POLSKIE FORUM ISO 9000
10. Dr inz. Jacek Frontczak Przemystowy Instytut Automatyki i
Pomiaréw.



NQ/14/96

Szanowny Pan

wg rozdzielnika

Uprzejmie zapraszam na zebranie inauguracyjne Rady Zarzadzajacej Osrodka Cer-
tyfikacji Wyrobéw przy Przemystowym Instytucie Automatyki i Pomiarow w Warsza-
wie.

Zebranie odbedzie sie w dniu 10 stycznia 1997 r. o godz. 11-tej w sali konferencyjne;j
Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiardw, Warszawa, Al.Jerozolimskie 202,
bud. 3., | pietro, z przewidywanym nastepujgcym porzadkiem dziennym:

1. Otwarcie zebrania

2. Akceptacja porzadku dziennego

3. Wreczenie nominacji Cztonkom Rady Zarzgdzajgce;.

4. Wybdr Przewodniczgcego, V-przewodniczgcedo i Sekretarza Rady.
5. Prezentacja zespotu pracownikéw Osrodka.

6. Informacja Petnomocnika Dyrektora ds.Certyfikacji o’stanie organizacyjnym i
wniosku o akredytacje Osrodka.

7. Akceptacja regulaminu Rady.

8. Ustanowienie Komitetéw Technicznych:

9. Sprawy rézne i wolne wnioski.

10. Zamkniecie obrad.

Do instytutu dojezdza sie autobusami 517, 173, 177 do przystanku przy Zaktadach
LERA". °

Zataczam zyczenia Wesolych Swiat i Szczesliwego Nowego Roku 1977.
Dyrektor Instytutu - =

doc. dr inz Stanistaw Kaczanowski

zatgczniki: Zarzadzenia o powotaniu Osrodka i Rady Zarzgdzajgcej.



ORGANIZACJA OSRODKA CERTYFIKACJI WYROBOW

PRZEMYSEOWEGO INSTYTUTU AUTOMATYKI I PO-
MIAROW (PIAP-OCW )

—

Kierownik oSrodka - mgr inz. Stefan Kosztowski

1. Specjalista ds. certyfikacji elektrycznych urzadzen automatyki - mgr inz. Ste-
fan Kosztowski;

2. Specjalista ds. certyfikacji pneumatycznych urzadzen automatyki - dr inz. Ja-

dwiga Konopa.

3. Specjalista ds.certyfikacji robotéw przemystowych i zintegrowanych syste-
moéw wytwarzania - mgr inz. Andrzej Kowalski.

AQ
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Warszawa, dn. 1996-12-14
NQ/12/96

NQ(NE) do DN
dotyczy Osrodka Certyfikacji Wyrobéw PIAP-OCW.

Realizujac postanowienia Zarzadzenia Nr 6 z dn. 1996-11-29 stawiam
wnioski o powolanie:

1. Mgr inz. Stefana Kosztowskiego na stanowisko Kierownika PIAP-
OCW i jednocze$nie na specjaliste w zespole certyfikacji elektrycz-

nych urzadzen automatyki.

2. Dr inz. Jadwige Konope na stanowisko specjalisty w zespole certyfikacji
pneumatycznych urzadzen automatyki. ]

3. Mgr inz. Andrzeja Kowalskiego na stanowisko specjalisty w zespole cextyﬁ-
kacji urzadzen robotyki i zintegrowanych systeméw wytwarzania.

/4



KOMITETY TECHNICZNE PIAP-OCW

1. Komitet Techniczny Nr 1 - ds. elektrycznych urzadzen automatyki :

1.1. mgr inz Kazimierz Szulc

1.2. dr inz. Krzysztof Nowosad

1.3. mgr inz. Zbigniew Jaworski
1.4. mgr inz Marek DZwiarek
1.5. mgr inz. Stefan Kosztowski

ELAM Sp. z 0.0., Wroctaw

Instytut Aitomatyki 1 Informatyki

Stosowanej PW

PNEFAL S.A.

Centralny Instytut Ochrony Pracy
PIAP

2. Komitet Techniczny Nr 2 - ds. pneumatycznych urzadzen automatyki :

2.1. dr inz. Danuta Holejko
2.2. mgr inz. B. Tomaszewski
2.3. mgr inz Stawomir Gebal
2.4. mgr inz. St. Jamroz

2.5. dr inz Jadwiga Konopa

Instytut Automatyki i Robotyki PW
PNEFAL S.A.

PREMA-Gt. Technolog
POLNA-Z-ca kier.Dz.Fech. i Rozw.
PIAP

3. Komitet Techniczny Nr 3 - ds. robotéw i zintegrowanych systemow wy-

twarzania:
3.1. dr inz. Jan Barczyk
3.2. mgr inz. Tadeusz Sarnowski

3.3. dr inz Kazimierz Nazarczuk

3.4. dr hab. inz. Cezary Zielinski

3.5. mgr inz Andrzej Kowalski

Instytut Automatyki i Robotyki PW.

ZAP S.A. Ostréw Wikp.

Instytut Mechaniki Stosowanej i

Techniki Lotniczej PW. w; :: -
Instytut Automatyki i Informatyki

Stosowanej PW.
PIAP

A,
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1. Certyfikacja w zakresie znaku bezpieczenstwa ,,B”

Grupa wyro- |Nazwa wyrobu i pozycja SWW | Wymagania techniczne
bow ( normy lub kryteria)
1 2 3
1 Urzadzenia automatyki
Regulatory z sygnatami analogo- |PN-IEC 1010-1:1996
wymi i z wyj$ciem elektrycznym |PN-93/M-42070/01 1 02

SWW: 0917-25; -26; -27

PN-86/E-06600
PN-IEC 801-2:1994
PN-IEC 801-4:1994
KRCW-01

Regulatory z analogowymi wej-

$ciami 1 dwu- Iub wielostanowymi

PN-IEC 1010-1:1996
PN-93/M-42071/01

wyj$ciami elektrycznymi PN-86/E-06600
SWW: 0917-256; -266; -22; -25; |PN-IEC 801-2:1994
-29 PN-IEC 801-4:1994
KRCW-02
Sitowniki pneumatyczne PN-IEC 1010-1:1996

SWW: 0876-71, -72; -73.

PN-88/M-42067
PN-83/M-74201
KRCW-03

Przekazniki i przetworniki pneu- |PN-IEC 1010-1:1996
matyczne PN-93/M-42071/01
SWW: 0876-97 KRCW-04
Przetworniki pomiarowe z wyj-  |PN-IEC 1010-1:1996
Sciem elektrycznym PN-85/M-42057

SWW: 0917- 131; -132; -133;
-151; -152; -161; -169

PN-86/E-06600
PN-IEC 801-2:1994
PN-IEC 801-4:1994
KRCW-05

Przetworniki systemowe
SWW: 915-21; -23

PN-IEC 1010-1:1996
PN-86/E-06600
PN-IEC 801-2:1994
PN-IEC 801-4:1994
KRCW-06

A%
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2 3
Sterowniki programowalne PN-IEC 1010-1:1996
SWW: 0918-99 PN-IEC 1131-1:199x

PN-IEC 1131-2:199x
PN-86/E-06600
PN-IEC 801-2:1994
PN-IEC 801-4:1994
KRCW-07

Zestawy pneumatycznych elemen-
tow wykonawczo-nastawczych
SWW: 0912-201; -202

PN-IEC 1010-1:1996
KRCW-08

Sitowniki i serwomechanizmy e-

PN-IEC 1010-1:1996

lektryczne do uktadéw automatyki | PN-92/M-42011

SWW: 917- 31; -32; -33 KRCW-09

Sitlowniki pneumatyczne do ukta- |PN-IEC 1010-1:1996

déw automatyki, w tym ustawniki |PN-84/M-42065

pozycyjne PN-88/M-42067

SWW: 0915- 6 KRCW-10

Zawory pneumatyczne PN-IEC 1010-1: 1996

SWW: 0876- 6 PN-83/M-74201
KRCW-11

Zawory elektromagnetyczne PN-IEC 1010-1: 1996

przemystowe PN-84/M-42066

SWW: 0912- 21 KRCW-12

Roboty przemyslowe

Roboty kompletne PN-M-42087;1994
PN-EN 60204-1:199x

SWW: 0878

PN-EN 292-1:199x
PN-EN 292-2:199x
PN-IEC 1010-1:199x
PN-86/E-06600
PN-IEC 801-2:1994
PN-IEC 801-4:1994
ISO TR 11062:1994
KRCW-13

M




KSIEGA JAKOSCI PIAP-OCW KJAOCW
ZAKRES CERTYFIKACII wyd.1.0112-1996

Strona 3/8

um—

2

3

Uktady sterowania robotéw prze-
mystowych

PN-M-42087;1994
PN-89/M-42086
PN-EN 60204-1:199x
PN-EN 292-1:199x
PN-EN 292-2:199x
PN-EN 954-1: 199x
PN-EN 954-2: 199x
PN-IEC 1010-1:199x
PN-86/E-06600
PN-IEC 801-2:1994
PN-IEC 801-4:1994
KRCW-14

Zautomatyzowane 1 zrobotyzowa-
ne systemy wytwarzania
SWW: 0878

0911-9

PN-ISO 11161:199x
PN-EN 60204-1:199x
PN-EN 292-1:199x
PN-EN 292-2:199x
PN-EN 954-1:199x
PN-EN 954-2:199x
PN-IEC 1010-1:1996
PN-86/E-06600
PN-IEC 801-2:1994
PN-IEC 801-4:1994
KRCW-15

A5
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2. Certyfikacja w zakresie znaku zgodnoSci z Polskimi Normami

SWW: 0917- 25; -26; -27

Grupa wyro- |Nazwa wyrobu i pozycja SWW | Wymagania techniczne
bow ( normy lub kryteria)
1 2 3
1 Urzadzenia automatyki
Regulatory z sygnatami analogo- |PN-IEC 1010-1:1996
wymi i z wyjsciem elektrycznym |PN-93/M-42070/01 1 02

PN-91/M-42020
PN-91/M-42027
PN-91/M-42029
PN-86/E-06600
PN-IEC 801-2:1994
PN-IEC 801-4:1994

Regulatory z analogowymi wej- |PN-IEC 1010-1:1996
$ciami i dwu- lub wielostano- PN-93/M-42071/01
wymi wyj$ciami elektrycznymi  |PN-91/M-42020
SWW: 0917-256; -266; -22; -25; |PN-91/M-42027
-29 PN-91/M-42029
PN-86/E-06600
PN-IEC 801-2:19%94
PN-IEC 801-4:1994
Sitowniki pneumatyczne PN-IEC 1010-1:1996
SWW: 0876-71; -72; -73 PN-91/M-42053
PN-91/M-42020
PN-91/M-42027
Przekazniki i przetworniki pneu- |PN-IEC 1010-1:1996
matyczne PN-93/M-42071/01
SWW: 0876- 97 N-91/M-42020
PN-91/M-42027
Przetworniki pomiarowe z wyj- |PN-IEC 1010-1:1996
$ciem elektrycznym PN-85/M-42057

SWW: 0917-131; - 132; - 133;
- 151;-152; - 161; - 169

PN-91/M-42020
PN-91/M-42027
PN-91/M-42029
PN-86/E-06600
PN-IEC 801-2:1994
PN-IEC 801-4:1994

16
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2 3

Przetworniki systemowe PN-IEC 1010-1:1996
SWW: 0915-21; -23; PN-85/M-42057
PN-91/M-42020
PN-91/M-42027
PN-91/M-42029

PN-86/E-06600
PN-IEC 801-2:1994
PN-IEC 801-4:1994

Sterowniki programowalne PN-IEC 1010-1:1996
SWW: 0918- 99 PN-IEC 1131-1:199x
PN-IEC 1131-2:199x
PN-91/M-42020
PN-91/M-42027
PN-91/M-42029
PN-86/E-06600
PN-IEC 801-2:1994
PN-IEC 801-4:1994
Zestawy pneumatycznych ele- PN-IEC 1010-1:1996
mentéw wykonawczo- PN-91/M-42020
nastawczych PN-91/M-42027
SWW: 0912- 201; - 202 PN-91/M-42053
Sitowniki i serwomechanizmy PN-IEC 1010-1:1996
elektryczne do uktadéw automa- |PN-92/M-42011
tyki PN-91/M-42020
SWW: 0917- 31; -32; -33 PN-91/M-42027
PN-91/M-42029

Sitowniki pneumatyczne do ukta- |PN-IEC 1010-1:1996
déw automaryki, w tym ustaw- | PN-88/M-42067
niki pozycyjne PN-847M-42065
10915-6 PN-91/M-42020
PN-91/M-42027

Zawory pneumatyczne PN-IEC 1010-1: 1996
SWW: 0876~ 6 PN-83/M-74201

Zawory elektromagnetyczne PN-IEC 1010-1: 1996
SWW: 0912- 21 PN-84/M-42066

A




KSIEGA JAKOSCI PIAP-OCW
ZAKRES CERTYFIKACII

KJAOCW
wyd.1.01 12-1996

Strona 6/8

2

3

Roboty przemyslowe

Roboty kompletne
SWW: 0878

PN-M-42087:1994
PN-EN 60204-1:199x
PN-EN 292-2:199x
PN-EN 292-2:199x
PN-IEC 1010-1:199x
PN-EN 29946:1994
PN-EN 29283:1994
PN-EN 29409-1:19%94
PN-EN 29787:1995
Pn-89-M-42085
PN-89/M-42086
PN-86/E-06600
PN-IEC 801-2:1994
PN-IEC 801-4:1994
ISO TR 11062:1994

Uklady sterowania robo-
tow
SWW: 0878

PN-M-42087;1994
PN-89/M-42086
PN-EN 60204-1:199x
PN-EN 292-1:199x
PN-EN 292-2:199x
PN-EN 954-1:199x
PN-EN 954-2:199x
PN-IEC 1010-1:199x
PN-86/E-06600
PN-IEC 801-2:1994
PN-IEC 801-4:1994

Zautomatyzowane i zrobo-
tyzowane systemy wytwa-
rzania
SWW: 0878

0911-9

PN-ISO 11161:199x
PN-EN 60204-1:199x
PN-EN 292-1:199x
PN-EN 292-2:199x
PN-EN 954-1:199x
PN-EN 954-2:199x
PN-IEC 1010-1:1996
PN-86/E-06600
PN-IEC 801-2:1994
PN-IEC 801-4:1994
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3. Wykaz norm powolanych

PN-EN 292-1: Bezpieczenstwo maszyn. Poj¢cia podstawowe. Ogolne zasady
199x projektowania. Cze$¢ 1: Podstawowa terminologia.

PN-EN 292-2: Bezpieczefistwo maszyn. Poj¢cia podstawowe. Ogollne zasady
199x projektowania. Cze$¢ 2. Zasady i wymagania techniczne.
PN-EN 954-1: Bezpieczenstwo maszyn. Zwiazane z bezpieczenstwem elementy
199x systemow sterowania. Cze$¢ 1: Ogodlne zasady peojektowania.
PN-EN 954-2: Bezpieczenistwo maszyn. Zwiazane z bezpieczenstwem elementy
199x systemow sterowania. Cze$¢ 2: Potwierdzanie i badanie.

PN-EN 60204-1:

Bezpieczenstwo maszyn. Wyposazenie elektryczne maszyn . Wy-

199x magania ogolne.
PN-EN 29283: Roboty przemystowe. Metody wyznaczania charakterystyk funk-
1994 cjonalnych.

PN-EN 29409-1:

Roboty przemystowe. Interfejsy mechaniczne. Interfejs mechanicz-

1994 ny kotowy (ksztatt A).

PN-EN 29787: Roboty przemystowe. Uklady wspoirzednych.

1994

PN-EN 29946: Roboty przemystowe. Przedstawianie charakterystyk.

1994

PN-IEC-801-2: Kompatybilnoé¢ elektromagnetyczna urzadzen do pomiaru i stero-

1994 wania procesami przemystowymi. Wymagania dotyczace wylado-
wan elektrostatycznych.

PN-IEC-801-4: Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna urzadzen do pomiaru 1 stero-

1994 wania procesami przemystowymi. Wymagania dotyczace serii
szybkich elektrycznych zaktocen impulsowych. .

PN-IEC-1010-1: Wymagania bezpieczenstwa elektrycznych przyrzadéw pomiaro-

1996 wych, automatyki i urzadzen laboratoryjnych. Wymagania ogélne.
Part 1: Basic terminology,

PN-IEC 1131-1: Sterowniki programowalne. Postanowienia og6lne.

1996

PN-IEC 1131-2: Sterowniki programowalne. Wymagania dotyczace sprzgtu 1 bada-

199x nia.

PN-86/E-06600

Automatyka i pomiary przemystowe. Kompatybilnos¢ elektroma-
gnetyczna urzadzen. Ogoélne wymagania 1 badania.

PN-92/M-42011 Automatyka i pomiary przemystowe. Sitowniki elektryczne. Ogoél-
ne wymagania 1 badania.
PN-91/M-42020 | Automatyka i pomiary przemystowe. Urzadzenia. Ogélne wyma-

gania 1 badama.

AY
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PN-91/M-42027 | Automatyka i pomiary przemystowe. Charakterystyki doktadnosci
realizacji funkcji zadanej urzadzen. Wytyczne ustalania charakte-
rystyk i ogélne metody badan.

PN-91/M-42029 | Automatyka i pomiary przemystowe. Urzadzenia elektryczne. O-
gbélne wymagania i badania.

PN-91/M-42053 | Automatyka i pomiary przemystowe. Urzadzenia pneumatyczne

analogowe. Ogélne wymagania i badania.

PN-85/M-42057

Przetworniki pomiarowe wielko$ci nieelektrycznych. Badania.

PN-84/M-42065

Automatyka i pomiary przemystowe. Ustawniki pozycyjne pneuma-
tyczne. Wymagania i badania.

PN-84/M-42066

Automatyka i pomiary przemystowe. Zawory elektromagnetyczne.
Ogdblne wymagania i badania.

PN-88/M-42067

Automatyka i pomiary przemystowe. Sitowniki pneumatyczne -
membranowe. Wymagania 1 badnia.

PN-93/M-42070/01

Automatyka i pomiary przemystowe. Regulatory z sygnatami ana-
logowymi. Metody badan pelych.

PN-93/M-42070/02

Automatyka i pomiary przemystowe. Regulatory z sygnatami ana-
logowymi. Wytyczne dotyczace badan niepeinych.

PN-93/M-42071/01

Automatyka i pomiary przemystowe. Urzadzenia z analogowymi
wejsciami i dwu- lub wielostanowymi wyj$ciami. Wytyczne doty-
czace badan pelnych.

PN-89/M-42086

Roboty przemystowe. Uklady sterujace sekwencyjne, pozycyjne i
ciggle. Wymagania 1 badania.

PN-M-42087:1994

Roboty przemystowe. Bezpieczenstwo.

PN-83/M-74201

Armatura przemystowa. Zawory regulujaxce. Wymagania i bada-
nia.

ISO TR 11062:
1994

Manipulating industrial robots. Robot performance evaluation du-
ring EMC tests.




