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r_;kreélenie wartosci przeciekéw w zbiorniku wodnym usytuo-
wanym w Laboratorium Wodnym w OME - zidentyfikowanie przy-
czyn i dziazania zapobiegawcze.
Etap 2. Likwidacja przeciekéw w ukiadzie zasilania sta-
nowiska wodnege OME, opracowanie 1 wykonanie ukladu po-
miaru stopnia napeinienia zbiornika.
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Analiza deskryptorowa

TABORATORIUM WODNE DPQ - STANOWISKO PRZEPLYWOWE DN125 |,
KUREK KUIOWY DN200 - POZIOMOMIERZ NAPEINIENIA
ZBIORNIKA

Abstrakt

Sprawozdanie zawiera:
- opis doboru kurka kulowego
- przeglad metod pomiaru poziomu i dobor poziomomierza

Tytuly poprzednich sprawozdan

Okreslenie wartoéci przeciekéw w zbiorniku wodnym
usytuowanym w Laboratorium Wodn'q;mﬁ_dl\‘[ﬂ: - zidentyfiko-
wanie przyczyn i dziatania zapoﬁ:legawcze.

Etap 1, nr arch.?7359
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1. Podstawa opracowania

Formalng podstawe opracowania stanowi zlecenie PIAP S1701 pt.
,OKreslenie wartosci przeciekéw w zbiorniku wodnym usytuowanym w Labora-
torium Wodnym OME - zidentyfikowanie przyczyn i dziatania zapobiegawcze”.
Etap Il pt. , Likwidacja przeciekdw w uktadzie zasilania stanowiska wodnego
OME, opracowanie i wykonanie uktadu pomiaru stopnia napetniania zbiorni-

ka”. Praca finansowana jest przez Komitet Badar Naukowych.

Uwaga: w trakcie wykonywania Il etapu pracy na skutek zmian organizacyj-
nych w PIAP zespét wykonawcow pracy zostat przeniesiony z

Osrodka Mechatroniki (OME) do Zaktadu Pomiaru Parametréw Przeptywu
(DPQ). W sprawozdaniu pozostawiono niezmienione nazwy etapéw zgodnie

z dokumentami (harmonogram tematu, kalkulacja).

2. Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest realizacja wnioskéw z | etapu pracy:
- dobér, zakup i montaz kurka kulowego DN 200 w miejsce uszkodzonej
zasuwy DN 200

- dobdr poziomomierza w miejsce niedziatajacego przetwornika poziomu wody

3. Zakres i cel opracowania

Celem byto wyeliminowanie przeciekdédw na pompie oraz biezgce podanie
informac;ji obstudze o poziomie wody w zbiorniku. Realizacja podanych celéw
wymagata wykonania prac obejmujgcych:

- dobor kurka kulowego pod wzgledem wymiarowym, parametréw przeptywu

i ciSnienia oraz mozliwosci jego wmontowania do istniejgcej instalacji
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- dobér poziomomierza, jego zainstalowanie i sprawdzenie.

4. Dobér kurka kulowego DN 200
Zamontowana pomiedzy kolektorem DN 300 i strong ssawng pompy

zasuwa klinowa zeliwna kotnierzowa okragta, nr kat.003, pracujgca przez 25
lat, ulegta zuzyciu (znaczne przecieki wewnetrzne). Wykryty przeciek na stro-
nie ssawnej pompy o danych znamionowych (IV 16 P VI, 150m®godz, 160m
H,0, 125/1400) zdecydowano sig zlikwidowaé poprzez wstawienie w miejsce
zasuwy zaworu kulowego. Wymiary zasuwy byty nietypowe w odniesieniu do
wymiaréw kurkéw kulowych oferowanych obecnie przez krajowych producen-
téw. Dlatego tez zdecydowano sie na dobor kurka kulowego w wykonaniu
specjalnym spetniajgcego catkowitg zamienno$¢ z dotychczasowg zasuwg Kii-
nowg. Wymagato to zachowanie tej samej dtugosci L, ilosci otworéw, wielkosci
i rozstawu .otworéw w kotnierzach kurka co i w zasuwie i kotnierzach rurocia-
gow. Taki kurek kulowy w wykonaniu specjalnym dla PIAP dostarczyta firma
EFAR. Jest to modyfikacja kurka typu WK 3a, DN 200, z nietypowymi dla do-
branego kurka kotnierzami na PN 10. W/w kurek kulowy zainstalowaly na sta-
nowisku przeptywowym DN 125 stuzby techniczne PIAP (dziat utrzymania ru-
chu).

Po zainstalowaniu kurka kulowego sprawdzono:

- szczelnosé odciecia

- szczelnos¢é zewnetrzng (uszczelnienia kotnierzy)

Wynik préb pozytywny.

Karte katalogowg zainstalowanego kurka kulowego podano w zatgczniku 1.



5. Dob6r poziomomierza

Obecnie istnieje wiele urzgdzen i metod pomiaru poziomu. Aktualny
przeglad metod pomiaru poziomu podano w zatgczniku 2 (wg. katalogu VEGA
Grieshaber KC). Wybrane wg. podanego katalogu poziomomierze dla doko-
nania wyboru wiasciwego dla naszych potrzeb przekraczaty ceng posiadane
srodki. W zwigzku z czym zdecydowano sie na zastosowanie poziomomierza
KP.

W Zakiadzie Pomiaru Parametréw Przeptywu (DPQ) - PIAP opracowano po-

ziomomierz KP spetniajacy zgdane wymagania techniczne. Po wynegocjowa-

niu ceny mozliwej do zaptacenia z posiadanych srodkéw zdecydowano sig
zastosowacé ten poziomomierz do pomiaru poziomu wody w zbiorniku wody do
zasilania stanowisk w Laboratoriach DPQ (wodne i przeptywowe).

Wybrany poziomomierz dziatajac w sposéb ciggty podaje aktualny stan wody

w zbiorniku oraz sygnalizuje dzwiekowo stany max / min.

Na decyzje wyboru poziomomierza KP miaty réwniez wptyw wzgledy ze:

- jest to wyréb PIAP wyniki pracy ktérego w trudnych warunkach sg znane, a
zainstalowany w Laboratorium pozwoli na dalsza biezgcg obserwacije jego
pracy w sposoéb ciagty przez szereg lat

- serwis i realizacja gwarancji jest natychmiastowa w ramach dziatalno$ci DPQ

"W zatgczniku 3 podano Dokumentacje Techniczno-Ruchowg poziomomierza

KP. Poziomomierz zainstalowali kompetentni prawnicy DPQ.
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6. Uwagi koricowe

- zrealizowano podstawowe zadania zlecenia; tzn. wyeliminowano przecieki
na pompie i zapewniano ciagty pomiar poziomu wody w zbiorniku poprzez:

- - montaz kurka kulowego

- - montaz poziomomierza KP

- uzupetniono wyposazenie pomocnicze dla laboratorium o :

- - armature ztgczna;

- - - nyple

- - - mufki

- - - korki za$lepiajgce

niezbedne w biezacych pracach na zlecenia z przemystu przy badaniach kur-

kéw kulowych.



Kurki kulowe kotnierzowe:

DN 150 - 200

Flange ball valves
DN 150 - 200 |

Kurki kulowe przeznaczone sg dla sieci gazowych,
wodnych, cieptowniczych oraz wszedzie tam, gdzie
czynnik nie wykazuje wtasciwosci agresywnych.
Zastosowane wysokiej jakoéci materiaty na korpus,
kule i uszczelnienia oraz 100% kontrola na
stanowisku préb, zapewnia ich niezawodne
funkcjonowanie. Kurki produkowane sg-w zakresie:
- érednic DN 150 do DN 200,

- ci$nienia PN 1,6 do 4,0 MPa,

- temperatur: wg wykresu.

Na zyczenie zamawiajacego moga byé produkowane’

kurki specjalne.

-~

Zatgcznik 4

ARMATURA INSTALACYJ NA
INSTALLATION FITTINGS

WK 3a

The ball valves are designed for gas, water and
heating systems and for use with no aggressive
medium.

Their operational reliability is guaranteed by using
of high quality material in production of ball, housing
and seal as well as 100% quality control on testing
bench.. The valves specification involves:
-'diameter’DN 150 - 200 mm,

~‘pressure’PN 1,6 - 4,0 MPa,

- temperature curve.

To-méet our customer requirements the special
valves can be manufactured.

v/



Specyfikacja materiatowa :

Korpus -ZL. 250,
Kula -Zs 50007 z powtokg Cr-Ni,
Trzpien -45 lub 40H,
Uszczelki -PTFE+C
Przedsigebiorstwo Handlowo-
Produkcyjne
ul. Gotezycka 27
61-375 Poznan
tel. (61) 79-36-62
tel./fax (61) 79-36-09
mobile tel. 090602709
N 090602604
(07 |
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05 - r N Temperatura - Ciénienie dla DN 150 - DN 200
- =) 7 iHee
20 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 [°C] Czynnik: woda.

DN|[ PN| Dy Dyl dg| n[ D[ d] g [f][L[Li|[H [Ha] a [S | Kym¥h
150| 1,6 | 212 | 240 | 22| 8] 285| -| 29| 3[290] - [202] - | 27|25 3670
200 | 1,6 |268 | 295 | 22 | 12| 340 | - [ 30| 3]3s0| - | 238] - | 27 25| 7150

w

w

W zamowieniu nalezy poda¢:

-4rednice nominalng DN w mm,

-rodzaj czynnika roboczego,

-rodzaj polgczenia.

Podanie w zaméwieniu wszystkich wymienionych powyzej parametréw jest gwarancja prawidiowego
doboru odpowiedniego kurka.
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Przeglad metod pomiaru poziomu

Pojemnosciowa
Strona 6

= Poziom
=" medium jest
T okreslany na
podstawie
pomiaru
pojemnosci
elektrycznej’
pomiedzy elektrodg
a Sciang zbiornika.
Metoda nadaje sig
zaréwno do
ciggtego pomiaru
poziomu jak i do-
sygnalizacji.

Do dyspozycji sg
elektrody o
najrézniejszej
budowie, zaleznej
od przeznaczenia:
dla mediow
ptynnych i sypkich,
przewodzacych

i nieprzewodzacych.

Obszary
zastosowari:
pomiar metodg
pojemnosciows jest
uniwersalny,
mozliwy do
zastosowania dla
wszystkich mediow,
réwniez

w przypadku
wystepowania
trudnych warunkéw
jak np. wysokie
cisnienie, wysoka
temperatura, media
agresywne itp.

Hydrostatyczna
Strona 10

|

Metoda
hydrosta-
tyczna
umozliwia
doktadny
pomiar poziomu
przy pomocy
przetwornika
cisnienia.

Cechuje sie on duzg
doktadnoscia

i powtarzalnoscia
wynikéw
pomiarowych.

W przetworniku
cisnienia firmy
VEGA ciénienie jest
przenoszone na
kondensator
pomiarowy (celke
pojemnosciowa) bez
uZycia cieczy
posredniczace;j.

|
 }
1

Obszary
zastosowan:
wszystkie media
ptynneio
konsystenciji pasty.
Szczegdlnie nadaje
sie dla przemystu
SpozZywczego

i farmaceutycznego.
Zastosowania

w trudnych
warunkach:
odpornosé na
korozje dzigki
pokryciu
przetwornika
Hastelloy'em,
natomiast
membrany warstwg
ziota.

Ultradzwigkowa
Strona 16

- Piezocera-
miczny
_.;_ przetwornik
= ultradiwig-
kowy
wysyta okresowo
impulsy
ultradzwigkowe.
Powierzchnia
medium odbija fale
dzwiekowe
w kierunku ukfadu
nadawczo -
odbiorczego. Na
podstawie
zmierzonego czasu
miedzy nadaniem a
odebraniem impulsu
obliczany jest
poziom medium.
Szczegding zaletg

.tej metody jest

pomiar
bezkontaktowy.

Obszary
zastosowan:

media ptynne i stale
o réznej
konsystencji

i powierzchni,
pomiar przeptywu
w kanatach
otwartych, pomiar
odlegtosci.

Radarowa
Strona 20

- Metoda

i radarowa
polegana
pomiarze
czasu,

pomiedzy nadaniem
a odbiorem
odbitego od
powierzchni medium
impulsu
mikrofalowego.
Czas ten stanowi
podstawe do
wyliczenia poziomu.
Metoda stuzy do
ciggtego,
bezkontaktowego
pomiaru poziomu,
takze

w ekstremalnych
warunkach.
Szczegblina zaleta:
w zbiornikach
wykonanych

z tworzyw
sztucznych mozliwy
jest pomiar
bezposrednio przez
$ciane.

Obszary
zastosowarn:

plynne i state media,
takze przy wysokich
temperaturach, przy
wysokich
ci$nieniach

i w prézni, przy
zapyleniu

i zaparowaniu, dla
mediéw szczegblnie
agresywnych

i toksycznych.

Mikrofalowa
Strona 24

Mikrofale sg
falami
elektromag-
netycznymi
o]
czestotliwosciach
rzedu GHz. Jezeli
medium znajdzie sie
pomiedzy
nadajnikiem a
odbiornikiem bariery
mikrofalowej, sygnat
zostaje sttumiony

i nastepuje detekcja
poziomu. Mikrofale
przenikajg przez
tworzywa sztuczne,
szkto i materiaty
ceramiczne prawie
bez strat. Ta cecha
umozliwia
dokonywanie
bézkontaktowych
pomiaréw przez
okna wbudowane

w zbiornik i
wykonane z
tworzywa lub szkta.

N=n

Obszary
zastosowan:
sygnalizacja dla
wszystkich mediéw
ttumigcych lub
odbijajgcych
mikrofale np.
produkty
zawierajace wode
lub przewodzace
jak: ruda, wegle,
skaly, a takze srodki
spozywcze.
Stosowane jako
urzadzenia
dozorujgce przy
transporterach.

A4

. |

Ir

w1 {1 ey




wr

F

Laserowa
Strona 26

9!6 Laser
podczerwony

~=_ wysyla
It impulsy
Swietine
w kierunku
powierzchni
medium. Zmierzony
czas do powrotu
impulsu odbitego
stanowi podstawe
do wyliczenia
poziomu. Skupiony
promien $wiatta
umozliwia ciggty
pomiar takze w
ciasnych
zbiornikach lub
posiadajgcych
skomplikowang
wewnetrzng
zabudowe. Mozliwy
jest rowniez pomiar
iez okno szklane
scianie zbiornika.

Obszary
zastosowan:
wszystkie ptynne

i statle media, ktére
nie w petni
pochtaniajg
promienie laserowe
(Swiatto). Pomiary

" zduzg

doktadnoscia, takze
przy duzych
odlegtosciach,
niezalezne od
wysokich
temperatur i ci$nieri
oraz uwarstwienia
gazow zbierajgcych
sie nad
powierzchnig
medium.

R =Y

P s s Lo B a1 b st i

Elektro-

mechaniczna

Strona 28
Metoda
wyprébowana

T+ przez
I dziesigciolecia.

Lina

z cigzarkiem
sondujgcym jest
opuszczana do
zbiornika przy
pomocy silnika
elektrycznego.
W chwili zetkniecia
sie cigzarka
Z powierzchnig
medium, zmienia sie
naprezenie liny,
i nastepuje zwijanie.
Miarg poziomu jest
dtugos¢ rozwinietej
liny. Metoda ta jest
stosowana dla
ciggtego pomiaru
poziomu.
Szczegolna zaleta:
duza dokfadnosé

przy prostej
budowie.

Obszary
zastosowan:
materiaty sypkie o
réznej ziarnistosci
oraz ciecze.

S

Radiometryczna
Strona 30

@ Dziatanie
bariery
izotopowej
polega na
. pomiarze
absorbcji
promieniowania
przez medium, przy
pomocy licznika
Geigera-Mdllera.
Preparat
radioaktywny (Zrédto
promieniowania) jest
umieszczony
bezpiecznie
w obudowie
ochronnej. Metoda
nadaje sie do
punktowego
pomiaru poziomu,
niezaleznie od
wiasciwosci
medium.

—
i

Obszary
zastosowan:

pomiar przez $ciane
zbiornika przy
mediach
agresywnych,
wysokim cisnieniu

i wysokiej
temperaturze.

Zatacznik 2

Wibracyjna
Strona 32

czujnika
wzbudzonego
piezo-
elektrycznie,
zmieniajg sie pod
wptywem zetkniecia
z medium. Ukiad
elektroniczny
wykrywa tg zmiane
i przeksztalca jg
w sygnat
przetaczajacy.
Réznorodne formy
budowy sondy:
widetki dla cieczy,
pret drgajacy dia
materiatéw sypkich.
Szczegdina zaleta
metody pomiarowe;j:
W znacznym stopniu
jest niezalezna od
wiasciwosci medium
i warunkéw
panujacych
w zbiorniku.

B Drgania

Obszary
zastosowari:
pomiar punktowy
poziomu cieczy

J materiatow
sypkich.

/2/2/

Przewodnosciowa
Strona 38

il Przez
kontakt
cieczy
przewodzgcej
z elektrodg

nastepuje
zamknigcie obwodu,
przeptyw pradu
pomiarowego

i wypracowanie
sygnatu
przetgczajgcego.
Uzycie napiecia
zmiennego
uniemozliwia
galwaniczne
uszkodzenie
elektrody i ciany
zbiornika.
Najbardziej
ekonomiczna
metoda sygnalizaciji
poziomu cieczy
przewodzacych.
Szczegdlna zaleta:
sygnalizacja
minimum

i maksimum jest
mozliwa przy uzyciu
jednej elektrody
wielopretowej.

Obszary
zastosowan:
wszystkie
elektrycznie
przewodzgce
ciecze.
Odpowiednie
materiaty elektrod
umozliwiajg
zastosowanie
metody takze dla
cieczy agresywnych.
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1.1. Przedmlot DTR.

Przedmiotem nlmejszej Dokunlz%\tacn Techruczno Ruchowej jest
POZIOMOMIERZ KONDUKTOMET RYCZNY KP.

1.2. Zastosowanle.

Poziomomierz konduktometryczny KP [przeznaczony jest do pomiaru poziomu
i objetoscl cieczy w- zbiQ _; tych. Stosowanle Poziomomierza KP Jest

mozliwe tylko dla cleczy pmewodzqcych élektrycznie. Dopuszczalne jest
wystepowanie spienienia na powierzchni mierzonej cieczy.

1.3. Budowa.

Poziomomierz kdnduktorqgtryczhy KP zbudowany jest z dwéch podstawowych
blokéw: - konduktometryciri'ego czujnika poziomu

- miemika’ Poziomamlerza KP
Czujnik konduktometryczny polaczony ]est z miernikiem przewodem sygnatowym.
Konduktometryczny czujnik pozlomu i miemik poziomomierza KP wymaga
zasilania z sieci 220V, 50Hz. - - , -

1.3.1. Konduktdmetryczny czu]nlk’pozlomu KP. .

Konduktometryczny CZanlk pozwmu dla Poziomomierza KP (rys.nr 1) sklada sig
z trzech podstawowych zespolow : -
- pomlarowego
- napedu
- bloKad kraricowych
Zespoty napedu, blokad i czeéé,zespolu pomiarowego umieszczone
sg w obudowie 4 mocowansj na wsporniku.
Zewnetrzne czesci zespoiu pomlarowego stanowiq: sonda stata 2 oraz beben

pomiarowy.3 na klérym nawmlete Jest ciggno z sondg ruchomg 1. Wewngtrz
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obudowy 4 miesci sig pozostata czes¢ zespolu pomiarowego: wieloobrotowy
potencjometr precyzyjny § oraz przetwornik zmian rezystancji na sygnat pradowy.
Uklad pomiarowy przetwarza kat.obrotu bgbna pomiarowego proporcjonainy do .
aktualnego pofozenia sondy ruchomej, a tym samym do poziomu cieczy W
zbiorniku, na sygnat pradowy 4-20 mA, ktéry przesytany jest do miernika
Poziomomierza KP. Sygnat pradowy 4 mA odpowiada poziomowi O mm w zbior-
niku, za 20 mA odpowiada maksymalnemu poziomowi cieczy.
Podstawowym elementem zespotu napedowego jest silnik nawrotny pradu statego
. 7 wraz z przekiadnig redukcyjng. Poprzez koto zgbate napedza on bgben zespotu
pomiarowego , z ktérego osia sprzezony jest wisloobrotowy potencjometr
precyzyjny_S.
Zesp6t blokad kraricowych & powoduje zablokowanie ruchu silnika przy
przekroczeniu przez ciecz poziomow dopuszczalnych dla danego zakresu
pomiarowego. Zabezpiecza to nadajnik potencjometryczny przed uszkodzeniem.

1.3.2. Miernik Poziomomierza KP.

Miernik Poziomomierza KP zostat umieszczony w obudowie z tworzywa
sztucznego spetniajacej wymagania dla stopnia ochrony IP54, przeznaczonej do
zabudowy nasciennej.
Uktad elektroniczny miernika skiada sie z nastepujacych blokéw:
-zasilacza dostarczajacego napigcia niestabilizowanego +12V, stabili-
zowanego +5V do zasilania mikroprocesorowego ukiadu przeliczajacego,
odseparowanych galwanicznie napigé +15V i-15V do zasilania
wyjéciowego obwodu pragdowego oraz odseparowanych galwanicznie od
poprzednich napieé +12V i +24V zasilajacych obwody wejsciowe miernika.
- ukladu wejsciowego przetwarzajgcego wejsciowy sygnat pradowy 4-20 mA
na sygnat cyfrowy
- mikroprocesorowego ukfadu przeliczajacego
- uktadu wyjécia pradowego informujacego o poziomie cieczy
- bloku przekaznikéw sygnalizacyjnych
- bloku wizualizacji wynikow

Wejsciowy sygnat pradowy 4-20 mA przetwarzany jost przez 12-to bitowy
przetwomnik a/c na sygnat cyfrowy podawany przez blok optoizolatoréw do
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mikroprocesorowego ukiadu przeliczajgcego. Wartosciom przetworzonego
sygnatu wejéciowego przyporzadkowane sg rzeczywiste wartosci poziomu cieczy
/ uzyskane w trakcie wzorcowania /, ktérym z kolei przyporzadkowane sg wartosci
objetosci cieczy wynikajace z charakterystyki zbiornika. Do pamigci EEPROM
miermnika mozna wpisaé 20-to odcinkowq charakterystyke zbiornika.
Do wprowadzenia ch-ki czujnika, zbiornika oraz opisanych ponizej innych danych
stuzy program TANK.EXE. Umozliwia on na przestanie z komputera typu PC do
miernika nastepujgcych dénych:

- nr czujnika -

- nr miernika .

- 4-ech nastaw progowych sterujacych przekaZnikami oraz diodami LED

(H<H1 , H<H2, H>Hs , H>Hq ).
- warto$ci maksymalnej poziomu cieczy ( okreslajacej takze 100% wskaza-
nia poziomu cieczy oraz 20 mA wyjsciowego sygnatu pragdowego ).

- jednostki w ktérych jest wyswietlana wartos¢ poziomu cieczy ( mm lub cm ).

- jednostki w ktérych ]est wyswietlana wartos¢ objetosci cieczy ( dm3 lub m3).

- 20-to odcinkowsj charakterystyki czujnika | zbiornlka w postaci

# stan przetwornika a/c # poziom # objetos¢ #

Powyzsze dane moga byé wprowadzane wqucznle przez producenta lub
upowazniony serwis. '
Warto$¢ sygnatu wejécwwego ( cyfrowego.) przellczana jest na podstawie
charakterystyki czujnika oraz zbiomika na odpowaadajace ‘jej wartosci poziomu
oraz objetosci mierzonej cieczy w zbiorniku. Warto$é poziomu cieczy jest stale
poréwnywana z nastawami progowymi i w przypadku przekroczenia zadanych
wartosci nastepuje wysterowanie odpowiedniego przekaznika oraz zaswiecenie
T— odpowiadajgqcej danemu przekroczeniu diody LED.
| Na ptycie czotowej jest umieszczony wyswietlacz 2¢16 znakéw oraz pigc diod
sygnalizacyjnych ( 4 zwigzane z nastawami progowymi oraz dioda informujaca o
zalaczeniu miernika do sieci ).
Na wyswietlaczu LCD 2#16 znakéw przedstawiane sa:

—t - warto$¢ poziomu cieczy w zbiorniku

!

TR
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-warto§¢ w % Hmax

- warto$¢ objetosci cieczy w zbiorniku.
Wyjsciowy sygnat pradowy proporcjonalny do poziomu cieczy moze pracowaé w
jednym z trybOw :
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0-20mA dla ‘R obc'= 0-500 Ohm
4-20 mA jw. .
0-5 mA dia R obc = 0-2000 Ohm

Sygnalizacyjne wyjscia przekainikoWe zwiazane z nastawami progowymi
posiadajq obcigzalnosé 2A / 250V.
Na zyczenie zamawiajacego moze by¢ zainstalowany dodatkowo sygnalizator
dzwigkowy zwigzany z nastawami progowymi. W takim przypadku na ptycie
czotowsej umieszczony jesi dodatkowy przycisk umozliwiajacy chwilowe
wylaczenie sygnalizacji dZzwigkowej (do momentu wystgplenia ponownego
przekroczenia ).

1.4. Zasada dziatania Poziomomierza KP.

Sonda ruchoma ( konduktometrycznego czujnika poziomu ) sprzezona z bgbnem
pomiarowym szukajac kontaktu elektrycznego z ciecza podqza za poziomem
lustra cieczy. Sonda stafa ( zamykajaca obw6d elektryczny ) powinna mieé
zapewniony nieprzerwany kontakt z cieczg. Zmieniajaca sig rezystancja
potenciometru potgczonego z bebnem pomiarowym zamieniana jest na sygnat
pradowy 4-20 mA odpowiadajgcy zakresowl poriarowsmu czujnike. Sygnai ten
doprowadzany jest priewodem YPMy 2+0.35 ekranowanym do wejscia miernika
poziomomierza KP,

W mierniku sygnat pradowy zamieniany jest przez 12-to bitowy przetwornik a/c
na sygnat cyfrowy, ktéry przetwarzany jest nastepnie przez mikroprocesorowy
ukiad przeliczajacy. Obliczone wartosci poziomu cieczy sg stale porownywane z
czterema wartogciami poziomu zapisanymi w EEPROM , z ktérych dwie okreslaja
poziomy minimalne za$ pozostate maksymalne. Przekroczenie tych wartosci ( dla
pozioméw minimalnych - w dét, dla maksymalnych - w gére ) powoduje
zalgczenie odpowiedniego przekaZnika oraz zaswiecenie sie odpowiedniej diody
sygnalizacyjnej LED umieszczonej na plycie czotowej miernika.

. Istnieje tez mozliwos¢ sygnalizacii dzwigkowej, ktéra moze by¢ kasowana

przyciskiem. Przy ponownym przekroczeniu jednej z czterech nastaw progowych
sygnalizacja d2wigkowa jest zataczana ponownie.

Miernik jest wyposazony w wyjscie pradowe 4-20 mA ( na zyczenie 0-5 lub

0-20 mA ) odpowiadajqce poziomowi cieczy.
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Wartosé pozlomucleczy(wmm lubcm ),\gvartoéé poziomu wyrazona W %
poziomu maksymalnsgo ofaz: objeto$¢ cieczy wizbiomiku (w dm3 lub m3)
prezentowana jest na wy$wietlaczu LCD 2+16 znakéw.

1.5. Dane techniczne.

1.5.1. Konduktometryczny czujnik poziomu.

zakres pomiaru poziomu dopasowany przez dob6r bgbna
pomiarowego do zakresu zmian
poziomu cieczy w zbiorniku, nie

wiekszy niz 8m
biad pomiaru' poziomu + 2'mm w zakresie do 3 m
e + 5 mm w zakresie do 8m
zasilanie 180do 242V, 50 Hz+ 1 Hz
max. wilgotnos§¢ wzgledna 98%
masa 5kg
wymiary : .310 x 280 x 160 mm
1.5.2 Miernik Poziomomierza KP.
zasilanie : 180do 242 V,50 Hz + 1 Hz
stopiett ochrony obudowy IP 54
max. odlegtos¢ od czujnika 500 m
zakres temperatur otoczenia -10 °C do +55 °C
max. wilgotnos§¢ wzgledna 95%
masa 2kg
wymiary 198 x 212 x 162 mm
obc. wyj$¢ przekaznikowych 2A,250V

1.5.3. Realizowane funkcje.

-pomiar poziomu ( mm lub cm ) ,
-stopieri zapeinienia zbiomika ( % H max)
-pomiar objetosci cieczy w zblomiku ( dm3 lub m3 )
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-sygnallzacja( LED) H < Hi, H < Hz, H > Hs, H>H«¢

-wyjscia przekaimkowe sprzeZone z sygnalizacja H
-wyj$ciowy sygnat analogowy .
-opcjonalnie sygnalizator dzwigkowy

2. Montaz Poziomomlerzg KP na obiekcle.

" 2.1. Wymagania Instalacy]ne.

a) Dla czujnika konduktometrycznego:

- czujnik powinien byé instalowany w misjscu, w ktérym nie grozi mu zalanie
ciecza oraz kondensacja pary mierzonej cieczy,

- czujnik powinien byé zabezpleczony przez-uzytkownika ( np. przy pomocy
budki ostonowej ) plzed bezpoérednim wplywem czynnikéw atmosferycznych
( gtéwnie opadéw ) oraz ingerencja os6b niepowolanych,

- miejsce instalowania czujnika powinno by¢ tak wybrane, aby sonda stata miata
kontakt z mierzona ciecza w calym zakresie zmian jej poziomu, a sonda
ruchoma nie stykala sie z zadnym elementem konstrukcji zblomika,

-'w zbiomiku nie powinno wystepowaé gromadzenie sig osadéw,

- do czujnika nalezy doprowadzi¢ przewod zasilajgcy (220V, 50Hz) oraz
przewéd sygnatowy od miernika (YPMY 2+0.35 ekr.). Oba przewody powinny
by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem mechanicznym Nie nalezy prowadzi¢
przewodu sygna!owego w poblizu Zrédet zakiéceri ( np. kabli energetycznych,
silnikéw, stycznikéw ).

b) Dla miernika Poziomomierza:

- miernik dostarczany jest w obudowie nasciennej,

- powinien by¢ instalowany w miejscu, w ktorym nie wystepuje kondensacja
pary, jest zabezpieczony przed opadami oraz ingerencjgq os6b niepowolanych,

- nie nalezy instalowaé miemika w poblizu potencjalnych Zrédet zaklécett ( np.
kabli energetycznych. silnikéw, stycznikéw ),

- do miernika nalezy doprowadzi¢ przew6d zasilajacy (220V, 50Hz) oraz przew6d

sygnalowy od czujnika. o -
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. 2.2. Uruchomienle Poziomomierza KP.

e A

. d % . 4

UWAGA ! Przy uruchamianiu Poziomomierza KP nalezy bezwzglednie
zachowaé koleJno§é czynnoscl z podane] ponize| procedury.

a) Zamontowaé czujnik i miermnik i potaczyé je przewodem sygnatowym
( YPMY 2+0.35 ekr. max diugo$¢ przewodu 500m ) zgodnie z zalgczonym
schematem potgczen zewnetrznych Poziomomierza (rys. nr 2. ).

b) Podtaczyé do czujnika sonde stalq.

c) Czujnik dostarczany jest z ukiadem pomiarowym w stanie potozenia
odpowiadajacym poziomowi-réwnemu Omm ( poziom odniesienia lub dno
zbiomika ). Dlatego przed wiaczeniem czujnika do sieci nalezy wykonaé jego
kalibracje polegajaca na sprowadzeniu sondy ruchomej do poziomu
odniesienia. w tym celu nalezy poluzowaé nakretke mocujacq beben
pomiarowy ( przytrzymujac beben aby nie nastapilo gwattowne odwinigcie
linki ) i powoli krecac bgbnem opuszczaé sonde ruchoma az do wyczuwalnego
dotknigcia przez nig dna zbiornika. W tym potozeniu sondy ruchomej
zablokowaé beben. Linka powinna by¢ ufozona na pierwszym zwoju linii
$rubowej bebna pomiarowego. \

UWAGA ! W przypadku omytkowego wigczenia czujnika do sleci przed
wykonaniem kalibrac]i nalezy odtgczyé od czujnika sonde stalq | poczekaé
az o$ bebna pomiarowego przestanie slg obraca¢ ( blokada mechaniczna
minimum odpowiada poziomowi réwnemu Omm ). Wtedy naleZy wylgczy¢
zasilanie czujnika I rozpocza¢ procedure kalibracji (c\:l/:\punktu b).

x4

d) Podiaczyé zasilanie miernika ( powinno sie pojawi¢ wskgzanie poziomu

rowne Omm ).
e) Podlaczy¢ zasilanie czujnika ( sonda ruchoma uniesie sie do aktualnego

poziomu cieczy i rozpocznie prébkowanie jego zmian co ok. 20sek ).

2.3. Eksploatacja Pozlomomierza KP.

- nie wolno dopusci¢ do gromadzenia si@ osadow na dnie i §ciankach
zbiornika,




PIAP Dokumentacja Techniczno-Ruchowa Strona. 9,
Warszawa SO Stron 9
=" , * -POZIOMOMIERZ KP Nr 7109

gl
|
5

- sondy stata i ruchoma nie mogg by zanieczyszczone

- okresowo nalezy kontrolowaé stan songy statej tak aby zapewniony byt
jej kontakt z cieczq w catym zakresie pomiarowym ( brak tego kontaktu
objawia sig opuszczeniem sondy ruchomej do poziomu odniesienia lub
do poziomu przy ktérym nastapito przerwanie kontaktu ),

- obudowa czujnika nie moze by¢ zalana woda lub zawilgocona gdyz
moze to spowodowaé uptywnos¢é pomiedzy sondq statq | ruchomg ( objawia
sie to podniesieniem sondy ruchomej do max gérnego potoZzenia - wskazanie
100% poziomu cieczy ),

- nie nalezy odtaczaé przewodu sygnatowego od czujnika lub miernika bez
wylaczenia ich zasilania. Zwarcie przewodu sygnalowego moze grozi¢
uszkodzeniem miernika.

™

JHL_JHL _hL )

3. Transport | przechowywanie.

f Transport Poziomomierza KP moze odbywac si@ dowolnymi srodkami transportu
2 zachowaniem ostroznoscl | zabezpieczeniem przed uszkodzeniem | opadami

atmosferycznymi. W trakcie przechowywania i transportu dopuszczalna jest
temperatura otoczenia -25 - +55°C oraz max wilgotnos¢ wzgledna 98%.

4. Gwarancja | serwis.

i
1

o ' Producent udziela gwaranciji w okresie 12-tu miesigcy od daty sprzedazy lub od
T daty zainstalowania / tylko w przypadku instalowania Poziomomierza przez
- producenta /. Naprawy Poziomomierza moze dokonaé¢ jedynie producent lub
rl- upowazniony przez niego zaktad specjalistyczny.

- Zerwanie plomby na czujniku lub mierniku Poziomomierza powoduje utrate

gwarangcji.

UWAGA
Zastrzega sie mozliwo$é dokonania zmian stosownie do modyfikacji

Poziomomierza KP.
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