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Wstep.

Potrzeba wykonania programu demonstracyjnego wynika z punktu widzenia dzialaf Instytutu ukierun-
kowanych na propagowanie mozliwosci i dokonan PIAP w zakresie monitoringu przemyslowego i telemetrii dla
zakladéw przemystowych. Z systemu wykonanego dla przemystu nalezato wybra¢ typowe obrazy i tak go prze-
tworzyé, aby uzyska¢ program demonstracyjny rzadzacy si¢ zupelnie innymi regutami, niz rzeczywisty program
wykonany dla obiektu przemystowego, zachowujac jego podstawowe cechy, postrzegane przez bezposrednia
obstuge systemu monitoringu.

1. Charakterystyka systemu zarzadzania dystrybucja energii w Hucie Stalowa
Wola.

1.1. Budowa systemu i podstawowe zasady funkcjonowania.

System zarzadzania dystrybucja energii w Hucie Stalowa Wola SA przeznaczony jest do biezacej kon-
troli nad rozplywem réznych rodzajéw energii oraz zdalnego sterowanie bateriami kondensatoréw statycznych.
System wspélpracuje z wytypowanymi przez Zaklad Energetyczny obwodami obiektowymi, pobiera z nich in-
formacje pomiarowe (sygnaly analogowe, impulsowe, sygnalizacje) oraz przekazuje sygnaly sterujace. Obwody
obiektowe zostaly pogrupowane, kazda grupa jest obshigiwana przez dedykowana stacje procesowa, zapewniaja-
ca realizacje zadan wynikajacych z potrzeb danej grupy. Z systemem wspdipracuje, posredniczacy w pobieraniu
pomiardw, komputerowy koncentrator danych stacji RO.

Tabela 1. Powiazanie stacji procesowych z obiektami technologicznymi.

Nr stacji Obiekt technologiczny
procesowej

1 Stacja rozdzielcza wysokiego napiecia RPZ-0
2 Stacja rozdzielcza wysokiego napiecia RPZ-1
3 Stacja rozdzielcza wysokiego napigcia RPZ-2
4 Stalownia (H)
5 Ujecie wody przemystowej (Pn/S)
7 PompowniaPIT A
8 Tlenownia
9 Pompownia P IIT
10 Stacja rozdzielcza $redniego napigcia S1/52
11 RO (koncentrator danych parametréw gazu)

W skiad systemu wchodza stacje procesowe, stacja operatorska i urzadzenia modemowe umozliwiajace
wymiane danych poprzez lacza telefoniczne pomigdzy stacja operatorska a stacjami procesowymi.
Stacja Operatorska utworzona jest na bazie komputera IBM PC, wyposazonego w procesor komunikacyjny,
ktéry potaczony jest laczami telefonicznymi, poprzez modemy krotkiego zasiggu, ze stacjami procesowymi,
znajdujacymi si¢ na terenie wytypowanych weziéw technologicznych na obickcie. W stacji operatorskiej posa-
dowiono systemowe oprogramowanie Genesis przeznaczone dla celow zbierania danych, wizualizacji i stero-
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wania nadrzednego oraz oprogramowanie uzytkowe realizujace w czasie rzeczywistym zadania wynikajace z
potrzeb prowadzenia zarzadzania dystrybucja energii. Na rys. 1 przedstawiono schemat blokowy systemu.

Stacja operatorska w sposéb cykliczny (kilkakrotnie na minutg) odczytuje ze stacji procesowych warto-
éci pomiaréw analogowych, stany sygnalizacji, wartosci zliczanych impulsow licznikowych. Po przetworzeniu
na jednostki fizyczne prezentuje odczytane dane na ekranie w postaci cyfrowej lub graficznej. Jednocze$nie
prowadzi kontrolg wartosci odczytanych parametréw w odniesieniu do zdefiniowanych progéw alarmowych.
Wykryte alarmy zglaszane sa na ekranie oraz dokonuje si¢ ich rejestracji w plikach alarmowych.

Wartoéci podstawowych parametréw technologicznych rejestrowane sa w plikach historycznych, co
umozliwia odtworzenie przebiegdw ich trendéw.

W cyklu godzinowym prowadzona jest statystyka przebiegow wybranych parametréw technologicz-
nych. Wyliczone wartosci statystyki (warto$ci $rednie pomiarow z pelnej godziny, wartoéci minimalne, maksy-
malne, czasy pracy urzadzen), rejestrowane sa w plikach danych raportowych, z przeznaczeniem dla podsyste-
mu raportow.
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Rys. 1. Schemat ogodlny systemu zarzadzania dystrybucja energii HSW
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1.2. Zasady wizualizacji parametréw technologicznych i komunikacji operatorskiej.

Wiznalizacja parametréw technologicznych dokonywana jest na ekranach przypisanych do grup obiek-
téw technologicznych. Ekrany wizualizacji podzielone sa na nastgpujace czgsci - ckran glowny, podekran, linia
komunikatéw systemowych i alarmowych.

Rys. 2. Podstawowe elementy ekranu wizualizacji.

Ekran glowny:

. na tle uproszczonych schematéw instalacji technologiczych lub symbolicznie przedstawionego obick-
tu, w miejscu lokalizacji pomiaru, prezentuje wartoéci biezace parametréw technologicznych w jed-
nostkach fizycznych w/g tabel ZP; warto$¢ ZP jest poprzedzana najczesciej poczatkowa litera nazwy i-
dentyfikujacej ZP, i tak F - dotyczy nat¢zenia przeplywow, T - temperatur, P - ciénien

. sygnalizuje kolorem czerwonym stany alarmowe ZP (zmiana koloru prezentacji wartoéci parametru lub
wskaznika alarmu)

Cazas, data:
. pole wy$wietla biezacy czas i datg
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Sygnalizacja alarmu na ekranie:
pole sygnalizuje stan alarmowy wéréd parametrow technologicznych prezentowanych na ekranie
ekran w stanie alarmowym zglaszany jest kolorem czerwonym (przy stanach normalnych wszystkich
prezentowanych ZP, pole jest w kolorze jasnoszarym)

Pole opcji wyboru ekranu / podekranu:
pola opcji wyboru uaktywniane sa mysza lub klawiszem <Enter>
realizuja zmiang ekranéw wizualizacji przypisanych do réznych obiektéw technologicznych
realizuja wywolanie podekranéw

Podekran:
podekrany spelniaja pomocnicze funkgje:
wprowadzanie do systemu parametréw technologicznych
prezentacja komunikatéw alarmowych
prezentacja trendéw
sygnalizacja bledéw komunikacji ze sterownikami
dostep do danych systemowych i funkgji systemowych w ramach komunikacji alarmowej

Komunikacj¢ z systemem operator prowadz wykorzystujac klawiaturg lub mysz oraz ekran. Wybrane
klawisze klawiatury maja przypisane okreslone funkcje systemowe, ktore sa wykonywane po wcisnigciu klawi-
sza.

Do celéw wspélpracy z systemem zdefiniowano na ekranach wizualizacji dwa typy pél operatorskich
pola opcji wyboru i pola wprowadzania danych

Pola opcji wyboru shiza do zmiany ekranu lub wywolania podekranu, czyli zmiany informacji prezen-
towanych na ekranie.

Pole wprowadmma danych jest zdefiniowanym miejscem prezentaciji na ekranie parametru, w ktérym
mozna dokonywa¢ zmiany jego wartosci.
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2. Program demonstracyjny HSW-D.

2.1. Podstawowe funkcje programu i polecenia operatorskie.

Program GEN-D zbudowany zostal przy uzyciu oprogramowania narzedziowego Genesis 4.20
(Iconics), na bazie aplikacji systemu zarzadzania dystrybucja energii HSW. Program nie komunikuje si¢ z €
stacjami procesorowymi, jak to jest w przypadku rzeczywistego systemu. Akwizycja danych pomiarowych symu-
lowana jest w ramach strategii wygenerowanej dla celow demonstracyjnych. Tak uzyskane dane prezentowane
sa dynamicznie na ekranach wybranych obiektéw technologicznych HSW.

Ekrany poszczegdlnych obiektéw technologicznych przedstawiaja wartosci pomiaréw na tle uproszczo-
nych schematéw technologicznych. Sygnalizowaniu podlegaja stany przekroczenia progoéw alarmowych. Pre-
zentowane sa trendy przebiegéw symulowanych pomiaréw oraz rejestrowane komunikaty alarmowe. Program, z
poziomu ekranu prognozy mocy 15 minutowej, umozliwia dokonanie zmiany parametréw systemowych, okre-
$lajacych limity mocy elektryczne;.

W strategii programu umieszczono mechanizm zapewniajacy cykliczng zmiang ekranéw wizualizacji,
uzyskujac automatyczna prezentacjg kolejnych obicktéw technologicznych, tym samym kolejnych fragmentow
systemu monitoringu. Jednocze$nie wywolywane sa wiedy okna z haslowym opisem poszczegblnych ekranéw
oraz cech systemu monitoringu przemyslowego.

Po zatrzymaniu automatycznej zmiany ekranow, operator ma mozliwo$¢ swobodnej analizy poszcze-
gblnych fragmentéw obiektu.

Do wybranych przyciskéw klawiatury przypisano makropolecenia:

<F10> - Zamknij okno z hastami opiséw poszczegélnych ekranéw
<F11> - STOP/START generowania kolejnych ekranéw

<F12> - Reset generowania kolejnych ekranéw

<Ese> - Zakonczenie programu - powr6t do DOS’a

2.2. Ekrany wizualizacji.

2.2.1. Ekran prognozy mocy 15-to minutowej i stanu pracy baterii kondensatorow statycznych.
pola identyfikujace ekran - <ELEKTR> <PROGNOZA>
obstugiwane obiekty technologiczne - RPZ-0, RPZ-1, H

pola wywolan podekranéw- <TREND> <ALARM> <TRANS>

pola operatorskie
. wywolanie podekranu stopni zasilania energia elektryczna
wlaczenie (pole <START>) / wylaczenie (pole <STOP>) baterii kondensatoréw statycznych

elementy ekranu

stopient zasilania

Pr - prognoza mocy 15-to minutowej [MW]

Pb - pob6r mocy HSW odniesiony do czasu zegara mocy 15-to minutowe] MW]
Lz - limit mocy w/g stopnia zasilania [MW]

Ld - limit mocy w/g dyspozytora [MW]

Pm - maksymalna moc 15-to minutowa w biezacym miesiacu [MW]

P - biezacy warto$¢ poboru mocy czynnej HSW [MW]

Q - biezaca wartoéé mocy biernej HSW [MVAr]

Qo - biezaca warto$é mocy biernej oddawanej HSW [MVATr]

tg ¢ - biezaca warto$¢ tangensa f

stany pracy baterii kondensatoréw statycznych
czas zegara mocy 15-to minutowej [minuty:sekundy]
wskazniki alarmu prognozy mocy 15-to minutowej:
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pole fioletowe - przekroczony limit Lz po 5 minutach czasu zegara mocy 15-to minutowej

pole zielone - przekroczony limit Ld po 5 minutach

pole niebieskie - przekroczony limit Lz tub Ld po 10 minutach
elementy mocy 15-to minutowej oraz fg . przedstawiane sa w postaci cyfrowej i graficznej, stupkowej;
kolor stupka odpowiada kolorowi identyfikatora wielkoéci (np. Pr i stupek prognozy mocy przedsta-
wiane sa w kolorze ciemnoniebieskim).

Stan pracy baterii kondensatoréw sygnalizowany jest kolorem Zéltym pola opisanego numerem baterii.
Operatorskie pola wlaczania / wylaczania baterii ulegaja pod$wietleniu w momencie przeprowadzania sterowa-
nia.

podekran trendéw - wyswietla 2-godzinne, biezace przebiegi ZP
pola operatorskie:
. zamkniecie okna
<MOC> - przebiegi mocy 15-to minutowej: Pb, Lz, Ld

<HSW> - przebiegi ZP mocy biezacej HSW: P, Q, Qo, tg ¢

podekran transmisji - na tle ponumerowanych sterownikéw zaznaczone sa typy pakietow (A - analogowe,
D - cyfrowe, C - licznikowe; komunikacja z niektérymi pakietami przebiega dwuto-
rowo, stad ich podwdjne oznaczenie ) oraz wskazane s, i opisane nazwa obiektu
technologicznego, pakiety wspélpracujace z ekranem; na podekranie sygnalizowany
jest stan poprawnej komunikacji ze stacjami procesowymi, w przypadku bledow
transmisji symbole odpowiednich pakietow wyswietlane sa w kolorze jasnofioleto-
wym, jednoczesnie jedli jest to jeden ze wskazanych pakietéw, na fioletowo zapala sig
sygnalizator bledéw komunikacji ekranu.

podekran stopni zasilania energia elektryczna
pola wprowadzania danych
na tle kolejnych godzin doby znajduja si¢ pola wprowadzania do systemu stopni zasilania;
Lz, pole wprowadzania limitu mocy w/g dyspozytora

elementy podekranu:
. godz - numery godzin doby, do ktérych odnosza si¢ wySwietlane pod nimi stopnie zasilania
st zasil - pola wyéwietlania / wprowadzania stopni zasilania
STREFA - oznaczenie biezacej strefy czasowej: P - pozaszczytowa. R - poranna, W - wieczorna;
Pm - wyswietlana informacja <dzien miesiaca / czas wystapienia> maksymalnej mocy 15-to minutowej
w biezacym miesiacu;
pole operatorskie wygaszenie podekranu

2.2.2. Ekran zasilania HSW.
pola identyfikujace ekran - <ELEKTR> <U, P, Q>
obstugiwane obiekty technologiczne - RPZ-0, RPZ-1, RPZ-2

pola wywolan podekrandw- <TREND> <ALARM> <TRANS>

elementy ekranu:
napiecia na przylaczu RPZ-0, RPZ-1 - fazy R, S, T [kV]
wskazniki przekroczen progéw alarmowych napig¢; oddzielne dla gbrego i dolnego progu alarmowe-
go (zapalane na czerwono)
biezaca moc czynna P [MW], bierna Q [MVAr], bierna oddawana Qo [MVAr], tangens .
. HSW
stacji RPZ-0
stacji RPZ-
stacji RPZ-2
. stacji RPZ-3
uktad polaczen wynikajacy z kierunkéw przeplywu energii czynnej (schemat w kolorze z6itym)

A0
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kierunki przeplywu energii biernej (niebieskie strzalki)

podekran alarméw - wy$wietla komunikaty alarmowe dotyczace napi¢¢ na przylaczu RPZ-0, RPZ-1
podekran trendéw - wy$wietla 2-godzinne, biezace przebiegi ZP
pola operatorskie:
. zamknigcie okna

<RPZ-0> - przebiegi napieé na przylaczu RPZ-0, fazy R, S, T i ich progi alarmowe Lm
<RPZ-1> - przebiegi napigé na przylaczu RPZ-1, fazy R, S, T i ich progi alarmowe Lm

podekran transmisji - w przypadku bledéw transmisji symbole odpowiednich pakietéw w stacjach proce-
sowych wyswietlane sa w kolorze jasnofioletowym; jesli jest to jeden z pakietow, z
ktérego czerpane s pomiary na ekran, na fioletowo zapala si¢ sygnalizator bledow
komunikacji ekranu.

2.2.3. Ekran pracy Stalowni.

pola identyfikujace ekran - <ELEKTR> <STALOWNIA>
obshigiwane obiekty technologiczne - $1/52

pola wywolari podekran6w- <TRANS>

elementy ekranu:
. schematy dolaczenia urzadzeni rozdzielni 30 kV S1 (piece D3, D4, D5) i rozdzielni 6 kV S2 (urzadz
VAD, pieco-kad?)
biezaca moc pobierana przez urzadzenia [MW]
aktywne pola zasilania urzadzen (przez pod$wietlenie numeru pola)
sygnalizacje dolaczenia / odlaczenia urzadzen (przez zamknigcie / otwarcie sciezki dolaczenia)

podekran transmisji - w przypadku bledéw transmisji symbole odpowiednich pakietow w stacjach proce-
sowych wyswietlane sa w kolorze jasnofioletowym; jesli jest to jeden z pakietow, z
ktérego czerpane s3 pomiary na ekran, na fioletowo zapala si¢ sygnalizator biedow
komunikacji ekranu.

2.2.4. Ekran pomiar6w gazu.

pola identyfikujace ekran - <GAZ>
obshugiwane obiekty technologiczne - RO, R1, R2, R3, R4, RS, R6, R7, H3, ZKM

pola wywolan podekranéw- <ALARM> <TRANS>

elementy ekranu:
. schemat pracy ciagéw 1, 2, 3 stacji RO i dotaczonych do niej podstacji
sygnalizacja pracujacego ciagu (przez podéwietlenie ciagu i warto$ci pomiaréw ciagu)
biezace pomiary ciagu stacji RO zgrupowane w/g ciagéw (P - ci$nienie [kPa], F - natezenia przepltywu
[Nm’/h], T - temperatura [st. C]
sygnalizacja przekroczenia progéw 30% i 60% stezenie metanu
pobér godzinowy i dobowy stacji RO (dotyczy zakoriczonej ostatniej godziny i doby)
pomiary biezace podstacji R2, R3, R4, R5, R6, R7, ZKM (F - natezenia przeplywu, P - ciénienia)
prognoza poboru gazn na koniec biezacej godziny:

Lm - limit poboru gazu w/g stopnia zasilania
Pr - prognoza poboru gazn
Pb - dotychczasowy pobor w biezacej godzinie
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Fm - maksymalna warto§¢ $redniego natezenia przeptywu gazu do korica godziny, przy ktérym
nie zostanie przekroczony limit poboru gazu Lm

Lm, Pr, Pb przedstawione sa w postaci cyfrowej i graficznej (wykres stupkowy)

wskazniki przekroczen progéw alarmowych; oddzielne dla gérnego i dolnego progu alarmowego
(zapalane na czerwono)

podekran alarméw - wyswietla komunikaty alarmowe dotyczace pomiaréw gazu

podekran transmisji - w przypadku bledéw transmisji symbole odpowiednich pakietow w stacjach proce-
sowych wyswietlane sa w kolorze jasnofioletowym; jedli jest to jeden z pakietéw, z
ktérego czerpane sa pomiary na ekran, na fioletowo zapala si¢ sygnalizator bledéw
komunikacji ekranu.

2.2.5. Ekran pracy sprezarek powietrza i tlenowni.
pola identyfikujace ekran - <T/GSP>

obshugiwane obiekty technologiczne - GSP, T

pola wywolan podekranéw- <ALARM> <TRANS>

elementy ekranu:
. uproszczony schemat technologiczny stacji sprezarek powietrza z symbolicznie przedstawionymi, po-
numerowanymi sprezarkami i zaznaczonymi punktami pomiarowymi
sygnalizacja stanu pracy sprezarek (przez podéwietlenie w kolorze zoltym sprezarki)
biezace wartosci pomiaréw sprezonego powietrza: P - ciénienie [kPa], F - natgzenie przeplywu
[Nm’/h], T - temperatura [ st. C]
symbolicznie zaznaczone rurociagi tlenu I, II, oraz rurociagu do Stalowni
biezace wartosci pomiaréw tlenu: P - ciénienie [kPa], F - natgZenie przeplywu [Nm®/h]
wskazniki przekroczen progéw alarmowych; oddzielne dla gérnego i dolnego progu alarmowego
(zapalane na czerwono)

podekran alarméw - wyswietla komunikaty alarmowe dotyczace pomiaréw spreZonego powietrza i tlenu

2.2.6. Ekran centralnego ogrzewania.
pola identyfikujace ekran - <EC> <CO>

obshigiwane obiekty technologiczne - GKPEC, RPZ-0

pola wywolan podekranéw- <ALARM> <TRANS> <HIST >

pola operatorskie
wprowadzanie stanu pogody pochmurnie / stonecznie

elementy ekranu:
. biezace pomiary wody grzewczej na zasilaniu i powrocie w postaci cyfrowsj i stupkowej:

F - natezenie przeptywu [t/h], P - ci$nienie [kPa], T - temperatura [st.C] (elementy grafiki w kolorze
brunatnym dotycza pomiaréw wody na zasilaniu, w kolorze niebieskim - pomiaréw na powrocie)
biezace wartoéci optymalnego przedzialu temperatury wody grzewczej na zasilanin w/g tabeli tempera-
turowej (na podst. temperatury zewngtrznej i stanu pogody)
biezaca warto$é temperatury powietrza T [st. C] i wprowadzony do systemu stan pogody ‘pochmurnie’
/ ‘stonecznie’

A2
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STRATY - biezaca warto$¢ ubytkéw wody za ostatnia godzing w postaci cyfrowej w [%] i [t/h}, oraz w
postaci graficznej (wykres stupkowy z zaznaczonym odno$nikiem poziomu progu alarmowego)
sygnalizacja przekroczeni progéw alarmowych - zmiang koloru wys$wietlania wartosci pomiaru na
czerwony

okno trend6w biezacych obejmujace przebiegi z ostatnich 2 godzin nastepujacych parametréw: tempe-
ratury wody grzewczej na zasilaniu, minimainej i maksymalnej temperatury wody grzewczej na zasi-
laniu w/g tabeli temperaturowej, temperatury powietrza

ekran HIST - przebiegi historyczne parametréw temperatury wody grzewczej na zasilaniu, mini-
malnej i maksymalnej temperatury wody grzewczej na zasilaniu w/g tabeli temperaturowej, temperatu-
1y powietrza

podstawowy horyzont trendéw wynosi 6 godzin
przebiegi mozna przewijaé o wielkos¢ podstawy horyzontu czasu, zmienié jej warto$¢ na 1 godzing, od-
czytywaé wartoéci pomiaréw przesuwajac kursor wykresu (w/g zasad przegladania plikéw historycz-

nych)
podekran alarméw - wyéwietla komunikaty alarmowe dotyczace pomiaréw centralnego ogrzewania i
pary grzewczej
podekran transmisji - w przypadku bledéw transmisji symbole odpowiednich pakietow w stacjach proce-

sowych wyswietlane sa w kolorze jasnofioletowym; jesli jest to jeden z pakietéw, z
ktdrego czerpane sa pomiary na ekran, na fioletowo zapala si¢ sygnalizator bledow
komunikacji ekranu.

2.2.7. Ekran wody obiegowej PIIA.

pola identyfikujace ekran - <WODA > <PHIA>
obstugiwane obiekty technologiczne - PIIA
pola wywolan podekran6w- <ALARM> <TRANS>

elementy ekranu:

. uproszczone schematy instalacji technologicznej wody obiegowej po stronie zimnej i cieplej, z symbo-
licznie przedstawionymi, ponumerowanymi pompami i zaznaczonymi punktami pomiarowymi
sygnalizacja stanu pracy pomp (przez pod$wictlenie w kolorze zbltym)
biezace wartoéci pomiaréw w postaci cyfrowej: P - ciénienie [kPa}, F - nat¢zenie przeptywu [t/h], T -
temperatura [st. C], L - poziom wody w zbiorniku wiezowym [m] (takze w postaci graficznej, stupko-
wej)
wskazniki przekroczen progéw alarmowych; oddzielne dla gérnego i dolnego progu alarmowego
(zapalane na czerwono)

podekran alarméw - wyswietla komunikaty alarmowe dotyczace pomiaréw wody obiegowej, wody sani-
tarnej, wody przemystowej

podekran transmisji - w przypadku bled6w transmisji symbole odpowiednich pakietéw w stacjach proce-
sowych wyswietlane sa w kolorze jasnofioletowym; jesli jest to jeden z pakietéw, z
ktérego czerpane sa pomijary na ekran, na fioletowo zapala si¢ sygnalizator bledow
komunikacji ekranu.
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Zalacznik A.

Listing pliku makroinstrukcji programu HSW-D.

[CR] = ENTER(,). - ENTER key
:[?] = SYSTEM(HELP).

[HOME] = SWAP.

-[Ctrl-HOME] = SWAP. HSW

[TAB] = NEXT_FIELD.
[Shift-TAB] = PREV_FIELD.
[Ctl-PrtSc] = PRINT.
[Backspace] = BACKSPACE.
[PgDn] = NEXT_PAGEQ.
[PgUp] = PREV_PAGE().

;[IDOWN] = BACKSPACE. ;HSW
;[UP] = TRACE_ALT. ;HSW
[F2] = DETAIL().

;[F3] = ATTACHED(). ;HSW

[F4] = SYSTEM(ALARM_SUM).
[F7] = SYS_TREND(DRAW,0).

TAGSORT = SYSTEM(TAG_SORT) SORT(,).
[F8] = MACRO(TAGSORT).

[F9] = AMOQ).

:[F10] = R/LO. ‘HSW

[Shift-F2] = SYSTEM(IDB_ENTRY).  ;HSW
[Shift-F4] = SYSTEM(ALM_SUB).
-[Shift-F9] = SYS_TREND(GROUP_DETAIL,0). ;HSW

[Alt-D] = SYSTEM(SYS_PARM). -HSW
[Alt-C] = CHECKPT.

:[Alt-D] = DOWNLD_SCRN. ‘HSW
[Alt-E] = CHECKPT HALT. "HSW
[Alt-F] = SYSTEM(FILE_UTIL). file_utl
[Alt-A] = SYSTEM(ALM_ONLY). “HSW

[Alt-G] = GLOBAL_ACK.

[Alt-L] = SYSTEM(LIST_SUB).
[Alt-P] = SYSTEM(PASS_SUB).
:[Alt-R] = RECIPE(). HSW
[Alt-S] = SYSTEM(SYS_PERF).
[Alt-U] = USER_TRIGGER().

[Alt-Z] = SYSTEM(EVT_ONLY). HSW
[Alt-X] = CLOSEWIN(-1).
-[Alt-Z] = SYSTEM(GNET_DIR). HSW

[MOUSE-LEFT] = DETAIL() MAIN.
DISPDIR = FILE(CHANGE_DIR,,N) DIR(USER_DIAG).

HSW
[?] NEXT PAGE(HELP2). HSW
[Del] = ALARM(FREEZE). HSW
[LEFT] = TREND(CURSOR_LFT). HSW
[RIGHT] = TREND(CURSOR_RGT). HSW

[Ctrl-LEFT] = TREND(LFT_REPLAY). ;HSW
[Ctrl-RIGHT] = TREND(RGT_REPLAY). ;HSW

A-1
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:HSW ; System Help Screen (subwindow)
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: (Ins] = TREND(FREEZE). HSW
: [END] = TREND(UNFREEZE). ‘HSW

[F1] =DIR(USER DIAG). ;stnd. dir

[F6] = PREV_SCRN. stnd. dir

[Alt-H] = SYSTEM(REPLAY). ;hist_utl

WIN91=OPENWIN(WINYI, 0.05, 0.05, ).

WIN11=OPENWIN(WIN11, 0.05, 0.05,
WIN12=OPENWIN(WIN12, 0.55, 0.05,
WIN13=0PENWIN(WIN13, 0.05, 0.50,
WIN14=OPENWIN(WIN14, 0.55, 0.50,
WIN15=SUB_WIN( WIN15 ).
WIN16=SUB_WIN( WIN16 ).

P e

REG01=DOWNLD PT(0,R01.AR1) DOWNLD_PT(0,R01.AR2) DOWNLD_PT(88,R01.AR3)
DOWNLD_PT(12,R01.AR4)

DOWNLD_PT(0,R02.AR1) DOWNLD_PT(10, R02.AR2) DOWNLD_PT(55,R02.AR3)
DOWNLD_PT(0,R02.AR4).

REG02=DOWNLD PT(0,R01.AR1) DOWNLD_PT(0,R01.AR2) DOWNLD_PT(55,R01.AR3)
DOWNLD_PT(12,R01.AR4)

DOWNLD_PT(0,R02.AR1) DOWNLD_PT(10,R02.AR2) DOWNLD_PT(15,R02.AR3)
DOWNLD_PT(0,R02.AR4).

REG03=DOWNLD_PT(7,R01.AR1) DOWNLD_PT(0,R01.AR2) DOWNLD_PT(30,R01.AR3)
DOWNLD _PT(35,R01.AR4)

DOWNLD_PT(0,R02.AR1) DOWNLD_PT(0,R02.AR2) DOWNLD_PT(0,R02.AR3)
DOWNLD_PT(0,R02.AR4).

REG04=DOWNLD_PT(10,R01.AR1) DOWNLD_PT(0,R01.AR2) DOWNLD_PT(50,R01.AR3)
DOWNLD PT(12,R01.AR4)

DOWNLD_PT(0,R02.AR1) DOWNLD_PT(0,R02.AR2) DOWNLD_PT(0,R02.AR3)
DOWNLD_PT(0,R02.AR4).

REG06=DOWNLD_PT(0,R01.AR1) DOWNLD_PT(0,R01.AR2) DOWNLD_PT(70,R01.AR3)
DOWNLD _PT(12,R01.AR4)

DOWNLD_PT(10,R02.AR1) DOWNLD_PT(0,R02.AR2) DOWNLD_PT(0,R02.AR3)
DOWNLD_PT(40,R02.AR4).

REGO7=DOWNLD_PT(0,R01.AR1) DOWNLD_PT(0,R01.AR2) DOWNLD_PT(50,R01.AR3)
DOWNLD _PT(12,R01.AR4)

DOWNLD_PT(10,R02.AR1) DOWNLD_PT(0,R02.AR2) DOWNLD_PT(0,R02.AR3)
DOWNLD _PT(25,R02.AR4).

REG0$8=DOWNLD_PT(0,R01.AR1) DOWNLD_PT(0,R01.AR2) DOWNLD_PT(75,R01.AR3)
DOWNLD_PT(12,R01.AR4)

DOWNLD_PT(10,R02.AR1) DOWNLD_PT(0,R02.AR2) DOWNLD_PT(0,R02.AR3)
DOWNLD _PT(45,R02.AR4).

REG09=DOWNLD_PT(0,R01.AR1) DOWNLD_PT(0,R01.AR2) DOWNLD_PT(46, RO1.AR3)
DOWNLD_PT(12,R01.AR4)

DOWNLD_PT(10,R02.AR1) DOWNLD_PT(0,R02. AR2) DOWNLD_PT(0,R02.AR3)
DOWNLD_PT(13,R02.AR4).
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REG15=DOWNLD_PT(8,R01.AR1) DOWNLD_PT(0,R01.AR2) DOWNLD_PT(52,R01.AR3)
DOWNLD _PT(7,R01.AR4)

DOWNLD_PT(0,R02.AR1) DOWNLD_PT(0,R02.AR2) DOWNLD_PT(0,R02.AR3)
DOWNLD_PT(0,R02.AR4).

REG16=DOWNLD _PT(0,R01.AR1) DOWNLD_PT(8,R01.AR2) DOWNLD_PT(52,R01.AR3)
DOWNLD_PT(7,R01.AR4)

DOWNLD _PT(0,R02.AR1) DOWNLD_PT(0,R02. AR2) DOWNLD_PT(0,R02.AR3)
DOWNLD_PT(0,R02.AR4).

REG17=DOWNLD_PT(8,R01.AR1) DOWNLD_PT(0,R01.AR2) DOWNLD_PT(32,R01.AR3)
DOWNLD_PT(7,R01.AR4)

DOWNLD_PT(0,R02.AR1) DOWNLD_PT(0,R02. AR2) DOWNLD_PT(0,R02.AR3)
DOWNLD_PT(0,R02.AR4).

REG18=DOWNLD PT(0,R01.AR1) DOWNLD_PT(8,R01.AR2) DOWNLD_PT(32,R01.AR3)
DOWNLD PT(7,R01.AR4)

DOWNLD PT(0,R02.AR1) DOWNLD_PT(0,R02.AR2) DOWNLD_PT(0,R02.AR3)
DOWNLD PT(0,R02.AR4).

REG20=DOWNLD_PT(0,R01.AR1) DOWNLD_PT(0,R01.AR2) DOWNLD_PT(32,R01.AR3)
DOWNLD_PT(7,R01.AR4)

DOWNLD_PT(0,R02.AR1) DOWNLD_PT(0,R02.AR2) DOWNLD_PT(0,R02.AR3)
DOWNLD_PT(0,R02.AR4).

FILO1=FILE(Copy, f01.txt, listfile.txt ) CLEARQ.
FILO2=FILE(Copy, 102.txt, listfile.txt ) CLEAR().
FILO3=FILE(Copy, f03.txt, listfile.txt ) CLEAR().
FILO4=FILE(Copy, f04.txt, listfile.txt ) CLEARQ.
FILO5=FILE(Copy, f05.txt, listfile.txt ) CLEARQ.
FILO6=FILE(Copy, f06.txt, listfile.txt ) CLEAR().
FILO7=FILE(Copy, f07.txt, listfile.txt ) CLEARQ.
FILO08=FILE(Copy, f08.txt, listfile.txt ) CLEAR().
FILO9=FILE(Copy, f09.txt, listfile.txt ) CLEARQ.
FIL10=FILE(Copy, f10.txt, listfile.txt ) CLEARQ.
FIL11=FILE(Copy, f11.txt, listfile.txt ) CLEARQ.

LISTUJ = LIST DOWN() LIST_FILE(SEARCH,0,,).
ZAMK1=SUB() SWAP() SWAP() CLOSEWIN(0) .
ZAMK2=SUB() SWAP() SWAP() CLOSEWIN(0) CLOSEWIN(-1).

EKR01=MACRO(ZAMK2) MACRO(REG01) MACRO(FILO1) DISPLAY(ME1_01.GRN)
SUB_WIN(SE1_Z1).

EKR02=MACRO(ZAMK?2) MACRO(REG02) MACRO(FIL02) DISPLAY(ME2_01.GRN)
SUB_WIN(SE1_T1).

EKR03=MACRO(ZAMK2) MACRO(REG03) MACRO(FIL03) DISPLAY(ME2_10.GRN) .
EKR04=MACRO(ZAMK?2) MACRO(REG04) MACRO(FIL04) DISPLAY(ME3_01.GRN)
SUB_WIN(SE3_Cl).

EKR05-MACRO(ZAMK?2) MACRO(REG03) MACRO(FIL05) DISPLAY(ME3_10.GRN) .
EKR06=MACRO(ZAMK?2) MACRO(REG06) MACRO(FIL06) DISPLAY(MB1_01.GRN)
SUB_WIN(SB1_Al).

EKR07=MACRO(ZAMK?2) MACRO(REG07) MACRO(FIL07) DISPLAY(MG1_01.GRN)
SUB_WIN(SG1_01) .

EKR08=MACRO(ZAMK?2) MACRO(REG08) MACRO(FIL08) DISPLAY(ML1_01.GRN)
SUB_WIN(SL1_Al).

EKR09=MACRO(ZAMK2) MACRO(REG09) MACRO(FIL09) DISPLAY(MP1_01.GRN)
SUB_WIN(SP1_Cl).
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EKR10=MACRO(ZAMK2) MACRO(REG18) MACRO(FIL11) DISPLAY(ME1_01.GRN)
SUB_WIN(SE1_Z1) .
EKR11=-MACRO(ZAMK?2) MACRO(REG15) MACRO(FIL10) DISPLAY(ME2_01.GRN)
SUB_WIN(SE1_T1).
EKR12-MACRO(ZAMK?2) MACROREG20) MACRO(FILO1) DISPLAY(ME3_01.GRN)
SUB_WIN(SE3_Cl) .
EKR13=MACRO(ZAMK2) MACROREG16) MACRO(FIL10) DISPLAY(MB1_01.GRN)
SUB_WIN(SB1_Al).
EKR14=MACRO(ZAMK?2) MACRO(REG15) MACRO(FIL11) DISPLAY(MG1_01.GRN)
SUB_WIN(SG1_01).
EKR15-MACRO(ZAMK2) MACRO(REG16) MACRO(FIL11) DISPLAY(ML1_01.GRN)
SUB_WIN(SL1_Al).
EKR16=MACRO(ZAMK?2) MACRO(REG17) MACRO(FIL10) DISPLAY(MP1_01.GRN)
SUB_WIN(SP1_Cl) .

OKNO1=MACRO(WIN11).
OKNO2=MACRO(WIN12).
OKNO3=MACRO(ZAMK1) MACRO(WIN13).
OKNO4=MACRO(ZAMK 1) MACRO(WIN14).
OKNO5=MACRO(ZAMK 1) MACRO(WIN15).
OKNO6=MACRO(ZAMK1) MACRO(WIN16).

EXIT_RT=ON(RO1.DR1) WAIT(20) FILE( delete, 1t_file., n) CLEAR()
SUB_WIN(SRT_01) WAIT(50) EXIT(R).

[F12]=DOWNLD_PT(1,R01.DR2). ‘RESET KARUZELA
[F11}=TOGGLE(RO1.DR1). -STOP/GO KARUZELA
[F10]=MACRO(ZAMK]1). -ZAMKNI] OKNO
[ESC]=MACRO(EXIT_RT). -ZAKONCZ RUNTIME
0

A-4
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Zalacznik B.

Listing pliku raportu strategii programu HSW-D.

GENESIS Control Series (tm)
DATABASE LIST REPORT

File Name -HSW-D.DBR  Mon Apr 06 17:21:12 1998

D=0 *+* (Calculation Block (F(x)) ***
TAG NAME {01 SCAN 1
DESC =
DISPLAY =
HIRANGE 1 HIRNG2 1
1.0 RANGE -1 LORNG2 -1
UNITS = UNITS2 =
HIRNG3 5 HIRNG 4 1et006
LORNG3 0.0 LORNG4 0.0
UNITS3 = UNITS 4 =
#REAL INP 2 #DIG INP 0
AR1 0.2 AR3 1
AR2 0.33 AR4 0.0
DR1 0 DR3 0
DR2 O DR4 O

AR4=AR4+1

AOT1=SIN(AR4*(6.28/AR1))
AOT2=SIN(AR4*(6.28/AR2))
AOT3=2.5*(1+SIN(AR4*(6.28/AR3)))

DR1=AIN1>0

DR2=AIN2>0

DOT1=NOT DR1

DOT2=NOT DR2

ID=1 *** Calculation Block (F(x)) ***
TAG NAME 102 SCAN 1
DESC =
DISPLAY =
HI RANGE 10000 HIRNG 2 10000
LORANGE 0.0 LORNG2 0.0
UNITS = UNITS2 =
HIRNG 3 10000 HIRNG 4 10000
LORNG3 0.0 LORNG4 0.0
UNITS3 = UNITS 4 =
#REAL INP 2 #DIGINP 0
AR1 9600 AR3 0.0
AR2 8000 AR4 4
DR1 O DR3 O
DR2 O DR4 O

AOTI=AR2+200*AIN1
DRI1=(AR2+200*AIN1)>AR1
AOT2=AR2+200*AR3
AR3=(AR3<5)*(AR3+0.025)
AOT3=(AR2-500)+750*AIN2

Nr arch. 1,546

18



AR1=AR2+500%(AR4==4)+100*(AR4<=3)+800*(AR4==5)+1600*(AR4>5)
AOT4=AR3

ID=2 **¥ Calculation Block (F(x)) ***
TAG NAME 03 SCAN 1
DESC =
DISPLAY =
HI RANGE 80 HIRNG2 80
LO RANGE 0.0 LORNG2 0.0
UNITS = UNITS2 =
HIRNG 3 80 HIRNG 4 80
LORNG3 0.0 LORNG4 0.0
UNITS3 = UNITS 4 =
#REAL INP 4 #DIG INP 0
ARl 64 AR3 00
AR2 50 AR4 14
DR1 O DR3 0
DR2 O DR4 O

AOT1=AR2+2*AIN1

DRI=(AR2+2*AIN1)>AR1

AOT2=AR2+2*AIN3

AOT3=(AR2-5)+5*AIN2
ARI=AR2+5*(AR4==14)+1*(AR4<=13)+8*(AR4==15)+14%(AR4>15)
AOT4=13.5/AIN4

AR3=(AR3+1)*(AR3<58)

D=3 *** Calculation Block (F(x)) ***
TAG NAME d01 SCAN 05
DESC =
DISPLAY =
HI RANGE 80 HIRNG2 80
LO RANGE 0.0 LORNG2 0.0
UNITS = UNITS2 =
HIRNG 3 80 HIRNG 4 80
LORNG3 0.0 LORNG4 0.0
UNITS3 = UNITS 4 =
#REAL INP 0 #DIGINP 1
AR1 00 AR3 653
AR2 0.0 AR4 632
DR1 0 DR3 0
DR2 O DR4 O

AR1=(AR1+({DIN1 AND (NOT DR3))+(1*DR1))*(AR1<5)

DR1=ARI1>0

AR2=(AR2+((NOT DIN1) AND DR3)+(1*DR2))*(AR2<7)

DR2=AR2>0

DR3=DIN1

ID=4 **+ Calculation Block (F(x)) ***
TAG NAME d02 SCAN 0.5
DESC =
DISPLAY =
HI RANGE 10 HIRNG2 10
LORANGE 0.0 LORNG2 0.0
UNITS = UNITS2 =
HIRNG 3 20 HIRNG 4 130
LORNG3 0.0 LORNG4 0.0
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UNITS3 =
#REAL INP 1
ARl 0.0
AR2 00
DR1 O
DR2 0

UNITS 4 =
#DIG INP 1
AR3 16
AR4 10
DR3 0
DR4 O

AR1=(AR1+(DIN1 AND (NOT DR3))*+(1*DR1))*(AR1<6)

DR1=AR1>0

AR2=(AR2+((NOT DIN1) AND DR3)+(1¥*DR2))*(AR2<6)

DR2=AR2>0
DR3=DIN1
DOT4=NOT DR4

AOT4=94*(NOT DR4)+90*(DR4)-AIN1

D=5 *#++ Calculation Block (F(x)) ***
TAG NAME 04 SCAN 1
DESC =
DISPLAY =
HI RANGE 80 HIRNG 2 80
LO RANGE 0.0 LORNG 2 0.0
UNITS = UNITS2 =
HIRNG 3 80 HI RNG 4 80
LORNG 3 0.0 LORNG 4 0.0
UNITS3 = UNITS 4 =
#REAL INP 3 #DIG INP 0
ARl 00 AR3 0.0
AR2 00 AR4 0.0
DRI 0 DR3 O
DR2 0 DR4 O

AR2=19.4+(3*AIN2)

AR1=AIN3-AR2

AOT1=6.1/AR1

AOT2=7.4/AR2

AR3=16.2+(2*AIN2)
AR4=7.7-(1.5*AIN1)

AOT3=7.7/AR3

D=6 **%* Calculation Block (F(x)) ***
TAG NAME f05 SCAN 1
DESC =
DISPLAY =
HI RANGE 2000 HIRNG 2 2000
LORANGE 0.0 LORNG2 0.0
UNITS = UNITS2 =
HIRNG 3 2000 HIRNG 4 2000
LORNG3 0.0 LORNG4 0.0
UNITS3 = UNITS 4 =
#REAL INP 3 #DIG INP 0
AR1 3 AR3 0.0
AR2 00 AR4 0.0
DR1 0 DR3 0
DR2 O DR4 O

AOT1=1235+(50*AIN1)
AOT2=1200+(30*AIN2)
AR3=3+(2*AIN2)
DR3=AR3>AR1
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AOT4=90-(8*AIN2)
AR4=45-(5¥AIN1)

AQOT3=AIN3-10

AR2=AIN2-3

D=7 **+  Analog Input Block (AIN) ***
TAG NAME a01 UNITS st.C
DESC  Temp. wody na zasilaniu
DISPLAY = SCAN 05
HI RANGE 130 FULL SCAN N
LO RANGE 0.0 SQRT N
INH ALM N PRIORITY 5
HIAIM E RATE ALM 0.0
LOALM E ENT VAL E
ALMDBAND 0.0 FIL TIME 0.0
TRACK N MANUAL N
INSTR HRG 0.0 INSTR LRG 0.0
ACK VALUE N

ID=8 *** Calculation Block (F(x)) ***
TAG NAME 101 SCAN 1
DESC =
DISPLAY =
HI RANGE 10000 HIRNG 2 10000
LORANGE -1 LORNG2 -1
UNITS = UNITS2 =
HI RNG 3 10000 HIRNG 4 10000
LORNG3 -1 LORNG4 -1
UNITS3 = UNITS 4 =
#REAL INP 2 #DIGINP 1
ARl 0.0 AR3 0.0
AR2 00 AR4 7
DR1 0 DR3 0
DR2 O DR4 O

DR1=DR1 AND (NOT DIN1)

AOT1=(AIN1*(NOT DIN1)+1*(NOT DR1))

DOT1=AIN1==AR1
DOT2=AIN1==AR2

DOT3=(AIN1==AR3) OR DR2

DOT4=(AIN2>2) AND (AIN1>AR1)

AOT2=(AIN2+1*(NOT DR1))*(AIN2<AR4)*(NOT DIN1)*(AIN1>AR1)
DR2=0

ID=9 . #%+ Display Block (DISP) ***

TAG NAME displ
DESC =
NUMINP 8
DISPLAY1 @EKRO1
DISPLAY3 @EKRO03
DISPLAY5 @EKRO5
DISPLAY7 @EKRO7
PRINT 1
PRINT 2
PRINT 3
PRINT 4
PRINT 5
PRINT 6
PRINT 7
PRINT 8

Z22Z222Z2Z2Z2Z

SCAN 0.5

DISPLAY2 @EKRO02
DISPLAY4 @EKRO04
DISPLAY6 @EKRO06
DISPLAY8S @EKR08

RECIPE 1 N

RECIPE2 N

RECIPE 3 N

RECIPE 4 N

RECIPE 5 N

RECIPE6 N

RECIPE 7 N

RECIPE 8 N
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ID=10 #+%  (Calculation Block (F(x)) ***
TAG NAME 102 SCAN 1
DESC =
DISPLAY =
HI RANGE 10000 HIRNG 2 10000
LORANGE -1 LORNG2 -1
UNITS = UNITS2 =
HIRNG 3 10000 HIRNG 4 10000
LORNG3 -1 LORNG4 -1
UNITS3 = UNITS 4 =
#REAL INP 1 #DIG INP 0
ARl 00 AR3 0.0
AR2 00 AR4 00
DR1 O DR3 O
DR2 O DR4 O

DOT1=AIN1==AR1

DOT2=AIN1=AR2

DOT3=AIN1==AR3

DOT4=AIN1=—AR4

ID=11 ++* Batch Sequencer Block (SEQ) ***
TAG NAME seql
DESC =
DISPLAY = SCAN 0.5
FSTEP E CISTEP N
BSTEP N C2STEP N
SKIP N MAXSTEP 16
HOLD N ESTEP N

RESET N
D=11 *+#+ Batch Sequencer Block (SEQ) ***

PATTERN 1 1000000000000000
PATTERN 2 0100000000000000

PATTERN 110000000000100000
PATTERN 120000000000010000

PATTERN 3 0010000000000000 PATTERN 130000000000001000
PATTERN 4 0001000000000000 PATTERN 140000000000000100
PATTERN 5 0000100000000000 PATTERN 150000000000000010
PATTERN 6 0000010000000000 PATTERN 160000000000000001
PATTERN 7 0000001000000000 PATTERN 170000000000000000
PATTERN 8 0000000100000000 PATTERN 180000000000000000
PATTERN 9 0000000010000000 PATTERN 190000000000000000
PATTERN 100000000001000000 PATTERN 200000000000000000
PATTERN 210000000000000000 PATTERN 260000000000000000
PATTERN 220000000000000000 PATTERN 2706000000000000000
ID=11 +++ Batch Sequencer Block (SEQ) ***

PATTERN 210000000000000000 PATTERN 260000000000000000
PATTERN 220000000000000000 PATTERN 270000000000000000
PATTERN 230000000000000000 PATTERN 280000000000000000
PATTERN 240000000000000000 PATTERN 290000000000000000
PATTERN 250000000000000000 PATTERN 300000000000000000

PATTERN 310000000000000000
EMG PATTRN0000000000000000
TAG NAME seql UNITS =
DESC =
B-5
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ID=12 *** Display Block (DISP) #**
TAG NAME disp2 SCAN 0.5
DESC =
NUMINP 7
DISPLAY1 @OKNO5 DISPLAY2 @OKNO6
DISPLAY3 @OKNO1 DISPLAY4 @OKNO2
DISPLAY5 @OKNO3 DISPLAY6 @OKNO4
DISPLAY7 @LISTUJ DISPLAYS8 =
PRINT1 N RECIPE1 N
PRINT2 N RECIPE2 N
PRINT3 N RECIPE3 N
PRINT 4 N RECIPE 4 N
PRINTS N RECIPES N
PRINT 6 N RECIPE6 N
PRINT7 N RECIPE7 N
PRINT8 N RECIPE 8 N
ID =13 *** Display Block (DISP) ***
TAG NAME disp3 SCAN 05
DESC =
NUMINP 8
DISPLAY1 @EKR09 DISPLAY2 @EKR10
DISPLAY3 @EKRI1 DISPLAY4 @EKRI12
DISPLAY5 @EKR13 DISPLAY6 @EKR14
DISPLAY7 @EKRI15 DISPLAY8 @EKRI16
PRINT1 N RECIPE1 N
PRINT2 N RECIPE2 N
PRINT3 N RECIPE3 N
PRINT 4 N RECIPE4 N
PRINT5 N RECIPES5 N
PRINT6 N RECIPE 6 N
PRINT7 N RECIPE7 N
PRINT8 N RECIPE 8 N
O
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Zatacznik C.

Listing pliku komunikatow okien opisu ekranéw programu HSW-D.

Przedstawione ponizej komunikaty pojawiaja si¢ w oknach ekranéw przypisanych poszczeg6inym obicktom
technologicznym, hastowo prezentujac funkcje i cechy systemu.

sRkkdRrRREERREE * S5 tx-2
PROGNOZA MOCY 15-minutowej
BIEZACY POBOR MOCY

KONTROLA PRACY BATERII
KONDENSATOROW STATYCZNYCH

KONTROLA MOCY 15-minutowej =-2

Pr - prognoza mocy 15-minutowej
Pb - pobér mocy

Lz - limit mocy w/g st. zasil.

Ld - limit mocy w/g dyspozytora
Pm - max. moc biez. miesiaca

ko gkokkokkkkkkkokkkkdokkkk R Rk tx-2

dobor limitéw w/g st. zasilania
trendy przebiegéw chwil. mocy
prognoza mocy 15-min.
sygnalizacja alarmu mocy 15-min.
czas zegara mocy 15-minutowej
raporty poboru mocy

98-02-02, -2
GODZINA, E15MINST,

00:00, 21.57,

00:15, 29.20,

00:30, 17.40,

00:45, 28.95,

01:00, 31.75,

01:15, 28.40,



01:30, 22.65,
01:45, 23.50,
02:00, 21.95,
02:15, 29.75,
02:30, 30.95,
02:45, 32.60,
03:00, 26.65,

KONTROLA MOCY 15-minutowej tx-2

Pr - prognoza mocy 15-minutowe;j
Pb - pobér mocy

Lz - limit mocy w/g st. zasilania

Ld - limit mocy w/g dyspozytora

Pm - max. moc w biezacym miesigcn

P - chwilowy pobdr mocy czynnej x-3
Q - chwilowy pobor mocy biernej

Qo - chwilowa moc oddawana

tg - stosunek Q/P

STAN PRACY baterii kondensatoréw

zdalne STEROW ANIE pracy baterii
kondensatoréw
98-02-02, tx-3

GODZINA, E11-01SR, E11-02SR, E11-03SR, E12-01
01, 19.19, 9.44, 000, 761, 5.71,
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SR, E12-02SR, E12-03SR, ELIMITST, ZASIL_ST,

0.00, 62.00, 11.00,

02, 12.84, 3.69, 0.0, 11.29, 819, 000, 57.00, 12.00,
03, 18.66, 9.05, 000, 11.36, 848, 0.00, 57.00, 13.00,
04, 17.98, 881, 0.00, 813, 513, 000, 57.00, 14.00,
05, 1436, 5.80, 0.0, 11.45, 810, 0.00, 57.00, 15.00,

06, 18.45, 9.74,

0.00, 880, 655, 0.00, 57.00, 16.00,

07, 17.34, 830, 0.00, 1145 906, 0.0, 54.00, 17.00,
08, 14.16, 5.00, 0.00, 1045, 855 0.00, 54.00, 18.00,
09, 1571, 6.81, 0.00, 674, 3.75, 0.00, 0.00, 19.00,

10, 18.79, 9.53, 0.00, 12.54, 10.34,

BIEZACY POBOR MOCY tx-3

STAN PRACY BATERII

0.00, 0.00, 20.00,

KONDENSATOROW STATYCZNYCH***** EEEES

SCHEMAT ZASILANIA OBIEKTU
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I
ROZPLYWU ENERGIL

napiecia na przylaczach 110 kV x-3
progi alarmowe napie¢

uklad potaczen w/g przeptywu
energii czynnej

kierunki przeplywu energii
biernej

biezacy POBOR MOCY obicktéw tx-3

P - chwilowy pob6r mocy czynnej
Q - chwilowy pob6r mocy biernej
Qo - chwilowa moc oddawana

tg - stosunek Q/P

ok ok kR Rk ok tx-3
SCHEMAT ZASILANIA OBIEKTU
I
ROZPLYWU ENERGII
ssxtsrttss Prochiegi Historyczne *+++++kkakss x-5

Napiecia na przylaczu RPZ-1 - fazy R, S, T [kV]

kb kkkkk Przeblegl Historyczne Kk kkkkdhkkkkkk tx-5

Napiecia na przylaczu RPZ-1 - fazy R, S, T [kV]

s e s ok e e e ok ok ok KONTROLA PRACY STALOW’NI ek sk ke sk sk dkek % tx_5
schematy dolaczenia urzadzen rozdzielni (piece, VAD, pieco-kadz) tx-5
sygnalizacja dolaczenia/odlaczenia urzadzen

sygnalizacja pol zasilania

biezaca moc pobierana przez urzadzenia [MW]

skdeckkokkkkkk KON'I'ROLA PRACY STALOWNI sk kokckdkk ko kkkk D(-S
schematy dolaczenia urzadzen rozdzielni (piece, VAD, pieco-kadz) tx-5
sygnalizacja dotaczenia/odtaczenia urzadzen

sygnalizacja pol zasilania

biezaca moc pobierana przez urzadzenia [MW]

Nr arch. '1_546
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skskkkhokkkE KONTROLA PRACY STALOWNI sk kokkkkkckk tX'S
schematy dotaczenia urzadzen rozdzielni (piece, VAD, pieco-kad?)

sygnalizacja dotaczenia/odtaczenia urzadzen

sygnalizacja pél zasilania

Heeske ok koK ko kK Pl’zeblegl I—Iistorycme *%k¥ + ¥ tx-5

Rozdzielnia S1 30kV - pob6r mocy piecow D3, D4, D5 [MW]

desk ok dedkodeor eokokokk Przebxegl I'IiStOfYCZne ik k¥ tx-5

Rozdzielnia S1 30kV - pobdr mocy piecow D3, D4, D5 [MW]

ok ok ok ko ek

Fkk sk k¥

KONTROLA INSTALACIL:
wody obiegowej
wody przemystowej

wody sanitarnej
oczyszczalni §ciekéw

uproszczone schematy instalacji tx-1
technologicznej

sygnalizacja stanu pracy pomp tx-1

pomiary przeplywu, cisnienia,
temperatury, poziomu zbiornikéw

przekroczenia progdw alarmowych

przebiegi historyczne i raporty
technologiczne

sesde ok ke sk e kok sk ok sk sk ok ok e ke sk ok ok ok tx-1

KONTROLA INSTALACIL:

wody obiegowej
wody przemystowej
wody sanitarnej
oczyszczalni §ciekow

97-11-01, tx-4
GODZINA, F62-11SR, F62-11MX, F62-11MN, P62-11SR, T62-11SR, F61-11SR, P61-11SR, T61-118R, F91-

At
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01, 184.69, 188.13, 18271, 423.53, 000, 0.0, 000, 000, 000, 6.50, 0.00, 0.00,
02, 183.76, 186.23, 181.69, 42592, 0.00, 0.0, 000, 000, 000, 650, 0.0, 0.00,
03, 183.35, 185.93, 180.37, 427.95, 000, 0.0, 000, 0.00, 000, 6.50, 000, 0.00,
04, 182.58, 184.47, 180.51, 429.74, 0.00, 000, 000, 000, 000, 650, 0.0, 0.00,
05, 180.73, 18637, 16425, 431.47, 000, 000, 0.0, 0.00, 000, 650, 000, 0.00,
06, 164.26, 170.84, 161.03, 43428, 000, 0.00, 000, 0.00, 000, 650, 0.00, 0.00,
07. 173.95, 191.94, 15238, 436.04, 000, 000, 000, 000, 000, 650, 0.0, 0.00,
08, 156,77, 170.26, 151.21, 43870, 0.00, 0.00, 0.0, 0.0, 000, 650, 000, 0.0,
09, 152.97, 156.04, 150.62, 44126, 000, 0.00, 000, 0.00, 000, 6.50, 000, 0.00,
10, 152.44, 155.16, 149.60, 443.60, 0.00, 0.00, 000, 0.0, 000, 6.50, 0.0, 0.0,
11, 15233, 155.60, 15033, 44572, 0.00, 000, 000, 0.0, 000, 6.50, 000, 0.00,
12, 150.10, 153.99, 149.45, 44770, 0.00, 000, 000, 0.0, 000, 6.50, 0.00, 0.00,

uproszczone schematy instalacji tx-4
technologicznej
sygnalizacja stanu pracy pomp x-4

pomiary przeplywu, cisnienia,
temperatury, poziomu zbiornikdw

przekroczenia progéw alarmowych

przebiegi historyczne i raporty
technologiczne

KONTROLA INSTALACJI GAZU

schemat pracy ciagéw gazu tx-1
stacji RO i dolacz. podstacji

sygnalizacja pracujacego ciagu tx-1
pomiary stacji RO i podstacji
PROGNOZA POBORU GAZU x-1 tx-4

Lm - limit poboru w/g st. zasil tx-1 tx-4
Pr - prognoza poboru

Pb - pobor biezacy

Fm - max. przeplyw gazu

sygnalizacja alarmow
raporty technologiczne

PROGNOZA POBORU GAZU tx-1 tx-4

kkkkkk¥k *

KONTROLA INSTALACIL:

wody grzewczej centralnego
ogrzewania

pary grzewczej



pomiary wody grzewczej na tx-1
zasilaniu i powrocie

parametry wody grzewczej w/g tx-1
tabeli temperaurowej

wyznaczanie ubytkow wody tx-1

przekroczenia progéw alarmowych
raporty technologiczne

pomiary wody grzewczej na
zasilaniu i powrocie

parametry wody grzewczej w/g
tabeli temperaurowej

wyznaczanie ubytkéw wody

przekroczenia progow alarmowych

wyznaczanie ubytkow wody tx-4
przekroczenia progow alarmowych
raporty technologiczne

pomiary wody grzewczej na
zasilaniu i powrocie

parametry wody grzewczej w/g
tabeli temperaurowej

wyznaczanie ubytkéw wody

przekroczenia progéw alarmowych

97-02-02 tx-4
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GODZINA, F31-01SR, F31-02SR, P31-01SR, P31-02SR, T31-01SR, T31-028R, T1 1-01SR, POGODAST,

01, 1680.77, 761.77, 407.15, 244.93,
02, 1681.15, 761.11, 406.87, 244.63,
03, 167432, 761.54, 406.33, 244.82,
04, 1688.21, 759.41, 406.06, 244.37,
05, 1692.30, 760.89, 406.19, 244.53,
06, 1670.54, 757.69, 404.23, 24347,
07, 1676.50, 753.13, 402.79, 242.29,
08, 1679.48, 754.57, 403.69, 242.85,
09, 1671.17, 754.55, 402.62, 242.62,
10, 1665.65, 754.77, 402.54, 242.74,
11, 1664.44, 75543, 402.64, 242.85,

66.94, 48.45,
68.21, 49.95,
69.06, 51.17,
70.43, 52.18,
71.07, 52.96,
71.58, 53.67,
70.66, 54.32,
70.52, 54.48,
70.62, 54.69,
70.46, 54.71,
70.51, 54.78,

5.68,
5.66,
5.54,
5.50,
5.45,
5.36,
5.13,
5.19,
5.26,
541,
533,

1.00,
1.00,
1.00,
1.00,
1.00,
1.00,
1.00,
1.00,
1.00,
1.00,
1.00,

16.54,
16.55,
15.87,
16.10,
16.06,
15.72,
16.02,
15.57,
14.03,
14.24,
14.10,

27.70,
27.69,
27.68,
2767,
27.66,
27.67,
27.68,
27.68,
27.68,
27.69,
27.68,

12.26,
12.24,
12.22,
12.16,
12.12,
12.18,
12.26,
12.22,
12.22,
12.28,
12.25,

23



o e sk ofe s ke ok o s e o s ok ofe ok ok ok o sk ok ok ko ok sk ok sk tx-4

KONTROLA INSTALACIIL:

wody grzewczej centralnego
ogrzewania

pary grzewczej

sk kkkkkkkd *kkkokkkk k ok ok

KONTROLA INSTALACIH

stacji sprezarek powietrza
i tlenowni

schemat technologiczny stacji tx-4
sprezarek powietrza

sygnal. stanu pracy sprezarek tx-4
pomiary sprezonego powietrza tx-4

przekroczenia progéw alarmowych
raporty technologiczne

schemat technologiczny stacji
sprezarek powietrza

sygnal. stanu pracy sprezarek

pomiary sprezonego powietrza

SYSTEM ZARZADZANIA DY STRYBUCJA ENERGII

TELEMETRIA PRZEMYSLOWA x-5
transmisja przewodowa, §wiattowodowa, radiowa, gsm tx-5
zdalne sterowanie w/g algorytméw wymaganych przez uzytkownika

dobér urzadzeni z uwzglednieniem lokalnych warunkéw obiektu

TELEMETRIA PRZEMYSEOWA

ETAPOWA REALIZACJA SYSTEMU = ROZLOZENIE KOSZTWOW W CZASIE

mozliwoéé aktywnego wspotudziatu przysziego uzytkownika tx-5
w realizacji systemu = obnizka nakiadow

ETAPOWA REALIZACJA SYSTEMU = ROZLOZENIE KOSZTWOW W CZASIE

Nr arch. 4546
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KOMPUTEROWE SYSTEMY CZASU RZECZYWISTEGO obejmujace: tx-5
obwody obiektowe (pomiary, sygnalizacje, sterowania) tx-5

stacje procesowe (CPU, moduly we/wy, urzadzenia transmisyjne)

lacza transmisyjne, stacje opereatorskie

KOMPUTEROWE SYSTEMY CZASU RZECZYWISTEGO obejmujace: tx-5
obwody obicktowe (pomiary, sygnalizacje, sterowania) tx-5

stacje procesowe (CPU, moduly we/wy, urzadzenia transmisyjne)

lacza transmisyjne, stacje opereatorskie

KOMPUTEROWE SYSTEMY CZASU RZECZYWISTEGO obejmujace: tx-5
obwody obiektowe (pomiary, sygnalizacje, sterowania) tx-5

stacje procesowe (CPU, moduly we/wy, urzadzenia transmisyjne)

lacza transmisyjne, stacje opereatorskie
KOMPUTEROWE SYSTEMY CZASU RZECZYWISTEGO obejmujace:

MONITORING PRZEMYSLOWY tx-6
biezace pomiary i sygnalizacje, dobdr w/g potrzeb uzytkownika tx-6
wizualizacja procesow technologicznych

projektowanie systeméw w/g potrzeb obiektu i zyczen uzytkownika
MONITORING PRZEMYSLOWY

MONITORING PRZEMYSLOWY tx-6
biezaca informacja = oszczgdnos¢

SYSTEMY TELEMETRYCZNE tx-6

wizualizacja obiektu technologicznego

raporty technologiczne w/g potrzeb i zwyczajéw uzytkownika

EKRANY w/g znanych uzytkownikowi SCHEMATOW TECHNOLOGICZNY CH tx-6
wizualizacja obiektu technologicznego

raporty technologiczne wi/g potrzeb i zwyczajéw uzytkownika

SYSTEMY TELEMETRYCZNE

SYSTEMY TELEMETRYCZNE tx-6
sygnalizacja stanéw alarmowych
trendy bieZace i historyczne

sygnalizacja stanéw alarmowych tx-6
trendy biezace i historyczne
SYSTEMY TELEMETRYCZNE tx-6

24



