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Sprawozdanie

z wykonania Il - go etapu pracy statutowej

pt. ,, Opracowanie ukladu sterowania dla dozownika MDW na bazie nowego
sterownika wagowego IQ 710 firmy RICE LAKE (USA) oraz przetwornika
czestotliwosci SK 250/1FCYV firmy NORD (RFN)”.

Etap I : Opracowanie dokumentacji konstrukcyjnej uktadu sterowania.
Wykonanie prototypu.



Spis tresci

Opis dzialania ukladu sterowania

Parametry programowania

Dokumentacja konstrukcyjna ukladu sterowania dozownika MDW



1. Opis dziatania uktadu sterowania

1 Elementy wspolpracujqce 7 miernikiem wagowym I1Q PLUS 710
a. Obwodd wejsciowy analogowy

Sygnatl z czujnikdéw tensometrycznych, poprzez ztacze CON6 doprowadzone jest do gniazda J1
miernika. Czujniki tensometryczne, pracujace w ukfadzie mostka, pofaczone sa réwnolegle.
Zasilane sa napigciem stabilnym 10V. Uzyto kabla 6-cio przewodowego w ekranie dla
kompensacji ewentualnych spadkéw napiecia zasilajacego. Sygnat z czujnikéw, (kilka mV), jest
proporcjonalny do ich obciazenia.

b. Obwdd wejsciowy dwustanowy

Miernik posiada 8 wejs¢ dwustanowych, programowanych poleceniem DIGIN. Wykorzystano
dwa pierwsze wejscia (DI1, DI2) do przetaczania miernika w tryb TARA 1 BRUTTO. Proces
przetaczania dokonywany jest w chwili rozpoczecia 1 zakonczenia odwazania dawki. Sygnaty
wejS¢ dwustanowych doprowadzone sg do gniazda J7 miernika.

c. Obwadd wyjsciowy dwustanowy

Miernik posiada 8 wyjs¢ dwustanowych, programowanych poleceniami SETPOINTS, ze
wskazaniem DIGOUT (nr). Wykorzystano cztery wyjscia (DO1..4), obcigzajac je cewkami
przekaznikow 5V. Stan aktywny wyjscia (0V) powoduje zataczenie przekaznika i sygnalizacje
dioda LED. Wyjscie DO1 zatacza przekazniki PK2 1 PKS5, wyjscie DO2 - przekaznik PK3, DO3
uruchamia PK4 a DO4 - PK8.

d. Wyjscie szeregowe (EDP) do drukarki

Do ukfadu sterowania mozna dofaczy¢ drukarke paragonowa, rejestrujacg sume wydanych
dawek, warto§¢ dawki oraz warto$¢ pozostatego materiatu w zbiorniku. Raporty moga miec
dotaczang date 1 godzing oraz dowolny tekst nagtdéwkowy. Drukarka dotaczona jest do ztacza
CONS 1 do gniazda J4 miernika.

e. Zasilanie

Miernik 1Q PLUS 710 zasilany jest napieciem 220V/50 Hz. Posiada wewnetrzny filtr
przeciwzakioceniowy.

2. Elementy wspolpracujqce z przemiennikiem czestotliwosci SK 250/1FCV
a. Obwdd sterowania analogowego

Przemiennik czestotliwosci (falownik) SK 250/1FCV pozwala na plynna regulacje obrotow
silnika dozownika MDW. Elementami regulacji sa potencjometry P3 i P4 umieszczone na ptycie
czotowe). Sa one wyposazone w precyzyjne liczniki utatwiajace nastawy. Przetaczenie
potencjometrow odbywa si¢ stykami przekaznika PK3. Przelaczenie odbywa sie w chwili
osiagnigcia przez miernik wagowy wartosci wprowadzonej do SETPOINT 2.



b. Obwéd sterowania dwustanowego

Przemiennik posiada 4 wejscia dwustanowe, ktorym mozna przypisaé szereg funkcji.
Wykorzystano jedno wejscie, sterujac je napieciem 15V z wewnetrznego zZrodta, zezwalajacym
na uruchomienie cztonu przemiennika sterujacego silnik (styki 5 i 9). Brak napigcia oznacza
zatrzymanie silnika. Uruchamianie przemiennika nastgpuje wowczas gdy zostanie wecisnigty
przycisk START. Przerzutnik zbudowany na bramkach U3A i U3B wprawia w przewodzenie
tranzystor Q4. Przekaznik PK1 swym zestykiem zwiera wejécie dwustanowe przemiennika.
Prace mozna zatrzymaé w kazdej chwili naciskajac przycisk STOP. Wéwczas przerzutnik (uktad
USA) wysterowuje przez tranzystor Q5 przekaznik PK7. Nastgpuje rozlaczenie wejscia
dwustanowego i przemiennik zatrzymuje silnik dozownika. Wznowienie pracy nastgpuje po
ponownym nacisnigciu przycisku STOP.

c. Obwa6d sygnalizacji

Sygnalizacja STOP/START zrealizowano wykorzystujac wewnetrzne przekazniki przemiennika.
W stanie spoczynku zasilana jest zaréwka 220V przycisku STOP. W czasie pracy zapala si¢
zarbwka przycisku START. Jednoczesnie wiacza si¢ obwod zasilajacy diode LED9 (,,szybko”).
Po uzyskaniu w mierniku wartosci SETPOINT 2, zalacza si¢ przekaznik PK3, przelaczajac
sygnalizacje na diode LED13 (,,wolno”). 4

d. Zasilanie

Przemiennik SK 250/1FCV zasilany jest z napiecia 220V/50 Hz. Posiada wewngtrzny filtr
przeciwzakiéceniowy. :

£

e. Obwod wyjsciowy

Przemiennik steruje silnikiem asynchronicznym pradu zmiennego f- my NORD, umieszczonym
w dozowniku MDW. Potaczenie wykonano jako roztaczne, ztaczem CON4 (f-my CANNON),
uzywajac kabla tréjprzewodowego w ekranie.

3. Pozostale czlony ukladu sterowania

a. Obwdd zasilania

Napiecie sieci 220V/50 Hz doprowadzone jest przez ztacze CON3 typowym kablem sieciowym.
Zabezpieczenie nadpradowe 2A petni wylacznik Bl. Weisniecie przycisku S2 (STOP
AWARYJINY) powoduje roztaczenie obwodu. Zalaczenie zasilania nastgpuje po przetaczeniu
S1 (ZASILANIE).

b. Zerowanie miernika wagowego

Miernik wagowy 1Q PLUS 710 dokonuje pomiardw w trybie BRUTTO. Jego wyswietlacz
pokazuje wage materiatu zgromadzonego w zbiorniku dozownika. W czwili nacis$nigcia
przycisku START, sygnat z przerzutnika U3A,U3B uruchamia przekaznik PK1. Druga para
stykow tego przekaznika podaje OV na pierwsze wejécie dwustanowe. Powoduje to
wprowadzenie miernika w tryb TARA i wyzerowanie jego wskazan: Odwazanie dawki odbywa
sie wiec od zera, wyswietlacz pokazuje malejace warto$ci cigzaru.



c. Pomiar w trybie BRUTTO

Po osagnigciu wartosci wprowadzonej do SETPOINT 1 zostajg zataczone przekazniki PK2 1
PK5. Zestyki PKS wiaczaja OV na drugie wejscie dwustanowe. Powoduje to powro6t miernika
do pracy w trybie pomiaréw BRUTTO.

d. Zliczanie dawek

Licznik impulséw f-my OMRON, umieszczony na plycie czotowej, stuzy do rejestracji
impulséw pojawiajace sie na jego wejsciu nrl. Posiada wewnetrzng bateri¢ litowa, nie wymaga
wiegc zasilania. Ilos¢ odwazonych dawek widoczna jest rowniez po wytgczeniu zasilania. Licznik
zostaje wyzerowany dopiero po 10s od chwili ponownego wiaczenia ukladu sterowania
przetacznikiem S1.

e. Zerowanie licznika dawek

Po wiaczeniu S1, przez kilka sekund, trwa ustalanie warunkéw pracy miernika wagowego.
Woéwczas to moze pojawi¢ sig sygnal na wyjsciu dwustanowym DO1. Powoduje to
uruchomienie przekaznika PK2 i wysterowanie licznika L1. Aby tego unikna¢, zastosowano
przekaznik czasowy PC1. Nastawiony jest on na 10s i po takim czasie powoduje uruchomienie
timera U10. Ten z kolei, przez tranzystor Q3, zeruje licznik.

f. Praca automatyczna

Zataczenie S5 powoduje umozliwia podawanie impulséw konca dawki przez inwerter U4D do
licznika BCD (U6, U7). Dotaczony jest do niego nastawnik BCD z nastawiona wartoscia.
Warto$¢ ta moze zawieraé sie w granicach 1...999. Po zréwnaniu ilo$ci impulséw- licznika 1
wartosci nastawnika zostaje przelaczony stan na wejsciu inwertera U4A. Timer U9 wytwarza
impuls zerujacy przez inwartery U4B i U4C liczniki oraz przez U4E sterujacy bramkg U3C. "
Bramka ta ma na celu zablokowa¢ ponowne uruchomienie dozownika przez niedopuszczenie do
uruchomienia przekaznika PK6.

g. Przerwa miedzy dawkami

Potencjometr P1, umieszczony na plycie czotowej, umozliwia regulacje (w sekundach)
wielkosci okresu pracy timera Ul. Uktad ten, uruchamiany stykiem przekaznika PK5 w chwili
zakofczenia procesu odwazania dawki pobudza kolejny timer (U2) sterujacy drugim wejSciem
bramki U3C. Nastepnie zostaje pobudzony przekaznik PK6 przez U4F i Q2. Uruchamia on
dozownik stykiem umieszczonym réwnolegle do przycisku START.

h. Napeknianie zbiornika

Przekaznik PK4, podiaczony do wyjscia dwustanowego DO3, zostaje zataczony gdy ilos¢
materiatu w zbiorniku dozownika bedzie réwna lub mniejsza od wartosci wprowadzonej do
SETPOIT 3. Woéwczas nie bedzie mozliwe uruchomienie dozownika. Zostanie natomiast
wiaczony optotriak U12, sterujacy triakiem T1. Zostanie zataczony stycznik PR2, co spowoduje
uruchomienie zewnetrznego podajnika nasypowego. Stan ten jest sygnalizowany dwukolorows
dioda LED12, zielona. Proces ten bedzie trwat tak dlugo az warto$¢ ciezaru w zbiorniku nie
osiagnie liczby wprowadzonej do SETPOINT 4. Zataczy si¢ wtedy przekaznik PK8 podiaczony

il



do wyjscia dwustanowego DO4. Jego dziatanie wylaczy optotriak 1 przerwie uzupeinianie
materiatu. Bedzie to sygnalizowane zapaleniem si¢ diody LED11 (czerwonej). Oznacza to
napelnienie zbiornika i mozliwos¢ kontynuacji odwazania.

2. Parametry programowania

L Miernik wagowy 1Q PLUS 710

Miernik posiada szereg nastaw fabrycznych ktérych zmiana jest konieczna do poprawnej pracy
urzadzenia. Ponizej podano aktualne parametry.

MENU configuracyjne
CONFIG GRADS 10000
ZTRKBND 1D
ZRANGE 1,9%
MOTBAND 3D
OVRLOAD FS+2%
DIGFLTR 64
PWRUPMD GO
TAREFN BOTH
CONFIG FORMAT  PRIMAR DECPNT 8888.888
: DSPDIV 1D
UNIT kG
CONFIG CALIBR WZERO WVAL 8.0000kG
WSPAN
WLIN
REZERO
CONFIG SERIAL EDP BAUD 9600
BITS 8NONE
CONFIG PROGRM  DATE DATEFMT DDMMYY
DATESEP  SLASH
TIME TIMEFMT  24HOUR
ACCUM ON
KYBDLK  OFF
CONFIG SETPNTS  SETPT1 -RELSP VALUE=0.3
TRIP=LOWER
ACCES=ON
NAME=1
DIGOUT=1
RELNUM=6
SETPT2 -RELSP VALUE=0.25
TRIP=HIGH
ACCES=ON
NAME=2
DIGOUT=2
RELNUM=6
HYSTER=0.01



SETPT3 GROSSSP  VALUE=1.000

TRIP=LOWER
ACCES=ON
DIGOUT=3
NAME=3

SETPT4 GROSSSP  VALUE=8.000

TRIP=HIGH
ACCES=ON
NAME=4
DIGOUT=4
SETPTS OFF

SETPT6 NETSP VALUE=0.01

TRIP=LOWER
ACCES=0FF
HYSTER=0.01
SETPT7 OFF
SETPTS8 OFF

CONFIG DIGIN DIGIN1 TARE

DIGIN2 NT/GRS

2. Przemiennik czestotliwosci SK 250/1FCV

Przemiennik posiada szereg nastaw fabrycznych ktdrych zmiana jest konieczna do poprawne;j

pracy urzadzenia. Ponizej podano aktualne parametry.

MENU konfiguracyjne
P001 0 - wybdr rodzaju wyswietlanej wartosci
P002 0.5 czas narastania czestotliwosci
P003 0.5  czas zmniejszania czgstotliwosci
P006 1 wybor rodzaju sterowania
P007 0 sterowanie z klawiatury
P009 3 wybor ilosci dostepnych funkcji
P0O10 1 skalowanie wyswietlacza
PO12 5 min. czestotliwo$¢ silnika
PO13 60 max. czestotliwos¢ silnika
PO15 1 automatyczny rozruch silnika
P023 0 wybdr wejciowego sygnatu analogowego
POS1 1 wybor funkcji sterowania (DIN1)
P061 1 wybor funkgji dla przekaznika RL1
P062 1 wybor funkcji dla przekaznika RL2
PO81 50 czestotliwosé nominalna silnika
P082 1325 nominalna predkos¢ obrotowa silnika
P083 0.9  prad nominalny silnika
P084 230 napiecie nominalne silnika
P085 0.12  moc nominalna silnika
P086 150  graniczny prad silnika
P089 87.28 warto$¢ rezystancii statora silnika

(Hz)

(s)

(s)
(0..10V)
(OFF)
(ON)
(OFF)
(Hz)
(Hz)

W prawo
(ON)
(ON)
(Hz)
(RPM)
(A)

(V)
(kW)
(%)
(OHM)
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3. Dokumentacja konstrukcyjna

- uktadu sterowania dozownika MDW

Specyfikacja materialowa szafki ukladu sterowania MDW40
Specyfikacja materialowa modutu sterujacego MD-02
Specyfikacja materialowa zasilacza 24V

Rysunek montazowy szafki ukladu sterowania MDW40
Rysunek montazowy modulu sterujgcego MD-02
Rysunek montazowy zasilacza 24V

Rysunek otw.orowania plyty czolowej

Rysunek otworowania plyty dolnej

Rysunek ramki

Rysunek slupka dystansowego

Rysunek stupka dystansowego

Schemat ideowy ukladu sterowania MDW

Schemat ideowy ukladu sterowania MDW

Schemat ideowy zasilacza 24V

nr 7658-M1

nr 7658-M2

nr 7658-M3

nr 7658-C1

nr 7658-C2

nr 7658-C3

nr 7658-001

nr 7658-002

nr 7658-004

nr 7658-003

nr 7658-006

nr 7658-SCH1

nr 7658-SCH2

nr 7658-SCH3



Lp. | Nazua czesci Tup Oznaczenlie Iégfc Uuagl
1. Szafka SLM400x400%200 1
2. Miernik wagouwy I@ PLUS 710 IQ 1 RICE LAKE
3. Pr zemiennik SK 250/1FCU F 1 NORD
4. Drukarka TM210D DR 1 EPSON
5. Stycznk LC1K1210M7 220V PR2 1 TELEMECANIQUE
6. Potencjometr 10-obrot. 10k p3, P4 2 LITTON
7. Potencjomety 10-obrot. 100k Pl 1 LITTON
8. Licznik potenc. PMCT23 2-
8. Licznik potenc. typ 16 1 SPECTROL
“10. |Wyracznik nadmiar S191 B 2A Bl 1
11. Wytacznik nadmiar 5183 B2A B2 1
12. Licznik imp. H7EC-B L1 1
13. Ztacze MS3102E-145-6S CON4 1
14. Z¥acze zasil. 220V CON3 1
18. Zracze DBSF CONS 1
16. Ztacze DB25F CONS 1
17. Listua montazoual| TS 35 0, 5m
18. 2Yacze Z2UG 6 2,5 CONS 35
18. Nastaunik BCD 3-segm. NAS 1 ASSMANN
20. Dioda zielona 3mm LEDS,13 2
21. Oprauka diody 2
22. Dioda duukolor. 8mm LED11-12 1
23. Oprauka diody Bmm 1
24. Pr zycisk podsu.ziel. TS9-2 S3 1
25. Przycisk podsu. czer. TS9-34 S4 1
26. Przycisk wylk. avaryj. TCIIC S2 1
27. pr zetacznik t-segm. T2IFR-1C S5 1
28. przetacznik 3-segm. T2IFR-1C Sl 1
29. Zacisk ochr. 20-22,7535 1
30. Przekaznik czas.|RTx~132 PC1 1
Podstauwk a G2Ul1l 1
31. Tr zymacz KU-1 2
32. Kabel tasmouy AUG30 20 im
33. Ztacze kabla CONL1 1 ASSMANN
34. tagmouego
35. Pr zewod Lg¥c 0,5
36. Pr zeucd l.g¥c 1
37. Koncouka tulej. |0,5/8 50
38. Komcowka tulej. |1/8 15
3. Syupek dystans. cz.003 2 pIAP
40. Stupek dystans. cz.006 4 PIAP
Ramk a cz.004 1 PIAP
41. Pryta czolouwa cz.001 1 PIAP
42. Piyta dolna cz.005 1 pIAP
43. Zasilacz 24U Z2sp3 1 PIAP
44. Modul sterujacy 2sp2 1 PIAP
45. MD~-02
46. Szafka uktadu szkic montaz. 2spl 1 P1AP
47. Schemat ideouwy 7658-SCH1 PIAP
48. Schemat ideocwy 7658-SCH2 pPIAP
Wyreb Nazwa specyfikacji Nazwa zespolu Nr rysunku
MDW40 Szatka uktadu sterouwania MDW4O Zspl 7658-Ct
Wykonal PRZEMYSEOWY INSTYTUT Data Nr specyfik
Adam SokoYousk1 AUTOMQIT&I.Z;WTMAROW 23.06.99r. | 7658-M
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Lp. | Nazua czesci Typ Oznaczenie Ié;ts-c Uuwaaqi
Uktad scalony 4011 U3 1
2. Uktad scalony 4013 us 1
3. UkYad scalony 4049 U4 1
4. Uktad scalony 4518 ug, Uz 2
5. UkY¥ad scalony LM555 U1, Uz, us, uio 4
6. UkY¥ad scalony LM7805 utt 1
7. Triak TLC338 T1 1
8. Optotriak MOC3043 ui2 1
S. Dioda 1IN4148 D1..D22 22
10. Dioda LED 3mm LED!..LEDS S zielona
11. Rezystor 180R/0, 25U R33
12. Rezystor 330R/0, 25U R32,R38,R39
13. Rezystor 1k -0, 25U R1,5,6,7,9,10,11,12,189, 15
14 R28, 29, 30, 31, 34, 36
Rezystor 3k3,0, 25U R24,R25, R27 3
15. Rezystor 5k1.,0, 25U R8,R13,R14 3
16. Rezystor 10k -0, 25K R2,3,4,17,22,23,37 7
17. Rezystor 20k -0, 25U R16,R20,R21,R26 4
18. Rezystor 33k -0, 25H R35 1
19. Rezystor 100k -0, 25U R15, Ri8 2
20. Potencjometr 20k 43P p2 1 SPECTROL
21. Przekaznik M4H 5U PK1..PKS8 8 MEISEI
22. Kondensator MKT 2n2,630V c23 1
23. Kondensator MKS 10n/63U cs 1
24. Kondensator MKS 100n/463V c4,5,7,11,12,13,16, 13
Cls, 21, 24,25,26,27
25. Kondensator 6uB8r16U Cé,CS,C15 3
26. Kondensator 22urs16U c10,C22 2
27. Kondensator . 47ur25V Ci4 1
28. Kondensator 470u,35V Cc20 1
28. Zracze ARK?2 CON2 3
30. Ztacze ARK3 CON2 11
31. Tranzystor BC548 Q1...Q5 5
32. |Ztacze do druku 20x2, 54 CON1 1 ASSMANN
33. Pkytka MD - 02 1 PIAP
Wyrob Nazwa specyfikacji Nazwa zespohi Nr rysunku
MDW40 Modut sterujacy MD-02 Zsp2 7658-C2
Wykonat PRZEMYSEOWY INSTYTUT Data Nr specyfik.
Adam Sokokouski A A WLAROW 23.06.99r. | 765812

A2,



. . Ilosc .
Lp. | Nazua czesci Typ Oznaczenie et Uuagi
Tr ansfor mator TPZ 10 Trl 1
2. Mostek PM1 Ml 1
prostouniczy
3. Rezystor 330R/0, 5 R40, R41 2
4. Z¥acze ARK?2 CON7 2
b. Zracze ARK?2 CON8 2
é. Kondensator 10u,35V C30 1
7. Prytka MD-01 1
8. Schemat ideouwy 7650-SCH3 PIAP
Wyrob Nazwa specyfikacji Nazwa zespohu Nr rysunku
MDW40 Z2asilacz 24V Z2sp3 7658-C3
Wykonat PRZEMYSKOWY INSTYTUT Data Nr specyfik
. AUTOMATYKI 1 POMIAROW
Adam Sokotouski WARSZAWA 23.06.99r. | 7658-M3

A5




Slupek dystans.

kanal kabli

cz. 003 \O /
NORD SK 250 F
Zsp 3
O e}
Zsp 2
zasilacz 24V plyta tylna
przekaznik czas. slupek dystans
cz. 006
wytacznik prad. O modut sterujacy
wytacznik prad.
zaciski PE
B2
PCi
PR2
stycznik 220 listwa montazoua
—1 —— - plyta dolna

ztacze SIEC

18 PLUS 710

licznik

1
(DNGLHK\> cons LN
CON3 CON4 ztacze CZ2UJ

zYacze DRUKARKA

NIKI

ztacze SILNIK

nastaunik BCD

Stop auvaryjn

IQ

ramka z szybka

cz. 004

potencjometr (czas przeruy)

LED 13

szybko

NAS

TS @ A&
@@@@@ B

LED § wuolno

potencjometr (uwolnol

potencjometr (szybkad

dioda LED11,LED12

Zataczenie Aﬂi%ﬁg? _Stap N\ Start
Wyrob Nazwa rysunku Nazwa zespohi Nr rysunku
MOW40 Szatka ukYadu sterowania MDU40
Szkic rozmieszczenia elementou Zspl 7658-C1
Wykonal PI;R'?EMYSZOWY INSTYTI(;T Data Nr specyfik.
Adam Sokokouskl AUTOMATYKL 1 POMIAROW 23.06.99r. | 7658-M1
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Wyrob Nazwa rysunku Nazwa zespolu Nr rysunku
MDW40 Modut ster.,acy MD-02 Zsp2 7658-C2
Wykonat PRZEMYSEOWY INSTYTUT Data Nr specyfik.

Adam Sokotouskl

AUTOMATYKI 1 POMIAROW
WARSZAWA

23.06.383r. | 7658-M2
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Wyrob Nazwa rysunku Nazwa zespohu Nr rysunku
MDW40 Zasilacz 24U 2sp3 7658-C3

Wykonat PRZEMYSEOWY INSTYTUT Data Nr specyfik

Adam SokoYouski AUTOMATYKI 1 POMIARGW 23.06.99r. | 7658-M3

WARSZAWA

Ao
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Widok od strony veunetr zne)
Rysunek zmniejszony do formatu A4

Wyrob Nazwa rysunku Nazwa czesci Nr rysunku
MDW40 Pryta czotoua - otworouanie 001 7658-C1

Wykonat PRZEMYSKOWY INSTYTUT Data Nr specyfik.

Adam Sokatouski AUTOMATYKT 1 POMIAROW 23.06.99r. | 7658-M1

WARSZAWA
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Podziatka 1 : 2

Wyrsb Nazwa rysunku Nazwa czesci Nr rysunku
MDW40 Pryta dolna - otworowanie 002 7658-C2

Wykonat PRZEMYSEOWY INSTYTUT Data Nr_specyfik.

Adam Sokotouskl AUTOMATYKI 1 POMIARGW 23.06.99r. | 7658-M1

WARSZAWA

U



2 slupki M3

_Ramka
Mat: blacha OHI8NS #1
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Szybka

Mat: metaplex ;é 1

55

30

Wyrob Nazwa rysunku Nazwa czesci Nr rysunku
MDW40 Ramk a 004 /7658-C4

Wykonat PRZEMYSFOWY INSTYTUT Data Nr specyfik

Adam Sokorouski AUTOMATYKI I POMIAROW 23.06.99r. | 7658-M

WARSZAWA

s




2 x M4

30

15

Materiat: pret M058 &—kat.

Wyreb Nazwa rysunku Nazwa czesci Nr rysunku
MDW40 Stupek dystansouy 003 7658-C3

Wykonal PRZEMYSEOWY INSTYTUT Data Nr specyfik
AUTOMATYKI 1 POMIAROW 23.06.99r. | 7658-M1

Adam. Sokotousk1

WARSZAWA

9



M4

10

M3

Material¥: pret M0B8 6-kat.

Wyreb Nazwa rysunku Nazwa czesci Nr rysunku
MBW40 Srupek dystansouy 008 7658-C6

Wykonal PRZEMYSEOWY INSTYTUT Data Nr specyfik
AUTOMATYKL 1 POMIAROW 23.06.99r. | 7658-M1

Adam SokoYousk:

WARSZAWA

H



