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Zgodnie z harmonogramem wykonania trzech polskich robotéw IRD
w MBRA-PIAP dla przeprowadzenia badaid przez ASEA badaniom maja byé
poddane wg poniZszego programu krajowe zespoty czesSci manipulacyjne
ruchu"f i ramione. Za wzgledu na spscyfike konstrukcyjng oraz istnid
jace testy, badania zespotdéw mogg 5yé prowadzone po ich kolejnym
wmontowaniu do robota na miejsce zespotéw oryginalnych. Otrzymany
zostanie w ten sposéb kompletny robotwes, ktdrego wyniki badan da-
dzg podstawe oceny wmontowanego zespozu krajowego. Z tego tez wzglg
du nalezy w toku montazu zwréeié szczegdlna uwage na jakosSé montaiy
Program wykorzystuje postanowienia Normy Zaktadowej PrzemysZowego
Instytutu Automabyki i Pomiardéw MERA-PIAP pt:"Roboty przemysiowe
IRb~60. Wymagania i badania. ZN-80/MERA-018/226.

Badania

Ze wzgledu na prototypowy charakter zespotdéw krajowych do ich
oceny wtasSciwe jest przeprowadzenie badanl petnych. Zostang one
zestawione w ponizsze] tablicy w zakresie umozliwiajgcym wsiepnag
ocene tych zespoidw przed przeprowadzeniem badan peinych catego
polskiego robota IRb-60. Kolejno$é wykonywania badadi zaleca sig
utrzymaé zgodnie z porzadkiem przyjetym w ponizszej tablicye
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| 11 Ogledziny ] 2.2.1 | 44241

| 2.1 Sprawdzenie materiakéw bo2,2.2 : 4a2,2

| 3.: Sprawdzenie rezystancji izolacji : 20243 I 44243

: 4., Sprawdzenie wybrzymakosci ' I i

, : elektrycznej izolacji 1 20204 i 4a244

| 5e | Sprawdzenie gkéwnych wymiardw i 2.2.5 44245

L i przestrzeni robocze] I 2.2.9 e

| 6+ Sprawdzanie dziaktania | 2028 | 44246

1 T« | Sprawdzenie szczelnosci | |

| j /W zespole ramienia/ I 242414 | 4.2.7

118, | Sprawdzenie powtarzalnosci ! 1

I { pozycjonowania i obcigzalnosci ! 2+42¢1 1442010

111. | Sprawdzenie sztywnosci | 2¢2.10 | 4.2.1%

114, | Sprawdzenie poboru mocy : 2.2.16 :4.2.14
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3+ Ocena wynikdéw badan

Wynik badani nalezy uznaé za dodghi, jezali wsazystkie proby ba~-
dafd zrealizowanych wg programu podanego W powyzZsze] tablicy daty
wynik dodatnie.
W przypadku gdy czesé préb da wynik negatywny, nalezy przeanalizo-
waé przyczyny negatywnego wyniku, a po ich usunigeiu powtdrzyé ba-
dania i dokonaé ponowne]j oceny wynikéwe
W przypadku stwierdzenia, Ze otrzymywany jest wynik negatywny z tej
samej przyczyny, nalesy przerwal badania z wynikiem negatywnym.
Wyréb moze byé poddany nastepnym badaniom po wprowadzeniu zmian
zapewniajacych speinianie wymagaie
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