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1. Wstęp
Zgodnie z harmonogramem wykonania trzech polskich robotów IRb

W MERA-PIAP dla przeprowadzenia badań przez ASEA badaniom mają być
poddane wg poniższego programu krajowe zespoły części manipulacyjn
ruchu"f i ramion. Ze względu na specyfikę konstrukcyjną oraz istni
jące testy, badania zespołów mogą być prowadzone po ich kolejnym

wmontowaniu do robota na miejsce zespołów oryginalnych. Otrzymany
zostanie w ten sposób kompletny robot , którego wyniki badań da-
dzą podstawy oceny wmontowanego zespołu krajowego. Z tego też wzgl
du należy w toku montażu zwrócić szczególną uwagę na jakość montaż
Program wykorzystuje postanowienia Normy Zakładowej Przemysłowego
Instytutu Automatyki i Pomiarów MERA-PIAP pt:"Roboty przemysłowe
IRb-60. Wymagania i badania. ZN-80/MERA-018/226.

2. Badania

Ze względu na prototypowy charakter zespołów krajowych do ich
oceny właściwe jest przeprowadzenie badań pełnych. Zostaną one
zestawione w poniższej -tablicy w zakresie umożliwiającym wstępną
ocenę tych zespołów przed przeprowadzeniem badań pelgych całego
polskiego robota IRb-60. Kolejność wykonywania badań zaleca sig
utrzymać zgodnie z porządkiem przyjętym w poniższej tablicy.

-1 
Nazwa badania i Wymagania i badania w

. ZN-80/MERA1-018/226
' Wymagania Opis badań
.1 .... .em• NOM .1 •••• MM WNW

I 1,1 Oględziny
1 2. 1 Sprawdzenie materiałów
1 3. 1 Sprawdzenie rezystancji izolacji

I
I 1
5.1 I

6.1 1
1 7. i

I
110. I
I I
iii. 1
114. 1
1 1

Sprawdzenie wytrzymałości
elektrycznej izolacji

Sprawdzenie głównych wymiarów
i przestrzeni roboczej

Sprawdzanie działania
Sprawdzenie szczelności
/w zespole ramienia/

Sprawdzenie powtarzalności
pozycjonowania i obciążalności
Sprawdzenie sztywności
Sprawdzenie poboru mocy

2.2.1 1 4.2.1

2.2.2 I 4.2.2
1

2,2.3 4.2.31
1
4.2.4

: 4.2.5

2.2.1 i 4.2.10

44.22:62.2.14 7

1

2.2.10 1 4.2.11

2.2.16 4.2.14
1

2.2.4

2,2.5
2.2.9

2.2.8
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3. Ocena wyników badań
Wynik badali należy uznać za dodani, jeżeli wszystkie próby ba—

dali zrealizowanych wg programu podanego w powyższej tablicy day
wynik dodatni.

W przypadku gdy część prób da wynik negatywny, należy przeanalizo—
wać przyczyny negatywnego wyniku, a po ich usunięciu powtórzyć ba—
dania i dokonać ponownej oceny wyników.
W przypadku stwierdzenia, że otrzymywany jest wynik negatywny z tej
samej przyczyny, należy przerwać badania z wynikiem negatywnym.
Wyrób może być poddany następnym badaniom po wprowadzeniu zmian
zapewniających spe/nianie wymagań.
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