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W Instytucie Elektrqtechniki opracowano na zaméwienie

PIAP i na podstawie zaXozen otrzymanych z PIAP sterownik

MAK-1 majacy zastapié oryginalne sterowniki Ifdand

uzywane w robocie IRb-60. Sterownik. zgodnie z przekazanymi

wymaganiami mial zastapi¢ funkcjonalnie oryginalne

sterowniki amerykariskie, przy jednoczeénie peinej wymiennosci

mechanicznej.

W skiad opracowywanégo ukZadu sterowania silnikami wchodzi

rowniez transformator zasilajacy oraz diawiki zapewniajace

prawidtowa wspéiprace z silnikami tarczowymi.

Sterowniki typu MAK~-1 przesziy badania peine w IEI na

podstawie zatwierdzone] przez PIAP Normy Zakadowej z

wynikiem pozytywnym,. Nastgpnie wykonana zostaia seria

produkcyjna z ktérej to serii zamontowano w PIAP do

oryginalnego robota ASEA komplet sterownikéw wraz z

wyposazeniem. .

W trakcie montazu okazato sig, ze wykonanie mechaniczne

transformatordéw i diawikéw uniemozliwia zamontowanie ich

w szafie robota. Po szeregu uzgodnien ZD IEI wraz z

MERA~PIAP i ZD MERA-PIAP opracowato model konstrukcji

mechanicznej umozliwiajacej zamontowanie transformatorow

i dtawikoéw. ZD IEI zobowiazalo sie wykona¢ w/w konstrukcje
do przekazanych wczesniej do ZD MERA-PIAP

transformatoréw i diawikdéw oraz wprowadzié te zmiang

do dokumentacji /notatka stuzbowa z dn. 3.08.81ir. zaz.3/.

Rozwiazanie konstrukcyjne sterownikdéw opracowanych w IEI

spowodowato, ze montaz sterownikéw w szafie stai sig¢ bardzo

utrﬁdniony a regulacje w zamontowanym w szafie sterowniku

prawie niemozliwe.

2.




Na skutek uzycia niezasciwych koikéw montazowych /zbyt
krétkich/ uzywanych do mocowania elementdéw korekcyjnych
nastgpowazo nagminne ich wypadanie.

Na spotkaniu z przedstawicielami IEI oraz ZD IEI

ustalono, ze w wykonanych juz sterownikach zostana

wycigte narozniki w gdérnej piytce, co uzatwi montaz
sterownikdéw, Dla uzatwienia regulacji zostanie wywiercony

W gérnej piycie otwdr technologiczny. Wymienione zostana
réowniez kozki lutownicze na diuzsze /notatka szuzbowa

z‘dn. 3.11.80r. Zaz.2/.

W nastgpnych partiach sterownikdéw zostanie zmieniona
taczéwka w celu prostszego montazu, oraz typ potencjometriéw
nastawczych tak aby byla mozliwosc regulaéji z géry

a nie z boku.

Po zamontowaniu sterownika w robocie IRb-60 okazaio sig, ze
dwa ze sterownikodw /w osit @ oraz i sa uszkodzone/.
Przedstawiciele IEI przybyli do PIAP stwierdzili

nie wprowadzenie do.niektérych sterownikéw dostarczonych

do PIAP ostatniej zmiany konstrukcyjnej. Przedstawiciele

ZD IEL zobowigzali sig¢ skontrolowaé¢ wszystkie dostarczone
do PIAP sterowniki. Po wprowadzeniu zmian na zgodno$c

z dokumentacja i ponownym zestrojeniu sterownikoéw
przeprowadzono badania robota.

Badania polegaiy na zdjeciu oscylograméw pradéw i napiec,
na wyjéciu sterownika dla poszczegdélnych osi. W trakcie
badan robot poruszat sig¢ zgodnie z zadanym programem.
Przebieg pradu zdejmowano z opornika pomiarowego sterownika
R31. Przebieg napigcia wyjsciowego zdejmowano, z wyjscia

sterownika. lf




Badania przeprowadzono kolejno dla wszystkich osi dla
minimalnej i maksymalnej nastawionej predkosci i przy
maksymalnym obcigZzeniu i bez obciazenia.
Przed badaniami przeprowadzono regulacje¢ sterownikdéw zgodnie
z instrukcja testowania P-4893 0874,
Poréwnujac otrzymane oscylogramy napie¢ i pradéw /zai.1/
z przebiegami wzorcowymi podanymi przez ASEA mozna

‘. stwierdzi¢, ze sterownik MAK-1 jest wiernym odpowiednikiem
funkcjonalnym sterownika INEAND. Po wprowadzeniu zmian
mechanicznych .zgodnie z podanymi wcze$niej uwagami
sterownik bedzie mozna traktowaé¢ jako peiny elektryczny

i mechaniczny odpowiednik sterownika amerykanskiego.




Zazacznik 1
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Przebiegi pradéw i napie¢ dla poszczegélnych osi robota IRb=60.

Os
A-1 predkoéé 100 mV/cm
bez obciazenia prad 2 A/cm
czas 10 s/cm
A=8 predkos¢ 10 V/cm
bez obciazenia prad 20 A/cm
czas 1 s/cm




A-7 pfedkoéé 10vV/cm
100% obciazenia prad 20A/cm
czas 1 sek/cm

.

A-1 predkosc 200 mV/cm
bez obciazenia prad 5 A/cm
czas 15 s/cm




A-8 predkoéé 10 V/cnm
bez obciazZzenia prad 20 A/cm
czas 0,5s/cm

A-8 - predkos¢  10V/cm
100%:obciazenia prad 20A/cn
czas 0,5s/cm




0s oC
CA-1 predkos¢ 0,20V/cn
bez obciazenia prad 5A/cm
czas 15s/cm

A-8 _predkosé 10V/cm
bez obciazenia prad 20A/cm
czas 0,5s/cm




A=-8 predkosé 10V/cm
100% obciazenia prad 20A/cm
czas 0,5s/cm

A=1 predkos¢ 0,2V/cm
bez obcigzenia prad 2A/cm
' Czas 15s/cm




A-8 predkosc 10V/cm
bez obciazenia prad 20A/cm
czas 0,5s/cm

A-8 predkosc¢ 10V/cm
100% obciazenia prad 20A/cm
czas is/cm




0s t
A-1 predkosc¢ 0,2V/cm
bez obciazenia prad 2A/cm
czas 15s/cm
A-8 predkos¢ 10v/cm
bez obciazenia prad 20A/cm
czas 1s/cm




A~8
100% obciazenia

predkoséc
prad
* gczZas

10V/cm
20A/cm
is/cm
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