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1. Opgblny opis testu LOKPS.

Test pakietdédw transmisyjnych PS-30 i PL-01 jest programem bootstra-
powym nie korzystajgcym z systemu operacyjnego. Program napisany jest
w jezyku Assembler minikomputera MERA-400 i stanowi Jjeden modul do
translacji. Program taduje si¢ z taSmy papierowej do bloku systemowego
PAO. i ' _

Schemat funkcjonalny testu przedstawia rys. 3 w instrukcji uzytkowania’
[j]. Dzialanie testu jest opisane w instrukcji uzytkowania [1].

Schemat budowy testu przedstawia rys. 1. Linie ciagle odpowiadajg
przejéciom z segmentu do segmentu w czasie wykonywania testu, Linie
przerywane obrazujg wywotania procedur, Procedury obslugi przerwaf
PR1, 'PR2, PR3, PR4 sg "wywolywane" przez pojawiajace sie przerwania,
odpowiednio: operatora, z kanalu znakowego, z kanalu automatyki, inne
(nieprawidlowe).

"Petla testu" jest wykonywana zadang ilosé razy - zliczang w‘%a—
koAczeniu pgtli", Po wykonaniu zadanego przebiegu testu lub na 2qdaﬁie

operatora nastgpuje powrdt do odczytywania parametréw testu z monitora.

2. Opis segmentéw testu LOKPS.
2.1+ Przygotowanie minisystemu.

Zapisuje adresy procedur obstugi przerwan do tablicy przerwan

JC MERA-400, okresla poczgtek stosu pfzez zapisanie adresu poczatku
stosu do wskaihika stosu, przygotowuje rejestr masek i rejestr stanu
JC.

W segmencie nastgpuje odczytanie z kluczy pulpitu technicznego

JC MERA-400 numerem kanalu znakowego i jednostki sterujgcej monito-
ra operatora, dzigki czemu test moze byé uruchamiany na zestawach

o rdéznych kénfiguracjach. W segmencie zostaje ustalony numer kanalu
automatyki, w ktprym znajduje sie blok sprzezenia z zestawem PI,
Numer ten przyjeto réwny 1. W wypadku, gdy numer kanalu automatyki
Jest inny moZna zmienié numer zadawany w programie - przez zmiane
pierwszego rozkazu programu, co moina zrobié bezpoérednio W PAC z
pulpitu technicznego.

Na wyjéciu z segmentu tablica przerwain wypelniona jest nastepujgco:

silowo w tablicy przerwaf ‘ adres podprogramu
odpowiadajace przerwaniu obsiugi przerwan
OPRQ \ PRq
Z kanaiu znakowego PR2
z kanalu automatyki PR3
innym PR4 Z./
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2.2. Odczytywanie parametréw testu z monitora. Realizuje komunikacje z
operatorem wg opisu podanego w instrukcji uzytkowania testoéw [1]. \
Parametry sa odczytywane w trybie konwersacyjnym typu: pytanie - \
odpowiedZ, Wczytane dane sg analizowane i po przetworzeniu, zapamiety- |
wane w tablicy PAT. Zawarto$é stéw tablicy PAT jest opisana na
tabulogramie programu, Napisanie przez operatora biednego parametru |
jest sygnalizowane przez ponowny wydruk przez maszyne tego samego |

komunikatu - pytania.

2.3. Deklaracja wspdipracy z PI.
Wykonuje sekwencje rozkazédw do kanalu sprzezenia z PI ﬁstawiajacych
go w stan poczatkowy, gotowy do pracy.
Jezeli na rozkaz kanalowy kanal da niewlasSciwg odpowiedZ nastepuje |
wydruk komunikatu i powrdét do poczgtku testu,
Zeruje pakiety PS~30, sprawdza czy inne pakiety zglaszajg przerwanie

i, jez2eli tak, zeruje je rozkazgmi K1, K5, K3.

2.4. Poczatek testu. :
Segment zeruje liczniki programowe bledéw, ilosci wykonanych préb,
iloSci wykonanych préb pozytywnych. Informacji przesytanej miedzy

pakietami nadaje wartosé poczatkowa.
/

2.5. Petla testu. .
' Realizuje prébg transmisji jednego bajtu pomiedzy pakietami PS-30, |
Sekwencja dziatan w trakcieepréby jest przedstawiona na rys.3 w |
pragy [1] -~ poczynajgc od funkcji K5 do pakietu nadawc;ego 0 adresie |

APX, kofczgc na pordwnaniu informacji nadanej i odczytanej. |

2.6. Zakoficzenie petli.
Segment realizuje wydruk komunikatu o blgdnych przerwaniach - jezeli \
takie mialy miejsce, zwigksza liczniki wykoqanych préb poprawnych, w \
zaleznoéci od rodzaju pragy (pétduplex lub simplex) zamienia lub
nie,adresy pakietédw nadawczego i odbiorczego, zmienia informacje
przesytang, drukuje na zgdanie komunikat o stanie testu, kofczy |

(na zadanie lub po wykonaniu zadanej ilofci préb) prace testu. |
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2.7. Procedura PR1.
Podprogram pbsiugi przerwgﬁ oﬁeratora . Wywolywany przez pojawiajace
si¢ przerwanie operatora OPRQ. Nie wykonuje zadnych operacji.. Wraca

do programu wediug adresu zapamigtanego na stosie.

2.8. Procedura PR2,
Podprogram obstugi'‘przerwan z monitora. Jest wywolywany przez przerwa-
nie z kanatu znakowego. Sprawdza czy przerwanie pochodzi z monitora
i czy jest prawidiowe. deZeli przerwanie jest nieprawidiowe nastegpuje
zawieszenie dzialania testu..Jezeli jest prawidlowe -~ nastepuje
powrdét do programu wedlug adresu na stosie. Korzysta ze zmiennej
nielokalnej ZG.

2.9. Procedura PR3.
Podprogram obsltugi przerwal z zestawu PI. Wywolywany przez przerwanie
z kanalu automatyki. Dziala nastepujgco:
- przervwvanie z pakietu nadawczego:
odczyt i zapamigtanie sloﬁa stanu,
wyzerowanie pakietu,
-~ przerwanie z pakietu odbiorczego: )
odczyt i zapamigtanie stowa stanu i informacji odebranej, wyzerowa-
nie pakietu,
- przerwanie z innego pakietu:
zerowanie zglogszonego przerwania rozkazami K1, K5, K3. ‘
Podprogram ustawia wskaZniki o otrzymaniu przerwad z nadajnika i
odbiornika, o otrzymaniu przerwania nieoczekiwanego (poza-czasem
oczekiwania lub zbyt wielu przerwafd w czasie oczekiwanial,
Po obsluzeniu prawidiowych przerwafd z PS-30 i przerwad z imnych pa;
kietéw, gdy wszystkie zgloszone przerwania zostaly pbsluiene, nastepu~
je powrdét do programu wg adresu na stosie. Po obsiuzeniu nieprawidlow:
wych {nieoczekiwanych) przerwad z PS-30 adres na stosie zostaje
zmieniony i powrdét z obslugi przerwania nastepuje do zakoficzenia petli,
- ,%XOrzysta ze zmiennych nielokalnych WSK, PAT, PRN, PRO, STANN, STANO,
" INF2, WY7N, WY8N, Wy70, Wy80, BL?, BL8, FIP.
2.10. Procedura PR&4.
Podprogram obstugi przerwafi innych niz z kanalu automatyki, z kanaiu
znakowego, OPRQ. Zawiesza dzialanie programu. W rejestrzelg} umie-

szcza warto$é IC, dla ktérej nastgpilo przerwanie.

Y
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Procedura KOM7.
Drukuje komunikat o bledzie postaci

Blx N=aaaaaaaaaa SL ST=bbbbbbbb bbbbbbbb.
gdzie x - numer rodzaju bledu
as...a - numer biezgcej proby
b.e.b ~ binarna warto$é slowa stanu pakietu PS-30.
Procedura jest wywolywana po wystgpieniu bledu 1, 2, 4, 5.
Sprawdza czy'drukowaé komunikat (warunek ustawiany kluczem 43),
jezeli tak - przygotowuje i drukuje test komunikatu. Zwigksza
licznik danego bledu i kofczy prébe, w ktérej nastgpil blad - wy-
konuje skok do zakorficzenia petli. ‘
Korzysta 2z procedur i zmiennych: ISO, BID, PIS, FIP, N, T7,
Rejestry na wejsciu: ’ :
RS-~ stowo stanu PS-30
R6 - kod ISO rodzaju biedu "xs*
x - cyfra
s - spacja
R? -~ adres pierwszego (ze starszg czescig 1iczby) stowa licznika

b}.@déWo

.Procedura K010,

Drukuje komunikat o stanie testu,

Komunikat zawiera informacj¢ o rodzaju pracy testu, zadanej

szybkodci transmisji, podaje liczbe wykonanych préb transmisji

i liczbg préb poprawnych oraz iloSci wystgpiefd poszczegdlnych

rodzajow bleddw.

Procedura jest wywolywana w segmencie "Zakofczenie petli" na

zakoficzenie przebiegu testu i na %adanie,

Korzysta z procedur i zmiennych: BID, PIS, PAT, M, N, BL1 + BLS,
T710.

Procedura BID. .

Przetwarza liczbg binarng diugg dodatnig na liczbe dziesietnag w
kodzie ISO. .

Cigg znakéw - cyfr liczby dziesigtnej jest zapisany w buforze,
znak-cyfre najw&észego rzgdu w prawym bajcie pierwszego siowa

bufora, nast¢pne znaki w nastepnych bajtach.




. R1 zawiesza starsza cze$é liczby dlugiej
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Uzywa zmiennej YB.
Rejestry na wejsciu:
R1, R2 - liczba dluga binarna

R4 - adres pierwszego slowa bufora.
Dtugo$éé bufora wymagana przez procedurg - 10 znakéw (5 stéw).

Postaé bufora na wyjéciu procedury:
poczgtek bufora

U...ucc ... cu
gdzie: C - kod cyfry
U - kod spacji.
Caltkowita ilo$é znakédw wynosi 10. Kazde slowo bufora zawiera 2 znaki.
Pierwsza cyfra znaczgca jest poprzedzona spacjami. Za cyfrg jednosci

jest 1 spacja.

Procedura BLAD.

Przetwarza binarny argument efektywny rozkazu do pakietu PI na adres
kasety i adres pakietu w kodzie IS0,

Rejestry na wejsciu:

R3 - argument efektywny.

Rejestry na wyjsciu:

R1 - adres kasety w kodzie ISO

R2 = adres pakietu w kodzie ISO,

Bajt lewy R1 i R2 zawiera kod liczby dziesigtek (mo" 1ub "qv),

bgjt prawy =~:Kod cyfry jednosci. I

Procedura ISO.
Przetwarza stowo binarne na cigg "“O" i "" w kodzie ISO tadowany
do bufora.

Postaé produkowanego ciggu znakow:

poczgtek bufora
AAAAAAAAOUUAAAAAAAA
gdzie: A - kod "O" lub "q"
u - kod spacji.
Pierwszy znak w buforze przedstawia bit O przetwarzanego siowa,

kolejne znaki odpowiadajg kolejnym bitom siowa.
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Rejestry na wejéciu:
R4 - adres pierwszego stowa bufora

RS - badane siowo.

Procedura ADR. '

Przetwarza tekst w kodzie ISO zawierajgacy adres pakietu PI na

liczbe binarna, Prawidlowa postaé przetwarzanego tekstu BB '

gdzie B ~ kod cyfry. ' :

Kazdy inny tekst jest traktowany jako bledny. Adres wigkszy od

15 jest traktowany jako bledny.

Przetwarzany tekst jest zadawany na wejéciu procedury w buforze.

Jego adres podaja rejestry.

Rejestry na wejsciu:

R4 - adres pierwszego stowa bufora

R5 - numer kolejny bajtu zawierajacego pierwszy znak badanego tekstu’
w buforze

np:
0 4 2 3 4 5 6 7 ~nr bajtu
‘ BB

4 stowo 2 slowg

R4 = adres pierwszego slowa

R5 =3

Rejestry na wyjsciu:

R4 - adres pakietu (liczba binarna),

R? - wskaZnik poprawnosSci danego tekstu,

R7?7 = 0 gdy tekst BB jest poprawny.

Procedura PAK.
Przetwarza tekst w kodzie ISO zawierajgacy adres kasety i adres pakietu
na stowo - wstepnie przygotowany argument efektywny (bez kodu
funkcji) rozkazu do pakietu, Procedura sprawdza poprawnos$é danego
tekstu.
Prawidlowa postaé przetwarzanego tekstu:
AK, AP/

gdzie: AKX -~ dwucyfrowy adres kasetly

AP - dwucyfrowy adres pakietu
AK i AP mogg byé dwucyfrowymi liczbami z zakresu 00....15.
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Tekst na wejsciu jest zawarty w buforze, ktdrego adres jest'podany

w rejestrze 4. Pierwszy znak AK znajduje éi@ w lewym bajcie pierwszego
slowa bufora. Kolejne znaki w kolejnych bajtach.

Korzysta z procedur i zmieannych ADR, PAT.

Rejestry na wejsciu:

R4 - adres pierwszego siowa bufora

R6 - adres wyjscia gdy zostanie stwierdzény blad formatu danego
tekstu '

R?7 - ilos¢ znakdéw w buforze

Rejestry na wyjsciu:

R1 - utworzone slowo postacis:

0123 45678 9 10 11 12 13 %4 15
P12 ¥ fadws pakiety adves kasety nv Kdmald‘g

antomahy ki

Procedura ISBI.

* Przetwarza liczbe dziesietna dang w postaci znakowej w kodzie ISO,

o maksymalnej diugo$ci 8 znakdéw ha liczbg¢ binarng diugsg. Sprawdza
poprawno&é danego tekstu..Tekst wejsciowy jest dany w buforze, ktérego
adres jest dany w rejestrze 4.
Postaé tekstu S .ees S
gdzie S - cyfra. Cyfr moze byé maksymalnie 8.
Cyfra najwyzszego rzedu znajduje sig¢ w lewym bajcie pierwszego siowa
bufora. Kolejne cyfry 2ajmujg kolejne bgjty. Pierwsza cyfra znaczgca
moze byé poprzedzona zerami. Kazdy inny tekst jest traktowany jako
biedny. S
Rejestry na wejéciu:
R4 - adres pierwszego siowa bufora
R7 ~ ilo$é znakéw lcyfr).
Rejestry na wyjsciu:

R4, R2 -~ liczba diuga. R4 zawiera starszg czgéé liczby.

R?7 - wskaZnik poprawno$ci formatu liczby

R? = 0 gdy format jest poprawny.




2.19.

2.20.

2.21.

Strona 9

Stron 2.0

Nr rej. 4908

Procedura AIS.
Przetwarza argument efektywny rozkazu do pakietu PI na tekst w
kodzie ISO postaci AK, AP

gdzie: AK - adres kasety

AP - adres pakietu. . ‘

AK i AP - liczby dwucyfrowe z zakresu 00....15, przedstawiajace
adres pakietu, wskazywanego przez dany na wejéciu
argument efektywny. '

Rejestry na wejsciu:

R3 -~ argument efektywny rozkazu do pakietu

R4 - adres pierwszego sitowa bufora,

Na wyjSciu z procedury pozostaje zapelniony bufor..Pierwszy znak
adresu kasety jest w lewym bajcie pierwszego stowa bufora (wskazywa-

nego przez rejestr 4), kolejne znaki w kolejnych bajtach bufora.

Procedura PIS.

Drukuje teksty w kodzie ISO na monitorze. Tekst na wejSciu musi

byé przygotowany w kodzie ISO w buforze, pierwszy znak tekstu w
lewyn bajcie pierwszego stowa bufora (wskazywanego przez rejestr 4),
kolejne znaki w kolejnych bajtach. Wszystkie znaki sg wyprowadzane
na monitor. Biedy w komunikacji z monitorem powodujag zawieghnie '
dziatania testu.

Procedura zmienia rejestr masek JC MERA-400. W trakcie drukowania
zapalona jest tylko maska przerwai z kanalu znakowego, na wyjsciu

z procedury zapalone sg wszystkie maski poza masksg zegara.
Procedura korzysta z podprogramu obstugi przerwan z kanalu znakowego
PR2 i zmiennej nielokalnej 2ZG.

Rejestry na wejsciu:

R4 ~ adres pierwszego siowa bufora z tekstem

R5 ~ ilo$é znakdéw do wydrukowania.

Procedura CZM,

Odczytuje teksty pisane przez operatora na monitorze. Odczytuje i
taduje do bufora wszystkie znaki a% do napotkania znaku CR, ktéry
nie jest tadowany do bufora i powoduje zakonczenie dziatania pro-
cedury. Pierwszy znak jest ladowany do lewego bajtu pierwszego
stowa bufénai kolejne znaki do kolejnych bajtow.

Biedy w komunikacji z monitorem powodujg zawieszenie dzialania

testu,
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Procedura zmienia rejestr masek JC MERA-400 podobnie jak procedura PIS
(p. pkt. 2.20.).
Procedura korzysta z podprogramu obslugi przerwafl z kanalu znakowego
PR2 i zmiennej nielokalnej ZG.
Rejestr na wejsciu:
R4 ~ adres pierwszego slowa bufora na tekst.
Rejestr na wyjsciu: ‘

R? - iloéé przeczytanych znakéw (bez CR).

Opis zmiennych nielokalnych testu LOKPS.

BL1 - licznik wystgpiend bledu nrq - blednego stowa stanu pakietu

PS-30 nadajnika po wyzerowaniu rozkazem K5,

BL2 - licznik wystapien bledu nr 2 -~ blednego stlowa stanu pakietu

PS~30 odbiornika po wyzerowaniu rozkazem K5,

BL3 - licznik wystapied bledu nr 3 - braku przerwania z pakietu PS-30
nadajnika lub odbiornika po zainicjowaniu transmisji,

BL4 - licznik wystgpiefd bledu nr 4 - blednego stowa stanu pakietu

BS-30 nadajnika po zakonczeniu transmisji,

BLS5 - licznik wystgpied bledu nr 5 - btednego stowa stanu pakietu PS-30
odbiornika po zakoiczeniu transmisji,

BL6 - licznik wystapied bledu nr 6 - nierdwnosci informacji nadanej
i odebranej,

BLY? - licznik wystgpied bledu nr 7 - wystapiefl nieoczekiwanego przerwa-
nia z pakietu PS5-30 nadajnika lub odbiornika,

BL8 ~ licznik wystgpied bledu nr 8 - wystgpied wigcej niz 1 przerwania
z jednego z pakietéw PS~30 (nadajnika lub odbiornika) w czasie

oczekiwania na przerwanie.

Liczniki BLf+ BL8 sa dwusiowowe, wartosci licznikéw mogg przekraczaé

pojemnosé jednego 16 bitowego stowa w zapisie dopelnieniowym.

BUW -~ bufor na teksty odczytywane z monitora,

INF - stowo zawierajgce bajt nadawany przez pakiet nadajnika,
INF2 - siowo zawierajgce bajt odbierany przez pakiet odbiornika.
Bajt nadawany i odbierany zajmuja starsze bajty odpowieanio INF i
INF2.

!
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M - licznik préb poprawnych,

N - licznik przeprowadzonych préb.

Liczniki M i N sg podobnie jak BL1 + BL8 dwuslowowe.

PAT - tablice parametréw testu.

PAT - rodzaj pracy ("S" - simplex lub "P" - példuplex, kod litery w
kodzie ISO w mtodszym bajcie siowa), |

PAT + 1 - adres pakietu PS-30 nadajnika,

PAT + 2 - adres pakietu PS-30 odbiornika, adresy pakietéw PS~30 w postaci
argumentéw efektywnych rozkazédw do tych pakietdéw z kodem
funkeji = 000,

PAT + 3 - zadana ilosé cykli, liczba binarna dluga,

PAT + 5 - predko$é transmisji, liczba binarna, bit/sek,

PAT + 6 - czas opdZnienia - czas oczekiwania na przerwanie z nadajnika
i odbiornika po zainicjowaniu transmisji, liczba binarna,
- ilodé powtérzeh petli programu realizujacej opéinienie,
PK - wskaZnik poprawnoéci wczytania komunikatdw operatora,
PK = 1 gdy pcérzednio wczytano poprawnie komunikaty,
PRN - wskaZnik wystgpienia oczekiwanego przerwania z pakietu nadajnika,
PRO - wgkaZnik wystapienia oczekiwanego przerwania z pakietu odbiornika,
STAN - stowo stanu pakietu PS-30 odczytane po wyzerowaniu pakietu fﬁnkcja
K5,
STANN - slowo stanu nadajnika po zakonczeniu transmisji,
STANO--~ slowo stanu odbiornika po zakoAczeniu transmisji,
T - T 13 - teksty komunikatédw do wydruku,
WSK - wskaznik oczekiwania na przerwanie z pakietu PS~30,
WSK = 1 gdy test czeka na przerwanie,
WY?N - wskaZnik wystgpienia nﬁeoczekiwanego przerwania z nadajnika,
WY70 - wskaZnik wystgpienia nieoczekiwanego przerwania z odbiornika,
WY8BN - wskaZnik wystgpienia w czasie oczekiwania wigcej niz jednego
przerwania z nadajnika,
WY80 - wskaZnik wystgpienia w czasie oczekiwania wigcej niz jednego
przerwania z odbiornika, '
ZG - tablica zawierajgca dane o adresie monitora,
ZG - bity 7 + 10 -~ numer jednostki sterujgce] monitora w kanale znakowyn,
bity 11 + 14 - numer kanalu znakowego,

" ZG + 2 - numer kanalu znakowego.
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4, Ogdlny opis testu KOPS.

Tekst funkcjonalny pakietédw transmisyjnych PS-30 i PL-01 w konfi-
guracji z kasetg oddalong ze sterownikiem SK-02 jest programem
bootstrapowym nie korzystajgcym z systemu operacyjnego. Pregram
napisany jéét w jezyku Assembler minikomputera MERA-400 i stanowi
jeden modul do tramslacji. Program laduje si¢ z taSmy papierowej do
bloku systemowego PAO minikomputera. Dzialanie testu jest opisane
w instrukcji uzytkowania [4]

Schemat budowy testu przedstawia rys. 2,linie ciggle odpow1ada3a
przejsciom z segmentu do segmentu w-czasie wykonywania programu.
Linie przerywane obrazuja wywolania procedur. Procedury obsiugi
przErwaﬁ PR1, PR2, PR3, PR4,sg "wywolywane"przez pojawiajgce sie
przerwania, odpowiednio: z kanalu znakowego, nieprawidlowe, zegarowe
i OPRQ, z kanalu automatyki.

Program dziala w czasie rzeczywistym sterujac pracg zestawu PI.
Wymagane opbZnienia realizowane sg przez wykorzystanie zegara jednostki
centralnej MERA-400, generujgcego przerwania co 10 ms. Tam, gdzie
dzialanie testu tego wymaga jeét on zatrzymywany w oczekiwaniu na
‘przervania z zegara, z kanaitu automatyki lub z monitora. Otrzymane
przerwvania, obstugiwane we wlasdciwy sobie sposob synbhronizujq.dzia-

lanie programu z czasem rzeczywistym i dzialaniem pakietéw PI.

5. Opis segmentdw testu KOPS,

5.1. Przygotowanie minisystemu.,

Zapisuje adresy procedur obstugi przerwad do tablicy przerwaf
JC MERA-400, okresla poczatek stosu przez zapisanie adresu poczgtku
stosu do wskaZnika stosu, przygotowuje rejestir masek i rejestr
stanu JC.
W segmencie nastepuje odczytanie z kluczy pulpitu technicznego
JC MERA-400 numeru kanalu znakowego i jednostki sterujgce]j
monitora openafora, dzieki czemu test moze byé uruchamiany na
zestawach minikomputera o réinych konfiguracjach.

Na wyjéciu z segmentu tablica przerwaf wypelniona jest nastepu-

jgco:
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siowo w tablicy przerwan adres podprogranu
odpowiadajgce przerwaniu obslugi przerwan
OPRQ PR3
zegarowenu PR3
z kanalu znakowego PR1
innym PR2

Odczytanie parametrdw testu przez komunikaty operatora.

Realizuje komunikacje z operatorem wg opisu podanego w instrukcji
thtkowania testdpw [1]. Parametry sg odczytywane w trybie konwesacyj-
nym typu: pytanie - odpowiedZ. Minikomputer Zada napisanie danego
parametru odpowiednim komunikatem..Wczytane dane s3a analizowane,
przetwarzane i zapamigtywane w tablicy PT. Napisanie przez operatora
bigdnego parametru jest sygnalizowane przez ponowny wydruk przez

maszyn¢ tego samego komunikatu - pytania.

Uzupelnienie minisystenu.

Wstepnie zeruje zmienne uiywane w programie, ustala numer kanaltu
automatyki rdwny 1, zapisuje adres procedury obstugi przerwaid z
kanatu automatyki na wiasciwe miejsce tablicy przerwan i przygoto-

wuje stowo AFP \patrz p. B.1e).

Deklaracje wspéipracy z PI.

Przygotowanie do pracy kanatu i zestawu PI. Wyzerowanie przerwaf
z zestawu PI. Dziatanie analogiczne jak odpowiedniego segmentu
w teScie LOKPS \patrz p. 2.3.).

Rozgalg¢zienie na warianty.
W zalezno$ci od zadanych przez operatora parametréw test przechodzi

do realizacji jednego z wariantéw: A, B, C, D.

Wariant A.

W tym wariancie test przesyia informacje do kasety oddalonej
(przesytka typu A). Funkcja przesylang do pakietu w kasecie oddalonej
Jjest K5. Mozliwe sg trzy tryby pracy: I, J i R.

J - jednorazowe przesylanie informacji do KO

R - repetycyjne przesytanie informacji do KO.

W trybach J i R jest przesylana do KO informacja odczytywana z
pakietu wejsciowego w zestawie centralnym funkcjg K3.

Tryb I polega na naprzemiennym wysylaniu co 4 sekunde do pakietu w
kasecie oddalonej informacji 00....0 i 11....1.

W kazdym trybie sprawdzane jest w kazdej przesylce slowo stanu kasety
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[
oddaleonej, stan roézny od "gotdéw" jest sygnalizowany wydrukiem.
Sprawdzane sg réwniez siowa stanu pakietu PS-30 i prawidlowo$é

zgtaszanych przerwan (p. pkt. 5.11. Procedura PKO).

5.7. Wariant B. ,
W tym wariancie test odczytuje informacje z kasety oddalonej (prze- '
sytka typu B). Funkcjg przesytang do pakietu w kasecie oddalonej
jest K3. Hozliwe sa dwa tryby pracy: J i R,
J~- jednorazowe odczytanie informacji z XO,
R - repetycyjne odczytywanie informacji z KO.
Odczytana informacja jest drukowana na monitorze. Drukowanie moze
byé wylaczone kluczem '"14" na pulpicie technicznym JC MERA-400,
W kazdej przesylce sprawdzane jest stowo stanu kasety oddalonej,
stan rézny od "gotdéw" jest sygnalizowany de:ukiem. Sprawdzane sg
réwniez stowa stanu pakietu PS-30 i prawidlowo$é zglaszanych przerwaid
{p. pkt. 5.12. Procedura CKO).

5.8..Wariant C.
Rejestracja przerwain przychodzgcych z KO. Po zgloszeniu przerwania,
jego adres jest odeczytywany funkcjg K2, nastepnie przerwanie jest
odczylywane funkcjag K3. Adres przerwania i odczytane informacje zosta-
Jja wydrukowane na monitorze. Badane s3 slowa stanu kasety oddalonej.
WY kazdej przesylce sprawdzane sg takZe .siowa stanu pakietu PS-30
(p. pkt. 5.12. Procedura CKO).

5.9. Wariant D.
Dzialanie wariantu jes5i opisana w instrukcji [1]. Préby 3, 4, 5 s3
realizowane przez powtarzanie, z pewnymi zmianami w tresci programu,
préby 2. Podobnie - préby 7,8 przez powtarzanie préby 6, préba
10 przez powtérzenie prdéby 9, Tre$é programu w prébach 2, 6 i 9
Jjest doprowadzana do stanu zgodnego z tabulogramem przed wykonaniem
danej préby. Zmiany te wykonywane sa przez zapisywanie informacji
w stowach PAO zauierajqcych.zmieniane instrukcje.
W zakonczeniu wariantu D zostaje zwiekszony licznik wykonanych cykli,
realizowany jest wydruk licznikéw - na 2zgdanie (k1 "14") 1ub gdy ich
wartoé¢ osigga granicg mozliwodci zliczania. Zostaje sprawdzone, czy
test ma zostaé zakonczony (wykonana zadana ilosé cykli lub zgdanie -
~ klucz "15"), jezeli tak ~ nastepuje zakoficzenie, jezeli nie - reali-

zowane Jjest opdinienie i powrét do préby 1.
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Zakoldczenie testu.
Segment ten wywolywany na zakoficzenie przebiegu wariantéw A, B, C i
D realizuje wydruk odpowiedniego komunikatu i powrdét do odczytywania

parametréw testu.

Proeedura PKO, -
Realizuje przesylke typu A (przestanie informacji) do kasety oddalonej.
Sekwencja operacji wykonywana przez procedur¢ jest przedstawiona na
rys. 4 w instrukcji uzytkowania testu [ﬁ], prawa strona.
Opéfnienia sg realizowane przy pomocy zegara JC. Otrzymanie oczekiwa-
nego przerwania w czasie T1 i T2 powoduje zakoidczenie oczekiwania i
przejécie do nastepnych operacji; Przesylka jest traktowana jako
btedna jezeli ktérekolwiek z badanych stéw stanu bgdzie bledne lub
nie wystapi jedno z oczekiwanych przerwaf albo wystapi przerwanie
nieoczekiwane. Badane jest stowo.stanu pakietu PS-30 otrzymywane na
tiniach informacyjnych magistrali kasety w odpowiedzi na funkcje¢ K1.
Stowo stanu na liniach B, G nie jest badane. ,
Procedura korzysta z procedur i zmiennych testu: PR4, PR3, AFP, INF,
SSKO, PTy PIS, IS0,
Rejestry na wejsciu:
R4 - funkcja do pakietu w kasecie,oddalonej.:
Rejestry na wyjsciu:
R7 - wskaZnik poprawnosci komunikacji
(R7 = O gdy przesylka bez bledu).
Proéedura CKO,
Realizuje przesylke typu B,(odczyt informacji) z kasety oddalenej.
Sekwencje oferacji wykonywane przez procedure jest przedstawiona
na rys. 4 w instrukcji uzytkowania testu E1], lewa strona.
Uwagi dotyczgce opdinief, przesylek blednych i badania slowa stanu =
patrz pkt. 5.11.
Procedura korzysta z procedur i zmiennych testu: PR3, PR4, AFP, INF,
SsKo, PT, PIS, ISO.
Rejestry na wejsciu:
R4 - tunkcje do pakietu w kasecie cddalonej.
Rejestry na wyjéciu:
R? - wskaZnik poprawnos$ci komunikacji
(R7 = O gdy przesylka bez bledu).
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Procedura PR1,
Podprogram obslugi przerwad z monitora
- patrz pkt. 2.8,

Procedura PR2,.
Podprogram obstugi przerwaf innych niz z kanatu automatyki, z

kanalu znakowego, z zegara, OPRQ. Zawigjk dzialtanie progranmu.

'Zeruje rejestr stanu, rejestr zgloszed JC, RO, kanaly i urzgdzenia.

Po zawieszeniu w rejestrze:

R1 - pozycja rejestru zgloszed, na ktérg przyszlo przerwanie,
ktére wywolalo procedure PR2,
R2 - warto&é¢ IC, dla ktérej nastapilo przerwanie.

Procedura PR3.
Podprogram obslugi przerwaf operatora i zegarowych. Wywplywany przez
przerwania zegarowe i OPRQ. Nie wykonuje zadnych operacji. Wraca

do programu wediug adresu zapamietanego na stosie.

Procedura PR%4, ,

Podprogram obstugi przerwad z zestawu PI. Jest wywolywany przez
przerwania z kanalu automatyki. Sekwencja operacji wykonywana przez
procedurg jest przedstawiona na rys. 4 w instrukcji uzytkowania
testu. Zakohczenie reallzacal opéZnienia jest realizowane przez
zmiang adresu powrotu z procedury na stosie. Podobnie zakohczenie
przesylki, gdy w czasie jej trwania nastgpilo przerwanie nieoczekiwa~
ne - na stosie zostaje zapisany adres wyjécia z procedury (PKO lub
CKO) z sygnalizacjg bledu. :

Procedura TIME.

Realizuje opéinienie zadane migdzy prébami testu w tryvie repetycyj-
nym (w wariancie D opdZnienie nastepuje po cyklu 10 préb) i drukuje
komunikaty o nieoczekiwanych przerwaniach z pakietu PS-30 zgloszo-
nych i obsituzonych przez podprogram PR4 obstugi przerwaf z zestawu
PI w czasie opéZnienia. Sprawdza warunek ustawiony kluczem "15%,
Jezeli operator zglosi Zadanie zakoficzenia dzialania testu -
nastepuje natychmiastowe wyjscie z procedury.

Korzysta z procedur i zmiennych testu: PIS, PR4, PIZ28,

Rejestry na wejsciu:

R4 ~ czas opbznienia \ilosé sek. lub dziesigtkéw milisek. ).
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R5 - waga opéznienia
R5 = 0 gdy opdéihienie w R4 podane w sekundach

R5 = 1 gdy opdinienie podane w milisekundach.

Procedura PSS.
Przetwarza warto§¢ binarhg odebranego z kasety oddalonej siowa
stanu na dwa znaki w kodzie ISO symbolizujace ten stan:
gotdw: "G u'
brak: e yt
bigd: "B u"
zajety: "Z u" .
blad pomyiki odebranej: "X u"-
inne (stowo stanu kasety oddalonej nieokreslone): "Y u"
gdzie u -~ spacja.
Procedura korzysta ze zmiennej testu SSKO.
Wejscie:
SSKO - slowo stanu kasety oddalonej na bitach 0-7.
Wyjécie:
rejestr 3: kod ISO dwéch znakéw bez bitu parzystosci, bajt lewy -

- kod litery, bajt prawy -~ kod spacji.

Procedura DRLC,

Drukuje stan licznikéw programowych w wariancie D. Przygotowuje
bufor do wydruku zamieniajgc wartos¢ binarng licznikéw na cigg
znakdédw ISO przedstawiajacy je w postaci dziesietnej pray pomocy
procedury BID.

Korzysta ze zmiennych i procedur: BID, PIS, IC, IBL,

Procedura LDZ. ,
Zamienia ciag znakdéw w kodzie ISO przedstawiajgcy liczbe dziesigtng
trzycyfrowg lub ulamek dziesietny na liczbe binarng. Ciag znakdw
dany jest na wej$ciu procedury w buforze. Procedura sprawdza popraw-
noéé danego ciggu znakdw, ! ’
Postaé bufora:

SSS lub #.SS
gdzie: S - cyfra.
Kolejne znaki zajmujg kolejne bajty bufora. Kazdy inny ciag jest
traktowany jako blg¢dny.

Y
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Rejestry na wejsciu:
R4 - adres pierwszego siowa bufora.

R5 - nr kolejny bajtu w buforze zawierajacego pierwszy badany znak
np.es

01 2 3 & 5 6 ~ nr bajtu

3] S]S
1 siowo
2 siowo

R4 - adres 1 siowa
R5 =3
Rejestry na wyjsciu:

R3 = liczba binarna

R6 - wskaznik, czy w danym ciagu znakéw pierwézym znakiem byla
kropka,
R6 = O gdy dany tekst SSS, R6 = 1 gdy dany jest tekst .SS

R? - wskaZnik poprawnosci
R?7 = O gdy postaé bufora byla prawidiowa.

5.21. Procedury PIS, CZM, BID, ISO, ADR sg opisane w pkt. 2.13., 2.15.,
2.16., 2.20., 2.21. '

6., Opis zmiennych nielokalnych testu KOPS.

AFP - argument efektywny rozkazu do pakietu P5-30, kod funkcji - 000,
adres pakietu i kasety utworzony na podstawie adresu odczytanego

w czasie komunikacji z operatorem, numer kanalu automatyki - 1.

EA - wskaZnik poprawnosci wczytania calosSci komunikatdw operatora

EA = 4 gdy zostaly wczytane poprawne komunikaty.
IBL - licznik wystapied blednych siéw stanu w wariancie D.
IBL + 2 - licznik préb zakoficzonych wynikiem negatywnym.w wariancie D.

IC - licznik wykonanych pelnych cykli w wariancie D, licznik préb w
wariantach A i B,

A,
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Liczniki IBC, IBL + 2, IC majg diugo$¢é dwbéch stéw, wartodé licznikéw

moze przekraczaé pojemnosé jednego slowa jest ograniczona zdolnoécig
w

przetwarzania procedury BID. W wariantach A i B liczniku”™IC jest

wykorzystane tylko jedno siowo.

INF - informacja przesylana lub odebrana z kasety oddalonej prazy
pomocy procedury PKO lub CKO.

INF 2 - informacja zmienianawnaprzemiennie wysylana do kasety oddalonej

w wariancieiA, tryb pracy I.
NSP - adres wyjscia do nastepnej préby w cyklu 10 préb w wariancie D.

PI20 - bufor na przechowanie wartosci rejestréw R1 - R7 w trakcie

dzialania procedury PR4,

PI21 - wskaZnik pierwszego zadzialania uZywany w procedurze PR4 dla
jednokrotnego wydruku komunikatu, w przypadku biednej odpowie~ .
dzi na rozkaz do kanalu PI: “podaj specyfikacje przerwania o

najwyzszym priorytecie

PI22 - wskaZnik oczekiwania na przerwanie z PI = % #rv wanrzn vl
=.@«pdy-program nie oczekuje
= adres miejsca, gdzie ma nastqpi:’ wyjscie z procedury obstugi

przerwai z PI, gdy program oczekuje |

PI23 - wskaZnik trwania komunikacji z kasetg oddalong
= ¢ gdy w danym czasie nie jest realizowana przesylka
= adres zakoiczenia sekwencji komunikacji z uznaniem : jej za

btedng, gdy przesytka trwa.

PI24 - stowo stanu pakietu PS-30 odczytane po zgloszenin przezef

przerwania.

PI25 - informacja z pakietu PS-30 odczytana po zgloszeniu przezen

przerwania.

"PI28 - wskaZnik otrzymania nieoczekiwanego przerwania z pakietu PS-30
= 1 gdy wystgpilo nieoczekiwane przerwanie

= ¢ gdy nie wystapilo,

PIMT + PI?T - bufory komunikatédw sygnalizujgcych bledy w komunikacji

z zestawem PI i z kasetg oddalong.
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PT - tablica parametréw testu tworzona na podstawie komunikacji =z

operatoren.
PT - litera okresSlajaca wariant testu.

PT + 1 - adres kasety zawierajgcej pakiet PS-30 w zestawie centralnym

PT + 2 -~ adres pakietu PS-30 w zestawie centralnym.

PT + 5 ~ adres kasety zawierajacej pakiet PT-01 w zestawie centralnym.
PT + 6 ~ adres pakietu PT-01 w zestawie centralnym.

PT 4+ 7 - adres pakietu PT-01 lub PT-02 w kasecie oddalonej.

PT + 8 - tryb pracy testu. .

PT + 9 ~ opbinienie.

PT + 10 - waga opbsnienia (0 - sekundy, 1 ~ milisek.)
PT + 11 - ilo&é cykli.

PT + 12 - numer kanalu automatyki (ustawiany rdéwny 1 w segmencie

"uzupelnienie minisystemu" pkt. 5.3.).

SSKO - stowo stanu kasety oddaloﬁej otrzymane w procedurze PKO lub CKO.

8~bitowe stowo stanu.znajduje si¢ w lewym bajcie slowa.
T1 - T7? - bufory na teksty komunikatédw w wariantach 4, B, D.
ZG - tablica zawierajaca dane o adresie monitora.

ZG - bity 7 + 10 numer jednostki sterujgcej monitora w kanale
znakowym,

bity 11-14 - numer kanalu znakowego.

Z2G + 2 - numer kanalu znakowego.
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