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Analiza deskryptorowa

MADY SYGRAtIZACal. I BLOKADY t PROJEKT DYFUZJA ł CUMOWNICTWO,

- Analiza dokumentacyjna

Pra' ca. zawiera opis przeznazenittodZiFaenia i konstrukcji .układu:
'

ze.b:ezpipcz.ającego way ilimaków.dyfuzji typu 'LC,'

Działanie zabeZpieczające polega na %włączeniu samoczynnym mdiv dów

i uruchomieniu sygnałów świetlnego i dźwiękowego 'w przypadku

kroczenia dopuszczalnej rónicy.'połoteit - %mglę dnych dwóch wałów -,
- e -

•/ od 5
0 

do 10,/.11óżnica połotelti wałów tjest wykrywana za. pomoc

-dwóch sygnalize.torów.Kady z nich zaWier-a tarc.w 2ę bata i czujniki

indukcyjne-.

Tytuły poprzednich sprawozdań
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1. Przeznaczenie.

- • ,
Układ zabezpiecza wały ślimaków dyfuzji.typu DC od zniszcz

nia na skutek- zaczepienia się wzajemnego,gdy Nknie_jeden

z wałów.

Tprzypadku 129,kntcia wału układ_wyłącza silniki naNdowe

I uruchamia sygnał alarmowy świetlny i dźwiO[owy.Sygna/ ma

źrla wylączyó,potwierdzając tym samym jego odbiór.

Po usunięciu usiltodzenia Układ należy ponownie załączyć. ,

2. Opis konstrukcji.

Do końca wału 61imaka•dyfuzora'po stronie nap?,du,z dyferen

cjałem_przykrcone .są sygnalizator wzajemnego przgkr7ceni
G. le irg 11,e1 ^ o

sk w s munku do-siebie 0:5,do •10 ,sygrializator tworzy im

puls prądowy lktóry przez przekaźnik wyłącza silniki napędo

Przekię cenie wzajemne do 5° nie powoduje sygnału wyłączani

Jest to strefa nieczu/Sci-zapas na ewentualrie błędy manta

żu,sprę_żystości-itp.

Sygnalizatory utworzone są, z tarcz atych i czujników in

dukcYjnych.Ozujniki zadpatrzone.są w diody śvviecące,któr,p

pozwalają na kentrolf,czy układ jest czynny.(pdyby te czujn'

- ki
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były przykxęcone do wan przekladni,byłyby mniejf2ze i tańsz

ale reagowałyby również na zerwanie łańcuCha przekIadni,tak

jak w wariacie .Sygna/y czujników zebrane,s4.na 3 przeka-

żnikach,które w rap.e awaTii wyłączają stycznik,a ten wyłąc

' silniki.

Zamiast w/w'pTzekaźników można zastosować układ elektronicz
i .

którego zaletą byłyby praca bezstykowalale układ byłby o 10

tys.z1. droższy.

Elementy obróbki- sygnałów,oraz licznik zadziałań/zliczając

ilość wytworzonych sygnałów zatrzymania silnika/,oraz wy/4e

cznik,bezpieczniklzasilacz zamknięte są w szafie sterowitni7

czej dyfuzji.Mogą być zamykane na klucz i zaplombowantie

tMiat/o alarmowe i dzwonek są dostarczane luzem i mogą być

umieszczone w dowolnym miejscu. ,

Odnośnie licznika zadziałań-uWaga jak w wariancie I.

3. Cz2ści składowe.

2 sygnalizatory -

2 kasety z łączaMi

1 kaseta z wyłącznikiem,bezpiecznikiem lzasilaczem,licznikie

i układ obróbki „signałów.
. .D2woliek) 004.90 -%t.0

4. Warunki montażu.

Sygnalizatory należy przyłączyć współosiowo do wałów ślimakó

dyfuzji po'stronie z dyferencja/0111,a korpusy ustawić pod wla
,

6.ciwym kątem / lewy w stosunku do prawego / i zabezpieczyć -

przed obrotem -specjalnym łącznikiem / sygnalizatory mogą być
-

też przyłączone do wałów ma/ego kola /ańcuchowego lbędą wtedy
mniejsze,ale będą wylącza/y.silniki również w przypadku roz1
czenia łańcuchów przekładni/.
May
Si i3i muszą być ustawione tak,żeby zwój jednego trafiał
w srodek zwoju drugiego.
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5. )z.zyblij..oriy koszt zlecenia  wig klakulacji w styczniu 1983/

'Projekt techniczny prototypu wraz

z nadzorem na warsztacie

Wykonanie układu prototypowego

Próby laboratoryjne

Montaż i nadzór przy próbach

na obiekcie w kraju .

. Pro:jekt tebhniczny dla produkcji

30 szt.wraz z nadzorem na warsztacie
,

•

Razem:

289.000

178.50Q'

80,000

. 180.000

1 20.000'

838.500

Wykonanie 1 kpl.przy produkcji 30 szt. 134.000A
0

-Montaż na obiekcie w NRD 1 kpi.

- 4 osobni) dni

- transport

- przejazdy.

- diety .

Zakłada się, e Układanie kabli i przygotowanie montatu

nie _wykonuje PIAP.

_

: 5. W załączeniu schemat blokowy.

•
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